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K e g e l r a d g e t r i e b e

Die Kegelradgetriebe von UNIMEC werden seit über 28 Jahren mit Spitzentechnologie und

mechanischen Lösungen nach dem aktuellen Stand der Technik hergestellt, um die wachsenden

Anforderungen eines immer komplexeren Markts zu erfüllen. Neun Baugrößen, Dutzende

Bauformen, eine Auswahl an Übersetzungsverhältnissen von bis zu 1/12 und eine

unvergleichliche Anpassungsfähigkeit an Kundenwünsche machen UNIMEC zu einem

zuverlässigen Partner im Bereich der Antriebstechnik.

Die kubische Form der Kegelradgetriebe ist praktisch und erlaubt einen universellen Einbau 

auf allen Maschinen. Die Kegelradgetriebe besitzen ebenso eine weite Einsatzbreite in Bezug

auf die Wahl des Wellentyps und die Möglichkeit, beliebige Motortypen direkt zu befestigen,

sowohl Motoren nach den IEC-Normen, als auch bürstenlose und Pneumatikmotoren u.a.

Hohe Wirkungsgrade und ein geräuscharmer Betrieb ergeben sich aus der Verwendung von

Kegelrädern mit einer Gleason®-Bogenverzahnung. Die Verwendung dieser

Verzahnungsgeometrie und die angewandte thermische Behandlung verleihen den

Kegelradgetrieben von UNIMEC eine Spitzenposition in diesem Bereich der Mechanik.



165 ca
pi

to
lo



166

198

199

200

201

202

203

204

205

Anwendungsbeispiele stehen in www.unimec.eu Bereich - ANWENDUNGEN zur Verfügung

RC
Kegelradgetriebe mit Hohlwelle
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

RR
Kegelradgetriebe mit Hohlwelle und
verstärkter Antriebswelle
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

RB
Kegelradgetriebe mit Keilnabe
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

RA
Kegelradgetriebe
mit Hohlwelle und Spannelementen
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

RS
Kegelradgetriebe mit Vollwelle
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

RP
Kegelradgetriebe mit Vollwelle
und verstärkten Antriebswelle
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

RX
Kegelradgetriebe mit zwei Naben
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

RZ
Kegelradgetriebe mit zwei 
Naben und verstärkten Vollwellen
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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Anwendungsbeispiele stehen in www.unimec.eu Bereich - ANWENDUNGEN zur Verfügung

REA
Kegelradgetriebe mit hoher Übersetzung,

Hohlwelle und Spannelementen
Übersetzungen:

1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12

RES
Kegelradgetriebe mit hoher Übersetzung

und Vollwelle
Übersetzungen:

1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12

RHC
Kegelradumschaltgefriebe mit Hohlwelle

Übersetzungen:
1/2 - 1/3

RM
Kegelradgetriebe mit 

Drehzahlerhöhung an der Abtriebswelle
Übersetzungen:

1/1,5

RIS
Wende-Kegelradgetriebe mit Vollwelle

Übersetzungen:
1/1 - 1/2

REC
Kegelradgetriebe mit hoher 
Übersetzung und Hohlwelle

Übersetzungen:
1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12

REB
Kegelradgetriebe mit hoher Übersetzung

und Keilnabe
Übersetzungen:

1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12
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Anwendungsbeispiele stehen in www.unimec.eu Bereich - ANWENDUNGEN zur Vefügung

RHB
Wende-Kegelradgetriebe mit Keilwelle
Übersetzungen:
1/2 - 1/3

RHA
Wende-Kegelradgetriebe mit Hohlwelle und
Spannelementen
Übersetzungen:
1/2 - 1/3

RHS
Wende-Kegelradgetriebe mit Vollwelle
Übersetzungen:
1/2 - 1/3 - 1/4,5

MRC
Kegelrad-Getriebemotor mit Hohlwelle
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

MRB
Kegelrad-Getriebemotor mit Keilnabe
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

MRA
Kegelrad-Getriebemotor mit Hohlwelle und
Spannelementen
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

MRS
Kegelrad-Getriebemotor mit Vollwelle
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

MRX
Kegelrad-Getriebemotor mit Nabenwellen
Übersetzungen:
1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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Anwendungsbeispiele stehen in www.unimec.eu Bereich - ANWENDUNGEN zur Vefügung

Kegelradgetriebe einzgartingMRZ
Kegelrad-Getriebemotor mit 2 Naben und

verstärkter Welle
Übersetzungen:

1/1 - 1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

MRE
Kegelrad-Getriebemotor mit hoher

Übersetzung
Übersetzungen:

1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12

Kegelrad-Getriebemotor
mit spannelementen an Motorwelle
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K e g e l r a d g e t r i e b e

Gehäuse
Die Gehäuse der Kegelradgetriebe besitzen eine Würfelform, bei der die sechs Außenflächen komplett
bearbeitet und die Innenseiten lackiert sind. Auf jeder Seite befinden sich Befestigungsbohrungen. Die Naben
und die bearbeiteten Flansche sind außen und inner genau zentriert. Die Gehäuse werden aus Grauguss EN-
GJL-250 (nach UNI EN 1561:1998) hergestellt, bis auf die Größe 500, dessen Gehäuse aus unlegiertem,
lichtbogengeschweißtem Stahl S235J0 (nach UNI EN 10025-2:2005) besteht.

Zahnräder
Bei der gesamten Produktpalette der Kegelradgetriebe bestehen die Zahnräder aus 17NiCrMo 6-4 (nach
UNI EN 10084:2000). Sie besitzen eine Gleason®-Bogenverzahnung mit einem Steigungswinkel, der von der
Übersetzung abhängt, um ein besseres Ineinandergreifen der Zähne und eine optimale Verteilung der
Torsionskräfte zu erreichen. Die Kegelräder werden durch Einsatzhärten thermisch behandelt und
anschließend werden sie paarweise mit einer Kontaktpunktmarkierung versehen und eingefahren. All dies
garantiert eine perfekte und leise Verzahnung. Die Bohrungen und Flächen der Verzahnung sind alle
geschliffen.

Wellen
Die Vollwellen der Kegelradgetriebe werden aus unlegiertem Stahl C45 (nach UNI EN 10083-2:1998)
hergestellt. Die Hohlwellen hingegen bestehen aus 16NiCr4 (nach UNI EN 10084:2000) und werden
einsatzgehärtet und an den Innen- und Außenflächen geschliffen. Alle Wellen sind geschliffen und in der
Kontaktzone mit den Dichtungsringen induktionsgehärtet. Die Wellen sind mit einer umfangreichen Vielfalt
an Ausführungen verfügbar: Hohlwellen mit Keilnut, Keilwellen,Wellen für den Einsatz von Spannelementen,
Vollwellen und verstärkte Wellen.

Lager und Ausgangsprodukte
Für die gesamte Produktpalette werden Markenlager und -produkte verwendet. Die gesamte UNIMEC
Kegelradgetriebe-Serie besitzt Kegellager, nur die Baugrößen 54 und 86 sind mit Kugellagern ausgestattet.

Gewicht 
(in Bezug auf das Basismodell) 

Gewicht [kg] 2 6,5 10 19 32 55 103 173 1050 29 48 82

Größe  54 86 110 134 166 200 250 350 500 32 42 55
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FORMELSAMMLUNG

A = maximale Drehzahl am Antrieb [rpm] 
B = Frequenz des Lastzyklus [Hz] 
cp = spezifische Wärmekapazität des Schmiermittels [J/Kg•°C]
Fr1 = Radialkraft an der Nabenwelle [daN] 
Fr2 = Radialkraft an der Doppelwelle (nah am Zahnrad) [daN] 
Fr3 = Radialkraft an der Doppelwelle (vom Zahnrad entfernt) [daN] 
Fa1 = axiale Druckkraft an der Nabenwelle [daN] 
Fa2 = axiale Zugkraft an der Nabenwelle [daN] 
Fa3 = axiale Druckkraft an der Doppelwelle [daN] 
Fa4 = axiale Zugkraft an der Doppelwelle [daN] 
fa = Einsatzfaktor
fd = Lebensdauerfaktor
fg = Betriebsfaktor 
i = Übersetzungsverhältnis (als Bruch dargestellt, z.B. 1/2)
J = gesamtes Trägheitsmoment [kgm2]
Jr = Trägheitsmoment des Kegelradgetriebes [kgm2]
Jv = Trägheitsmomente am Abtrieb des Kegelradgetriebes [kgm2]
MtL = Drehmoment an der langsamen Welle [daNm] 
Mtv = Drehmoment an der schnellen Welle [daNm] 
n1 = schnelle Welle 
n2 = langsame Welle 
Pd = in Wärme umgesetzte Leistung [kW] 
Pi = Antriebsleistung am einzelnen Kegelradgetriebe [kW] 
PL = Leistung an der langsamen Welle [kW] 
Pv = Leistung an der schnellen Welle [kW] 
PJ = Rotationsleistung [kW]
Pu = Abtriebsleistung am einzelnen Kegelradgetriebe [kW] 
Pe = äquivalente Leistung [kW]
PTC = Korrekturfaktor für die Wärmeleistung
Q = Schmiermittelfluss [l/min] 
rpm = Umdrehungen pro Minute 
ta = Umgebungstemperatur [°C] 
tr = Oberflächentemperatur des Kegelradgetriebes [°C] 
η = Wirkungsgrad des Kegelradgetriebes 
ωL = Drehzahl der langsamen Welle [rpm] 
ωv = Drehzahl der schnellen Welle [rpm] 
αL = Winkelbeschleunigung der langsamen Welle [rad/s2]

Wenn nicht anders angegeben, sind in allen Tabellen die linearen Längenmaße in [mm].
Wenn nicht anders angegeben, werden die Übersetzungsverhältnisse in Brüchen dargestellt.
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Fr1

ANALYSE UND ZUSAMMENSETZUNG DER KRÄFTE 
Kegelradgetriebe dienen dazu, die Drehbewegung zwischen zwei senkrecht zueinander stehenden Wellen zu übertragen.
Die Getriebe sind so entworfen, dass sie die in der Leistungstabelle angegebenen Leistungen und Drehmomente
übertragen können. Dennoch gibt es einige Kräfte, die bei der Auswahl der Baugröße des Kegelradgetriebes
berücksichtigt werden müssen. Diese Kräfte entstehen durch die Bauteile, die an das Kegelradgetriebe angeschlossen
sind und besitzen unterschiedliche Ursachen wie die Spannkraft eines Riemens, starkes Beschleunigen oder Abbremsen
eines Schwungrads,Versetzungen in der Struktur, Schwingungen, Stöße, Pendelbewegungen u.a. Die Kräfte, die auf die
Wellen wirken, treten in zwei Typen auf: radial und axial in Bezug auf die Wellenachse. Die folgenden Tabellen führen
die Maximalwerte für jeden Krafttyp je nach Modell und Baugröße auf. Bei ausgeprägten Kräften müssen die
Tabellenwerte durch 1,5 und bei Stoßlasten durch 2 geteilt werden. Falls sich die realen Kräfte den (modifizierten)
Tabellenwerten annähern, ist unsere technische Abteilung zu kontaktieren.

RADIALLASTEN

RHC  RHB  RHA  RHS
Größe 32 42 55 32 42 55
Übersetzung 1/2 - 1/3 1/4,5

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fr1[daN] 477 610 927 596 762 1158

3000 151 198 295 151 198 295
statisch Fr1[daN] 982 2000 3838 684 2019 3838

REC  REB  REA  RES
Größe 32 42 55

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fr1[daN] 245 476 846

3000 232 270 384
statisch Fr1[daN] 460 893 1586

RR  RP  RZ
Größe 86 110 134 166 200 250 350 500

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fr1[daN] 316 351 524 1045 1297 2459 3184 5412

3000 135 179 232 305 379 718 930 1580
statisch Fr1[daN] 592 658 982 2100 3326 5715 8373 14235

RC  RB  RA  RS  RX  RM  RIS
Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fr1[daN] 53 109 160 245 476 846 1663 2441 4150

3000 15 34 135 232 270 384 534 930 1580
statisch Fr1[daN] 100 204 300 460 893 1586 3118 4577 7780
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Fr2

RHC  RHB  RHA  RHS
Größe  32 42 55 32 42 55
Übersetzung 1/2 - 1/3 1/4,5

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fr2 [daN] 462 788 953 245 441 561

3000 135 230 278 94 128 163
dynamisch 50 Fr3 [daN] 524 1121 1588 245 476 846

3000 225 384 464 156 266 273
statisch Fr2-Fr3 [daN] 982 2100 3326 460 893 1586

REC  REB  REA  RES
Größe 32 42 55

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fr2 [daN] 462 788 953

3000 204 348 421
dynamisch 50 Fr3 [daN] 524 1121 1588

3000 341 582 703
statisch Fr2-Fr3 [daN] 982 2100 3326

RM  RIS
Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fr2 [daN] 26 109 160 245 441 561 1044 2441 4150

3000 5 47 70 94 128 163 421 813 1382
dynamisch 50 Fr3 [daN] 42 109 160 245 476 846 1663 2441 4150

3000 9 78 117 156 266 273 706 1356 2300
statisch Fr2-Fr3 [daN] 110 204 300 460 893 1586 3118 4577 7780

RC  RR  RB  RA  RS  RP  
Größe  54 86 110 134 166 200 250 350 500

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fr2 [daN] 40 144 351 462 788 953 1444 2784 4732

3000 10 36 105 135 230 278 421 813 1382
dynamisch 50 Fr3 [daN] 68 241 351 524 1121 1588 2406 4466 7592

3000 17 61 176 225 384 464 703 1356 2300
statisch Fr2-Fr3 [daN] 349 592 658 982 2100 3326 5715 8373 14234
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Fa1

Fa2

AXIALLASTEN

RHC  RHB  RHA  RHS
Größe 32 42 55 32 42 55
Übersetzung 1/2 - 1/3 1/4,5

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fa1 [daN] 477 610 927 477 610 927

3000 152 197 298 152 197 298
dynamisch 50 Fa2 [daN] 477 610 927 477 610 927

3000 152 197 298 152 197 298
statisch Fa1 [daN] 1100 1520 3400 1100 1520 3400
statisch Fa2 [daN] 1100 1520 3400 1100 1520 3400

REC  REB  REA  RES
Größe 32 42 55

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fa1 [daN] 794 926 1314

3000 232 270 384
dynamisch 50 Fa2 [daN] 476 555 788

3000 139 162 230
statisch Fa1 [daN] 4153 4250 6535
statisch Fa2 [daN] 3464 4250 5196

RR  RP  RZ
Größe  86 110 134 166 200 250 350 500

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fa1 [daN] 463 615 794 1045 1297 2459 3184 5412

3000 135 179 232 305 379 718 930 1581
dynamisch 50 Fa2 [daN] 278 368 476 627 778 1475 1910 3247

3000 81 107 139 183 227 431 558 948
statisch Fa1 [daN] 1060 1620 2670 5700 6300 8600 21538 36614
statisch Fa2 [daN] 1656 2044 3464 4150 5196 7830 21538 36614

RC  RB  RA  RS  RX  RM  RIS
Größe  54 86 110 134 166 200 250 350 500

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fa1 [daN] 59 136 463 794 926 1314 1828 3184 5412

3000 15 34 135 232 270 384 534 930 1581
dynamisch 50 Fa2 [daN] 35 81 278 476 555 788 1097 1910 3247

3000 9 20 81 139 162 230 320 558 948
statisch Fa1 [daN] 71 327 2327 4153 4250 6535 8733 21538 36614
statisch Fa2 [daN] 71 327 2044 3464 4250 5196 7830 21538 36614
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Fa3

Fa4

RHC  RHB  RHA  RHS
Größe 32 42 55 32 42 55
Übersetzung 1/2 - 1/3 1/4,5

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fa3 [daN] 770 1314 1588 536 912 935

3000 225 384 464 156 266 273
dynamisch 50 Fa4 [daN] 462 788 953 322 441 561

3000 135 230 278 94 128 163
statisch Fa3-Fa4 [daN] 3464 4330 5196 2150 3464 5196

REC  REB  REA  RES
Größe 32 42 55

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fa3 [daN] 770 1314 1588

3000 341 582 703
dynamisch 50 Fa4 [daN] 462 788 953

3000 204 348 421
statisch Fa3-Fa4 [daN] 3464 4330 5196

RM  RIS
Größe 86 110 134 166 200 250 350 500

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fa3 [daN] 268 402 536 912 935 2406 4641 7889

3000 78 117 156 266 273 703 1356 2305
dynamisch 50 Fa4 [daN] 161 241 322 441 561 1444 2784 4732

3000 47 70 94 128 163 421 813 1382
statisch Fa3-Fa4 [daN] 1094 1622 2150 3464 5196 7830 22320 37944

RC  RR  RB  RA  RS  RP
Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500

Bedingungen Drehzahl der
schnellen Welle

ωv [rpm]
dynamisch 50 Fa3 [daN] 68 241 604 770 1314 1588 2406 4641 7889

3000 17 61 176 225 384 464 703 1356 2305
dynamisch 50 Fa4 [daN] 40 144 362 462 788 953 1444 2784 4732

3000 10 36 105 135 230 278 421 813 1382
statisch Fa3-Fa4 [daN] 182 580 2044 3464 4330 5196 7830 22320 37944
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SPIEL
Der Eingriff der Kegelräder besitzt ein normales und notwendiges Spiel, das über die Wellen weitergeleitet
wird. Durch die besonders sorgfältige Montage kann dieses Spiel auf 15 bis 20 Winkelminuten eingeschränkt
werden. Für spezielle Anwendungen, bei denen das standardmäßige Spiel weiter verringert werden muss,
können Maximalwerte von 5-7 Bogenminuten erreicht werden. Es sollte darauf hingewiesen werden, dass
eine übermäßige Verringerung des Spiels zum Blockieren des Getriebes durch Verklemmen der Kegelräder
führen könnte. Außerdem fördert ein zu geringes Spiel Verschleißerscheinungen und somit auch eine
Verringerung des Wirkungsgrades und einer Erwärmung des Getriebes. Das Spiel zwischen den Rädern steigt
mit fortschreitendem Verschleiß und dadurch ist nach längerer Benutzungsdauer mit einem höherem Spiel
zu rechnen, als bei der Inbetriebnahme. Außerdem sollte darauf hingewiesen werden, dass wegen der
Axialkomponente der übertragenen Kraft der gemessene Spielwert unter Last vom lastfreien Wert
abweichen kann. Falls die Genauigkeitsanforderungen wirklich hoch sind, ist der Einbau von Spannelementen
sowohl auf den Antriebs- als auch auf den Abtriebswellen ratsam, da sie bei den Standardverbindungen ein
kleinstmögliches Spiel beim Einbau auf der Anlage garantieren.

WIRKUNGSGRAD
Da das Kegelradgetriebe der Leistungsübertragung dient, muss sein Wirkungsgrad so groß wie möglich sein,
um die Energieumwandlung in Wärme zu minimieren. Die Präzision der Verzahnung ermöglicht einen
Wirkungsgrad des Kegelradpaars von 97%. Wegen der Tauchschmierung und des Widerstands der sich
drehenden Bauteile wie Lager und Wellen erreicht der Wirkungsgrad des gesamten Getriebes 90%. In den
ersten Betriebsstunden kann der Wirkungsgrad unterhalb des angegebenen Werts liegen. Nach einer
angemessenen Einfahrzeit müsste der Leistungsverlust einen Wert von ungefähr 10% erreichen.
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ANTRIEB
Die gesamte Serie von Kegelradgetrieben kann manuell angetrieben werden. Dennoch ist für die meisten
Anwendungen der Antrieb über einen Motor, oft ein direkter Motorantrieb, vorgesehen. Bei den Größen 86
bis einschließlich 250 kann ein nach IEC genormter Motor direkt an die schnell laufende Welle des Getriebes
angeschlossen werden. Natürlich ist es bei allen Größen möglich, besondere Motorflanschen für Hydraulik-,
Pneumatik-, bürstenlose, Gleichstrom-, Dauermagneten-, Schritt- und andere spezielle Motortypen
herzustellen. Es können spezielle Flanschen für die Befestigung von einem Spannelement an die Antriebswelle
gefertigt werden, um das Spiel möglichst gering zu halten. Die Leistungstabellen bestimmen für einheitliche
Betriebsfaktoren und für einzelne Getriebe das Drehmoment an der langsam laufenden Welle in Abhängigkeit
von Baugröße, Übersetzung und Drehzahlen.

Drehrichtungen
Die Drehrichtungen hängen von der Bauart ab. Je nach Modell muss in Abhängigkeit von den gewünschten
Drehrichtungen die nötige Bauform ausgewählt werden.
Es ist anzumerken, dass auch beim einfachen Wechsel der Drehrichtung einer Welle vom Uhrzeigersinn zum
Gegenuhrzeigersinn (oder umgekehrt) alle Drehrichtungen der anderen Wellen des Kegelradgetriebes
umgekehrt werden.

Dauerbetrieb
Beim Dauerbetrieb bleiben das Drehmoment und die Drehzahl über lange Zeit konstant. Nach einer
Übergangszeit wird der Betriebszustand stationär und damit die Oberflächentemperatur des
Kegelradgetriebes und der Wärmeaustausch mit der Umgebung. Es ist wichtig, die Verschleißerscheinungen
und die Wärmeleistung zu überprüfen.

Aussetzbetrieb 
Beim Aussetzbetrieb werden die Geschwindigkeit und das Drehmoment des normalen Betriebszustands (auch
wenn diese gleich Null sind) durch beachtliche Beschleunigungen und Verlangsamungen überlagert, so dass
die Trägheitsmomente des Systems überprüft werden müssen. Dies kann eine erneute Bestimmung der
Getriebeausführung und der Antriebsleistung erforderlich machen. Es ist auch wichtig, die Parameter der
Biegefestigkeit und Dauerfestigkeit der Bauteile zu überprüfen.

Die Stifphase
Da Triebwerke eine diskrete Anzahl Zähne haben, werden Stifte auf der Welle nie perfekt eingereiht sein, wie
auf den Zeichnungen gezeigt. Phasenpräzision wechselt in Funktion von Verhältnis und Größe, wie auf
folgender Tabelle angegeben.

Wenn eine höhere Präzision erforderlich ist, muss mit einer Spezialmontage vorgegangen werden.

1/1 ± 8° ± 6,5° ± 5,5° ± 6,5° ± 6,5° ± 6,5° ± 6° ± 4° ± 4°
1/1,5 ± 5° ± 6° ± 5,5° ± 5,5° ± 6° ± 5,5° ± 5,5° ± 4° ± 4°
1/2 ± 5° ± 6° ± 6° ± 6,5° ± 6,5° ± 6,5° ± 6° ± 4° ± 4°
1/3 ± 5° ± 6° ± 4,5° ± 5,5° ± 5° ± 5° ± 5° ± 3,5° ± 3,5°
1/4 ± 5° ± 4,5° ± 4,5° ± 4,5° ± 4,5° ± 4° ± 4,5° ± 3,5° ± 3,5°

Übersetzung 54 86 110 134 166 200 250 350 500
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SCHMIERUNG

Die Schmierung der Antriebselemente (Zahnräder und Lager) wird durch ein Mineralöl mit EP-Additiven
übernommen:TOTAL CARTER EP 220. Bei der Größe 54 wird zur Schmierung TOTAL CERAN CA verwendet.
Für ein gutes Funktionieren des Getriebes muss es regelmäßig auf Schmiermittelverluste überprüft werden.
Alle Baugrößen verfügen über einen Stopfen zum Nachfüllen von Schmiermittel. Im Folgenden werden die
technischen Angaben und Anwendungsgebiete der Schmiermittel für Kegelradgetriebe aufgeführt.

* Bei Einsatztemperaturen von 80 °C bis 150 °C sind Dichtungen aus Viton® zu verwenden.
Bei Temperaturen über 150 °C und unter -20 °C bitte unsere technische Abteilung kontaktieren.

** Bei Antriebsdrehzahlen von über 1500 rpm sind Dichtungen aus Viton® zu verwenden, die beständiger gegenüber den
lokalen Temperaturerhöhungen durch die starke Reibung der Dichtringe sind.

Die Schmiermittelmenge in den Kegelradgetrieben wird in der folgenden Tabelle aufgeführt.

Es gibt zwei Arten der Schmierung für die inneren Bauteile der Getriebe: Tauchschmierung und
Druckschmierung.
Bei der Tauchschmierung ist kein äußerer Eingriff erforderlich: Wenn die Drehzahl der schnellen Welle
kleiner ist als die in der folgenden Grafik angegebenen Werte, sorgt die Drehbewegung für die Verteilung
des Schmiermittels an die nötigen Stellen.
Bei Drehzahlen oberhalb der angegebenen Werte ist es möglich, dass die äußere Geschwindigkeit der
Zahnräder so groß ist, dass die Zentrifugalkräfte größer als die Adhäsionskraft des Schmiermittels sind.
Deswegen ist es in diesem Fall zur Gewährleistung einer korrekten Schmierung nötig, Schmiermittel
unter Druck (empfohlen werden 5 bar) über einen entsprechenden Kühlkreislauf zuzuführen.
Bei Druckschmierung muss die Einbauposition und die Lage der Bohrungen für den Anschluss des
Schmiermittelkreislaufs angegeben werden.

Innere 0,015 0,1 0,2 0,4 0,9 1,5 3,1 11 28 1 1,8 3,7
Schmiermittelmenge
[litren]

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500 32 42 55

Schmiermittel Einsatzgebiet Einsatztemperatur [°C]* technische Angaben

Total Carter EP 220 standard 0 : +200 AGMA 9005: D24
(nicht kompatibel mit Ölen DIN 51517-3: CLP
auf Polyglykolbasis) NF ISO 6743-6: CKD
Total Ceran CA standard -15 : +130 DIN 51502:OGPON -25 ISO

(54) 6743-9: L-XBDIB 0
Total Azolla ZS 68 hohe Geschwindigkeit** -10 : +200 AFNOR NF E 48-603 HM

DIN 51524-2: HLP
ISO 6743-4: HM

Total Dacnis SH 100 hohe Temperaturen -30 : +250 NF ISO 6743: DAJ
Total Nevastane SL 220 Lebensmittel -30 : +230 NSF-USDA: H1
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Bei Drehzahlen in der Nähe der oben angegebenen Höchstwerte ist es ratsam, unsere technische Abteilung
zu kontaktieren, um mögliche Betriebsvarianten abzuwägen.
Bei sehr niedrigen Drehzahlen der schnellen Welle (unter 50 rpm) könnte es passieren, dass sich die Wirkung
der Tauchschmierung nicht richtig entfaltet. In diesem Fall wird empfohlen, sich mit unserer technischen
Abteilung in Verbindung zu setzen, um geeignete Lösungen für dieses Problem zu finden.
Bei einem Einbau mit vertikaler Achse könnte es vorkommen, dass die oberen Lager der Nabe und das obere
Zahnrad nicht richtig geschmiert werden. Solch eine Einbauposition ist bei der Bestellung anzugeben, damit
passende Schmierbohrungen angebracht werden können.
Falls bei der Bestellung keine Angaben in Bezug auf die Schmierung gemacht werden, wird ein Einsatz
mit horizontalem Einbau und Tauchschmierung angenommen.
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EINBAU UND WARTUNG 

Einbau
Beim Einbau des Kegelradgetriebes auf einer Anlage muss besonders auf die Ausrichtung der Achsen geachtet
werden. Eine ungenaue Ausrichtung der Achsen bewirkt eine Überbelastung und Überhitzung der Lager und
somit eine stärkere Geräuschentwicklung, schnellere Abnutzung und kürzere Lebensdauer. Das
Kegelradgetriebe muss so eingebaut werden, dass Versetzungen und Schwingungen vermieden werden. Zu
diesem Zweck müssen die Schraubverbindungen besonders sorgfältig ausgeführt werden. Vor dem Anbau der
Verbindungselemente müssen alle Berührungsflächen gut gereinigt werden, um das Risiko von Festfressen und
Rosten zu vermeiden. Beim Ein- und Ausbau müssen Spannstangen bzw. Abziehwerkzeuge verwendet werden,
die an der Gewindebohrung am Ende der Welle anzusetzen sind. Für Presspassungen wird eine Warmmontage
mit einer Erwärmung des aufzuschrumpfenden Elementes auf 80-100°C empfohlen. Dank der besonderen
Bauform mit würfelförmigem Gehäuse können die Getriebe in beliebigen Positionen montiert werden. Falls das
Getriebe mit vertikaler Achse eingebaut werden muss, ist dies anzugeben, damit die Schmierung angepasst
werden kann.

INBETRIEBNAHME
Jedes Kegelradgetriebe wird mit Langzeitschmiermittel gefüllt geliefert, das die einwandfreie Arbeitsweise
der Einheit bei den im Katalog angegebenen Leistungswerten gewährleistet. Eine Ausnahme bilden die
Kegelradgetriebe, die mit der Aufschrift “Öl einfüllen/mettere olio” versehen sind. In diesen Fällen muss bei
Montage das Öl bei stillstehenden Zahnrädern eingefüllt werden. Es ist darauf zu achten, dass der max.
Ölstand nicht überschritten wird, um Überhitzungen, übermäßige Geräuschentwicklungen, Druckerhöhungen
im Inneren und Leistungsverluste zu vermeiden.

ANFAHREN DER ANLAGE
Vor der Lieferung an den Kunden werden alle Getriebe einem kurzen Test unterworfen. Es sind jedoch
mehrere Betriebsstunden unter voller Last erforderlich, bevor das Kegelradgetriebe seinen besten
Wirkungsgrad erreicht. Bei Bedarf kann das Kegelradgetriebe sofort unter Höchstlast betrieben werden. Falls
es die Umstände erlauben, wird jedoch empfohlen, die Belastung innerhalb von 20-30 Betriebsstunden
langsam bis zur Höchstlast zu steigern. Darüber hinaus müssen alle nötigen Vorkehrungen zur Vermeidung
von Überhitzungen in der ersten Betriebsphase getroffen werden. Die Erwärmung in dieser Anfangsphase ist
größer als die Temperaturerhöhungen, die nach der kompletten Einfahrzeit auftreten können.

REGELMÄSSIGE WARTUNG
Die Kegelradgetriebe müssen mindestens einmal pro Monat kontrolliert werden. Es ist zu kontrollieren, ob
Ölverluste vorliegen und in diesem Fall sind die Dichtringe auszutauschen und Öl nachzufüllen. Während der
Kontrolle des Schmiermittels muss das Getriebe stillstehen. Das Schmiermittel sollte regelmäßig in
Abhängigkeit von den Betriebsbedingungen gewechselt werden. Bei normalen Betriebsbedingungen und bei
den üblichen Betriebstemperaturen kann mit einer minimalen Lebensdauer des Schmiermittels von 10000
Stunden gerechnet werden.

LAGERUNG
Kegelradgetriebe, die gelagert und für lange Zeit nicht eingesetzt werden, müssen vor Staub und
Fremdkörpern geschützt werden. Besondere Vorkehrungen sind bei feuchter oder salzhaltiger Atmosphäre
nötig. Außerdem sind folgende Maßnahmen zu empfehlen:

- Regelmäßig die Wellen drehen, um die Schmierung aller inneren Teile zu gewährleisten und zu verhindern,
dass die Dichtungen austrocknen und Schmiermittel ausfließt.

- Kegelradgetriebe, die kein Schmiermittel enthalten, komplett mit Rostschutzöl füllen. Vor
Inbetriebnahme das gesamte Öl entfernen und bis zum vorgesehenen Füllstand mit Schmiermittel füllen.

- Die Wellen durch geeignete Mittel schützen.

GARANTIE
Die Garantie gilt nur, wenn alle in diesem Katalog beschriebenen Angaben, Hinweise und empfohlenen
Vorsichtsmaßnahmen gewissenhaft eingehalten werden.
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BESTELLSCHLÜSSEL

RC 86 C1 1/1
Modell

Baugröße

Bauform

Übersetzungsverhältnis



182

*Für RM Modell, Kegelrad und Getrieberad sind invertienten
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20
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17
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17

21

13
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22

Modelle: RC - RR - RB - RA - RS - RP - RX - RZ - RM* - RIS und Modelle mit Motor

1 Gehäuse
2 doppelter Deckel
3 Nabe

3.1 Motorflansch
4 Welle (Hohl-, Voll-, Keilwelle, mit Spannelement)
5 Kegelrad

5.1 Getrieberad
6 Nabenwelle

6.1 Motorwelle
7 Abstandhalter
8 Dichtung

8.1 Motordichtung
9 Feststellscheibe

10 Lager
10.1 Lager für Motor

11 Lager
12 Wellensicherung

12.1 Wellensicherung für Motor
13 Dichtring

13.1 Dichtring für Motor
14 Dichtring
15 Keil
16 Keil
17 Schraube
18 Unterlegscheibe
19 Schraube
20 Ölstopfen
21 Nabendeckel

(Größen 166 - 200 - 250 - 350 - 500)
22 Schraube

(Größen 166 - 200 - 250 - 350 - 500)
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Modell RIS 

Gehäuse
doppelter Deckel

Nabe
Vollwelle
Kegelrad

Getrieberad
Nabenwelle

Abstandhalter
Dichtung

Feststellscheibe
Lager
Lager

Wellensicherung
Dichtring
Dichtring

Keil
Keil

Schraube
Unterlegscheibe

Schraube
Hebel

Nabendeckel (Größen 166 - 200 - 250)
Schraube (Größen 166 - 200 - 250)

Lager
Lager

Scheibe
Kupplung

Hebelwelle
Dichtung

Halterung
Keil

Schraube
Unterlegscheibe

1
2
3
4
5
5.1
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
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Modelle: RE - MRE 

1 Gehäuse
2 doppelter Deckel
3 Nabe

3.1 Motorflansch
4 Welle (Hohl-, Voll-, Keilwelle, mit Spannelement)
5 Kegelrad

5.1 Getrieberad
6 Nabenwelle

6.1 Motorwelle
7 Abstandhalter
8 Dichtung

8.1 Motordichtung
9 Feststellscheibe

10 Lager
10.1 Lager für Motor

11 Lager
12 Wellensicherung

12.1 Wellensicherung für Motor
13 Dichtring

13.1 Dichtring für Motor
14 Dichtring
15 Keil
16 Keil
17 Schraube
18 Unterlegscheibe
19 Schraube
20 Stopfen
21 Sicherungsring
22 Schraube
23 Gehäuse
24 Flansch
25 Sonnenrad
26 Sicherungsring
27 Planetenradträger
28 Planetenrad
29 Lager
30 Welle
31 Wellensicherung
32 Keil
33 Lager

34 Wellensicherung
35 Deckel (Größen 42 -55)
36 Schraube (Größe 42 - 55)
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Modell RH

Gehäuse
doppelter Deckel

Gehäuse
Welle (Hohl-, Voll-, Keilwelle, mit Spannelement)

Kegelrad
Getrieberad

Welle
Abstandhalter

Dichtung 
Feststellscheibe

Lager
Lager 

Flansch
Schraube
Dichtring

Keil
Keil

Schraube
Unterlegscheibe

Schraube
Stopfen

Schraube
Sonnenrad

Wellensicherung
Welle

Planetenrad
Lager

Wellensicherung
Keil

Planetenradträger
Dichtring

Deckel
Schraube

Lager
Wellensicherung

Dichtring
Deckel

Schraube
Deckel

1
2
3
4
5
5.1
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34

35
36
37
38
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negativ

negativ

negativ

negativ

negativ

negativ

Berechnung der realen Dauerleistung (B)

Größe oder 
Anlagenschema ändern

Überprüfung der äquivalenten Leistung (C)

Überprüfung der Rotationsleistung (D)

Überprüfung der Schmierung (E)

Überprüfung der Wärmeleistung (F)

Überprüfung des Drehmoments (G)

Bestimmung der Anwendungsdaten (A)

positiv

positiv

positiv

positiv

positiv

Ende

positiv

Überprüfung der radialen und axialen Kraft (H)

WAHL DER BAUGRÖßE DES KEGELRADGETRIEBES
Um die nötigen Abmessungen des Kegelradgetriebes ist wie folgt vorzugehen:
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A – AUSLEGUNGSDATEN
Für eine richtige Bemessung der Kegelradgetriebe ist es nötig, die Auslegungsdaten zu ermitteln:
LEISTUNG, DREHMOMENT UND DREHZAHL = Die Leistung P [kW] wird durch das Produkt von
Drehmoment Mt [daNm] und Drehzahl ω [rpm] bestimmt. Die Antriebsleistung (Pi) entspricht der Summe von
Abtriebsleistung (Pu) und der in Wärme umgewandelten Leistung (Pd). Das Verhältnis von Abtriebsleistung zu
Antriebsleistung gibt den Wirkungsgrad des Getriebes an. Die Drehzahl der langsamen Welle ωL ist gleich der
Drehzahl der schnellen Welle ωv multipliziert mit dem Übersetzungsverhältnis i (als Bruch). Im Folgenden
werden einige nützliche Formeln angegeben, welche die erwähnten Angaben miteinander verbinden.

UMGEBUNGSVARIANTEN = Werte, welche die Arbeitsumgebung und -bedingungen des Kegelradgetriebes beziffern.
Die wichtigsten Werte sind: Temperatur, oxidierende oder korrosive Faktoren, Einschalt- und Stillstandzeiten,
Arbeitszyklen, Schwingungen,Wartung und Reinigung, Schalthäufigkeit, vorhergesehene Lebensdauer u.a.
ANLAGENSTRUKTUR = Es gibt unzählige Möglichkeiten, eine Drehbewegung mit Hilfe von Kegelradgetrieben zu
übertragen. Klare Vorstellungen vom Anlagenschema ermöglichen eine korrekte Bestimmung des Kraftflusses.

B – REALE DAUERLEISTUNG 
Der erste Schritt für die Wahl der Baugröße des Kegelradgetriebes besteht in der Berechnung der realen
Dauerleistung. Der Benutzer muss nach den unter Abschnitt A angegebenen Formeln die Antriebsleistung Pi aus den
Projektparametern berechnen. Es können zwei Berechnungskriterien verwendet werden: die Verwendung von
Mittelwerten eines repräsentativen Zeitraums oder die Verwendung von Maximalwerten. Es ist klar, dass die zweite
Methode (sog. Worst-Case-Szenario) die vorsichtigere Methode ist und dass sie anzuwenden ist, wenn
Zuverlässigkeit und Sicherheit im Vordergrund stehen.

C – LEISTUNGSTABELLEN UND ÄQUIVALENTE LEISTUNG 
Alle im Katalog angegebenen Werte beziehen sich auf eine Verwendung unter Standardbedingungen, d.h. bei
einer Temperatur von 20 °C und einem Einsatz ohne Stöße für eine Dauer von 8 Stunden am Tag. Für diese
Art von Einsatz ist eine Lebensdauer von 10000 Stunden vorgesehen. Bei anderen Einsatzbedingungen ist es
nötig, die äquivalente Leistung Pe zu berechnen: Sie ist die Leistung unter Standardbedingungen, bei der
dieselben Wärmeaustausch- und Verschleißerscheinungen wie bei den realen Einsatzbedingungen auftreten.
Deswegen ist die äquivalente Leistung nach folgender Formel zu errechnen:

Pe = Pi•fg•fa•fd

Es muss betont werden, dass die äquivalente Leistung nicht die Leistung ist, die das Kegelradgetriebe aushalten
muss: Sie ist ein Indikator, der dabei hilft, die Baugröße zu finden, die am geeignetsten ist und gute Voraussetzungen
für einen sicheren Betrieb bietet. Die beim Betrieb angewandte Leistung ist die Antriebsleistung Pi.

Benutzungsfaktor fg
Der Faktor fg kann mit der folgenden Tabelle in Abhängigkeit von der Anzahl der Einsatzstunden pro Tag
ermittelt werden.
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Einsatzfaktor fa
Der Faktor fa kann mit der folgenden Tabelle in Abhängigkeit von den Einsatzbedingungen ermittelt werden.

Lebensdauerfaktor fd
Der Lebensdauerfaktor fd wird in Abhängigkeit von der theoretisch vorgesehenen Lebensdauer (in Stunden) ermittelt.

Mit dem Wert der äquivalenten Leistung Pe kann in Abhängigkeit von der Drehzahl und dem Übersetzungsverhältnis in
den Haupttabellen die Baugröße ausgewählt werden, die eine größere Antriebsleistung als der errechnete Wert besitzt.
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Belastungsart Einsatzstunden pro Tag [h]: 3 8 24

leichte Stöße, seltenes Schalten, regelmäßige Bewegung 0,8 1,0 1,2
mittlere Stöße, häufiges Schalten, regelmäßige Bewegung 1,0 1,2 1,5
starke Stöße, starkes Schalten, unregelmäßige Bewegung 1,2 1,8 2,4
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D – ROTATIONSLEISTUNG   
Falls beachtliche Beschleunigungen und Verlangsamungen auftreten, ist es nötig, die Rotationsleistung PJ zu
berechnen.Diese Leistung ist nötig, um die Trägheitskräfte und Trägheitsmomente des Systems zu überwinden,wenn
sich die Geschwindigkeit ändert.Zuerst müssen die Trägheitsmomente des Systems am Abtrieb des Kegelradgetriebes
Jv unter Berücksichtigung erst der Übersetzung berechnet werden und dann zur Eingangswelle. Danach muss das
Trägheitsmoment des Kegelradgetriebes Jr hinzugefügt werden, das aus den folgenden Tabellen für Kegelradgetriebe
mit zwei Kegelrädern entnommen werden kann, um das Gesamtträgheitsmoment J zu erhalten. Die Maßeinheit des
Trägheitsmoments ist [kg•m2].

Übersetzungsverhältnis

Größe Modelle 1/1 1/1,5 1/2 1/3 1/4

54 RC RB RA [kg•m2] 0,000133 0,000049 0,000026 0,000014 0,000010
RS RX [kg•m2] 0,000134 0,000050 0,000027 0,000016 0,000011

86 RC RR RB RA [kg•m2] 0,000334 0,000122 0,000066 0,000034 0,000024
RS RP RX RZ RM [kg•m2] 0,000366 0,000136 0,000074 0,000037 0,000026

110 RC RR RB RA [kg•m2] 0,000733 0,000270 0,000151 0,000081 0,000059
RS RP RX RZ RM [kg•m2] 0,000798 0,000299 0,000168 0,000089 0,000063

134 RC RR RB RA [kg•m2] 0,002440 0,000887 0,000497 0,000267 0,000197
RS RP RX RZ RM [kg•m2] 0,002593 0,000955 0,000535 0,000284 0,000207

166 RC RR RB RA [kg•m2] 0,010363 0,003609 0,001928 0,000924 0,000618
RS RP RX RZ RM [kg•m2] 0,011171 0,003968 0,002130 0,001013 0,000669

200 RC RR RB RA [kg•m2] 0,024061 0,009037 0,004728 0,002325 0,001576
RS RP RX RZ RM [kg•m2] 0,026254 0,010012 0,005276 0,002669 0,001713

250 RC RR RB RA [kg•m2] 0,083743 0,029423 0,015813 0,007811 0,005348
RS RP RX RZ RM [kg•m2] 0,091467 0,032856 0,017744 0,008669 0,005831

350 RC RR RB RA [kg•m2] 0,740939 0,255341 0,135607 0,060030 0,034340
RS RP RX RZ RM [kg•m2] 0,755302 0,261725 0,139198 0,061626 0,035238

500 RC RR RB RA [kg•m2] 1,704159 0,587284 0,311896 0,138069 0,078982
RS RP RX RZ RM [kg•m2] 1,737194 0,601967 0,320155 0,141739 0,081047

Übersetzungsverhältnis

Größe Modelle 1/2 1/3 1/4,5 1/6 1/9 1/12

32 REC REB [kg•m2] - - 0,003457 0,003067 0,002837 0,002767
REA RES [kg•m2] - - 0,003525 0,003105 0,002854 0,002777

RHC RHB RHA [kg•m2] 0,006230 0,005010 - - - -
RHS [kg•m2] 0,006459 0,005163 0,003525 - - -

42 REC REB [kg•m2] - - 0,014292 0,012611 0,011607 0,011301
REA RES [kg•m2] - - 0,014651 0,012813 0,011696 0,011352

RHC RHB RHA [kg•m2] 0,26227 0.021046 - - - -
RHS [kg•m2] 0,027439 0,021854 0,014651 - - -

55 REC REB [kg•m2] - - 0,029678 0,025369 0,022966 0,022217
REA RES [kg•m2] - - 0,030653 0,025917 0,023310 0,022354

RHC RHB RHA [kg•m2] 0,056732 0,044702 - - - -
RHS [kg•m2] 0,060022 0,046895 0,030653 - - -
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Dabei sind ωv die Drehzahl der schnellen Welle und αv die Winkelbeschleunigung der schnellen Welle, das zu
überwindende Trägheitsmoment entspricht J•αv und die entsprechende Rotationsleistung PJ ergibt sich aus
J•ωv• αv. Falls der zeitliche Geschwindigkeitsverlauf der schnellen Welle ωv einem der folgenden vier linearen
oder sinusförmigen Diagrammen entspricht, bei denen A der Maximaldrehzahl in [rpm] und B der
Zyklusfrequenz in [Hz] entspricht, kann die Berechnung der Rotationsleistung in [kW] vereinfacht werden,
indem die Parameter A und B in folgender Weise berechnet werden:

Die Leistung PJ muss zur äquivalenten Leistung Pe hinzugefügt werden und muss bei der Überprüfung der
Baugröße anhand der Tabellen berücksichtigt werden. Falls diese Überprüfung negativ ausfällt, ist die
Baugröße zu wechseln und die Überprüfung erneut durchzuführen.
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E – SCHMIERUNG
Nach der ersten Überprüfung der Vereinbarkeit von Baugröße und Leistung muss kontrolliert werden, ob eine
Tauchschmierung ausreicht oder eine Druckschmierung erforderlich ist. Deswegen sollte nach dem Diagramm aus
dem Abschnitt „Schmierung“ beurteilt werden, ob die Drehzahl über oder unter dem Grenzwert liegt. Falls die
Geschwindigkeit nah am Grenzwert liegt, sollten Sie sich mit unserer technischen Abteilung in Verbindung setzen.
Falls eine Druckschmierung erforderlich und realisierbar ist, muss der Schmiermitteldurchfluss Q [l/min] aus der
Antriebsleistung Pi [kW], dem Wirkungsgrad η, der spezifischen Wärmekapazität des Schmiermittels cp
[J/(kg•°C)], der Umgebungstemperatur ta und der Höchsttemperatur am Getriebe tr [°C] berechnet werden.

Falls eine Druckschmierung nicht durchführbar ist, muss die Baugröße verändert werden.

F – WÄRMELEISTUNG  
Falls die Antriebsleistungswerte sich bei den Haupttabellen im farbigen Bereich befinden, ist die
Wärmeleistung zu überprüfen. Diese Größe, die von der Baugröße des Kegelradgetriebes und der
Umgebungstemperatur abhängt, zeigt diejenige Antriebsleistung an, bei der ein thermisches Gleichgewicht
zwischen der Umgebung und dem Getriebe mit einer Oberflächentemperatur von 90 °C besteht. Die folgenden
Diagramme zeigen die Wärmeleistung bei Getrieben mit zwei und drei Zahnrädern an.

GETRIEBE MIT ZWEI ZAHNRÄDERN 

GETRIEBE MIT DREI ZAHNRÄDERN
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Falls es beim Betrieb des Kegelradgetriebes zu Stillstandzeiten kommt, kann die Wärmeleistung um den
Faktor PTC erhöht werden. Dieser Faktor kann aus dem folgenden Diagramm in Abhängigkeit von der
prozentualen Einschaltdauer entnommen werden.

Falls die Wärmeleistung geringer als die benötigte Leistung Pi ist, muss die Größe des Getriebes gewechselt oder zu
einer Druckschmierung übergegangen werden. Für die Berechnung der Schmiermitteldurchflusses siehe Abschnitt E.

G – DREHMOMENT 
Wenn mehrere Kegelradgetriebe wie in der folgenden Abbildung in Reihe montiert werden, muss man überprüfen,
ob das Drehmoment an der gemeinsamen Welle nicht die Werte der folgenden Tabelle überschreitet.

H - AXIALE UND RADIALE KRÄFTE 
Zuletzt ist die Festigkeit des Getriebes gegen Axial- und Radialkräfte zu überprüfen. Die Grenzwerte dieser
Kräfte werden auf S. 172-175 angegeben. Falls diese Überprüfung negativ ausfällt, ist eine andere Baugröße
auszuwählen.

Modelle Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500 32 42 55
RC RA RB [daNm] 4 9 18 32 77 174 391 1205 5392 - - -
RR RM RIS
RS RP [daNm] 13 32 41 77 214 391 807 1446 5387 - - -
RHA RHB RHC [daNm] - - - - - - - - - 32 77 174
RHS (1/2 1/3) [daNm] - - - - - - - - - 77 214 391
RHS (1/4,5) [daNm] - - - - - - - - - 32 77 174
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RC  RR  RB  RA  RS  RP  RX  RZ  RIS

RC  RR  RB  RA  RS  RP  RM  RX  RZ

RC  RR  RB  RA  RS  RP  RX  RZ  RIS

Rapport 1/1
54 86 110 134 166 200 250 350 500

Rapport 1/1,5
54 86 110 134 166 200 250 350 500

Rapport 1/2
54 86 110 134 166 200 250 350 500

vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 1500 1,53 0,93 6,04 3,69 8,20 5,01 20,7 12,5 43,8 26,4 91,2 54,5 170 101 538 321 - -
1500 750 0,80 0,97 3,20 3,91 4,35 5,31 11,0 13,3 23,5 28,4 49,3 59,0 91,5 109 293 350 588 749
1000 500 0,57 1,04 2,41 4,41 3,32 6,08 8,87 16,0 18,9 34,2 34,8 62,4 63,9 114 206 369 457 873
750 375 0,45 1,10 1,94 4,74 2,67 6,52 7,15 17,2 15,3 37,0 28,2 67,5 51,9 124 168 402 373 950
500 250 0,34 1,24 1,42 5,20 1,96 7,18 5,27 19,1 11,3 41,0 20,8 74,6 38,5 138 125 448 279 1066
250 125 0,20 1,46 0,83 6,08 1,15 8,43 3,10 22,5 6,67 48,4 12,3 88,3 22,9 164 75,0 538 168 1284
100 50 0,09 1,65 0,41 7,51 0,57 10,4 1,52 27,5 3,28 59,5 6,09 109 11,4 204 37,4 671 84,6 1616
50 25 0,05 1,83 0,24 8,80 0,33 12,1 0,89 32,2 1,91 69,3 3,55 127 6,61 237 21,9 786 49,7 1899

vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 3000 4,14 1,26 19,4 5,92 29,4 8,98 53,6 16,2 148 44,7 256 76,6 453 135 1184 354 - -
1500 1500 2,20 1,34 10,4 6,35 15,7 9,59 28,7 17,3 80,3 48,5 140 83,7 249 149 660 394 1650 1050
1000 1000 1,80 1,65 7,57 6,94 10,9 9,99 20,0 18,1 56,3 51,0 98,5 88,4 176 158 469 421 1266 1209
750 750 1,45 1,77 6,12 7,48 8,84 10,8 16,2 19,5 45,8 55,4 80,3 96,1 143 171 385 460 1044 1329
500 500 1,07 1,96 4,51 8,26 6,53 11,9 12,0 21,7 34,0 61,6 59,8 107 107 192 290 520 790 1509
250 250 0,62 2,27 2,66 9,75 3,86 14,1 7,15 25,9 20,3 73,6 35,8 128 64,6 231 176 631 483 1845
100 100 0,30 2,75 1,31 12,0 1,90 17,4 3,54 32,1 10,1 91,6 17,9 160 32,4 290 89,0 798 246 2349
50 50 0,18 3,30 0,76 13,9 1,11 20,3 2,06 37,3 5,91 107 10,4 186 19,0 341 52,5 942 146 2789

vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 2000 2,46 1,12 10,3 4,72 13,0 5,95 28,5 12,9 88,1 39,9 159 71,3 238 106 610 273 - -
1500 1000 1,28 1,17 5,54 5,07 6,96 6,38 15,3 13,8 47,2 42,8 85,7 76,9 129 115 335 300 907 866
1000 667 0,88 1,21 4,15 5,70 4,91 6,75 10,8 14,6 32,9 44,7 60,0 80,7 90,7 122 237 319 690 988
750 500 0,71 1,30 3,30 6,05 3,96 7,26 8,78 15,9 26,7 48,4 48,7 87,4 73,8 132 193 346 566 1081
500 333 0,52 1,43 2,30 6,32 2,91 8,00 6,48 17,6 19,7 53,6 36,2 97,4 54,9 147 145 390 425 1218
250 167 0,30 1,65 1,41 7,75 1,71 9,40 3,82 20,7 11,7 63,6 21,5 115 32,7 176 87,1 469 258 1478
100 66,7 0,15 2,06 0,65 8,93 0,84 11,5 1,88 25,5 5,80 78,9 10,6 142 16,3 219 43,7 588 130 1862
50 33,3 0,08 2,20 0,38 10,4 0,49 13,4 1,09 29,6 3,38 91,9 6,24 168 9,54 256 25,6 689 76,8 2200

RC  RR  RB  RA  RS  RP  RX  RZ  RIS

RC  RR  RB  RA  RS  RP  RM  RX  RZ

RC  RR  RB  RA  RS  RP  RX  RZ  RIS

Übersetzungsverhältnis 1/1
54 86 110 134 166 200 250 350 500

Übersetzungsverhältnis 1/1,5
54 86 110 134 166 200 250 350 500

Übersetzungsverhältnis 1/2
54 86 110 134 166 200 250 350 500

Falls das Kegelradgetriebe zur Erhöhung der Drehzahl verwendet wird, erhält man das Drehmoment am
Abtrieb durch Multiplizieren des Tabellenwertes mit dem Übersetzungsverhältnis (als Bruch angegeben).

Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 1500 1,53 0,93 6,04 3,69 8,20 5,01 20,7 12,5 43,8 26,4 91,2 54,5 170 101 538 321 - -
1500 750 0,80 0,97 3,20 3,91 4,35 5,31 11,0 13,3 23,5 28,4 49,3 59,0 91,5 109 293 350 588 674
1000 500 0,57 1,04 2,41 4,41 3,32 6,08 8,87 16,0 18,9 34,2 34,8 62,4 63,9 114 206 369 457 785
750 375 0,45 1,10 1,94 4,74 2,67 6,52 7,15 17,2 15,3 37,0 28,2 67,5 51,9 124 168 402 373 855
500 250 0,34 1,24 1,42 5,20 1,96 7,18 5,27 19,1 11,3 41,0 20,8 74,6 38,5 138 125 448 279 960
250 125 0,20 1,46 0,83 6,08 1,15 8,43 3,10 22,5 6,67 48,4 12,3 88,3 22,9 164 75,0 538 168 1155
100 50 0,09 1,65 0,41 7,51 0,57 10,4 1,52 27,5 3,28 59,5 6,09 109 11,4 204 37,4 671 84,6 1454
50 25 0,05 1,83 0,24 8,80 0,33 12,1 0,89 32,2 1,91 69,3 3,55 127 6,61 237 21,9 786 49,7 1710

Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 3000 4,14 1,26 19,4 5,92 29,4 8,98 53,6 16,2 148 44,7 256 76,6 453 135 1184 354 - -
1500 1500 2,20 1,34 10,4 6,35 15,7 9,59 28,7 17,3 80,3 48,5 140 83,7 249 149 660 394 1650 945
1000 1000 1,80 1,65 7,57 6,94 10,9 9,99 20,0 18,1 56,3 51,0 98,5 88,4 176 158 469 421 1266 1088
750 750 1,45 1,77 6,12 7,48 8,84 10,8 16,2 19,5 45,8 55,4 80,3 96,1 143 171 385 460 1044 1196
500 500 1,07 1,96 4,51 8,26 6,53 11,9 12,0 21,7 34,0 61,6 59,8 107 107 192 290 520 790 1358
250 250 0,62 2,27 2,66 9,75 3,86 14,1 7,15 25,9 20,3 73,6 35,8 128 64,6 231 176 631 483 1660
100 100 0,30 2,75 1,31 12,0 1,90 17,4 3,54 32,1 10,1 91,6 17,9 160 32,4 290 89,0 798 246 2114
50 50 0,18 3,30 0,76 13,9 1,11 20,3 2,06 37,3 5,91 107 10,4 186 19,0 341 52,5 942 146 2510

Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 2000 2,46 1,12 10,3 4,72 13,0 5,95 28,5 12,9 88,1 39,9 159 71,3 238 106 610 273 - -
1500 1000 1,28 1,17 5,54 5,07 6,96 6,38 15,3 13,8 47,2 42,8 85,7 76,9 129 115 335 300 907 779
1000 667 0,88 1,21 4,15 5,70 4,91 6,75 10,8 14,6 32,9 44,7 60,0 80,7 90,7 122 237 319 690 890
750 500 0,71 1,30 3,30 6,05 3,96 7,26 8,78 15,9 26,7 48,4 48,7 87,4 73,8 132 193 346 566 973
500 333 0,52 1,43 2,30 6,32 2,91 8,00 6,48 17,6 19,7 53,6 36,2 97,4 54,9 147 145 390 425 1096
250 167 0,30 1,65 1,41 7,75 1,71 9,40 3,82 20,7 11,7 63,6 21,5 115 32,7 176 87,1 469 258 1330
100 66,7 0,15 2,06 0,65 8,93 0,84 11,5 1,88 25,5 5,80 78,9 10,6 142 16,3 219 43,7 588 130 1675
50 33,3 0,08 2,20 0,38 10,4 0,49 13,4 1,09 29,6 3,38 91,9 6,24 168 9,54 256 25,6 689 76,8 1980
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RC  RR  RB  RA  RS  RP  RX  RZ

RHC  RHB  RHA  RHS

Rapport 1/3
54 86 110 134 166 200 250 350 500

Rapport 1/3
32 42 55

RHC  RHB  RHA  RHS
Rapport 1/2

32 42 55

vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

2000 1000 11,7 10,0 31,1 26,7 46,0 39,5
1500 750 10,0 11,4 24,2 27,7 36,2 41,4
1000 500 7,15 12,3 18,0 30,9 26,5 45,5
700 350 5,54 13,6 13,5 33,2 19,6 48,1
500 250 4,35 14,9 10,0 34,4 15,2 52,2
300 150 3,02 17,3 7,40 42,4 10,2 58,4
100 50 1,37 23,5 2,78 47,8 4,04 69,4
50 25 0,74 25,4 1,52 52,2 2,26 77,6

vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 1000 0,74 0,67 2,79 2,55 4,09 3,74 9,19 8,33 24,7 22,4 50,1 44,9 76,5 68,9 289 259 - -
1500 500 0,39 0,71 1,47 2,96 2,15 3,94 4,86 8,81 13,1 23,7 26,8 48,1 41,3 74,1 155 278 300 573
1000 333 0,32 0,88 1,30 3,57 1,57 4,31 4,27 11,6 10,2 27,7 22,4 60,3 34,5 92,9 108 290 225 643
750 250 0,25 0,91 1,14 4,18 1,26 4,62 3,50 12,7 8,27 30,0 18,1 64,9 28,0 100 88,4 317 183 699
500 166 0,19 1,04 0,82 4,51 0,93 5,11 2,56 13,9 6,09 33,1 13,3 71,6 20,6 110 65,5 352 136 779
250 83 0,11 1,21 0,46 5,06 0,54 5,94 1,50 16,3 3,58 38,9 7,86 84,6 12,2 131 39,0 420 81,0 928
100 33 0,06 1,37 0,21 5,77 0,26 7,15 0,74 20,1 1,75 47,6 3,87 104 6,01 161 19,3 519 40,5 1160
50 16,7 0,03 1,65 0,12 6,60 0,15 8,25 0,42 22,8 1,02 55,5 2,24 120 3,50 188 11,2 603 23,8 1364

vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 1000 13,3 11,4 - - - -
2000 667 9,69 12,4 22,4 28,8 32,9 42,3
1500 500 7,72 13,2 18,0 30,9 26,5 45,6
1000 333 5,81 14,9 13,5 34,8 20,0 51,6
700 233 4,21 15,5 9,82 36,2 14,4 53,1
500 166 3,26 16,7 7,63 39,2 11,1 57,1
300 100 2,27 19,5 5,17 44,4 7,50 64,4
100 33 0,95 24,5 1,94 50,0 3,01 77,7
50 16,7 0,54 27,8 1,05 54,0 1,61 82,5

RC  RR  RB  RA  RS  RP  RX  RZ

RHC  RHB  RHA  RHS

Übersetzungsverhältnis 1/3
54 86 110 134 166 200 250 350 500

Übersetzungsverhältnis 1/3
32 42 55

RHC  RHB  RHA  RHS
Übersetzungsverhältnis 1/2

32 42 55

Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

2000 1000 11,7 10,0 31,1 26,7 46,0 39,5
1500 750 10,0 11,4 24,2 27,7 36,2 41,4
1000 500 7,15 12,3 18,0 30,9 26,5 45,5
700 350 5,54 13,6 13,5 33,2 19,6 48,1
500 250 4,35 14,9 10,0 34,4 15,2 52,2
300 150 3,02 17,3 7,40 42,4 10,2 58,4
100 50 1,37 23,5 2,78 47,8 4,04 69,4
50 25 0,74 25,4 1,52 52,2 2,26 77,6

Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 1000 0,74 0,67 2,79 2,55 4,09 3,74 9,19 8,33 24,7 22,4 50,1 44,9 76,5 68,9 289 259 - -
1500 500 0,39 0,71 1,47 2,96 2,15 3,94 4,86 8,81 13,1 23,7 26,8 48,1 41,3 74,1 155 278 300 515
1000 333 0,32 0,88 1,30 3,57 1,57 4,31 4,27 11,6 10,2 27,7 22,4 60,3 34,5 92,9 108 290 225 578
750 250 0,25 0,91 1,14 4,18 1,26 4,62 3,50 12,7 8,27 30,0 18,1 64,9 28,0 100 88,4 317 183 630
500 166 0,19 1,04 0,82 4,51 0,93 5,11 2,56 13,9 6,09 33,1 13,3 71,6 20,6 110 65,5 352 136 700
250 83 0,11 1,21 0,46 5,06 0,54 5,94 1,50 16,3 3,58 38,9 7,86 84,6 12,2 131 39,0 420 81,0 835
100 33 0,06 1,37 0,21 5,77 0,26 7,15 0,74 20,1 1,75 47,6 3,87 104 6,01 161 19,3 519 40,5 1044
50 16,7 0,03 1,65 0,12 6,60 0,15 8,25 0,42 22,8 1,02 55,5 2,24 120 3,50 188 11,2 603 23,8 1227

Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 1000 13,3 11,4 - - - -
2000 667 9,69 12,4 22,4 28,8 32,9 42,3
1500 500 7,72 13,2 18,0 30,9 26,5 45,6
1000 333 5,81 14,9 13,5 34,8 20,0 51,6
700 233 4,21 15,5 9,82 36,2 14,4 53,1
500 166 3,26 16,7 7,63 39,2 11,1 57,1
300 100 2,27 19,5 5,17 44,4 7,50 64,4
100 33 0,95 24,5 1,94 50,0 3,01 77,7
50 16,7 0,54 27,8 1,05 54,0 1,61 82,5
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RC  RR  RB  RA  RS  RP  RX  RZ
Rapport 1/4

54 86 110 134 166 200 250 350 500

vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 750 0,45 0,55 1,89 2,31 2,73 3,33 6,37 7,70 12,2 14,7 30,8 36,8 45,3 54,2 189 226 164 209
1500 375 0,24 0,58 1,00 2,44 1,43 3,49 3,36 8,12 6,49 15,7 16,4 39,2 24,2 57,9 100 239 155 395
1000 250 0,21 0,77 0,89 3,26 1,22 4,47 2,86 10,3 5,54 20,1 13,0 46,6 20,8 74,6 70,2 252 144 551
750 188 0,19 0,92 0,73 3,56 0,98 4,79 2,30 11,1 4,46 21,5 10,5 50,2 16,7 79,9 56,8 271 117 596
500 125 0,14 1,02 0,54 3,96 0,71 5,20 1,68 12,1 3,27 23,7 7,73 55,5 12,3 88,3 42,0 301 87,0 665
250 62,5 0,08 1,17 0,31 4,54 0,42 6,16 0,98 14,2 1,92 27,8 4,53 65,0 7,26 104 24,9 357 51,7 790
100 25 0,04 1,46 0,15 5,50 0,20 7,33 0,48 17,4 0,94 34,1 2,22 79,7 3,57 128 12,3 441 25,6 978
50 12,5 0,02 1,68 0,09 6,60 0,12 8,80 0,28 20,3 0,55 39,9 1,30 93,3 2,08 149 7,16 514 14,9 1138

RHS
Rapport 1/4,5

32 42 55
vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 667 9,69 12,4 22,4 28,8 - -
2000 444 7,07 13,6 16,5 31,9 24,2 46,8
1500 333 5,81 14,9 13,5 34,8 20,0 51,6
1000 222 4,02 15,5 9,70 37,5 13,9 53,8
700 156 3,10 17,1 7,29 40,1 10,4 57,3
500 111 2,35 18,2 5,54 42,9 8,05 62,3
300 66,7 1,65 21,3 3,57 46,0 5,21 67,1
100 22,2 0,65 25,1 1,34 51,8 2,37 91,7
50 11,1 0,44 34,0 0,84 65,0 1,31 101

REC  REB  REA  RES
Rapport 1/4,5

32 42 55
vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 667 11,3 14,5 29,6 38,1 43,7 56,3
2000 444 8,46 16,3 21,3 41,1 31,3 60,5
1500 333 6,82 17,5 17,1 44,0 25,2 64,9
1000 222 5,00 19,3 12,9 49,8 19,2 73,4
700 156 3,81 21,0 9,30 51,3 13,7 75,6
500 111 2,94 22,6 7,20 55,6 10,6 82,0
300 66,7 1,97 25,3 4,90 63,1 7,12 91,5
100 22,2 0,83 32,1 1,90 73,4 2,81 108
50 11,1 0,42 32,4 1,00 77,3 1,52 116

RC  RR  RB  RA  RS  RP  RX  RZ
Übersetzungsverhältnis 1/4

54 86 110 134 166 200 250 350 500

Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 750 0,45 0,55 1,89 2,31 2,73 3,33 6,37 7,70 12,2 14,7 30,8 36,8 45,3 54,2 189 226 - -
1500 375 0,24 0,58 1,00 2,44 1,43 3,49 3,36 8,12 6,49 15,7 16,4 39,2 24,2 57,9 100 239 155 355
1000 250 0,21 0,77 0,89 3,26 1,22 4,47 2,86 10,3 5,54 20,1 13,0 46,6 20,8 74,6 70,2 252 144 496
750 188 0,19 0,92 0,73 3,56 0,98 4,79 2,30 11,1 4,46 21,5 10,5 50,2 16,7 79,9 56,8 271 117 536
500 125 0,14 1,02 0,54 3,96 0,71 5,20 1,68 12,1 3,27 23,7 7,73 55,5 12,3 88,3 42,0 301 87,0 600
250 62,5 0,08 1,17 0,31 4,54 0,42 6,16 0,98 14,2 1,92 27,8 4,53 65,0 7,26 104 24,9 357 51,7 711
100 25 0,04 1,46 0,15 5,50 0,20 7,33 0,48 17,4 0,94 34,1 2,22 79,7 3,57 128 12,3 441 25,6 880
50 12,5 0,02 1,68 0,09 6,60 0,12 8,80 0,28 20,3 0,55 39,9 1,30 93,3 2,08 149 7,16 514 14,9 1024

RHS
Übersetzungsverhältnis 1/4,5

32 42 55
Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 667 9,69 12,4 22,4 28,8 - -
2000 444 7,07 13,6 16,5 31,9 24,2 46,8
1500 333 5,81 14,9 13,5 34,8 20,0 51,6
1000 222 4,02 15,5 9,70 37,5 13,9 53,8
700 156 3,10 17,1 7,29 40,1 10,4 57,3
500 111 2,35 18,2 5,54 42,9 8,05 62,3
300 66,7 1,65 21,3 3,57 46,0 5,21 67,1
100 22,2 0,65 25,1 1,34 51,8 2,37 91,7
50 11,1 0,44 34,0 0,84 65,0 1,31 101

REC  REB  REA  RES
Übersetzungsverhältnis 1/4,5

32 42 55
Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 667 11,3 14,5 29,6 38,1 43,7 56,3
2000 444 8,46 16,3 21,3 41,1 31,3 60,5
1500 333 6,82 17,5 17,1 44,0 25,2 64,9
1000 222 5,00 19,3 12,9 49,8 19,2 73,4
700 156 3,81 21,0 9,30 51,3 13,7 75,6
500 111 2,94 22,6 7,20 55,6 10,6 82,0
300 66,7 1,97 25,3 4,90 63,1 7,12 91,5
100 22,2 0,83 32,1 1,90 73,4 2,81 108
50 11,1 0,42 32,4 1,00 77,3 1,52 116
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REC  REB  REA  RES
Rapport 1/6

32 42 55
vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 500 9,33 16,0 19,8 34,0 36,6 62,9
2000 333 6,88 17,7 14,7 37,8 27,1 69,8
1500 250 5,54 19,0 11,8 40,5 21,8 74,9
1000 167 4,06 20,9 8,73 45,0 16,1 83,1
700 117 3,08 22,7 6,64 48,9 12,2 90,0 
500 83,3 2,37 24,3 5,13 52,8 9,52 97,9
300 50 1,60 27,5 3,45 59,3 6,41 110
100 16,7 0,64 33,0 1,38 71,2 2,56 132
50 8,33 0,34 34,8 0,73 75,1 1,36 139

REC  REB  REA  RES
Rapport 1/9

32 42 55
vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 333 4,49 11,5 10,7 27,5 23,5 60,5
2000 222 3,36 12,9 7,96 30,7 17,3 66,8
1500 167 2,69 13,8 6,41 33,0 14,0 72,1
1000 111 1,96 15,1 4,69 36,3 10,3 79,7
700 77,8 1,49 16,4 3,56 39,3 7,83 86,6
500 55,6 1,14 17,6 2,74 42,3 6,05 93,4
300 33,3 0,77 19,8 1,84 47,4 4,07 104
100 11,1 0,30 23,2 0,75 58,0 1,62 125
50 5,56 0,16 24,7 0,39 60,2 0,86 132

REC  REB  REA  RES
1/12

32 42 55
vitesse de vitesse de Pi MtL Pi MtL Pi MtL
rotation rotation [kW] [daNm] [kW] daNm] [kW] [daNm]
de l’arbre de l’arbre
rapide lent
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 250 3,01 10,3 5,83 20,0 13,6 46,7
2000 167 2,21 11,3 4,28 22,0 10,1 52,0
1500 125 1,76 12,1 3,44 23,6 8,13 55,9
1000 83,3 1,29 13,3 2,51 25,9 5,94 61,3
700 58,3 0,97 14,3 1,90 28,0 4,51 66,5
500 41,7 0,75 15,4 1,46 30,0 3,48 71,6
300 25 0,50 17,1 0,98 33,6 2,33 80,1
100 8,33 0,21 21,6 0,38 39,2 0,93 96,0
50 4,17 0,11 22,6 0,20 41,1 0,49 100

REC  REB  REA  RES
Übersetzungsverhältnis 1/6

32 42 55
Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 500 9,33 16,0 19,8 34,0 36,6 62,9
2000 333 6,88 17,7 14,7 37,8 27,1 69,8
1500 250 5,54 19,0 11,8 40,5 21,8 74,9
1000 167 4,06 20,9 8,73 45,0 16,1 83,1
700 117 3,08 22,7 6,64 48,9 12,2 90,0 
500 83,3 2,37 24,3 5,13 52,8 9,52 97,9
300 50 1,60 27,5 3,45 59,3 6,41 110
100 16,7 0,64 33,0 1,38 71,2 2,56 132
50 8,33 0,34 34,8 0,73 75,1 1,36 139

REC  REB  REA  RES
Übersetzungsverhältnis 1/9

32 42 55
Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 333 4,49 11,5 10,7 27,5 23,5 60,5
2000 222 3,36 12,9 7,96 30,7 17,3 66,8
1500 167 2,69 13,8 6,41 33,0 14,0 72,1
1000 111 1,96 15,1 4,69 36,3 10,3 79,7
700 77,8 1,49 16,4 3,56 39,3 7,83 86,6
500 55,6 1,14 17,6 2,74 42,3 6,05 93,4
300 33,3 0,77 19,8 1,84 47,4 4,07 104
100 11,1 0,30 23,2 0,75 58,0 1,62 125
50 5,56 0,16 24,7 0,39 60,2 0,86 132

REC  REB  REA  RES
Übersetzungsverhältnis 1/12

32 42 55
Drehzahl Drehzahl Pi MtL Pi MtL Pi MtL
der der [kW] [daNm] [kW] [daNm] [kW] [daNm]
schnellen langsamen
Welle Welle
ωv [rpm] ωL [rpm]

3000 250 3,01 10,3 5,83 20,0 13,6 46,7
2000 167 2,21 11,3 4,28 22,0 10,1 52,0
1500 125 1,76 12,1 3,44 23,6 8,13 55,9
1000 83,3 1,29 13,3 2,51 25,9 5,94 61,3
700 58,3 0,97 14,3 1,90 28,0 4,51 66,5
500 41,7 0,75 15,4 1,46 30,0 3,48 71,6
300 25 0,50 17,1 0,98 33,6 2,33 80,1
100 8,33 0,21 21,6 0,38 39,2 0,93 96,0
50 4,17 0,11 22,6 0,20 41,1 0,49 100
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NIPLOY-Behandlung
Für den Einsatz in oxidierenden Umgebungen können einige Bauteile des Hubelements, die nicht
Gleitbewegungen ausgesetzt sind, durch chemisches Vernickeln mit dem sog. Niploy-Verfahren behandelt
werden. Dies erzeugt eine nicht dauerhafte Schutzschicht auf Gehäuse und Deckeln.

Rostfreie Serie
Für Anwendungen, die einen Schutz gegen Oxidation erfordern, können die Bauteile aus rostfreiem Stahl
hergestellt werden. Für die Größen 86, 110 und 134 ist die Verwendung von AISI 316 als standardproduktion
für alle Bauteile vorhergesehen:Wellen, Deckel, Hülsen, Gehäuse, und Motorflansche. Die Rostfreie Serie kann
in Meeresumgebung eingesetzt werden ohne zu korrodieren. Alle anderen Größen können als Spezialbauteile
aus dem Stahl AISI 304 oder 316 hergestellt werden.
Für weiter informationen, aup s. 226-229 zu entnehmen.

VORSCHRIFTEN

ATEX-Richtlinie (94/9/EG)
Die Richtlinie 94/9/EG ist auch bekannt als die “ATEX-Richtlinie“. Die Produkte von UNIMEC fallen unter
die Definition von „Komponente“ nach Art. 1 Abs. 3 c und benötigen damit keine ATEX-Kennzeichnung. Auf
Anfrage des Benutzers ist nach Abgabe eines Fragebogens zu den Einsatzparametern eine
Konformitätserklärung nach den Bestimmungen von Art. 8 Abs. 3 erhältlich.

Maschinenrichtlinie (98/37/EG)
Die Richtlinie 98/37/EG ist auch bekannt als die “Maschinenrichtlinie“. Die Bauteile von UNIMEC gehören,
da sie dazu bestimmt sind, in andere Maschinen eingegliedert oder montiert zu werden (Art. 4 Abs. 2), zu
der Kategorie von Produkten, die keine EG-Kennzeichnung erfordert. Auf Anfrage des Benutzers ist eine
Erklärung des Herstellers nach den Bestimmungen von Anhang II Punkt B erhältlich. Das neue
Maschinenbuch (06/42/EG) wird per 29/12/2009 bestätigt. UNIMEC garantiert, dass jegliche neue
Anweisung für mechanische Transmissionen bis zu diesem Datum befolgt werden.

RoHS-Richtlinie (02/95/EG)
Die Richtlinie 02/95/EG ist auch bekannt als die “RoHS-Richtlinie“. Die Zulieferer für elektromechanische
Apparate der UNIMEC haben für ihre Produkte eine Konformitätserklärung entsprechend dieser
Bestimmung ausgestellt. Auf Anfrage des Benutzers ist eine Kopie dieser Erklärung erhältlich.

REACH-Richtlinie (06/121/EG)
Die 06/121/EG ist bekannter als “REACH-Richtlinie” und wird fuer Vorschrift EG 1907/2006 verwendet.
UNIMEC – Produkte bringen nur innen Schmiermittel als “Substanzen”, wie vom Art. 7 der oben
angegebenen Vorschriften festgelegt. Im Art. 7, Abs. 1 b) gibt UNIMEC an, dass ihre Produkte keinerlei
Erklaerung oder Registrierung unterworfen sind, weil  die verwendeten Substanzen nicht “unter normalen und
vernuenftig befolgten Bedingungen verlorengehen”, effektiv sind verlorene Schmiermittel typisch fuer
schlechtes Funktionieren oder fuer schwere Anomalien. Im Art. 33 der Vorschriften EG 1907/2006 erklaert
UNIMEC, dass im Innern ihrer Produkte keine Substanzen enthalten sind, wie in Art. 57 prozentmaessig als
gefaehrlich identifiziert.

Norm UNI EN ISO 9001:2000
Für von UNIMEC war die Durchführung der betrieblichen Qualitätskontrolle schon immer von
fundamentaler Bedeutung. Aus diesem Grund besitzt UNIMEC seit 1996 die Zertifizierung UNI
EN ISO 9001 - zuerst in Anlehnung an die Norm von 1994 und heute in der Version von 2000.
13 Jahre betrieblicher Qualitätszertifizierung durch die UKAS, die weltweit angesehenste
Zertifizierungsstelle, führen zwangsläufig zu einer effektiven Organisation auf allen Niveaus des
Arbeitsprozesses. Am 31/10/2008 wird die neue Ausgabe dieser Norm veroeffentlicht. UNIMEC wird jegliche
Neuheit bewerten, die in dieser Revision angegeben wird.

Lackierung
Unsere Produkte sind in blau RAL 5015 lackiert. Ein ofengestütztes Trockensystem ermöglicht eine
maximale Haftung des Lacks. Es sind auch andere Farben und Epoxidlacke erhältlich.
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Modèle XRC*

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

Kegelradgetriebe mit Hohlwelle RC
Modelle XRC*

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 8,5 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 10 8 9 11 11 11 15 20
A3 37 60 72 87 106 125 150 210 295
A4 44 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 72 84 110 132 152 182 218 330 415
A6 95 114 150 182 217 267 318 450 585
A7 74 120 144 174 212 250 300 420 590
A8 122 157 205 249 300 367 443 625 835
B 1,5 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 53 84 100 122 156 185 230 345 485
D Ø h7 11 16 20 24 32 42 55 65 120
D2 Ø H7 12 16 20 24 32 42 55 80 120
E Ø 52,8 59 68 80 107 120 152 240 320
F M4x12 M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M4x10 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 27 43 55 67 83 100 125 175 250
H 23 30 40 50 65 85 100 120 170
H1 22 30 30 35 45 50 55 65 100
M 4x4x20 5x5x25 6x6x35 8x7x45 10x8x60 12x8x80 16x10x90 18x11x110 32x18x150
S 4 5 6 8 10 12 16 22 32
T 13,8 18,3 22,8 27,3 35,3 45,3 59,3 85,4 127,4

* Modelle XRC: Version aus rostfreiem Stahl

C1

C2
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Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

Kegelradgetriebe mit Hohlwelle und verstärkter Antriebswelle RR
Modelle XRR*

* Modelle XRR: Version aus rostfreiem Stahl

Größe 86 110 134 166 200 250 350 500
A 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 8 9 11 11 11 15 20
A3 60 72 87 106 125 150 210 295
A4 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 84 110 132 152 182 218 330 415
A7 120 144 174 212 250 300 420 590
A10 134 165 197 242 292 358 500 625
A11 177 220 264 325 392 483 675 875
B 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 84 100 122 156 185 230 345 485
D1 Ø h7 24 26 32 45 55 70 85 140
D2 Ø H7 16 20 24 32 42 55 80 120
E Ø 59 68 80 107 120 152 240 320
F M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 43 55 67 83 100 125 175 250
H1 30 30 35 45 50 55 65 100
H2 50 55 65 90 110 140 170 210
M1 8x7x40 8x7x45 10x8x55 14x9x80 16x10x100 20x12x120 22x14x150 36x20x200
S 5 6 8 10 12 12 22 32
T 18,3 22,8 27,3 35,3 45,3 59,3 85,4 127,4

C1

C2
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Kegelradgetriebe mit Keilnabe RB
Modelle XRB*

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 8,5 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 10 8 9 11 11 11 15 20
A3 37 60 72 87 106 125 150 210 295
A4 44 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 72 84 110 132 152 182 218 330 415
A6 95 114 150 182 217 267 318 450 585
A7 74 120 144 174 212 250 300 420 590
A8 122 157 205 249 300 367 443 625 835
B 1,5 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 53 84 100 122 156 185 230 345 485
D Ø h7 11 16 20 24 32 42 55 65 120
D4 Ø H7 11 13 18 21 28 36 46 72 102
D5 Ø H10 14 16 22 25 34 42 54 82 112
E Ø 52,8 59 68 80 107 120 152 240 320
F M4x12 M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M4x10 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 27 43 55 67 83 100 125 175 250
H 23 30 40 50 65 85 100 120 170
H5 13 15 20 25 30 35 40 50 65
M 4x4x20 5x5x25 6x6x35 8x7x45 10x8x60 12x8x80 16x10x90 18x11x110 32x18x150
S2 H9 3 3,5 5 5 7 7 9 12 16
Anzahl Nuten 6 6 6 6 6 8 8 10 10
Keilwelle UNI 8953 NT 6x11x14 6x13x16 6x18x22 6x21x25 6x28x34 8x36x42 8x46x54 10x72x82 10x102x112

Die Keilwelle, die mit
der Hohlwelle des

Kegelradgetriebes zu
verbinden ist, muss bei
fester oder beweglicher

Verbindung folgende
Toleranzen einhalten.

C1

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500

* Modelle XRB: Version aus rostfreiem Stahl

Bewegliche Verbindung
D5 a11 14 16 22 25 34 42 54 82 112
D4 f7 11 13 18 21 28 36 46 72 102
S2 d10 3 3,5 5 5 7 7 9 12 16
feste Verbindung
D5 a11 14 16 22 25 34 42 54 82 112
D4 h7 11 13 18 21 28 36 46 72 102
S2 h10 3 3,5 5 5 7 7 9 12 16

C2

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

Am Rand
werden die
Charakteristika
für die einzelnen
Spannelemente
angegeben.

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500

Kegelradgetriebe mit Hohlwelle und Spannelementen RA
Modelle XRA*

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 8,5 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 10 8 9 11 11 11 15 20
A3 37 60 72 87 106 125 150 210 295
A4 44 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 72 84 110 132 152 182 218 330 415
A6 95 114 150 182 217 267 318 450 585
A7 74 120 144 174 212 250 300 420 590
A8 122 157 205 249 300 367 443 625 835
A18 15 23 23 25 30 32 35 50 75
A19 104 166 190 224 272 314 370 370 740
B 1,5 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 53 84 100 122 156 185 230 345 485
D Ø h7 11 16 20 24 32 42 55 65 120
D2 Ø H7 12 16 20 24 32 42 55 80 120
D6 Ø h7 14 24 24 30 44 50 68 100 160
D7 Ø 38 50 50 60 80 90 115 170 265
E Ø 52,8 59 68 80 107 120 152 240 320
F M4x12 M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M4x10 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 27 43 55 67 83 100 125 175 250
H 23 30 40 50 65 85 100 120 170
H4 22 30 30 35 45 50 55 65 90
M 4x4x20 5x5x25 6x6x35 8x7x45 10x8x60 12x8x80 16x10x90 18x11x110 32x18x150

Drehmoment Mt [daNm] 5 12 21 30 62 138 250 900 2860
Axialkraft Fa [daN] 900 1900 2700 2900 6400 9200 10600 24000 51000
Anzahl der Schrauben 4xM5 6xM5 6xM5 7xM5 7xM6 8xM6 10xM6 12xM8 12xM12
Anzugsmoment der Schrauben [daNm] 0,4 0,4 0,4 0,4 1,2 1,2 1,2 3 10

* Modelle XRA: Version aus rostfreiem Stahl

C1

C2
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Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

S9

S10

S2

S4

Kegelradgetriebe mit Vollwelle RS
Modelle XRS*

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 8,5 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 10 8 9 11 11 11 15 20
A3 37 60 72 87 106 125 150 210 295
A4 44 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 72 84 110 132 152 182 218 330 415
A6 95 114 150 182 217 267 318 450 585
A7 74 120 144 174 212 250 300 420 590
A8 122 157 205 249 300 367 443 625 835
A9 144 220 254 304 392 470 580 760 1010
B 1,5 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 53 84 100 122 156 185 230 345 485
D Ø h7 11 16 20 24 32 42 55 65 120
D1 Ø H7 18 24 26 32 45 55 70 85 140
E Ø 52,8 59 68 80 107 120 152 240 320
F M4x12 M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M4x10 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 27 43 55 67 83 100 125 175 250
H 23 30 40 50 65 85 100 120 170
H2 35 50 55 65 90 110 140 170 210
M 4x4x20 5x5x25 6x6x35 8x7x45 10x8x60 12x8x80 16x10x90 18x11x110 32x18x150
M1 6x6x30 8x7x40 8x7x45 10x8x55 14x9x80 16x10x100 20x12x120 22x14x150 36x20x200

* Modelle XRS: Version aus rostfreiem Stahl

S1

S3
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Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

S1

S2

S3

S9

S10

Kegelradgetriebe mit Vollwelle und verstärkten Antriebswelle RP
Modelle XRP*

Größe 86 110 134 166 200 250 350 500
A 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 8 9 11 11 11 15 20
A3 60 72 87 106 125 150 210 295
A4 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 84 110 132 152 182 218 330 415
A7 120 144 174 212 250 300 420 590
A9 220 254 304 392 470 580 760 1010
A10 134 165 197 242 292 358 500 625
A11 177 220 264 325 392 483 675 875
B 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 84 100 122 156 185 230 345 485
D1 Ø h7 24 26 32 45 55 70 85 140
E Ø 59 68 80 107 120 152 240 320
F M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 43 55 67 83 100 125 175 250
H2 50 55 65 90 110 140 170 210
M1 8x7x40 8x7x45 10x8x55 14x9x80 16x10x100 20x12x120 22x14x150 36x20x200

* Modelle XRP: Version aus rostfreiem Stahl

S4
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S31

Rinvio a due mozzi RX

S32

S31

Kegelradgetriebe mit zwei Naben RX
Modelle XRX*

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 8,5 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 10 8 9 11 11 11 15 20
A4 44 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 72 84 110 132 152 182 218 330 415
A6 95 114 150 182 217 267 318 450 585
A8 122 157 205 249 300 367 443 625 835
A13 157,5 172 220 267 321 390 465 655 870
B 1,5 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 53 84 100 122 156 185 230 345 485
D Ø h7 11 16 20 24 32 42 55 65 120
E Ø 52,8 59 68 80 107 120 152 240 320
F M4x12 M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M4x10 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 27 43 55 67 83 100 125 175 250
H 23 30 40 50 65 85 100 120 170
M 4x4x20 5x5x25 6x6x35 8x7x45 10x8x60 12x8x80 16x10x90 18x11x110 32x18x150

* Modelle XRX: Version aus rostfreiem Stahl

S32

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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Rinvio a due mozzi con alberi rinforzati RZ

S32

S31

Kegelradgetriebe mit zwei Naben und verstärkten Wellen RZ
Modelle XRZ*

Größe 86 110 134 166 200 250 350 500
A 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 8 9 11 11 11 15 20
A4 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 84 110 132 152 182 218 330 415
A10 134 165 197 242 292 358 500 625
A11 177 220 264 325 392 483 675 875
A14 192 235 282 346 415 505 705 910
B 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 84 100 122 156 185 230 345 485
D1 Ø h7 24 26 32 45 55 70 85 140
E Ø 59 68 80 107 120 152 240 320
F M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 43 55 67 83 100 125 175 250
H2 50 55 65 90 110 140 170 210
M1 8x7x40 8x7x45 10x8x55 14x9x80 16x10x100 20x12x120 22x14x150 36x20x200

* Modelle XRZ: Version aus rostfreiem Stahl

S32

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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RM-S1

RM-S2

RM-S10

Kegelradgetriebe mit Drehzahlerhöhung an der Abtriebswelle RM
Modelle XRM*

Größe 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A 54 86 110 134 166 200 250 350 500
A1 8,5 15 15 18 21 23 22 30 35
A2 10 10 8 9 11 11 11 15 20
A3 37 60 72 87 106 125 150 210 295
A4 44 70 90 114 144 174 216 320 450
A5 72 84 110 132 152 182 218 330 415
A6 95 114 150 182 217 267 318 450 385
A7 74 120 144 174 212 250 300 420 590
A8 122 157 205 249 300 367 443 625 835
A12 120 180 224 274 342 420 500 660 930
B 1,5 2 2 2 2 2 3 5 10
C1 Ø f7 53 84 100 122 156 185 230 345 485
D Ø h7 11 16 20 24 32 42 55 65 120
E Ø 52,8 59 68 80 107 120 152 240 320
F M4x12 M8x20 M10x25 M10x25 M12x30 M14x35 M16x40 M20x60 M30x80
F1 M4x10 M6x12 M8x20 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25 M12x25 M20x50
G 27 43 55 67 83 100 125 175 250
H 23 30 40 50 65 85 100 120 170
M 4x4x20 5x5x25 6x6x35 8x7x45 10x8x60 12x8x80 16x10x90 18x11x110 32x18x150

* Modelle XRM: Version aus rostfreiem Stahl

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1,5

RM-S3

RM-S4

RM-S9
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Kegelradumschaltgetriebe mit Vollwelle RIS

Größe 134 166 200 250
A 134 166 200 250
A1 18 21 23 22
A2 9 11 11 11
A3 87 106 125 150
A4 114 144 174 216
A5 132 152 182 218
A6 177 217 267 318
A7 174 212 250 300
A8 249 300 367 443
A15 333 384 451 527
A16 264 342 420 500
A17 84 84 84 84
B 2 2 2 3
C1 Ø f7 122 156 185 230
D Ø h7 32 42 55 65
E Ø 80 107 120 152
F M10x25 M12x30 M14x35 M16x40
F1 M8x20 M10x25 M10x25 M12x25
G 67 83 100 125
H 50 65 85 100
H3 45 60 85 100
M 10x8x40 12x8x50 16x10x70 16x10x90

Bei den Versionen A und B besitzt der Hebel folgende Schaltpositionen: Welle im Eingriff und Welle im
Freilauf.
Bei der Version C besitzt der Hebel folgende Schaltpositionen: Welle im Eingriff, Welle im Eingriff mit
Umkehr und Welle im Freilauf. Die Drehrichtungen hängen von der Position des Auswahlhebels ab. Der
Auswahlhebel ist ausschließlich bei stillstehenden Wellen zu bedienen.

RIS-A

RIS-B

RIS-C

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1 - 1/2

Selectorposition
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Renvoi d'angle à haute réduction à arbre creux REC

Übersetzung:
1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12

Kegelradgetriebe mit hoher Übersetzung und Hohlwelle REC

Größe 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A2 9 11 11
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A20 88 98 128
A21 220 250 310
A22 270 315 395
A23 337 398 495
B 2 2 2
C1 Ø f7 122 156 185
D Ø h7 24 32 42
D2 Ø H7 24 32 42
E Ø 80 107 120
F M10x25 M12x30 M14x35
F1 M8x20 M10x25 M10x25
G 67 83 100
H 50 65 85
H1 35 45 50
M 8x7x45 10x8x60 12x8x80
S 8 10 12
T 27,3 35,3 45,3
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Kegelradgetriebe mit hoher Übersetzung und Keilnabe REB

Übersetzung:
1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12

Größe 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A2 9 11 11
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A20 88 98 128
A21 220 250 310
A22 270 315 395
A23 337 398 495
B 2 2 2
C1 Ø f7 122 156 185
D Ø h7 24 32 42
D4 Ø H7 21 28 36
D5 Ø H10 25 34 42
E Ø 80 107 120
F M10x25 M12x30 M14x35
F1 M8x20 M10x25 M10x25
G 67 83 100
H 50 65 85
H5 25 30 35
M 8x7x45 10x8x60 12x8x80
S2 H9 5 7 7
Anz. Nuten 6 6 8
Keilwelle UNI 8953 NT 6x21x25 6x28x34 8x36x42

Die Kennwerte der Keilwelle sind dem Abschnitt zum Modell RB auf S. 200 zu entnehmen (Größen 134, 166 und 200)
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Größe 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A2 9 11 11
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A18 25 30 32
A20 88 98 128
A21 220 250 310
A22 270 315 395
A23 337 398 495
B 2 2 2
C1 Ø f7 122 156 185
D Ø h7 24 32 42
D2 Ø H7 24 32 42
D6 Ø h7 30 44 50
D7 60 80 90
E Ø 80 107 120
F M10x25 M12x30 M14x35
F1 M8x20 M10x25 M10x25
G 67 83 100
H 50 65 85
H4 35 45 50
M 8x7x45 10x8x60 12x8x80

Kegelradgetriebe mit hoher Übersetzung, Hohlwelle und Spannelementen REA

Übersetzung:
1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12

Die Kennwerte der Spannelemente sind dem Abschnitt zum Modell RA auf S. 201 zu entnehmen (Größen 134, 166 und 200)
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Kegelradgetriebe mit hoher Übersetzung und Vollwelle RES

Größe 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A2 9 11 11
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A9 304 392 470
A20 88 98 128
A21 220 250 310
A22 270 315 395
A23 337 398 495
B 2 2 2
C1 Ø f7 122 156 185
D Ø h7 24 32 42
D1 Ø h7 32 45 55
E Ø 80 107 120
F M10x25 M12x30 M14x35
F1 M8x20 M10x25 M10x25
G 67 83 100
H 50 65 85
H2 65 90 110
M 8x7x45 10x8x60 12x8x80
M1 10x8x45 14x9x80 16x10x100

Übersetzung:
1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12
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Größe 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A24 174 203 249
A25 286 346 434
A26 97 110 139
A27 10 10 10
B 2 2 2
C Ø -0,1

-0,2 99 116 140
C1 Ø f7 122 156 185
D2 Ø h7 24 32 42
D9 Ø h7 32 42 55
D10 116 140 170
F M10x25 M12x30 M14x35
F3 M8x16 M10x20 M10x20
F4 M8x18 M10x20 M12x24
G 67 83 100
H1 35 45 50
H6 45 60 85
M2 10x8x40 12x8x50 16x10x70
S 8 10 12
T 27,3 35,3 45,3

Kegelradumschaltgetriebe mit Hohlwelle RHC

Übersetzung:
1/2 - 1/3
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Kegelradumschaltgetriebe mit Keilwelle RHB

Die Kennwerte der Keilwelle sind dem Abschnitt zum Modell RB auf S. 200 zu entnehmen (Größen 134, 166 und 200)

Übersetzung:
1/2 - 1/3

Größe 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A24 174 203 249
A25 286 346 434
A26 97 110 139
A27 10 10 10
B 2 2 2
C Ø -0,1

-0,2 99 116 140
C1 Ø f7 122 156 185
D4 Ø H7 21 28 36
D5 Ø H10 25 34 42
D9 Ø h7 32 42 55
D10 116 140 170
F M10x25 M12x30 M14x35
F3 M8x16 M10x20 M10x20
F4 M8x18 M10x20 M12x24
G 67 83 100
H5 25 30 35
H6 45 60 85
M2 10x8x40 12x8x50 16x10x70
S2 H9 5 7 7
Anz. Nuten 6 6 8
Keilwelle UNI 8953 NT 6x21x25 6x28x34 8x36x42



214

Grandezza 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A18 25 30 32
A24 174 203 249
A25 286 346 434
A26 97 110 139
A27 10 10 10
B 2 2 2
C Ø -0,1/0,2 99 116 140
C1 Ø f7 122 156 185
D2 Ø H7 24 32 42
D6 Ø h7 30 44 50
D7 60 80 90
D9 Ø h7 32 42 55
D10 116 140 170
F M10x25 M12x30 M14x35
F3 M8x16 M10x20 M10x20
F4 M8x18 M10x20 M12x24
G 67 83 100
H4 35 45 50
H6 45 60 85
M2 10x8x40 12x8x50 16x10x70

Rinvio inverso ad albero cavo con calettatori RHA

Größe 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A18 25 30 32
A24 174 203 249
A25 286 346 434
A26 97 110 139
A27 10 10 10
B 2 2 2
C Ø -0,1

-0,2 99 116 140
C1 Ø f7 122 156 185
D2 Ø H7 24 32 42
D6 Ø h7 30 44 50
D7 60 80 90
D9 Ø h7 32 42 55
D10 116 140 170
F M10x25 M12x30 M14x35
F3 M8x16 M10x20 M10x20
F4 M8x18 M10x20 M12x24
G 67 83 100
H4 35 45 50
H6 45 60 85
M2 10x8x40 12x8x50 16x10x70

Kegelradumschaltgetriebe mit Hohlwelle und Spannelementen RHA

Die Kennwerte der Spannelemente sind dem Abschnitt zum Modell RA auf S. 201 zu entnehmen (Größen 134, 166 und 200)

Übersetzung:
1/2 - 1/3
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Rinvio inverso ad alberi sporgenti RHS

Größe 32 42 55
A 134 166 200
A1 18 21 23
A4 114 144 174
A7 174 212 250
A24 174 203 249
A25 286 346 434
A26 97 110 139
A27 10 10 10
B 2 2 2
C Ø -0,1

-0,2 99 116 140
C1 Ø f7 122 156 185
D2 Ø h7 Übersetzung 1/2 1/3 32 45 55

Übersetzung  1/4,5 24 32 42
D9 Ø h7 32 42 55
D10 116 140 170
F M10x25 M12x30 M14x35
F3 M8x16 M10x20 M10x20
F4 M8x18 M10x20 M12x24
G 67 83 100
H2 Übersetzung 1/2 1/3 65 90 110

Übersetzung 1/4,5 50 65 85
H6 45 60 85
M1 Übersetzung 1/2 1/3 10x8x55 14x9x80 16x10x100

Übersetzung 1/4,5 8x7x45 10x8x60 12x8x80
M2 10x8x40 12x8x50 16x10x70

Kegelradumschaltgetriebe mit Vollwelle RHS

Übersetzung:
1/2 - 1/3 - 1/4,5
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Kegelrad-Getriebemotor mit Hohlwelle MRC

Größe IEC Flansch D3 H7 F2 G L M N P R S1 T1 U V
86 56 B5 9 M6 43 23 100 80 120 4 3 10,4 13 90

63 B5 11 M8 43 23 115 95 140 4 4 12,8 13 90
71 B5 14 M8 43 30 130 110 160 4 5 16,3 13 90

71 B14 14 7 43 30 85 70 105 4 5 16,3 13 90
80 B5 19 M10 43 40 165 130 200 4 6 21,8 13 100

80 B14 19 7 43 40 100 80 120 4 6 21,8 13 100
110 63 B5 11 M8 55 23 115 95 140 4 4 12,8 13 105

71 B5 14 M8 55 30 130 110 160 4 5 16,3 13 105
71 B14 14 7 55 30 85 70 105 4 5 16,3 13 105
80 B5 19 M10 55 40 165 130 200 4 6 21,8 13 105

80 B14 19 7 55 40 100 80 120 4 6 21,8 13 105
134 71 B5 14 M8 67 30 130 110 160 5 5 16,3 13 125

80 B5 19 M10 67 40 165 130 200 5 6 21,8 13 125
80 B14 19 7 67 40 100 80 120 5 6 21,8 13 125
90 B5 24 M10 67 50 165 130 200 5 8 27,3 13 125

90 B14 24 9 67 50 115 95 140 5 8 27,3 13 125
100-112 B5 28 M12 67 60 215 180 250 5 8 31,3 13 135

100-112 B14 28 9 67 60 130 110 160 5 8 31,3 13 135

166 71 B5 14 9 83 30 130 110 160 6 5 16,3 15 160
80 B5 19 M10 83 40 165 130 200 6 6 21,8 15 160
90 B5 24 M10 83 50 165 130 200 6 8 27,3 15 160

100-112 B5 28 M12 83 60 215 180 250 6 8 31,3 15 160
100-112 B14 28 9 83 60 130 110 160 6 8 31,3 15 160

200 90 B5 24 11 100 50 165 130 200 6 8 27,3 23 220
100-112 B5 28 M12 100 60 215 180 250 6 8 31,3 23 220

132 B5 38 M12 100 80 265 230 300 6 10 41,3 23 220
132 B14 38 11 100 80 165 130 200 6 10 41,3 23 220

250 132 B5 38 M12 125 80 265 230 300 6 10 41,3 25 250
132 B14 38 11 125 80 165 130 200 6 10 41,3 25 250
160 B5 42 M16 125 110 300 250 350 6 12 45,8 25 250

* Modelle XMRC: Version aus rostfreiem Stahl

Die nicht angegebenen Abmessungen sind den Zeichnungen auf S. 198 zu entnehmen.

MC1

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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MC2
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Kegelrad-Getriebemotor mit Keilnabe MRB

Größe IEC Flansch D3 H7 F2 G L M N P R S1 T1 U V
86 56 B5 9 M6 43 23 100 80 120 4 3 10,4 13 90

63 B5 11 M8 43 23 115 95 140 4 4 12,8 13 90
71 B5 14 M8 43 30 130 110 160 4 5 16,3 13 90

71 B14 14 7 43 30 85 70 105 4 5 16,3 13 90
80 B5 19 M10 43 40 165 130 200 4 6 21,8 13 100

80 B14 19 7 43 40 100 80 120 4 6 21,8 13 100
110 63 B5 11 M8 55 23 115 95 140 4 4 12,8 13 105

71 B5 14 M8 55 30 130 110 160 4 5 16,3 13 105
71 B14 14 7 55 30 85 70 105 4 5 16,3 13 105
80 B5 19 M10 55 40 165 130 200 4 6 21,8 13 105

80 B14 19 7 55 40 100 80 120 4 6 21,8 13 105
134 71 B5 14 M8 67 30 130 110 160 5 5 16,3 13 125

80 B5 19 M10 67 40 165 130 200 5 6 21,8 13 125
80 B14 19 7 67 40 100 80 120 5 6 21,8 13 125
90 B5 24 M10 67 50 165 130 200 5 8 27,3 13 125

90 B14 24 9 67 50 115 95 140 5 8 27,3 13 125
100-112 B5 28 M12 67 60 215 180 250 5 8 31,3 13 135

100-112 B14 28 9 67 60 130 110 160 5 8 31,3 13 135

166 71 B5 14 9 83 30 130 110 160 6 5 16,3 15 160
80 B5 19 M10 83 40 165 130 200 6 6 21,8 15 160
90 B5 24 M10 83 50 165 130 200 6 8 27,3 15 160

100-112 B5 28 M12 83 60 215 180 250 6 8 31,3 15 160
100-112 B14 28 9 83 60 130 110 160 6 8 31,3 15 160

200 90 B5 24 11 100 50 165 130 200 6 8 27,3 23 220
100-112 B5 28 M12 100 60 215 180 250 6 8 31,3 23 220

132 B5 38 M12 100 80 265 230 300 6 10 41,3 23 220
132 B14 38 11 100 80 165 130 200 6 10 41,3 23 220

250 132 B5 38 M12 125 80 265 230 300 6 10 41,3 25 250
132 B14 38 11 125 80 165 130 200 6 10 41,3 25 250
160 B5 42 M16 125 110 300 250 350 6 12 45,8 25 250

* Modelle XMRB: Version aus rostfreiem Stahl

Die Abmessungen der Keilwelle sind dem Abschnitt zum Modell RB auf S. 200 zu entnehmen.
Die nicht angegebenen Abmessungen sind den Zeichnungen auf S. 200 zu entnehmen.

MC2

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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Kegelrad-Getriebemotor mit Hohlwelle und Spannelementen MRA

Größe IEC Flansch D3 H7 F2 G L M N P R S1 T1 U V
86 56 B5 9 M6 43 23 100 80 120 4 3 10,4 13 90

63 B5 11 M8 43 23 115 95 140 4 4 12,8 13 90
71 B5 14 M8 43 30 130 110 160 4 5 16,3 13 90

71 B14 14 7 43 30 85 70 105 4 5 16,3 13 90
80 B5 19 M10 43 40 165 130 200 4 6 21,8 13 100

80 B14 19 7 43 40 100 80 120 4 6 21,8 13 100
110 63 B5 11 M8 55 23 115 95 140 4 4 12,8 13 105

71 B5 14 M8 55 30 130 110 160 4 5 16,3 13 105
71 B14 14 7 55 30 85 70 105 4 5 16,3 13 105
80 B5 19 M10 55 40 165 130 200 4 6 21,8 13 105

80 B14 19 7 55 40 100 80 120 4 6 21,8 13 105
134 71 B5 14 M8 67 30 130 110 160 5 5 16,3 13 125

80 B5 19 M10 67 40 165 130 200 5 6 21,8 13 125
80 B14 19 7 67 40 100 80 120 5 6 21,8 13 125
90 B5 24 M10 67 50 165 130 200 5 8 27,3 13 125

90 B14 24 9 67 50 115 95 140 5 8 27,3 13 125
100-112 B5 28 M12 67 60 215 180 250 5 8 31,3 13 135

100-112 B14 28 9 67 60 130 110 160 5 8 31,3 13 135

166 71 B5 14 9 83 30 130 110 160 6 5 16,3 15 160
80 B5 19 M10 83 40 165 130 200 6 6 21,8 15 160
90 B5 24 M10 83 50 165 130 200 6 8 27,3 15 160

100-112 B5 28 M12 83 60 215 180 250 6 8 31,3 15 160
100-112 B14 28 9 83 60 130 110 160 6 8 31,3 15 160

200 90 B5 24 11 100 50 165 130 200 6 8 27,3 23 220
100-112 B5 28 M12 100 60 215 180 250 6 8 31,3 23 220

132 B5 38 M12 100 80 265 230 300 6 10 41,3 23 220
132 B14 38 11 100 80 165 130 200 6 10 41,3 23 220

250 132 B5 38 M12 125 80 265 230 300 6 10 41,3 25 250
132 B14 38 11 125 80 165 130 200 6 10 41,3 25 250
160 B5 42 M16 125 110 300 250 350 6 12 45,8 25 250

* Modelle XMRA: Version aus rostfreiem Stahl

Die Abmessungen der Spannelemente sind dem Abschnitt zum Modell RA auf S. 201 zu entnehmen. 
Die nicht angegebenen Abmessungen sind den Zeichnungen auf S. 201 zu entnehmen.

MC1

MC2

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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MS1

MS3

MS4

MS2

MS9

MS10
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Kegelrad-Getriebemotor mit Vollwelle MRS

Größe IEC Flansch D3 H7 F2 G L M N P R S1 T1 U V
86 56 B5 9 M6 43 23 100 80 120 4 3 10,4 13 90

63 B5 11 M8 43 23 115 95 140 4 4 12,8 13 90
71 B5 14 M8 43 30 130 110 160 4 5 16,3 13 90

71 B14 14 7 43 30 85 70 105 4 5 16,3 13 90
80 B5 19 M10 43 40 165 130 200 4 6 21,8 13 100

80 B14 19 7 43 40 100 80 120 4 6 21,8 13 100
110 63 B5 11 M8 55 23 115 95 140 4 4 12,8 13 105

71 B5 14 M8 55 30 130 110 160 4 5 16,3 13 105
71 B14 14 7 55 30 85 70 105 4 5 16,3 13 105
80 B5 19 M10 55 40 165 130 200 4 6 21,8 13 105

80 B14 19 7 55 40 100 80 120 4 6 21,8 13 105
134 71 B5 14 M8 67 30 130 110 160 5 5 16,3 13 125

80 B5 19 M10 67 40 165 130 200 5 6 21,8 13 125
80 B14 19 7 67 40 100 80 120 5 6 21,8 13 125
90 B5 24 M10 67 50 165 130 200 5 8 27,3 13 125

90 B14 24 9 67 50 115 95 140 5 8 27,3 13 125
100-112 B5 28 M12 67 60 215 180 250 5 8 31,3 13 135

100-112 B14 28 9 67 60 130 110 160 5 8 31,3 13 135

166 71 B5 14 9 83 30 130 110 160 6 5 16,3 15 160
80 B5 19 M10 83 40 165 130 200 6 6 21,8 15 160
90 B5 24 M10 83 50 165 130 200 6 8 27,3 15 160

100-112 B5 28 M12 83 60 215 180 250 6 8 31,3 15 160
100-112 B14 28 9 83 60 130 110 160 6 8 31,3 15 160

200 90 B5 24 11 100 50 165 130 200 6 8 27,3 23 220
100-112 B5 28 M12 100 60 215 180 250 6 8 31,3 23 220

132 B5 38 M12 100 80 265 230 300 6 10 41,3 23 220
132 B14 38 11 100 80 165 130 200 6 10 41,3 23 220

250 132 B5 38 M12 125 80 265 230 300 6 10 41,3 25 250
132 B14 38 11 125 80 165 130 200 6 10 41,3 25 250
160 B5 42 M16 125 110 300 250 350 6 12 45,8 25 250

* Modelle XMRS: Version aus rostfreiem Stahl

Die nicht angegebenen Abmessungen sind den Zeichnungen auf S. 202 zu entnehmen.

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4
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*

Größe IEC Flansch D3 H7 F2 G L M N P R S1 T1 U V
86 56 B5 9 M6 43 23 100 80 120 4 3 10,4 13 90

63 B5 11 M8 43 23 115 95 140 4 4 12,8 13 90
71 B5 14 M8 43 30 130 110 160 4 5 16,3 13 90

71 B14 14 7 43 30 85 70 105 4 5 16,3 13 90
80 B5 19 M10 43 40 165 130 200 4 6 21,8 13 100

80 B14 19 7 43 40 100 80 120 4 6 21,8 13 100
110 63 B5 11 M8 55 23 115 95 140 4 4 12,8 13 105

71 B5 14 M8 55 30 130 110 160 4 5 16,3 13 105
71 B14 14 7 55 30 85 70 105 4 5 16,3 13 105
80 B5 19 M10 55 40 165 130 200 4 6 21,8 13 105

80 B14 19 7 55 40 100 80 120 4 6 21,8 13 105
134 71 B5 14 M8 67 30 130 110 160 5 5 16,3 13 125

80 B5 19 M10 67 40 165 130 200 5 6 21,8 13 125
80 B14 19 7 67 40 100 80 120 5 6 21,8 13 125
90 B5 24 M10 67 50 165 130 200 5 8 27,3 13 125

90 B14 24 9 67 50 115 95 140 5 8 27,3 13 125
100-112 B5 28 M12 67 60 215 180 250 5 8 31,3 13 135

100-112 B14 28 9 67 60 130 110 160 5 8 31,3 13 135

166 71 B5 14 9 83 30 130 110 160 6 5 16,3 15 160
80 B5 19 M10 83 40 165 130 200 6 6 21,8 15 160
90 B5 24 M10 83 50 165 130 200 6 8 27,3 15 160

100-112 B5 28 M12 83 60 215 180 250 6 8 31,3 15 160
100-112 B14 28 9 83 60 130 110 160 6 8 31,3 15 160

200 90 B5 24 11 100 50 165 130 200 6 8 27,3 23 220
100-112 B5 28 M12 100 60 215 180 250 6 8 31,3 23 220

132 B5 38 M12 100 80 265 230 300 6 10 41,3 23 220
132 B14 38 11 100 80 165 130 200 6 10 41,3 23 220

250 132 B5 38 M12 125 80 265 230 300 6 10 41,3 25 250
132 B14 38 11 125 80 165 130 200 6 10 41,3 25 250
160 B5 42 M16 125 110 300 250 350 6 12 45,8 25 250

* Modelle XMRX: Version aus rostfreiem Stahl

Die nicht angegebenen Abmessungen sind den Zeichnungen auf S. 204 zu entnehmen.

MS31

MS32

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

Kegelrad-Getriebemotor mit Nabenwellen MRX
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*

Größe IEC Flansch D3 H7 F2 G L M N P R S1 T1 U V
86 56 B5 9 M6 43 23 100 80 120 4 3 10,4 13 90

63 B5 11 M8 43 23 115 95 140 4 4 12,8 13 90
71 B5 14 M8 43 30 130 110 160 4 5 16,3 13 90

71 B14 14 7 43 30 85 70 105 4 5 16,3 13 90
80 B5 19 M10 43 40 165 130 200 4 6 21,8 13 100

80 B14 19 7 43 40 100 80 120 4 6 21,8 13 100
110 63 B5 11 M8 55 23 115 95 140 4 4 12,8 13 105

71 B5 14 M8 55 30 130 110 160 4 5 16,3 13 105
71 B14 14 7 55 30 85 70 105 4 5 16,3 13 105
80 B5 19 M10 55 40 165 130 200 4 6 21,8 13 105

80 B14 19 7 55 40 100 80 120 4 6 21,8 13 105
134 71 B5 14 M8 67 30 130 110 160 5 5 16,3 13 125

80 B5 19 M10 67 40 165 130 200 5 6 21,8 13 125
80 B14 19 7 67 40 100 80 120 5 6 21,8 13 125
90 B5 24 M10 67 50 165 130 200 5 8 27,3 13 125

90 B14 24 9 67 50 115 95 140 5 8 27,3 13 125
100-112 B5 28 M12 67 60 215 180 250 5 8 31,3 13 135

100-112 B14 28 9 67 60 130 110 160 5 8 31,3 13 135

166 71 B5 14 9 83 30 130 110 160 6 5 16,3 15 160
80 B5 19 M10 83 40 165 130 200 6 6 21,8 15 160
90 B5 24 M10 83 50 165 130 200 6 8 27,3 15 160

100-112 B5 28 M12 83 60 215 180 250 6 8 31,3 15 160
100-112 B14 28 9 83 60 130 110 160 6 8 31,3 15 160

200 90 B5 24 11 100 50 165 130 200 6 8 27,3 23 220
100-112 B5 28 M12 100 60 215 180 250 6 8 31,3 23 220

132 B5 38 M12 100 80 265 230 300 6 10 41,3 23 220
132 B14 38 11 100 80 165 130 200 6 10 41,3 23 220

250 132 B5 38 M12 125 80 265 230 300 6 10 41,3 25 250
132 B14 38 11 125 80 165 130 200 6 10 41,3 25 250
160 B5 42 M16 125 110 300 250 350 6 12 45,8 25 250

* Modelle XMRZ: Version aus rostfreiem Stahl

Die nicht angegebenen Abmessungen sind den Zeichnungen auf S. 205 zu entnehmen.

MS32

Grundbauformen:

Übersetzung:
1/1

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

Kegelradgetriebe mit verstärkter Abtriebswelle MRZ
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Größe IEC Flansch D3 H7 F2 G L M N P R S1 T1 U V
32 71 B5 14 M8 67 30 130 110 160 5 5 16,3 13 213

80 B5 19 M10 67 40 165 130 200 5 6 21,8 13 213
80 B14 19 7 67 40 100 80 120 5 6 21,8 13 213
90 B5 24 M10 67 50 165 130 200 5 8 27,3 13 213

90 B14 24 9 67 50 115 95 140 5 8 27,3 13 213
100-112 B5 28 M12 67 60 215 180 250 5 8 31,3 13 223

100-112 B14 28 9 67 60 130 110 160 5 8 31,3 13 223
42 71 B5 14 9 83 30 130 110 160 6 5 16,3 15 258

80 B5 19 M10 83 40 165 130 200 6 6 21,8 15 258
90 B5 24 M10 83 50 165 130 200 6 8 27,3 15 258

100-112 B5 28 M12 83 60 215 180 250 6 8 31,3 15 258
100-112 B14 28 9 83 60 130 110 160 6 8 31,3 15 258

55 90B5 24 11 100 50 165 130 200 6 8 27,3 23 348
100-112 B5 28 M12 100 60 215 180 250 6 8 31,3 23 348

132 B5 38 M12 100 80 265 230 300 6 10 41,3 23 348
132 B14 38 11 100 80 165 130 200 6 10 41,3 23 348

Die nicht angegebenen Abmessungen sind den Zeichnungen auf S. 208-211 zu entnehmen.

Übersetzung:
1/4,5 - 1/6 - 1/9 - 1/12 

Kegelrad-Getriebemotor mit hoher Übersetzung und Hohlwelle MREC
Kegelrad-Getriebemotor mit hoher Übersetzung und Keilnabe MREB

Kegelrad-Getriebemotor mit hoher Übersetzung, Hohlwelle und Spannelementen MREA
Kegelrad-Getriebemotor mit hoher Übersetzung und Vollwelle MRES
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RC - RR - RB - RA

Übersetzung:
1/1

RS - RP

Übersetzung:
1/1

RX - RZ

Übersetzung:
1/1

RC - RB - RA

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

224

BAUFORMEN

Auf allen Bauformen kann ein Motorflansch an den mit m gekennzeichneten Stellen angebracht werden.
Bestellbeispiel:
- für die Bauform C3 mit einem Flansch m2: C3/m2

Anwendungsbeispiele stehen in www.unimec.eu Bereich - ANWENDUNGEN zur Verfügung

C3

S5 S6 S7

m2

m1

m2

m1

m2

m1

m2

m1

S8 S26
m3 m3

m1 m2m2

m4

m1

C4

m2

m1

C6

m2 m3

m1

C7

m1

m2
m1

C5

m2 m3 m4
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RS - RP

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

RX - RZ

Übersetzung:
1/1,5 - 1/2 - 1/3 - 1/4

Anwendungsbeispiele stehen in www.unimec.eu Bereich - ANWENDUNGEN zur Verfügung

m2

m1

m2

m1

m2 m2

m1 m1

S11 S13 S15S12

S16 S18S17

S20 S22 S23S21

S14 S28S27

S33

m2 m3 m3

m1

m2 m3

m1

m2 m3

m1

m2

m1

m2

m1

m4

m1

m2

m3 m4

m1

m2

m3 m4

m1

m2

m3

m1m2

m3 m4

m5

m1

m2

m4

m3

m5

m6

m1

m3

m2 m1

m2

m3

m1 m1

m2 m3

m4

m2

S29 S30

S19


