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Motoriduttore * Gear motor
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Rappprto m *R.P.M._ Coppia Coppia

riduzione a vuoto min? S2Nm Max Nm
MR 724 20 1/16 16 62 620 280 0,11 0,2 16
MR 724 20 1/64 64 70 155 70 0,44 0.8 16
MR 724 20 1/256 256 78 39 17 1,2/0,5A 1,5 0,7

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard

724, 5 W r 12000 giri a vuoto 12 o 24 Vdc. Corrente di spunto 1,6 A.

Albero di uscita supportato da una boccola autolubrificante.
II motore trattato galvanicamente per resistere alla corrosione.
Il corpo del riduttore & in delrin.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di 10%.

Le prove di carico sono state eseguite con una corrente di 0,85 A con un ciclo di 3' ON 6’ OFF.
La corrente di spunto & I max e pud essere mantenuta per max 2",

Forze massime che possono agire sull'albero di uscita: Assiale 2 N, Radiale 10 N sul punto estremo

dell’albero di uscita.

cemio 555
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Length "L” of the gearmotor as a function of reduction and output number of revolution with the standard motor
724, output 5 W, 12000 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 1,6 A. (3A x 12 Vdc)

Output shaft supported by self lubrifilating bushing.
The motor is plated for corrosion strength. The reductor body is Delrin made.

* The rotation speed can change of £10%.

The test was made using a (0,85 A) current with a timing 3’ ON 6’ OFF.
The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Max. forces which may on the output shaft: Axial 2 N, Radial 10 N on the extremity of output shaft.




Motoriduttore * Gear motor
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Rapporto *R.P.M. Coppia Coppia

riduzione a vuoto min? S2Nm Max Nm
MR 383 28 1/16 16 79 530 380 0,21 0,75 2,1
MR 383 28 1/64 64 87 145 104 0,67 2,3 2,1
MR 383 28 1/256 256 95 37 26,5 2,4 8,5 2,1

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
383 8 W resi, 9000 giri a vuoto, 12 o 24 Vdc. Corrente di spunto 2,1 A (4A x 12 Vdc)

Albero uscita supportato da una boccola autolubrificante.

II motore trattato galvanicamente per resistere alla corrosione.

Il corpo del riduttore & in zama.

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Le prove di carico sono state eseguite con una corrente di (0,5 A) con un ciclo di 5 ON 9’ OFF.
La corrente di spunto & I max e pud essere mantenuta per max 2".

Forze massime che possono agire sull'albero di uscita: Assiale 2 N, Radiale 10 N sul punto estremo dell'albero di
uscita. I motori standard sono forniti di filtri secondo la normativa CE.

Length “"L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
383 8 output W 9000 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 2,1 A (10A x 12 Vdc).

Output shaft supported by a self lubrificating bushings. Output shaft supported by a self lubrificating bushing.
The motor is plated for corrosion strength. The gearbox is die casting made.

*The speed rotation can change of £10%.

The test was made using a (0,5 A) current with a timing 5’ ON 9’ OFF.
The starting current is I max cannot be maintained for more than 2”.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 2 N, Radial 10 N on the extremity of output shaft.
The standard motors are in conformity with CE standard.




Motoriduttore * Gear motor
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Rapporto L *R.P.M. *R.P.M Coppia

riduzione a vuoto min* S2min?  S2Nm

BEM, T

Nm
MR 615 30Q 1/4 4 93 1150 980 0,12 860 0,21 0,68 54
MR 615 30Q 1/16 16 101 315 260 0,51 221 0,88 3.1 54
MR 615 30Q 1/64 64 110 79 65 1,45 58 2,35 8,6 5,4
MR 615 30Q 1/256 256 118 21 17,3 4,02 15 6,7 10 2,1
MR 615 30Q 1/1024 1024 127 5 4,5 12 4,5 12 12 1

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
737 22 W resi, 5000 giri a vuoto, 12 0 24 Vdc. Corrente di spunto 5,4 A (10A x 12 Vdc)

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.
II motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.
II motore & dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE.

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.
Il funzionamento S1 € un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (1 A).
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (1,7 A).

La corrente di spunto & I max non deve essere mantenuta per piu di max 2"

Forze massime che possono agire sull'albero di uscita: Assiale 200 N, Radiale 300 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

E possibile applicare altri tipi di motori con tensioni e giri diversi ed un encoder.

a MR 61530Q

Length “"L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
737 22 output W 5000 Rom loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 5,4 A (10A x 12 Vdc)

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength. The motor has an electrical suppressor
system for the CE standard.

*The speed rotation can change of + 10%.

The S1 load test was made using a (1 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (1,7 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2"

Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N, Radial 300 N on the extremity of output shaft.

Possibility to apply other motor types with different voltage and RPM and encoder.




Motoriduttore * Gear motor
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Rapporto m *R.P.M. i Coppia
riduzione a vuoto min* S2 Nm
* S2
Ratio no lsihr:\.in'l Torque
MR 73532 1/16 16 89 300 250 0,22 156 0,45 15 2,5
MR 735 32 1/64 64 97 75 62 0,8 39 1,6 3,6 2,5
MR 735 32 1/256 256 105 19 17 2,8 10 5,5 12 2,5

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
735 13W resi, 4700 giri a vuoto, 12 o 24 Vdc. Corrente di spunto 2,5 A (5A x 12 Vdc).

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.

II motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.
Il motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE.

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 € un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (0,7, A).

Il funzionamento S2 € un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (1,35 A).

La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 100 N, Radiale 150 N sul punto estremo dell’albe-
ro di uscita.

10

Length “"L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
735 13 output W 4700 Rom loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 2,5 A (5A x 12 Vdc).

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.

*The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (0,7 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (1,35 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2",

Max forces which may act on the output shaft: Axial 100 N, Radial 150 N on the extremity of output shaft.

11
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Rapporto Rendimento *R.P.M. Coppia Coppia
riduzione L mm % a vuoto min? L8 S1Nm o S2 Nm il Max

S1 .P. S2

Efficiency *R.P.M. Ampere T T Ampere
% no load min* IS1 NZ7 9
Lunghezza "L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita. Motori 737 da
MR 737 H 35Q 16 1 105| 82 440 1 408 | 025| 2 | 360 | 065| 10 | 35 10-20-25 W resi, 12 0 24 Vdc. (Versione 737 H solo 24 Vdc). I dati in tabella sono riferiti alla tensione di 24 Vdc.
MR 737 S 35Q 16 105 82 310 1 265 043 | 1,7 220 | 0,85 | 5,5 3 1 . . L . . .
Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati
MR 737 L 35Q 16 | 105 82 165 035 | 140 | 022 | 055 | 118 | 043 | 16 15 galvanicamente per resistere alla corrosione.
Lubrificazione permanente. Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N
MR 737 H 35Q 64 114 73 110 1 102 0,86 2 90 2,1 10 12 sul punto estremo dell‘albero di uscita.
MR 737 S 35Q 64 114 73 80 1 68 143 | 1,7 57 2,8 55 10
II motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa Ce. Le velocita di rotazione sono soggette
MR737L35Q | 64 |114| 73 40 | 035 | 35 | 07 |055| 28 [143| 16 | 5 a variazioni di +£10%.
MR 737 H 35Q 256 | 122 65 28 1 26 3 2 23 | 75 | 35 15 Il funzionamento S1 € un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera.
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera.
MR737H35QL | 256 |131 65 28 1 26 3 25 | 21 | 10 | 42 | 28 La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per pit di 2”.
MR 737 S 35Q 256 | 122 65 20 1 17 5 1,7 14 10 2,4 15 \ - . . .
E possibile applicare un nostro tipo di encoder, presente sul catalogo.
MR 737 S 35Q L 256 | 131 65 20 1 17 5 2 13 12 4,5 28
MR 737 L 35Q 256 | 122 65 10 0,35 8 3 0,55 7 55 1,2 15
MR737L35QL | 256 |131 65 10 0,5 75 5 0,9 5 10 1,6 20 Lenght of the gearmotor as a function of reduction and the number of output turns. Motors 737 have powers 10
MR 737 S 35Q 1024 | 131 57 5 04 48 45 0.6 46 | 85 | 07 15 - 20 - 25 W, voltage 12 or 24 VDC (version 737 H only 24 VDC). This data sheet refers to the version 24 VDC.
MR 737 L 35Q 1024 | 131 57 2,5 0,23 2,3 45 [ 0,33 | 21 93 | 0,44 15 Output shaft is supported by two screened bearings. The motor and the reduction gear are both zinc plated for

corrosion strength. Permanent greasing.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard. The speed rotation can change of +/- 10%.
Max forces which can act on the output shaft: Axial 300 N - Radial 400 N, on the extremity of the output shaft.

The S1 continuous load test was made in the air with an increase of temperature of 70° C.
The S2 intermittent (50% timing: 5'ON — 5°0OFF) load test was made in the air an increase of temperature of 80° C.
The startig current I max must not be maintained for more than 2” (seconds).

It is possible to apply an our Encoder.

12 13
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Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia *R.P.M Coppia

riduzione avuoto min?  S1 min? SINm S2min? S2Nm

o Lom RPN I e B e

Nm Nm

MR 737 42E 1/4 4 104 1200 1020 0.1 850 0,21 0,75 5,5
MR 737 42E 1/6 6 104 800 680 0,14 570 0,28 1 5,5
MR 737 42E 1/16 16 119 300 265 0,43 220 0,85 3 5,5
MR 737 42E 1/24 24 119 200 170 0,57 140 1,14 4 5,5
MR 737 42E 1/36 36 119 135 115 0,86 95 1,72 6 5,5
MR 737 42E 1/64 64 135 75 65 1,45 55 2,8 10 5,5
MR 737 42E 1/96 96 135 50 42 2,3 35 4,6 16 5,5
MR 737 42E 1/144 144 135 33 28 3,15 23 6,3 22 5,5
MR 737 42E 1/216 216 135 22 18 4,6 15 9,2 32 5,5

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
737 22 W resi, 5000 giri a vuoto, 12 o0 24 Vdc. (I dati in tabella sono riferiti a 24 Vdc)

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati
galvanicamente per resistere alla corrosione. II motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla
normativa CE.

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 € un funzionamento continuo con una corrente max. di 1A (1,8 A x 12 Vdc).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con una corrente max. di 1,7A (3 A x 12 Vdc).

La corrente di spunto I max (I max x 12Vdc 10A) non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 100 N, Radiale 150 N
sul punto estremo dell’albero di uscita.

E possibile applicare un encoder.

14

a MR73742E

Length “"L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
737 22 output W 5000 Rom loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 5,5 A.
This data sheet refers to the version 24 VDC.

Output shaft is supported by two screened bearings.

The motor and the reduction gear are both zinc plated for corrosion strength.

Max forces wich may act on output shaft: Axial 100 N, Radial 150 N on the extremity of the out put shaft.
*The speed rotation can change of +£10%.

S1 is a continuos work with a maximum current of 1A (1,8 A x 12 Vdc).

S2 is an intermittent work (5’ ON 5” OFF with a maximum current of 1,7 (3 A x 12 Vdc).

The starting current I Max (I max x 12 Vdc 10A) cannot be mantained for more than 2.

It is possible to apply an encoder.

15



a MR74242E

Motoriduttore * Gear motor
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Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia *R.P.M Coppia Coppia I Max

riduzione avuoto min?  S1 min? SINm S2min? S2Nm MaxNm 24 Vdc

ot Lom B SN e TP e romse ST

Nm Nm Nm
MR 742 42E 1/4 4 134 900 785 0,17 685 0,29 1.4 55
MR 742 42E 1/6 6 134 600 554 0,25 490 0,41 19 55
MR 742 42E 1/16 16 149 230 206 0,6 164 1,12 4,2 55
MR 742 42E 1/24 24 149 150 135 091 117 1,65 6,3 55
MR 742 42E 1/36 36 149 98 82 14 73 2,25 8.8 55
MR 742 42E 1/64 64 165 55 49 19 43 3,3 14 55
MR 742 42E 1/96 96 165 37 33 31 28 6,2 22 55
MR 742 42E 1/144 144 165 26 22 5,8 19 9,5 32 55
MR 742 42E 1/216 216 165 16 14 7,7 12 13,5 32 3

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
742 30 W resi, 3700 giri a vuoto, 12 o0 24 Vdc. Corrente di spunto 5,5 A. (I dati in tabella sono riferiti a 24 Vdc).

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati
galvanicamente per resistere alla corrosione. II motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla
normativa CE. Fili uscenti 2x0.75 L 250 mm

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 € un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera 1,2 A (2,2A x 12 Vdc).

Il funzionamento S2 € un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura di 80° C in aria libera 1,6 A
(3A x 12 Vdc). La corrente di spunto I max (I max x 12 Vdc 11A) non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 100 N, Radiale 150 N sul punto estremo dell’albero di
uscita.

E possibile applicare un encoder.

16

Length “"L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
742 30 output W, 3700 Rom loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 5,5 A.
This data sheet refers to the version 24 VDC.

Output shaft is supported by two screened bearings.

The motor and the reduction gear are both zinc plated for corrosion strength.

Max forces wich may act on output shaft: Axial 100 N, Radial 150 N on the extremity of the out put shaft.
*The speed rotation can change of +£10%.

S1 is a continuos work with a maximum current of 1.2A (2.2 A x 12 Vdc).

S2 is an intermittent work (5’ ON 5" OFF with a maximum current of 1,6 (3 A x 12 Vdc).

The starting current I Max (I max x 12 Vdc 10A) cannot be mantained for more than 2.

It is possible to apply an encoder.

17
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Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia *R.P.M Coppia

riduzione avuoto min?  S1 min? SINm S2min? S2Nm

Ratio *R'P'M'. > *R'P'.M_ Tof;ue *R'P'.M Tofjue

no load min®  S1 min? Nm S2 min! Nm
MR 742 451/4 4 130 900 785 0,17 685 0,29 1,35 55
MR 742 45 1/6 6 130 600 554 0,25 490 0,41 19 55
MR 742 45 1/16 16 146 230 206 0,6 164 112 4,2 55
MR 742 45 1/24 24 146 150 135 0,91 117 1,65 6,3 55
MR 742 45 1/36 36 146 98 82 1.4 73 2,25 8.8 55
MR 742 45 1/64 64 162 55 49 19 43 3,3 14 55
MR 742 45 1/96 96 162 37,5 33 3,1 28 6,2 22 55
MR 742 451/144 144 162 26 22 5,8 19,5 9,5 32 55
MR 742 451/216 216 162 16,5 14 7.7 12,5 13,5 32 3

MR 742 45 1/576 576 179 6,7 5,5 18 4,8 32 32 16
MR 742 45 1/1296 1296 179 2,9 2,5 15/0,5A 2,4 20/065A 32 0,85

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
742 30 W resi, 3700 giri a vuoto, 12 o 24 Vdc. Corrente di spunto 5,5 A (11A X 12 Vdc).

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati galvanica-
mente per resistere alla corrosione. Il motore & dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE.
Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (1,2 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (1,6 A).
La corrente di spunto &€ I max e non deve essere mantenuta per pit di 2 *.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 200 N, Radiale 300 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

E possibile applicare un encoder.

18

m MR 74245

e

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
742 30 output W 3700 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 5,5 A (11A X 12 Vdc).

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.

Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

* he speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (1,2 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (1,6 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2”.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N, Radial 300 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Motoriduttore * Gear motor
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Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia *R.P.M Coppia Coppia I Max

riduzione avuoto min?  S1 min? SINm S2min? S2Nm  MaxNm 24 Vdc

o Lom ML M e SN e tomse LM

Nm Nm Nm
MR 742 45E 1/4 4 133 900 785 0,17 685 0,29 1,35 55
MR 742 45E 1/6 6 133 600 554 0,25 490 0,41 19 55
MR 742 45E 1/16 16 149 230 206 0,6 164 1,12 4,2 55
MR 742 45E 1/24 24 149 150 135 0,91 117 1,65 6,3 55
MR 742 45E 1/36 36 149 100 82 14 73 2,25 8,8 55
MR 742 45E 1/64 64 165 55 49 19 43 3.3 14 55
MR 742 45E 1/96 96 165 38 33 3,1 28 6,2 22 55
MR 742 45E 1/144 144 165 25 22 5,8 19,5 9,5 32 55
MR 742 45E 1/216 216 165 16,5 14 7.7 12,5 135 32 3

MR 742 45E 1/384 384 182 9,3 8,3 12 7.2 21 50 3,3
MR 742 45E 1/576 576 182 6,2 5,5 18 4,8 32 50 24
MR 742 45E 1/864 864 182 4 3,6 15/0,65 A 3,3 20/0,7 A 32 1,25
MR 742 45E 1/1296 1296 182 2,7 25 15/05A 24 20/0,65 A 32 0,85
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m MR74245E

Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
742 30 W resi, 3700 giri a vuoto, 12 o 24 Vdc. Corrente di spunto 5,5 A. (I dati in tabella sono riferiti a 24 Vdc)

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati galvanica-
mente per resistere alla corrosione. Il motore & dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE.
Fili uscenti 2 x 0.75 L 250 mm

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

II funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera 1,2 A (2,2 A x 12
Vdc). Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera 1,6
A (3 A x 12 Vdc). La corrente di spunto I max non deve essere mantenuta per pit di 2" (I max x 12Vdc 11 A).

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 200 N, Radiale 300 N sul punto estremo dell’albero
di uscita.

E possibile applicare un encoder.

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
742 30 output W 3700 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 5,5 A.
Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.
The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.
Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

* The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a 1,2 A (2.2 A x 12 Vdc) current in the air with an increase of temperature of
70° C. The S2 test was made using a 1,6 A (3 A x 12 Vdc)current in the air with a 50% timing 5’ with an increase
of temperature of 80° C max. The starting current is I max (I max x 12 Vdc 11 A) and cannot be mantained for
more than 2",

Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N, Radial 300 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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D Lnm awe (RPN, Copel e
Ratio L mm nlzll_lac;;:lc.i S*f mpll::ll Tofjue
min
MR 75252 1/4 4 137 660 550 0,29 430 0,72 2 7
MR 75252 1/6 6 144 440 380 0,43 280 11 3 7
MR 752 52 1/16 16 152 165 140 1,03 105 2,6 7,2 7
MR 752 52 1/24 24 152 105 90 1,54 70 3.9 10,8 7
MR 752 52 1/36 36 159 70 60 2,3 47 58 16,2 7
MR 752 52 1/64 64 169 40 33 3,5 26 8.7 24,3 7
MR 752 52 1/96 96 176 32 26 6 19 13,2 32 7
MR 752 52 1/144 144 169 21 18 8 14 19,5 45 5,5
MR 75252 1/216 216 176 14 11 13,5 10 20/2A 45 3.8
MR 752 52 1/384 384 192 8 6.5 15 5 30 65 5,5
MR 752 52 1/576 576 192 5,5 4,8 16,5/0,95 A 4 31/16 A 65 3,2
MR 752 52 1/864 864 192 3,7 3,1 18/0,75 A 2,8 32/1A 65 2,6

Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
752 40 W resi, 2900 giri a vuoto, 12 0 24 Vdc. Corrente di spunto 7 A (14A x 12 Vdc).

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.

Il motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.

II motore ¢ dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (1,5 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (2,8 A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per pit di 2 *.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 200 N,
Radiale 300 N sul punto estremo dell’albero di uscita.

E possibile applicare un encoder.
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a MR75252

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
752 40 output W 2900 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 7 A (14A x 12 Vdc).

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.

Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

* The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (1,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (2.8 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2”.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N, Radial 300 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia *R.P.M Coppia I Max
riduzione a vuoto min? S1 min? S1Nm S2 min?  S2Nm 24 Vdc
Ratio *R'P'M'. . *R'P'.N! Tof;ue *R'P'.N{ Tofjue 1 Max
no load min? S1 min? Nm S2 min? Nm 24 Vde
MR 75252E1/4 4 140 660 550 0,29 430 0,72 2 7
MR 75252 E 1/6 6 147 440 380 0,43 280 11 3 7
MR 75252 E 1/16 16 155 165 140 1,03 105 2,6 7,2 7
MR 752 52 E 1/24 24 155 105 90 1,54 70 3.9 10,8 7
MR 752 52 E 1/36 36 162 70 60 2,3 47 5,8 16,2 7
MR 752 52 E 1/64 64 172 40 33 3,5 26 8,7 24,3 7
MR 752 52 E 1/96 96 179 32 26 6 19 13,2 32 7
MR 752 52 E 1/144 144 172 21 18 8 14 19,5 45 55
MR 752 52 E 1/216 216 179 14 11 13,5 10 20/2A 45 3.8
MR 752 52 E 1/384 384 195 8 6,5 15 5 30 65 55
MR 752 52 E 1/576 576 195 55 4,8 16,5/0,95 A 4 31/16 A 65 3,2
MR 752 52 E 1/864 864 195 3.7 3.1 18/0,75 A 2,8 32/1A 65 2,5

Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
752 40 W resi, 2900 giri a vuoto, 12 0 24 Vdc. Corrente di spunto 7 A (14A x 12 Vdc).

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.

Il motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.

II motore ¢ dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (1,5 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (2,8 A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per pit di 2 *.

Forze massime che possono agire sull'albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo dell’albe-
ro di uscita.

E possibile applicare un encoder.
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a MR75252E

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
752 40 output W 2900 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 7 A (14A x 12 Vdc).

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.

Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

*The speed rotation can change of +10%.

The S1 load test was made using a (1,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (2.8 A) current in the air with a 50% timing 5" with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia I Max

riduzione a vuoto min? S2min?  S2Nm 24 Vdc

Ratio no ;sla:h:{in'l S*g nF;l’:l ;4%
MR 752 L 521/4 4 152 760 660 0,5 450 1,3 3 14,5
MR 752 L 52 1/6 6 159 500 440 0,7 310 2 5 14,5
MR 752 L 52 1/16 16 167 185 165 1,7 115 4,8 12,2 14,5
MR 752 L 52 1/24 24 167 120 105 2,5 75 7,2 18,7 14,5
MR 752 L 52 1/36 36 174 80 70 4 55 11 28 14,5
MR 752 L 52 1/64 64 184 45 36 6 26 17 43 14,5
MR 752 L 52 1/96 96 191 30 25 9 18 25 65 14,5

Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
752 L 60 W resi, 3200 giri a vuoto, 12 o 24 Vdc. Corrente di spunto 14,5 A (28A x 12 Vdc).

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.

Il motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.

II motore ¢ dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.
*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (2,5 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (6 A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per pit di 2 *.

Forze massime che possono agire sull'albero di uscita: Assiale 200 N, Radiale 300 N sul punto estremo dell’albe-
ro di uscita.

E possibile applicare un encoder.
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Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
752 L 60 output W 3200 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 14,5 A (28A x 12 Vdc).

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.

Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

*The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (2,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (6 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2”.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N, Radial 300 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Rapporto L Rendimento *R.P.M.

riduzione % a vuoto min* Wl

% notosdmint 151

MR 752 52H * 4 156 90 510 18 380 062 | 29 | 290 1 6,5 2,5
MR 752 52H 8 146 90 350 15 300 0.7 28 | 225 | 1,7 7 5

MR 752 52H * 16 | 172 82 125 18 94 2,2 29 71 3,8 6,5 9

MR 752 52H 33 | 162 82 85 15 70 2,5 2,8 54 5,7 7 16
MR 752 52H 49 | 162 82 58 15 48 4 2,8 37 8,5 7 24
MR 752 52H * 64 | 189 73 32 18 24 8 29 18 | 13,7 | 6,5 32
MR 752 52H 130 | 178 73 22 15 18 10 2,8 14 | 19,5 7 55
MR 752 52H 195 | 178 73 14 15 12 11 2,8 9 27 55 60
MR 752 52H 293 | 178 73 9 12 8 115 | 1,5 6 20 2,8 40

Motoriduttore con stadio in ingresso ad ingranaggi elicoidali per la riduzione del rumore.

Lunghezza "L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
752 40 W resi, 2900 giri a vuoto (* 2100 x rapporti 4-16-64) 12 o 24 Vdc. Valori in tabella riferiti a 24 Vdc.

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.

II motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.

II motore & dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.
*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera.

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera.
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per pit di 2 *.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 200 N, Radiale 300 N sul punto estremo dell’albe-
ro di uscita.

E possibile applicare un encoder.
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a MR 752 52H

Gearmotor with input stage with helical gears for noise reduction.

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
752 40 output W 2900 Rom loadness, (2100 RPM for ratio 4-16-64) 12 or 24 Vdc. (The data refers to 24 Vdc
version).

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.

Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

* The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (1,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (2.8 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2’.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N, Radial 300 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Rapporto L Rendimento *R.P.M. P i I max
riduzione % a vuoto min* A 24 Vdc

Efficiency *R.P.M.

% no load min nﬁil T‘;\’,"m"e

MR 752 52HE * 4 158 90 510 1,8 380 | 062| 29 | 290 1 6,5 2,5
MR 752 52HE 8 149 90 350 15 300 0,7 2,8 225 1,7 7 5

MR 752 52HE * 16 174 82 125 18 94 2,2 2,9 71 3.8 6,5 9

MR 752 52HE 33 165 82 85 15 70 2,5 2,8 54 57 7 16
MR 752 52HE 49 165 82 58 15 48 4 2,8 37 8,5 7 24
MR 752 52HE * 64 191 73 32 1,8 24 8 2,9 18 13,7 | 6,5 32
MR 752 52HE 130 | 181 73 22 15 18 10 2,8 14 19,5 7 55
MR 752 52HE 195 | 181 73 14 15 12 11 2,8 9 27 5,5 60
MR 752 52HE 293 | 181 73 9 1,2 8 115| 1,5 6 20 2,8 40

Lunghezza "L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
752 40 W resi, 2900 giri a vuoto, 12 o 24 Vdc. Valori in tabella riferiti a 24 Vdc.

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.

Il motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.

II motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.

* e velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (1,5 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (2,8 A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sullalbero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

E possibile applicare un encoder.

30

a MR 752 52 HE

Gearmotor with input stage with helical gears for noise reduction.

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
752 40 output W 2900 Rpm loadness, (2100 RPM for ratio 4-16-64) 12 or 24 Vdc. (The data refers to the 24
Vdc version).

Output shaft is supported by two coupled screened bearings. The motor has an electrical suppressor system for
the CE standard. The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.

Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

* The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (1,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (2.8 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2’

Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N, Radial 300 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia Coppia
riduzione avuoto min?' S1 min? S2Nm MaxNm
* * S2 Max
Ratio R'P'M'. . R'P'.M_ Torque Torque
no load min?  S1 min?
Nm Nm
MR 756 L521/4 4 154 780 690 0.6 530 1,6 5 22
MR 756 L 52 1/6 6 161 520 460 0,8 350 2,3 7,5 22
MR 756 L 52 1/16 16 169 190 170 2 130 6 18,5 22
MR 756 L 52 1/24 24 169 130 115 3 85 9 28 22
MR 756 L 52 1/36 36 176 85 75 5 56 14 42 22
MR 756 L 52 1/64 64 186 50 44 7,5 32 20 60 22
Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
756 L 90 W resi, 3200 giri a vuoto, 12 o 24 Vdc. Corrente di spunto 22 A (42A x 12 Vdc). 756 L 90 output W 3200 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 22 A (42A x 12 Vdc).
Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Output shaft is supported by two coupled screened bearings.
Il motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione. The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.
II motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm. The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.

Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%. I d rotati " £ 210%
e speed rotation can change o b.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (3 A). . . L . 5
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (7 A). The 51 load test was made using a (3 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.
; > o The S2 test was made using a (7 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
La corrente di spunto e I max non deve essere mantenuta per piu di 2 *. : . . p
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2’.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 200 N, Radiale 300 N sul punto estremo

, A Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N, Radial 300 N on the extremity of output shaft.
dell’albero di uscita.

. It is possible to apply an encoder.
E possibile applicare un encoder. P e
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Rapporto L mm *R.P.M. *R.P.M Coppia I Max
riduzione avuoto min?  S1 min? S1 Nm 24 Vdc
Nm
MR 752 63 1/4 4 151 660 550 0,29 430 0,72 2 7
MR 752 63 1/6 6 151 440 380 0,43 280 11 3 7
MR 752 63 1/16 16 171 165 140 1,03 105 2,6 7.2 7
MR 752 63 1/24 24 171 105 90 1,54 70 3.9 10,8 7
MR 752 63 1/36 36 171 70 60 2,3 47 5,8 16,2 7
MR 752 63 1/64 64 191 40 33 3.5 26 8,7 24,3 7
MR 752 63 1/96 96 191 32 26 6 19 13,2 32 7
MR 752 63 1/144 144 191 21 18 8 14 20 55 7
MR 752 63 1/216 216 191 14 11 13 9 29 82 7
MR 75263 1/1296 | 1296 211 2 19 25/0,8A 15 50/1,2A 120 2,3

Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
752 40 W resi, 2900 giri a vuoto, 12 o0 24 Vdc. Corrente di spunto 7 A (14A x 12 Vdc).

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati per resistere
alla corrosione.

Il motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE.

Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (1,5 A).
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (2,8 A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

[5 possibile applicare un encoder.
E possibile applicare anche altri tipi di motori.
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MR 757 63 114
Sy
£30 24

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
752 40 output W 2900 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 7 A (14A x 12 Vdc).

Output shaft supported by two coupled screened bearings.

The motor and the reduction gear are both thrated for corrosion strength.
The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.
Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

* The rotation speed can change of £10%.

The S1 load test was made using a (1,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (2,8 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max.

The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.

It s possible to apply an encoder.
Possibility to apply other motor.
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Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia *R.P.M Coppia
riduzione avuoto min?'  S1 min? S1 Nm S2 min? S2 Nm
Rati *R.P.M. *R.P.M T >l RPM o 52
4o no load min?  S1 min? orqué g2 mint orque
Nm Nm
MR 752L631/4 4 166 760 660 0,5 450 1,3 3 14,5
MR 752 L 631/6 6 166 500 440 0,7 310 2 5 14,5
MR 752L631/16 16 186 185 165 1,7 115 4.8 12,2 14,5
P MR 753 63 114
MR 752 L 63 1/24 24 | 186 120 105 25 75 72 187 | 145 e
MR 752 L 63 1/36 36 186 80 70 4 55 11 28 14,5
MR 752 L 63 1/64 64 206 45 36 6 26 17 43 14,5
MR 752 L 63 1/96 96 206 30 25 9 18 25 63 14,5 )
MR 752 L 63 1/144 144 206 20 18 12 12 36 95 14,5
MR 752 L 63 1/216 216 206 13 11 17 8 54 120 12,5
Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
752 L 60 W resi, 3200 giri a vuoto, 12 0 24 Vdc. Corrente di spunto 14,5 A (28A x 12 Vdc). 752 L 60 output W 3200 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 14,5 A (28A x 12 Vdc).
Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati Output shaft supported by two coupled screened bearings.
per resistere alla corrosione. The motor and the reduction gear are both thrated for corrosion strength.
II motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. The moter has an electrical suppressor system for the CE standard.
Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm. Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.
* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%. * The rotation speed can change of £10%.
Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (2,4 A). The S1 load test was mad_e using a (2,4 A) CL_II’rent il_7 the air WI'lZI an ir_7crea/se _of temperature of 70° C.
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (6 A). The S2 test was made using a (6 A) current in the air with a 50% timing 5" with an increase of temperature

of 80° C max.

La goente ARl > © noldeve e<SQEP™ 2 PeLBldi 2 The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo

p S Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.
dell’albero di uscita.

It s possible to apply an encoder.

E possibile applicare un encoder. N R . 1

E possibile applicare anche altri tipi di motori.
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Rapporto L *R.P.M. *R.P.M Coppia *R.P.M

riduzione avuoto min?  S1 min? SINm  S2 min?

Ratio o Bgnand] | St S2min’
MR 752L 63H 1/16 16 186 185 160 1,7 110 5 13 14,5
MR 752L 63H 1/33 33 186 90 77 3.8 54 10,5 27 14,5
MR 752L 63H 1/49 49 186 60 51 5,4 36 15 38 14,5
MR 752L 63H 1/64 64 206 45 36 7 28 18 45 14,5
MR 752L 63H 1/130 130 206 23 20 13 14 35 90 14,5
MR 752L 63H 1/195 195 206 15 13 18 9 49 125 14,5
MR 752L 63H 1/293 293 206 10 9 26 7 52/4,5A 120 9,5

Motoriduttore con stadio in ingresso ad ingranaggi elicoidali per la riduzione del rumore.

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
752 L 60 W resi, 3200 giri a vuoto 12 o 24 Vdc. Corrente di spunto 14,5 A.Valori in tabella riferiti a 24 Vdc.

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.
Il motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.
II motore € dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.
Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (2,5 A).
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (6 A).

La corrente di spunto &€ I max e non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

E possibile applicare un encoder.
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Gearmotor with input stage with helical gears for noise reduction.

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
752 L 60 output W 3200 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. This data sheet refers to the version 24 Vdc. Starting
current 14,5 A.

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.
Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

* The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (2,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (6 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max. The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2",

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Rapporto *R.P.M. Coppia
riduzione a vuoto min? S2 Nm
* S2
Ratio R'P'M'. q Torque
no load min
Nm
MR 756 L 63 1/4 4 168 780 690 0,6 530 16 5 22
MR 756 L 63 1/6 6 168 520 460 0.8 350 2,3 7,5 22
MR 756 L 63 1/16 16 188 190 170 2 130 6 18,5 22 = ;
R T5283 1
MR 756 L 63 1/24 24 188 130 115 3 85 9 28 22 859 24
MR 756 L 63 1/36 36 188 85 75 5 56 14 42 22
MR 756 L 63 1/64 64 208 50 44 7,5 32 20 60 22
MR 756 L 63 1/96 96 208 33 30 10,5 22 30 90 22 \“ il
MR 756 L 63 1/144 144 208 22 20 17 16 40 120 19,5
MR 756 L 63 1/216 216 208 14 13 25 12 54/6A 120 13
Lunghezza "L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard Length “L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
756 L 90 W resi, 3200 giri a vuoto, 12 0 24 Vdc. Corrente di spunto 22 A (44A x 12 Vdc). 756 L 90 output W 3200 Rpm loadness, 12 or 24 Vdc. Starting current 22 A (44A x 12 Vdc).
Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. II motore e il riduttore sono trattati Output shaft supported by two coupled screened bearings.
per resistere alla corrosione. The motor and the reduction gear are both thrated for corrosion strength.
II motore & dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.
Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm. Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.
* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%. * The rotation speed can change of £10%.
Il funzionamento S1 € un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (3 A). The Sggiegl! tesggiiggmade using a @Ejcurriiigiiiine air with ;}an e - Qperature of 7088
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (7 A). The S2 test was made using a (7 A) current in the air with a 50% timing 5" with an increase of temperature

of 80° C max.

La corrente di spunto & I max e non dev re manten r pit di 2. h . w .
a gggente dTCRElEEgMax © noggleve eSS ta per piyd The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo dell’albe-

o di uscita Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.

It s possible to apply an encoder.

E possibile applicare un encoder. Possibility to apply other motor.

E possibile applicare anche altri tipi di motori.
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Motoriduttore * Gear motor

106,5 1
UNI 6604 5x5x25 |5,

214
263
263
24
-

=

30 L 13

Rapporto L mm *R.P.M. *R.P.M Coppia *R.P.M Coppia

riduzione avuoto min?  S1 min? SINm  S2min? S2Nm

o Lom RN S e EPML e

Nm Nm

MR 763 63 1/4 4 158 780 670 0,5 500 1,3 3,5 18
MR 763 63 1/6 6 158 520 450 0,75 330 2 5,2 18
MR 763 63 1/16 16 178 190 170 2 130 6 18,5 18
MR 763 63 1/24 24 178 130 115 3 85 9 28 18
MR 763 63 1/36 36 178 85 75 5 56 14 42 18
MR 763 63 1/64 64 198 50 44 7,5 32 20 60 18
MR 763 63 1/96 96 198 33 28 10 21 25 70 18
MR 763 63 1/144 144 198 22 19 15 14 38 105 18
MR 763 63 1/216 216 198 15 13 18 9 54/6,5A 120 14

Lunghezza “L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
763 70 W resi, 3200 giri a vuoto, 24 Vdc. Corrente di spunto 18 A.

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati galvanica-
mente per resistere alla corrosione. Il motore & dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE.
Fili uscenti 2 x 0,75 L 200 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (3 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (7- A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

E possibile applicare un encoder.
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Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
763 70 output W 3200 Rpom loadness, 24 Vdc. Starting current 18 A.

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.
Connecting 2 wire 0,75 x 200 mm.

* The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (3 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (7 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max.

The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2’.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.

43



Motoriduttore * Gear motor

143 1
UNI 6604 5x5x25

L

263
263
74

Rapporto L mm *R.P.M. *R.P.M Coppia Coppia Coppia

riduzione avuoto min?  S1 min? S1 Nm S2Nm  Max Nm

Ratio no ;Eézh:{in'l S*f mPII:‘/Il Tofc-ylue Tofgue T:l:)t(le

Nm Nm Nm

MR 763 L 63 1/4 4 193 810 695 1 550 2,2 7 35
MR 763 L 63 1/6 6 193 540 460 15 360 3.4 11 35
MR 763 L 63 1/16 16 213 200 170 4 135 8,5 27 35
MR 763 L 63 1/24 24 213 135 115 58 90 13 40 35
MR 763 L 63 1/36 36 213 90 77 8.5 60 19 60 35
MR 763 L 63 1/64 64 233 53 45 11,5 35 26 80 35
MR 763 L 63 1/96 96 233 36 31 17 24 38 120 30
MR 763 L 63 1/144 144 233 23 20 25 15,5 55 120 20
MR 763 L 63 1/216 216 233 15 13 25/2,7A 12 52/5A 120 13

Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
763 L 110 W resi, 3200 giri a vuoto, 24 Vdc. Corrente di spunto 35 A.

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Il motore e il riduttore sono trattati galvanica-
mente per resistere alla corrosione. Il motore & dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE.
Fili uscenti 2 x 0,75 L 200 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (3,8 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (7,5 A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sull'albero di uscita: Assiale 300 N,
Radiale 400 N sul punto estremo dell’albero di uscita.

E possibile applicare un encoder.
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Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
763 L 110 output W 3200 Rpm loadness, 24 Vdc. Starting current 35 A.

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.
Connecting 2 wire 0,75 x 200 mm.

* The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (3,8 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (7,5 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max.

The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2’

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Rapporto L mm *R.P.M. Coppia Coppia

riduzione a vuoto min? S1Nm S2 Nm

Ratio L mm no;g;hr’rl{in'l Tofc-ylue Tofjue

Nm Nm
MR 863L 63 1/4 4 181 800 720 0,72 650 2 8 38
MR 863L 63 1/6 6 181 530 480 1 390 3 12 38
MR 863L 63 1/16 16 201 200 180 3 150 8 30 38
MR 863L 63 1/24 24 201 130 115 4,5 98 12 45 38
MR 863L 63 1/36 36 201 90 80 6,5 68 18 68 38
MR 863L 63 1/64 64 221 50 45 9 37 27 100 38
MR 863L 63 1/96 96 221 33 30 14 25 37 130 33
MR 863L 63 1/144 144 221 22 20 25 17,5 55/9A 130 20
MR 863L 63 1/216 216 221 15 13,5 25/3A 12,5 55/5A 130 11,5

Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard
863 L 120 W resi, 3200 giri a vuoto, 24 Vdc. Corrente di spunto 38 A.

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati.

Il motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione.

II motore ¢ dotato di filtri antidisturbo in ottemperanza alla normativa CE. Fili uscenti 2 x 1 L 300 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (4 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (10 A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2".

Forze massime che possono agire sull'albero di uscita: Assiale 300 N,
Radiale 400 N sul punto estremo dell’albero di uscita.

E possibile applicare un encoder.

46

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
763 L 110 output W 3200 Rpm loadness, 24 Vdc. Starting current 38 A.

Output shaft is supported by two coupled screened bearings.

The motor has an electrical suppressor system for the CE standard.

The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.
Connecting 2 wire 0,75 x 200 mm.

*The speed rotation can change of £10%.

The S1 load test was made using a (3,8 A) current in the air with an increase of temperature of 70° C.

The S2 test was made using a (7,5 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° C max.

The starting current is I max and cannot be mantained for more than 2’.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.

It is possible to apply an encoder.
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Rapporto m *R.P.M. *R.P.M *R.P.M Coppia Coppia
riduzione avuoto min?' S1 min? S2min? S2Nm Max Nm
S2 Max
. *R.P.M. *R.P.M *R.P.M
i) £ mm no loadmin?  S1 min* S2 min‘! Torque  Torque
Nm Nm
MR 977 63 1/4 4 189 710 630 1 510 2,2 8 38
MR 977 63 1/6 6 189 480 430 15 350 3.4 12 38
MR 977 63 1/16 16 209 180 160 4 130 8,5 30 38 .
MR 977 63 1/24 24 209 120 105 6 88 12 45 38 %“ u,,.s "~
L% L Q.n 1
MR 977 63 1/36 36 209 80 70 9 60 19 67 38 (G
MR 977 63 1/64 64 229 45 40 13,5 32 30 102 38
MR 977 63 1/96 96 229 30 26 17 22 43 120 30
MR 977 63 1/144 144 229 20 17 26 15 52/6,5A 120 18
MR 977 63 1/216 216 229 13,5 12 25/2,7A 11,5 52/4,6A 120 12
Lunghezza “L” del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
977 130 W resi, 2900 giri a vuoto, 24 Vdc. Corrente di spunto 38 A. 977 130 output W 2900 Rpm loadness, 24 Vdc. Starting current 38 A.
Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati Output shaft supported by two coupled screened bearings. The motor and the reduction gear are both plated
schermati. II motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione. for corrosion strength.
Fili uscenti 2 x 1 L 300 mm. Connecting 2 wire 1 x 300 mm.
* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%. * The rotation speed can change of £10%.
Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (3,8 A). The 51 load test was made using a (3,8 A) current in the air with £l increase of temperature of 70° C.
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5" con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (7,5 A). The 52 test was made using a (7,5 A) current in the air with a 50% timing 5 with an increase of temperature

of 80° C max.

La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2". ; A .
aco o EEUAE a ond I uta per piu d The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Forze massime che possono agire sullalbero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo

, A Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N on the extremity of output shaft.
dell’albero di uscita.
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Motoriduttore * Gear motor = MR 977 80
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R_app.orto L mm *R.P.M.l *R.P._M *R.P._M Coppia Coppia I Max

riduzione avuoto min?  S1 min? S2min? S2Nm MaxNm 24 Vdc

o o BEN e o e e ZHe

Nm Nm

MR 977 80 1/4 4 219 710 630 1 510 2,2 8 38
MR 977 80 1/6 6 219 480 430 1,5 350 3.4 12 38
MR 977 80 1/16 16 239 180 160 4 130 8,5 30 38
MR 977 80 1/24 24 239 120 105 6 88 12 45 38
MR 977 80 1/36 36 239 80 70 9 60 19 67 38
MR 977 80 1/64 64 260 45 40 13,5 32 29 102 38
MR 977 80 1/96 96 260 30 26 17 22 43 150 35
MR 977 80 1/144 144 260 20 17 26 15 64/7,2A 150 22
MR 977 80 1/216 216 260 13,5 12,5 30/3A 11,5 64/5,2A 150 15
MR 977 80 1/1296 1296 280 2,2 2,1 30/1,3A 2 64/1,8A 150 3

Length "L” of the gearmotor as a funtion of reduction and output number of revolution with the standard motor
Lunghezza "L" del motoriduttore in funzione della riduzione e del numero di giri in uscita con il motore standard 977 130 output W 2900 Rpm loadness, 24 Vdc. Starting current 38 A.
977 130 W resi, 2900 giri a vuoto, 24 Vdc. Corrente di spunto 38 A.

Output shaft supported by two coupled screened bearings. The motor and the reduction gear are both plated

Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. for corro_sion str_ength.

II motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione. Fili uscenti 2 x 1 L 300 mm. Connecting 2 wire 1 x 300 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%. * The rotation speed can change of £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (3,8 A). The 51 load test was made using a (3,8 A) current in the air with gL increase of temperature of 70° C.

II funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (7,5 A). T?g 0502 C{est was made using a (7,5 A) current in the air with a 50% timing 5" with an increase of temperature
o max.

La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2°. The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 500 N, Radiale 600 N sul punto estremo

p T Max forces which may act on the output shaft: Axial 500 N, Radial 600 N on the extremity of output shaft.
dell’albero di uscita.
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Motoriduttore * Gear motor a MR97780Q
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Rapporto L mm *R.P.M. Coppia Coppia I Max
riduzione a vuoto min S2Nm Max Nm 24 Vdc
S2 Max
. *R.P.M. I Max
Ratio L mm no load min- Torque Torque 24 Ve
Nm Nm
MR 977 80Q 1/96 96 254 30 26 21 22 42 150 38
MR 977 80Q 1/144 144 254 20 18 31 15 65 230 38
MR 977 80Q 1/216 216 254 13,5 12 45 10 95 345 38
MR 977 80Q 1/1296 1296 274 2,2 2,1 60/1,8A 2 170/3,2A | 400 7,5
Motore standard 977 130 W resi, 2900 Giri a vuoto, 24 Vdc. Corrente di spunto 38 A. The standard motor 977 130 output W 2900 Rpm loadness, 24 Vdc. Starting current 38 A.
Albero uscita supportato da due cuscinetti accoppiati schermati. Output shaft supported by two coupled screened bearings.
II motore e il riduttore sono trattati galvanicamente per resistere alla corrosione. The motor and the reduction gear are both plated for corrosion strength.
Fili uscenti 2 x 1 L 300 mm. Connecting 2 wire 1 x 300 mm.
*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10% * The rotation speed can change of £10%.
Il funzionamento S1 € un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (3,8 A). The S1 load test was made using a (3,8 A) current in the air with an {nc_reasg of temperature of 70° C.
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (7,5 A). The 52 test was made using a (7,5 A) current in the air with a 50% timing 5" with an increase of temperature

of 80° C max.

La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2".
> Perp The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 800 N, Radiale 1000 N sul punto estremo

dell'albero di uscita. Max forces which may act on the output shaft: Axial 800 N, Radial 1000 N on the extremity of output shaft.

E possibile applicare anche altri tipi di motori. Possizitgeo apply othegiialor
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Alcuni esempi della nostra produzione * Some our production samples

R 30Q NEMA 17

Riduttore R 30Q Flangia NEMA 17
Gear box R 30Q Flange NEMA 17

R35Q NEMA 17 e 23

Riduttore R 35Q Flangia NEMA 17 e 23
Gear box R 35Q Flange NEMA 17 e 23

R 45 NEMA 23

e
]

Riduttore R 45 Flangia NEMA 23
Gear box R 45 Flange NEMA 23

R 52 NEMA 23 e R52 E NEMA 23

Riduttore R 52 Flangia NEMA 23 e R52 E Nema 23
Gear box R 52 Flange NEMA 23 e R52 E Nema 23

R 63 NEMA 23

Riduttore R 63 Flangia NEMA 23
Gear box R 63 Flange NEMA 23

R 63 NEMA 34

Riduttore R 63 Flangia NEMA 34
Gear box R 63 Flange NEMA 34

R 80 NEMA 34

Riduttore R 80 Flangia NEMA 34
Gear box R 80 Flange NEMA 34

VSF 26 NEMA 23

,.,l'

. e

o s

—— K

ol .

Riduttore VSF 26 Flangia NEMA 23
Gear box VSF 26 Flange NEMA 23
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a R 30QNEMA17

Riduttore ¢ Gear box

23,3

31

@22

31

UNI 6604 3x3x10-

@10

35x35

16,5

@36

M4 x8mm

232

RAPPORTI Rendimento Coppl_a peruso Copplla per uso C_oppla di RAPPORTI Lt:nghezza

% continuo Nm  intermittente Nm picco Nm L” mm

Efficiency  Continuous load Non continuous  Starting Length

LGBl % torque Nm load Torque Nm torque Nm (IRLY “L" mm
16 82 1 4 16 63
64 73 2 4 10 64 71
256 65 3 6 15 256 79
1024 57 3 6 15 1024 87

Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, ingranaggi in delrin e acciaio temperato, albero di uscita
supportato da due cuscinetti; velocita massima in ingresso del riduttore 5000 giri consigliata 3000.

Epicicloidal reduction gearbox with a galvanized steel frame and delrin and hardned steel gear; output shaft
supported by two ball bearings max speed at the reduction gear 5000 R.P.M. advised speed 3000 R.P.M.

Lubrificazione permanente. Permanent greasing.

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati Nema 17 con albero @ 5 x 20. Right to be connected with Nema 17 motor with shaft & 5 x 20.

Con pignone motore da applicare. With the engine sprocket to apply.

Forze massime che possono agire sull‘albero di uscita: Assiale 200 N, Radiale 300 N sul punto estremo Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N Radial 300 N on the extremity of output shaft.

dell’albero di uscita.
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Riduttore ¢ Gear box m R35QNEMA 17 -NEMA 23

@32
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Rendimento Coppia per uso conti- = Coppia per uso intermit- 2 Tg;;f;""’
e s :
LR RS % nuo Nm tente Nm Coppia di picco Nm 1”’- L —
il Efficiency Continuous load Non continuous load Starting torque Nm ' b Eﬁ1$1“$ﬁf;;§?
torque Nm Torque Nm 'i‘.,j_: 635 EroeaE wre 0
; ettt
"R%0 NEma 23 116
16 L 75 82 4 8 20
64 75 73 3 6 15
64 L 83 73 4 10 28
256 83 65 4 8 15
256 L 92 65 5 10 28
1024 92 57 4 8 15
Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, flangia in alluminio anodizzato, albero di uscita supportato Epicicloidal reduction gearbox with a zinc plated steel frame and a aluminium flange.
da due cuscinetti; velocita massima in ingresso del riduttore 5000 giri consigliata 3000. Output shaft is supported by two screened bearings. Max speed in the reduction gear 5000 R.PM. advised spe-
ed 3000 R.PM.
Lubrificazione permanente.
Permanent greasing.

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati Nema 17, Nema 23.
Right to be connected with Nema 17 and Nema 23 motors.

Albero in ingresso @ 5-6-6.35-8 x 20-21 mm.
Input shaft @ 5-6-6.35-8 x 20-21 mm.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 250 N, Radiale 400 N sul punto estremo dell’albero

di uscita. Max forces which can act on the output shaft: Axial 250 N Radial 400 N on the extremity of output shaft.
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m RA45NEMA?23

Riduttore ¢ Gear box

4xM4x6mm 6
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Rendimento Coppia per uso Coppia peruso Coppia di Lunghezza

LA % continuo Nm  intermittente Nm picco Nm AR “L" mm

Efficiency  Continuous load Non continuous  Starting Length

LGBl % torque Nm load Torque Nm torque Nm (IRl “L" mm
16 81 7.5 15 30 16-24 64
24 - 36 81 7,5 15 25 64 - 144 80
64 - 96 71 15 25 50 6 65
144 - 216 71 10 18 35 36 79
384 60 18 30 50 96 - 216 95
384 109

Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, flange in alluminio, ingranaggi in delrin, acciaio
sinterizzato e acciaio temperato, albero di uscita supportato da due cuscinetti; velocita massima in ingresso
del riduttore 5000 giri consigliata 3000.

Lubrificazione permanente.

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati Nema 23 con alberi @ 6 0 6,35 x 21.

Con pignone motore da applicare.

Forze massime che possono agire sull'albero di uscita: Assiale 200 N, Radiale 300 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.
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Epicicloidal reduction gearbox with a galvanized steel frame and delrin, sintered steel and hardned steel gear;
output shaft supported by two ball bearings max speed at the reduction gear 5000 R.P.M. advised speed 3000
R.PM.

Permanent greasing.

Right to be connected with Nema 23 motor with shaft @ 6 or 6,35 x 21.

With the engine sprocket to apply.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N Radial 300 N on the extremity of output shaft.
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Riduttore ¢ Gear box m R52NEMA 23
R 52 E NEMA 23

4xM4x6mm

3 6 —4xM4x8mm

UNI 6604 4x4x16 —
— LN M4 x 8 mm
R52 ¢ S Q|3
<+ = S | S i
'23
47,14
4XM4x6mm ol 6 4XM4x8mm
UNI 6604 4x4x16 —
0 M4 x 8 mm
R52E ™ o e
?38,1 @35
47,14 30,5 L2 @44

% e
"f R52 NEMA 23 1/36

Rendimento Coppia per uso Coppia peruso Coppia di
% continuo Nm  intermittente Nm picco Nm

Lunghezza Lunghezza

RAPPORTI uLH mm uL2n mm

RAPPORTI

Efficiency  Continuous load Non continuous  Starting

W
¥ de
% torque Nm load Torque Nm torque Nm “L1” mm “L2" mm
4-6 91 2,5 5 8 4 50 53
16-24-36 81 7,5 15 30 6 65 68
64-96 71 15 25 65 16-24 65 68
144-216 71 12 20 45 36,00 80 83
384-576-864 61 18 30 65 64-144 81 84
96-216 96 99
384-576-864 112 115
Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, flange in alluminio, ingranaggi in delrin, acciaio sinterizza- Epicicloidal reduction gearbox with a galvanized steel frame and delrin, sintered steel and hardned steel gear;
to e acciaio temperarto, albero di uscita supportato da due cuscinetti. output shaft supported by two ball bearings max speed at the reduction gear 5000 R.P.M. advised speed 3000

Length Length

RATIO RATIO

R.PM.
Velocita massima in ingresso del riduttore 5.000 giri consigliata 3.000. Lubrificazione permanente
Sono adatti ad essere accoppiati a motori flangiati Nema 23 con alberi @ 6, 6.35, 8 x 21. Permanent greasing.
Right to be connected with Nema 23 motor with shaft @ 6 or 6,35 or 8 x 21.
Con pignone motore da applicare.
With the engine sprocket to apply.
Forze massime che possono agire sull‘albero di uscita: Assiale 200 N (300 Versione E) . . ) .
Radiale 300 N (400 Versione E) sul punto estremo dell‘albero di uscita. Max forces which may act on the output shaft: Axial 200 N (300 N for 52 E version) Radial 300 N (400 N for 52
E version) on the extremity of output shaft.
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Riduttore ¢ Gear box
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Coppia per Coppia per uso Gioco Lunghezza

oDl R inle RAPPORTI ap
picco Nm
max mm

RAPPORTI e uso intermittente

1)
. continuo Nm Nm

Continuous Non continuous . Length
Starting Max )
load load Torque L
torque Nm  backlash
torque Nm Nm mm

22 *120 | 30 *%

Efficiency
%

16-24-36 82 15 *20 30 *40 80 *120 | 65" *14’ 16-24 - 36 84

64 -96 -144 - 216 71 25 *30 40 *50 120 *120 | 70’ *28' || 64-96-144 -216 104

Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio sinterizzato, albero di uscita supportato da due cuscinetti; velocita
massima in ingresso del riduttore 4000 giri consigliata 3000.

Lubrificazione permanente.
E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati Nema 23 con alberi @ 6 0 6,35 x 21.
Con pignone motore da applicare.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

*Valori riferiti ai riduttori con giochi ridotti (RHP).
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m RG3NEMA?23

Epicicloidal reduction gearbox with a sterized steel frame; output shaft supported by two ball bearings max spe-
ed at the reduction gear 4000 R.P.M. advised speed 3000 R.P.M.

Permanent greasing.

Right to be connected with Nema 23 motor with shaft & 6 and 6,35 x 21.

With the engine sprocket to apply.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N Radial 400 N on the extremity of output shaft.

*Data related to gearboxes with reduced backlash (RHP).
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Riduttore ¢ Gear box

@73,05

|
.
O

69,6

(e}

9]

m RG3NEMA34

4xM5x75

UNI 6604 5x5x25

763

80

G-

4xM5x8mm

232
240

M5 x 10mm

. Coppiaper Coppia per uso . . Gioco Lunghezza
RAPPORTI Re“d;“e"m uso intermittente ~ COPPIA L iale RAPPORTI =10
o . picco Nm
continuo Nm Nm max mm
. . Continuous Non continuous . Length
Efflc;ency load load Torque Starting Max g
% torque Nm backlash
torque Nm Nm mm
4 91 5 *15 10 *30 22 *120 30" *5’
16 - 24 82 15 *20 30 *40 80 *120 |65 *14' 16-24 94
64 71 25 *30 40 *50 120 *120 | 70" *28’ 64 114

Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio sinterizzato, albero di uscita supportato da due cuscinetti; velocita

massima in ingresso del riduttore 4000 giri consigliata 3000.

Lubrificazione permanente.

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati Nema 34 con alberi @ 8 , 9,52 e 10 x 31.

Con pignone motore da applicare.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

*Valori riferiti ai riduttori con giochi ridotti (RHP).
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Epicicloidal reduction gearbox with a sterized steel frame; output shaft supported by two ball bearings max
speed at the reduction gear 4000 R.P.M. advised speed 3000 R.P.M.

Permanent greasing.

Right to be connected with Nema 23 motor with shaft & 6 and 6,35 x 21.

With the engine sprocket to apply.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N Radial 400 N on the extremity of output shaft.

*Data related to gearboxes with reduced backlash (RHP).
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Riduttore ¢ Gear box
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. Coppiaper Coppia per uso . . Gioco Lunghezza
RAPPORTI Re"d;“e"m uso intermittente ~ CoPPlAAl L iale RAPPORTI up
o ) picco Nm
continuo Nm Nm max mm
Efficiency Con[lZZlalous Nt;zat‘:;);_r;i:ﬁus Starting Max Leng,,th
% q torque Nm  backlash
torque Nm Nm mm
4-6 91 15 *15 30 *30 120 *120 40’ *6'
16-24-36 82 15 *20 30 *40 120 *120 | 100" *30’ 16-24-36 113
64 -96 - 144 71 30 *30 60 *60 150 *120 | 110’ *40’ 64 -96 - 144 133
216 71 30 *30 60 *60 150 *120 | 110" *40’ 216 133

Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, flange in alluminio, albero di uscita supportato da due
cuscinetti; velocita massima in ingresso del riduttore 4000 giri consigliata 3000.

Lubrificazione permanente.
E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati Nema 34 con alberi @ 8, 9,52, 10 e 12,70 x 31.
Con pignone motore da applicare.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 500 N, Radiale 600 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

*Valori riferiti ai riduttori con giochi ridotti (RHP).
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Epicicloidal reduction gearbox with a galvanized steel frame alluminium flange; output shaft supported by two
ball bearings max speed at the reduction gear 4000 R.PM. advised speed 3000 R.P.M.

Permanent greasing.

Right to be connected with Nema 34 motor with shaft @ 8, 9,52, 10 and 12,70 x 31.

With the engine sprocket to apply.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 500 N Radial 600 N on the extremity of output shaft.

*Data related to gearboxes with reduced backlash (RHP).
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Riduttore ¢ Gear box

a VSF 26 NEMA 23
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Rendimento  Coppia per uso continuo Coppia per uso intermittente

RAPPORTI % Nm Nm

Coppia di picco Nm

Continuous load Non continuous load Torque

Efficiency

RATIO Starting torque Nm

% torque Nm Nm
10,5 55 4 9 18
15,5 65 7 18
21 50 4 9 18
31 45 3 7 18
39 40 2,5 6 18
50 35 2 5 16
69 30 15 3,5 12

Riduttore a vite senza fine con carcassa in alluminio, ingranaggi in delrin e tela bachelizzata, albero di uscita
supportato da due cuscinetti; velocita massima in ingresso del riduttore 4000 giri, consigliata 3000.

Warm gearbox with a casted alluminium frame delrin, and bakelized cloth gear output shaft supported by two
ball berings

max speed at the reduction gear 4000 R.P.M. advised speed 3000 R.PM.

Lubrificazione permanente.

/ Permanent greasing.

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati Nema 23.

Albero @ 6,35x21 Right to be connected with Nema 23 motors.

Forze massime che possono agire sullalbero di uscita: Assiale 250 N, radiale 400 N sul punto estremo Shaft @ 6,35x21.

dell’albero di uscita.
Max forces which may on the output shaft: Axial 250 N radial 400 N on the extremity of output shaft.
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Riduttore R 60 A Flangia IEC F 56 B 14
Gear box R 60 A Flange IEC F 56 B 14

R80AF63B14

w

Riduttore R 80 A Flangia IEC F 63 B 14
Gear box R 80 A Flange IECF 63 B 14

R105AF71B14

s

‘-h"-.: —— _

Riduttore R 105 A Flangia IECF 71 B 14
Gear box R 105 A Flange IECF 71 B 14

; Alcuni esempi della nostra produzione * Some our production samples

R60 AFBR

w

Riduttore R 60 A Flangia Brushless
Gear box R 60 A Flange Brushless

R 80 AFBR

%.

A gza Tan 18
)

Riduttore R 80 A Flangia Brushless
Gear box R 80 A Flange Brushless

R105 AFBR

Riduttore R 105 A Flangia Brushless
Gear box R 105 A Flange Brushless
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Riduttore * Gear Box
Flangia * Flange
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Coppia per Coppia per uso

RAPPORTI L;_T ih;znz]a L:_T gBh:‘znz‘a Rend;? ento uso continuo intermittente ;():i(::‘::zi:l:i ra dgfec;ax
S1 Nm S2 Nm

RATIO Length Length Efficiency Torque Torque Pick torque Max
LIAmm L1Bmm % S1 Nm S2 Nm Nm backlash

4 73 79 89 12 *20 25 *40 50 *120 40’ *6’

6 73 79 89 12 *20 25 *40 50 *120 40’ *6’
16 93 99 80 20 *25 45 *60 120 *120 100" *30’
24 93 99 80 20 *25 45 *60 120 *120 100" *30°
36 93 99 80 20 *25 45 *60 120 *120 100" *30°
64 113 119 71 35 *35 70 *70 120 *120 110" *40’
96 113 119 71 35 *35 70 *70 120 *120 110" *40°
144 113 119 71 35 *35 70 *70 120 *120 110" *40°
216 113 119 71 35 *35 70 *70 120 *120 110" *40°

Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, flange in alluminio anodizzato, albero di uscita supportato
da due cuscinetti; velocita massima consigliata in ingresso del riduttore 4000.

Lubrificazione permanente. Vita in condizioni nominali 10.000 ore.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N Radiale 400 N sul punto estremo dell’albero
di uscita.

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati IEC F 56 B 14 e brushless
Limiti di utilizzo con motori standard asincroni monofase o trifase
IEC 56 2 poli 0,15 HP fino rapporto 1/96 4 poli 0,12 HP fino rapporto 1/64.

*Valori riferiti ai riduttori con giochi ridotti (RHP).
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Epicicloidal reduction gearbox zinck plated, with anodized aluminium flanges, output shaft supported by two
ball bearings. Permanent greasing.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 300 N Radial 400 N on the end of output shaft.

Max speed advised at the reduction gear 4000 R.PM.

Life in standard condition 10.000 hours.

Right to be connected with IEC F 56 B 14 motors or brushless.

Max use limit with standard biphases or triphases motors
IEC 56 2 pole 0,15 HP max ratio 1/96 4 pole 0,12 HP max ratio 1/64.

*Data related to gearboxes with reduced backlash (RHP).
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Riduttore ¢ Gear Box
Flangia * Flange
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Coppia per  Coppia per uso

RAPPORTI Lll_T gAh:lz:la Lll_T %h;z:‘a Rend‘i;: ento usoS(]:-o;tinuo intermittente gic::‘::zi?\l:: ra d?:?ec:)nax
m S2 Nm

RATIO Length Length Efficiency Torque Torque Pick torque Max
L1IAmm L1Bmm % S1Nm S2 Nm Nm backlash

4 89 100 89 20 *20 40 *40 120 *120 40’ *6’

6 89 100 89 20 *20 40 *40 120 *120 40’ *6’
16 107 118 80 30 *30 60 *60 120 *120 100" *30°
24 107 118 80 30 *30 60 *60 120 *120 100" *30°
36 107 118 80 30 *30 60 *60 120 *120 100" *30’
64 129 140 71 50 *40 90 *75 150 *120 110’ *40’
96 129 140 71 50 *40 90 *75 150 *120 110" *40°
144 129 140 71 50 *40 90 *75 150 *120 110’ *40°
216 129 140 71 50 *40 90 *75 150 *120 110’ *40

Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, flange in alluminio anodizzato, albero di uscita supportato
da due cuscinetti; velocita massima consigliata in ingresso del riduttore 4000.

Lubrificazione permanente. Vita in condizioni nominali 10.000 ore.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 500 N Radiale 600 N sul punto estremo dell’albero
di uscita

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati IEC F 63 B 14 e brushless
Limiti di utilizzo con motori standard asincroni monofase o trifase
IEC 63 2 poli 0,25 HP fino rapporto 1/144 4 poli 0,17 HP fino rapporto 1/96

*Valori riferiti ai riduttori con giochi ridotti (RHP).
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Epicicloidal reduction gearbox zinck plated, with anodized aluminium flanges, output shaft supported by two ball
bearings. Permanent greasing.

Max forces which may act on the output shaft: Axial 500 N Radial 600 N on the end of output shaft.

Max speed advised at the reduction gear 4000 R.P.M.

Life in standard condition 10.000 hours.

Right to be connected with IEC F 63 B 14 motors or brushless

Max use limit with standard biphases or triphases motors
IEC 63 2 pole 0,25 HP Max- ratio 1/144 4 pole 0,17 HP Max- ratio 1/96

*Data related to gearboxes with reduced backlash (RHP).
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Riduttore ¢ Gear Box
Flangia * Flange
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Coppia per Coppia per uso

Lunghezza Lunghezza Rendimento . ’ . Coppia di Gioco
RAPPORTI L1 A mm L1B mm % usosc::lo;tlnuo intermittente picco Nm radiale max
m S2 Nm
RATIO Length Length Efficiency Torque Torque Pick torque Max
L1IAmm L1 Bmm % S1 Nm S2 Nm Nm backlash
4 108 124 89 90 *90 140 *140 300 *300 50" *25’
6 108 124 89 90 *90 140 *140 300 *300 50" *30’
16 137 153 80 140 *90 200 *140 400 *300 50" *25’
24 137 153 80 140 *90 200 *140 400 *300 70" *35%’
36 137 153 80 140 *90 200 *140 400 *300 70" *55’

Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, flange in alluminio anodizzato, albero di uscita supportato
da due cuscinetti; velocita massima consigliata in ingresso del riduttore 4000.

Lubrificazione permanente. Vita in condizioni nominali 10.000 ore.

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 800 N Radiale 1000 N sul punto estremo
dell’albero di uscita.

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati IEC F 71 B 14 e brushless.
Limiti di utilizzo con motori standard asincroni monofase o trifase.

IEC 71 2 poli 0,50 HP fino rapporto 1/36 4 poli 0,33 HP fino rapporto 1/36.
IEC 71 2 poli 0,75 HP fino rapporto 1/16 4 poli 0,50 HP fino rapporto 1/16.

*Valori riferiti ai riduttori con giochi ridotti (RHP).
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Epicicloidal reduction gearbox zinck plated, with anodized aluminium flanges, output shaft supported by two ball
bearings. Permanent greasing

Max forces which may act on the output shaft: Axial 800 N Radial 1000 N on the end of output shaft

Max speed advised at the reduction gear 4000 R.PM.

Life in standard condition 10.000 hours.

Right to be connected with IEC F 71 B 14 motors or brushless motors

Max use limit with standard biphases or triphases motors
IEC 71 2 pole 0,50 HP Max- ratio 1/36 4 pole 0,33 HP Max- ratio 1/36
IEC 71 2 pole 0,75 HP Max- ratio 1/16 4 pole 0,50 HP Max- ratio 1/16

*Data related to gearboxes with reduced backlash (RHP).
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Alcuni esempi della nostra produzione * Some our production samples

R63 F 56 B 14

Riduttore R 63 Flangia IEC F 56 B 14
Gear box R 63 Flange IEC F 56 B 14

R63AF63B14

Riduttore R 63 A Flangia IEC F 63 B 14
Gear box R 63 A Flange IECF 63 B 14

» R80QF56B 14
|
i

R80QF63B14

Riduttore R 80 Q Flangia IEC F 56, 63 B 14
Gear box R 80 Q Flange IEC F 56,63 B 14
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Riduttore * Gear Box m RO6G3F56B14
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Coppia per uso Coppia per uso

RAPPORTI Lll_j:[‘ gAh;anla Rend.i;: ento continuo intermittente Coppia di picco Nm ra d(i;aif::;ax
S1Nm S2 Nm
Length Efficiency Torque Torque , Max
RATIO L1Amm % S1Nm S2Nm Pick torque Nm backlash
4 72 89 5 *15 10 *30 22 *120 30" *5’
6 72 89 5 *15 10 *30 22 *120 30" *5’
16 92 80 15 *20 30 *40 80 *120 65" *14’
24 92 80 15 *20 30 *40 80 *120 65 *14’
36 92 80 15 *20 30 *40 80 *120 65’ *14’
64 112 71 25 *30 40 *50 120 *120 70" *28’
96 112 71 25 *30 40 *50 120 *120 70" *28'
144 112 71 25 *30 40 *50 120 *120 70" *28’
216 112 71 25 *30 40 *50 120 *120 70" *28'
Ridu’_ct_ore _epicicloidale con carcassa in acciaio sinterizzato, albero di uscita supportato da due cuscinetti; Epicyclical reduction gearbox with a sintered steel frame and,
Lubrificazione permanente. anodized aluminium flange derlin and sintered steel gears,
Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 300 N Radiale 400 N sul punto estremo output shaft supported by two ball bearings. Permanent greasing
dell’albero di uscita. Max forces, which may act on the output shaft: Axial 300 N Radial 400 N on the end of output shaft
Velocita massima consigliata in ingresso del riduttore 4000. Max speed advised at the reduction gear 4000 R.P.M.
Vita in condizioni nominali 4000 ore. Life in standard condition 4000 hours.
E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati IEC F 56 B 14. Right to be connected with IEC F 56 B 14 motor:
Limiti di utilizzo con motori standard asincroni monofase o trifase Max use limit with stanaard biphases or triphases motors
IEC 56 2 poli 0,15 HP fino rapporto 1/144 4 poli 0,12 HP fino rapporto 1/96 IEC 56 2 pole 0,15 HP max ratio 1/144 4 pole 0,12 HP max ratio 1/96.
*Valori riferiti ai riduttori con giochi ridotti (RHP). *Data related to gearboxes with reduced backlash (RHP).
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Riduttore * Gear Box m R63AF63B14
Flangia * Flange
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Coppia per uso Coppia per uso

RAPPORTI Lunghezza Rendimento continuo intermittente Coppia di picco (_3ioco
L1 A mm % )] radiale max
S1Nm S2Nm
Length Efficiency Torque Torque . Max
RATIO L1Amm % S1Nm S2Nm Pick torque Nm backlash
4 76 89 15 *15 30 *30 120 *120 30" *5’
6 76 89 15 *15 30 *30 120 *120 30" *%
16 96 80 15 *20 30 *40 120 *120 65" *14’
24 96 80 15 *20 30 *40 120 *120 65" *14’
36 96 80 15 *20 30 *40 120 *120 65' *14’
64 116 71 30 *30 60 *60 150 *120 70" *28’
96 116 71 30 *30 60 *60 150 *120 70" *28’
144 116 71 30 *30 60 *60 150 *120 70" *28’
216 116 71 30 *30 60 *60 150 *120 70" *28'
Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio sinterizzato, albero di uscita supportato da due cuscinetti; Epicicloidal reduction gearbox with a sintered steel frame, anodized aluminium flange, output shaft supported
Lubrificazione permanente. by two ball bearings Permanent greasing
Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 500 N Radiale 600 N sul punto estremo Max forces that may act on the output shaft: Axial 500 N Radial 600 N on the end of output shaft.
dell’albero di uscita Max speed advised at the reduction gear 4000 R.P.M.
Velocita massima consigliata in ingresso del riduttore 4000. Life in standard condition 4000 hours.
Vita in condizioni standard 4000 Right to be connected with IEC F 63 B 14 motors.

E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati IEC F 63 B 14.
Max use limit with standard biphases or triphases motors

Limiti di utilizzo con motori standard asincroni monofase o trifase IEC 63 2 pole 0,25 HP Max- ratio 1/64 4 pole 0,17 HP Max- ratio 1/36

IEC 63 2 poli 0,25 HP fino rapporto 1/64 4 poli 0,17 HP fino rapporto 1/36 ¥Data related to gearboxes with reduced backlash (RHP)

*Valori riferiti ai riduttori con giochi ridotti (RHP).
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Riduttore ¢ Gear Box m RB80QF56B14

Flangia * Flange R80QF63B14
@Q "4XM8X8 mm
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0@0 é[ j 8*M8x16mm
@ o© D) ~r 50 s}
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Coppia per uso Coppia per uso
continuo intermittente Coppia di picco Nm
S1Nm S2 Nm

Lunghezza Lunghezza Rendimento

SAHHDIIL LA mm| L1 Bimm %

Too RA0G P55 B14 136
= :

Length Length Efficiency Torque Torque
L1IAmm L1 B mm % S1INm S2Nm

RATIO Pick torque Nm

Pres RRTRIVBECE
-

Fioo RBOC FE1 BN V16

24 115 118 79 80 140 300
36 115 118 79 80 140 300
96 135 138 70 120 200 400
144 135 138 70 120 200 400
216 135 138 70 120 200 400
384 155 158 61 120 200 400
576 155 158 61 120 200 400
864 155 158 61 120 200 400
1296 155 158 61 120 200 400
Riduttore epicicloidale con carcassa in acciaio zincato, flange in alluminio anodizzato, albero di uscita supportato Epicicloidal reduction gearbox zinck plated with anodized aluminium flanges, output shaft supported
da due cuscinetti. by two ball bearings Permanent greasing
Velocita massima consigliata in ingresso del riduttore 4000. Max forces which may act on the output shaft: Axial 800 N Radial 1000 N on the end of output shaft
Lubrificazione permanente. Vita in condizioni hominali 4000 ore. Max speed advised at the reduction gear 4000 R.P.M.
Forze massime che possono agire sull‘albero di uscita: Assiale 800 N Radiale 1000 N sul punto estremo Life in standard condition 4000 hours.
dell’albero di uscita. Right to be connected with IEC F 56,63 B 14 motors
E adatto ad essere accoppiato a motori flangiati IEC F 56, 63 B 14 Max use limit with standard biphases or triphases motors
Limiti di utilizzo con motori standard asincroni monofase o trifase IEC 56 2 pole 0,15 HP Max-ratio 1/864 4 pole 0,12 HP Max-ratio 1/576.
IEC 56 2 poli 0,15 HP fino rapporto 1/864 4 poli 0,12 HP fino rapporto 1/576 IEC 63 2 pole 0,25 HP Max-ratio 1/576 4 pole 0,17 HP Max- ratio 1/384
IEC 63 2 poli 0,25 HP fino rapporto 1/576 4 poli 0,17 HP fino rapporto 1/384 IEC 63 2 pole 0,33 HP Max-ratio 1/384 4 pole 0,25 HP Max- ratio 1/216

IEC 63 2 poli 0,33 HP fino rapporto 1/384 4 poli 0,25 HP fino rapporto 1/216
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Alcuni esempi della nostra produzione * Some our production samples

MVSF 742 26

Motoriduttore con vite senza fine
Gear motor with worm gear
12/24 Vdc 30 W

MVSF 756 L 26

MVSF 752 26

Motoriduttore con vite senza fine
Gear motor with worm gear
12/24 Vdc 40 W

MVSF 763 L 26

Motoriduttore con vite senza fine
Gear motor with worm gear
12/24 Vdc 90 W

MVR 737 30 Q 26

Motoriduttore con epicicloidale e vite senza fine
Gear motor with planet gear and worm gear
12/24 Vdc 22 W

EB 04 EB 50

Encoder magnetico Encoder ottico
Encoder Optical encoder

Motoriduttore con vite senza fine
Gear motor with worm gear
12/24 Vdc 110 W

MVSF 863 L 26

Motoriduttore con vite senza fine
Gear motor with worm gear
24 Vdc 120 W

MVR 752 26 63
- y*

e

Motoriduttore con epicicloidale e vite senza fine
Gear motor with planet gear and worm gear
12/24 Vdc 40 W
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Motoriduttore * Gear motor m MVSF 742 26

L 150
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215 | e
E - — 1]
2,3 : : M5x8 mm/
40 222
> 3XM5x8 mm 120° @ 40— | 50)
L %65 ] Versione destra - Right-type
Rapporto *R.P.M. Coppia
riduzione a vuoto min? S1Nm
. *R.P.M.
D no load min*
MVSF 742 26 1/10 10,5 340 265 0,5 190 1 2,3 6
MVSF 742 26 1/15 15,5 220 180 0,8 120 19 4 6
MVSF 742 26 1/20 21 165 130 1 a0 2 4,5 6
MVSF 742 26 1/30 31 110 90 11 65 2,5 55 6
MVSF 742 26 1/40 39 90 72 1,3 50 29 6,5 6
MVSF 742 26 1/50 50 70 55 1 40 2,2 5 6
MVSF 742 26 1/70 69 50 40 1,3 27 3 6,5 6

Motoriduttore a vite senza fine con motore standard @ 42 12 o 24 Vdc 3700 giri 30W resi con soppressore di

disturbi. Corrente di spunto 6 A (11A x 12 Vdc).

Albero motore montato con un cuscinetto e una bronzina. Albero di uscita supportato da due cuscinetti.
Fili uscenti 2 x 0,75 L 250 mm.

*Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (1,6 A).
Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (3 A).

La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2",

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 250 N, Radiale 400 N.

E possibile applicare un encoder.

90

Gear motor with worm screw and standard motor @ 42 30 output W 12 or 24 Vdc 3700 RPM loadness, with
electric noise suppressor. Starting current 6 A (11A x 12 Vdc).

Driving shaft mounted on a bearing and bushing. Output shaft supported by two bearings with oil splash guard
on the output side.

Connecting 2 wire 0,75 x 250 mm.

*The rotation speed can change of + 10%.

The S1 load test was made using a (1,6 A) current in the air with an increase of temperature of 70 C°.

The S2 test was made using a (3 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature

of 80 C° max.

The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Max forces wich may act on the output shaft: Axial 250 N, Radial 400 N.

It is possible to apply encoder.
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Motoriduttore * Gear motor = MVSF 752 26

2,5 168

~UNI 6604 4x4x15 &
- 275 |25
® n
=
@ -
o
2,8 e (® N o}
)
) 1 o o \{
— 155
)| (ems i : )
in 110
- X
H — © S;V
23| . M5x8 mm/ M

40 222

2
2 3xM5x8mm 120° ®40/
56,5 60

Rapporto *R.P.M. *R.P.M Coppia Coppia
riduzione a vuoto min? S2 min? S2 Nm Max Nm
. . 52 Max
Ratio R'P'M'. 9 R'P'.Ml Torque Torque
no load min S2 min
Nm Nm
MVSF 752 26 1/10 10,5 215 155 1 120 15 3,5 6
MVSF 752 26 1/15 15,5 140 100 15 80 24 6 6
MVSF 752 26 1/20 21 105 75 18 60 2,8 6,5 6
MVSF 752 26 1/30 31 70 50 2,2 40 3.4 8 6
MVSF 752 26 1/40 39 55 40 2,8 30 4,5 10 6
Motoriduttore a vite senza fine con motore standard @ 52 12 o 24 Vdc 2000 giri 45W. Gear motor with worm screw and standard motor @ 52 12 or 24 Vdc 2000 RPM loadness 45W.
Corrente di spunto 6 A (11A x 12 Vdc). Starting current 6 A (11A x 12 Vdc).
Albero motore montato su cuscinetto e bronzina. Driving shaft mounted with on a bearing and bushing. Output shaft supported by two bearing with oil splash
Albero di uscita supportato da 2 cuscinetti. guard on output side.
Fili uscenti 2 x 0,75 L 200 mm. Connecting 2 wire 0,75 x 200 mm.
* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%. *The rotation speed can change of +10%.
Il funzionamento S1 e continuo con sovratemperatura di 70° (1,8 A). Il funzionamento S2 ¢ al 50% di 5’ con The S1 load test was made using a (1,8 A) current in the air with an incease of temperature of 70°.
sovratemperatura massima di 80° ( 2,9 A). The S2 test was made using (2,9 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature of
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2" 80° max.

The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.
Forze massime che possono agire sull’albero uscita: Assiale 250 N, Radiale 400 N.

. Max forces wich may act on output shaft Axial 250 N, Radial 400 N.
E possibile applicare un encoder.

It is possible to apply an encoder.
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Motoriduttore * Gear motor = MVSF 756 L 26
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Rapporto *R.P.M. Coppia
riduzione avuoto min? S2 Nm
. S2
Ratio R'P'M'. " Torque
no load min
Nm
MVSF 756 L 26 1/10 10,5 310 275 1 220 2 7 22
MVSF 756 L 26 1/15 15,5 200 175 1,5 135 3,7 12 22
MVSF 756 L 26 1/20 21 155 135 1,7 110 4 13 22
MVSF 756 L 26 1/30 31 100 90 2,2 70 5 16 22
MVSF 756 L 26 1/40 39 80 70 2,6 55 6 20 22
Motoriduttore a vite senza fine con motore standard @ 56 12 o 24 Vdc 3200 giri 90W. Corrente di spunto 22 A Gear motor with worm screw and standard motor @ 56 12 or 24 Vidc 3200 RPM loadness 90W. Starting current
(42A x 12 Vdc). 22 A (42A x 12 Vdc).
Albero motore montato su cuscinetto e bronzina. Driving shaft mounted with on a bearing and bushing. Output shaft supported by two bearing with oil splash
Albero di uscita supportato da 2 cuscinetti. guard on output side.
Fili uscenti 2 x 0,75 L 200 mm. Connecting 2 wire 0,75 x 200 mm.
* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%. *The rotation speed can change of +10%.
Il funzionamento S1 & continuo con sovratemperatura di 70° (3 A). The S1 load test was made using a (3 A) current in the air with an incease of temperature of 70°.
Il funzionamento S2 ¢ al 50% di 5’ con sovratemperatura massima The S2 test was made using (7 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature of 80°
di 80° (7 A). La corrente di spunto di € I max e non deve essere mantenuta per piu di 2" max. The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.
Forze massime che possono agire sull’albero uscita: Assiale 250 N, Radiale 400 N. Max forces wich may act on output shaft Axial 250 N, Radial 400 N.
E possibile applicare un encoder. It is possible to apply an encoder.
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Motoriduttore * Gear motor

UNI 6604 4x4x15
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Rapporto *R.P.M. Coppia Coppia Coppia
riduzione avuoto min? S1Nm S2 Nm Max Nm
“R.PM S1 S2 Max
Ratio no 10‘;‘; m.in'l Torque Torque Torque
Nm Nm Nm
MVSF 763 L 26 1/10 10,5 330 290 1,6 220 4 11 35
MVSF 763 L 26 1/15 15,5 215 185 2,8 150 6 19 35
MVSF 763 L 26 1/20 21 165 140 3,5 110 8 20 22
MVSF 763 L 26 1/30 31 105 a0 4 70 9 20 20
MVSF 763 L 26 1/40 39 80 70 5 55 10,5 24 20

Motoriduttore a vite senza fine con motore standard @ 63 24 Vdc 3300 giri 110W.

Corrente di spunto: vedi tabella I max

Albero motore montato su 2 cuscinetti
Albero di uscita supportato da 2 cuscinetti
Fili uscenti 2 x 0,75 L 200 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10 %.

Il funzionamento S1 & continuo con sovratemperatura di 70° (4,5 A).

Il funzionamento S2 & al 50% di 5’ con sovratemperatura massima di 80° (9 A).

La corrente di spunto &€ I max e non deve essere mantenuta per piu di 2",

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 250 N, Radiale 400 N.

E possibile applicare un encoder.
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m MVSF763L 26

Gear motor with worm screw and standard motor @ 63 24 Vdc 3300 RPM loadness 110W.
Starting current: see table I max.

Driving shaft mounted with on 2 ball bearings Output shaft supported by two ball bearing with oil splash guard
on output side.

Connecting 2 wire 0,75 x 200 mm.

*The rotation speed can change of +10%.

The S1 load test was made using a (4,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70°.

The S2 test was made using (9 A) current in the air with a 50% timing 5" with an increase of temperature

of 80° max.

The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Max forces wich may act on shaft Axial 250 N, Radial 400 N.

It is possible to apply an encoder.
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Motoriduttore * Gear motor
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Rapporto
riduzione

Ratio

*R.P.M.
a vuoto min?!

*R.P.M.
no load min*

3x M5 x 8mm 120° @ 40—/

*R.P.M
S1 min?

*R.P.M
S1 min?

Coppia

Coppia

S2 Nm Max Nm

S2
Torque
Nm

Max

Torque

Nm

MVSF 863L 26 1/10 10,5 320 280 1,8 230 4 14 36
MVSF 863L 26 1/15 15,5 215 190 2,8 150 6.5 20 30
MVSF 863L 26 1/20 21 165 145 3,5 120 9 22 24
MVSF 863L 26 1/30 31 105 95 4 75 9 20 23

Motoriduttore a vite senza fine con motore standard @ 63 24 Vdc 3300 giri 120W. Corrente di spunto:

vedi tabella I Max.

Albero motore montato su 2 cuscinetti.
Albero di uscita supportato da 2 cuscinetti.

Fili uscenti 2 x 1Imm2 L 300 mm.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10 %.

Il funzionamento S1 & continuo con sovratemperatura di 70° (4,5 A).
Il funzionamento S2 & al 50% di 5’ con sovratemperatura massima di 80° (10 A).

La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2”.
Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 250 N, Radiale 400 N.

E possibile applicare un encoder.
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m MVSF863L 26

Gear motor with worm screw and standard motor @ 63 12 or 24 Vdc 3300 RPM loadness 120W. Starting current
36 A.

Driving shaft mounted with on 2 ball bearings Output shaft supported by two ball bearing with oil splash guard
on output side. Connecting 2 wire 1 mm x L 300 mm.

*The rotation speed can change of £10%.
The S1 load test was made using a (I 4,5 A) current in the air with an increase of temperature of 70°.

The S2 test was made using (10 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80° max.

The starting current is (I max) and cannot be maintained for more than 2’
Max forces wich may act on shaft Axial 250 N, Radial 400 N.

It is possible to apply an encoder.
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Motoriduttore * Gear motor

37x34
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Versione destra - Right-type

R.app_orto ;EEOTO *R.P..M Coppia Coppia I Max

riduzione min- S1 min?t S2 Nm Max Nm 24 Vdc

oo oloas 1PN oo Toraue 1M
MVR 737 30Q26 160 | 160 156 32 27 18 23 3,7 13 5,4
MVR 737 30026 320 | 320 156 14 12 3,5 10 7 25 5.4
MVR 737 30Q26 640 | 640 165 8,5 7,5 6,8 6 14 32 3,5
MVR 737 30026 1280 | 1280 165 3,5 3 8/0,75A 2,8 16/1,2A 32 2,1
MVR 737 30026 1920 | 1920 165 2,8 2,4 9/0,9A 2,2 18/1,5A 32 2,5
MVR 737 30026 2560 | 2560 174 2 1,8 9/0,5A 16 18/0,75A 32 11

Motoriduttore composto da motore standard @ 37x34 12 o 24 Vdc 5000 giri 22 W resi con soppressore di
disturbi.

Corrente di spunto 5,4 A (10A x 12 Vdc).

Riduzione epicicloidale con albero montato con cuscinetti e bronzina.

Seconda riduzione con vite senza fine e albero di uscita supportato da due cuscinetti.

Particolarmente studiato ove richiesti bassi giri e dimensioni contenute.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera (1 A).

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5’ con sovratemperatura max di 80° C in aria libera (1,7 A).
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2",

Forze massime che possono agire sull’albero di uscita: Assiale 250 N, Radiale 400 N.

E possibile applicare un encoder.
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= MVR 737 30Q 26

Gear motor with worm screw and standard motor @ 37x34 12 or 24 Vidc 5000 RPM output W, with noise
suppressor.
Starting current 5,4 A (10A x 12 Vdc).

Driving shaft mounted on two bearing and bushing. Output shaft supported by two bearings.
Design to give low RPM in little dimension.

* The rotation speed can change of £10%.

The S1 load test was made using a (1 A) current in the air with an increase of temperature of 70 C°

The S2 test was made using a (1,7 A) current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80 C° max.

The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Max forces wich may act on the output shaft: Axial 250 N, Radial 400 N.

It is possible to apply an encoder.
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Motoriduttore * Gear motor
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L Rapporto
riduzione

Ratio
MVR 752 26 63 1/120 | 120 56 15 13 6,5 1,3 11,5 11 2 24 4
MVR 752 26 63 1/240 | 240 76 8 6,5 15 1,5 55 28 2,5 70 6
MVR 752 26 63 1/360 | 360 76 55 4,5 18 1,2 4 40 2,5 | 100 6
MVR 752 26 63 1/480 | 480 76 4 3.2 25 15 2,6 45 2,3 | 100 5
MVR 752 26 63 1/720 | 720 76 2,7 2,3 29 1,2 2 56 2 100 3,2

Motoriduttore composto da motore standard @ 52 12 o 24 Vdc 2000 giri 40 W resi con soppressore di disturbi.
Corrente di spunto 6 A (11A x 12 Vdc).

Prima riduzione con vite senza fine e albero di uscita supportato da due cuscinetti.

Riduzione epicicloidale con albero montato con cuscinetti.

Particolarmente studiato ove richiesti bassi giri e dimensioni contenute.

* Le velocita di rotazione sono soggette a variazioni di £10%.

Il funzionamento S1 & un funzionamento continuo con sovratemperatura di 70° C in aria libera.

Il funzionamento S2 & un funzionamento al 50% di 5° con sovratemperatura max di 80° C in aria libera.
La corrente di spunto & I max e non deve essere mantenuta per piu di 2”.

Forze massime che possono agire sull* albero di uscita: Assiale 300 N, Radiale 400 N.

E possibile applicare un encoder.
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a MVR7522663

Gear motor with worm screw and standard motor @ 52 12 or 24 Vdc 2000 RPM output 40 W, with noise sup-
pressor. Starting current 6 A (11A x 12 Vdc)

Driving shaft mounted on two bearing Output shaft supported by two bearings.
Design to give low RPM in little dimension.

* The rotation speed can change of £10%.

The S1 load test was made using a current in the air with an increase of temperature of 70 C°.

The S2 load test was made using a current in the air with a 50% timing 5’ with an increase of temperature
of 80 C° max.

The starting current is I max and cannot be maintained for more than 2”.

Max forces wich may act on the output shaft: Axial 300 N, Radial 400 N.

It is possible to apply an encoder.
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Encoder ottico * Optical encoder
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1

1

1

A/B =50 20% 0 LA
T
Tempo di salita e di discesa tipico 70 ns L B
Corrente massima in uscita 15 mA
Vo tipica 0,4 V
Vout = Vdc -0,7 V Lo sfasamento tra Vout 1 e Vout 2 dipende dal senso di rotazione del motore

Encoder ottico monodirezionale a 50 impulsi giro o bidirezionale a 25 impulsi giro adattabile ai motori serie 615,
742, 752.

Alimentazione 6-24 Vdc.

Uscite open collector max 30 Vdc.

1l senso di rotazione del motore tipo 615 & antiorario collegando il positivo a M1.

L'encoder viene fornito esclusivamente montato sui nostri motori.

Tempo tipico di salita e discesa: 70 ns.

Massima corrente di uscita: 15 mA

VO tipico: 0,4 V

Vout=Vdc-0,7V

Se non gia previste nella scheda di controllo collegata all’encoder, occorre collegare una resistenza di pull up tra
ciascuna uscita ed il positivo di alimentazione dell’encoder.

Il valore di detta resistenza ¢ calcolato come 1/10 dell'impedenza di ingresso della scheda stessa e non deve
comunque essere inferiore ad 1 KOhm.
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Optical encoder monoditectional with 50 pulse every turn or bidirectional with 25 pulse every turn built for our
moftor type 615, 742, 752.

Power 6-24 Vdc.

Output open collector max 30 Vdc.

The motor 615 turn CCW connecting positive voltage to M1. The encoder is sold only assembled with our
motors.

Up and down tipical time is 70 ns

Maximum output current 15 mA

VO tipical 0.4 V

Vout=Vdc-0,7V

The motor turn CW or CCW depending the output 1 or 2 go up before.

If not provided in the control card, it is necessary to connect a pull up resistance between each output and the

positive power supply. The value of this resistance is calculated as 1/10 of the card input impedance and in any
case must not be lower than 1 KOhm.
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Lo sfasamento tra Vout 1 e Vout 2 dipende dal senso di rotazione del motore

Encoder magnetico a 2 impulsi giro adattabile ai motori serie 615, 742, 752.
Alimentazione 5-30 Vdc.

Tensione di uscita = tensione di alimentazione meno 1 V.

Il senso di rotazione del motore tipo 615 & antiorario collegando il positivo a M1.
L'encoder viene fornito esclusivamente montato sui nostri motori.

Tempo tipico di salita e discesa: 70 ns.

Massima corrente di uscita: 10 mA

VO tipico: 0,4 V

Vout=Vdc-1V

Se non gia previste nella scheda di controllo collegata all'encoder,occorre collegare una resistenza di pull up tra
ciascuna uscita ed il positivo di alimentazione dell’encoder.

Il valore di detta resistenza & calcolato come 1/10 dellimpedenza di ingresso della scheda stessa e non deve
comunque essere inferiore ad 1 KOhm.
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Hall effect encoder with 2 pulse every turn,built for our motor type 615, 742, 752.

Power 5-30 Vdc.

Output V = Input V minus 1 V

The motor 615 turn CCW connecting positive voltage to M1. The encoder is sold only assembled
with our motors

Up and down tipical time is 70 ns

Maximum output current 10 mA

VO tipical 0.4 V

Vout=Vdc-1V

The motor turn CW or CCW depending the output 1 or 2 go up before.

If not provided in the control card, it is necessary to connect a pull up resistance between each output and the
positive power supply. The value of this resistance is calculated as 1/10 of the card input impedance and in any
case must not be lower than 1 KOhm.
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