GEMOVERTER EDs3 IP66 Outdoor
AC-Frequenzumrichter
IP66 (NEMA 4X)

0,37 -22kW/0,5-30PS 230V -
480V 1, 3 Phasen Eingang
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Geschaltete Einheiten Nicht geschaltete Einheiten




E1 PRUFEN: Geeignete Umrichter- und Motortypen bzw.-daten
Pl VORBEREITEN: Geeignete Werkzeuge, Montageort,
Wetterschutz
El MONTIEREN: Mechanische Montage
1 VERBINDEN: Strom- & Steueranschliisse
B PRUFEN: Abschlusspriifung vor dem Betrieb
@ EINSCHALTEN
AKTIVIERUNG der Umrichterparameter
FE BETRIEB und umfassende Funktionspriifung
WARNUNG! Der GEMOVERT sollte NUR von einem Fachelekiriker installiert werden.

HINWEIS Diese Anleitung enthélt keine detaillierten Installations-, Sicherheits- oder Befriebsanweisungen. Vollsiéndige
Informationen finden Sie in der GEMOVERT S3 P66 Bedienungsanleitung fir den Befrieb in AuBenumgebungen.
Packen Sie den Umrichter aus und tberprifen Sie ihn. Informieren Sie den Zulieferer und Versanddienstleister im Falle eines
Schadens sofort.

Identifikation des Umrichters nach Modellnummer
Jeder Umrichter kann Gber seine Modellnummer identifiziert werden, siehe Tabelle unten.

ED ‘ s3 s [ 2 pa2 3 L [0 -66N1 [
Produktreihe Schutzklasse  -66N1 = IP66 ohne Schalter
Serie -66S1 = IP66 mit Schalter
Anzahl der -1PO = Einphasig
Ausgangsphasen leer = Dreiphasig
Anzahl der Eingangsphasen Filtertyp M = kein Filter
S = Einphasig

L = Integriertes EMV Filter C1

Leer = Dreiphasig

Eingangsspannung -1=110-115V P = integriertes Display
-2=200-240V Nennausgangsleistung [kW] / 10
-4 =380 - 480V (Ausnahme: >037< entspricht 4,0kW)

BELEEELEY

Vorbereiten des Montageorts
= Der GEMOVERT S3 Umrichter darf nur senkrecht installiert = Den Umrichter niemals direkter Sonneneinstrahlung

werden. aussefzen. Falls notwendig, einen geeigneten
= Die Installation muss auf einer geeigneten ebenen und schwer  Sonnenschutz installieren.
entflammbaren Oberfléche erfolgen. Niemals brennbare = Der Montageort muss frostgeschitzt sein.
Materialien in der Néhe des Umrichters lagern. = Darauf achten, den Lufifluss durch den Kihlkérper des
= Fir Infos zu einem den Umrichterspezifikationen Umrichters nicht einzuschréinken. Der Umrichter erzeugt eine
entsprechenden Montageort siehe in den technischen Daten.  hohe Weirme, die auf natiirliche Weise abgeleitet werden
= Der Montageort sollte schwingungsirei sein. sollte. Aus diesem Grund muss das Gerét mit ausreichendem
* Den Umrichter niemals in Bereichen mit tbermaBiger Abstand zu festen Gegensténden installiert werden.

Feuchfigkeit, in der Luft befindlichen aggressiven Chemikalien = \Wenn der Standort extiremen Umgebungsdruck-
oder potenziell geféhrlichen Staubpartikeln montieren. und Temperaturschwankungen unterliegt, ist in der
* Das Gerdt nicht in der Nahe von Wérmequellen mit hoher Durchfuhrungsplatte ein geeignetes Druckausgleichsventil

Abstrahlung installieren. zu installieren.

HINWEIS Wenn der Umrichter fur einen Zeitraum von mehr als 2 Jahren gelagert wurde, missen vor einem erneuten Betrieb
die Zwischenkreiskondensatoren neu reformiert werden. Fir weitere Informationen siehe die Online-Dokumentation.



| 3 [ MONTIEREN
Mechanische Abmessungen
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1 2320 | 913 | 1890 250 | 098 | 1620 | 6,37 6,34 1 2,5 55

2 2570 | 10,12 | 2000 | 787 | 285 112 1820 | 716 | 1880 | 740 2 3,5 77

3 3100 | 12,20 | 251,5 | 990 | 334 1,31 | 2380 | 937 | 2110 | 830 3 70 154

4 3600 | 14,17 | 3000 | 11,8 334 1,31 | 2750 | 10,82 | 2400 | 944 4 95 209
Montageabstand

X oberhalb & unterhalb Y beide Seiten

Alle BaugrsfBen ‘ 200 ‘ 787 ‘ ‘ 039

BaugréBe

Der typische Wérmeverlust des Umrichters entspricht etwa 3 % der Betriebslastbedingungen. Die oben
genannten Zahlen sind nur Richtwerte und die Betriebsumgebungstemperatur des Umrichters MUSS zu
jedem Zeitpunkt eingehalten werden.

Montageschrauben & Anzugsmomente

Alle Baugrsfen ‘ 4 x M4 (#8) Alle Baugrsfien ‘ 0,8 Nm (7 Ib-in) ‘ 1,5 Nm (13 Ib-in)
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Kabelauswahl

= Bei einphasiger Versorgung (nur BaugréBe 1-3) sollten die Netzkabel an L1 /L, 12 / N angeschlossen werden.

= Fur eine dreiphasige Versorgung sollte die Stromversorgung an die Klemmen L1, L2 und L3 angeschlossen werden. Die
Phasenfolge ist hier nicht von Bedeutung.

= Nur geschirmte symmetrische Kabel verwenden, um die CE, C Tick, um EMV-Vorschriften einzuhalten. Siehe dazu die Online-
Dokumentation.

GemaB IEC61800-5-1 ist eine ortsfeste Installation mit einer geeigneten Trennvorrichtung gefordert, die zwischen dem
escodrives Umrichter und der AC-Stromquelle installiert ist. Die Trennvorrichtung muss den &rilichen Sicherheitsnormen (z. B. in
Europa der Maschinenrichtlinie EN60204-1, Sicherheit von Maschinen) entsprechen.

Alle Kabel sind entsprechend den &rtlichen Vorschriften zu bemessen. Richtlinien zur Dimensionierung sind im Abschnitt
,Nennleistungstabelle” dieser Schnellanleitung gegeben.

Verdrahtung

10101 loio1

—

Die Kabeldurch-
fiihrungsplatte kann
fiir die Installation
entfernt werden

Durchmesser fiir Kabeldurchfihrungen

Bauars
ovarshe

1 M20 (PG13,5) M20 (PG13,5) M20 (PG13,5)

2 M25 (PG21] M25 (PG21] M?20 (PG13,5)

3 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13,5)

4 M32 [PG29) M32 (PG29) M20 (PG13,5)
Anschlisse des Eingehende Spannungen
Motoranschlusskastens REEEEEETILUTLE R LGNV
Die meisten Allzweckmotoren sind 230 230 / 400 CEm—
fur den Betrieb mit einer dualen
Spannungsversorgung Dreieck
gewickelt. Entsprechende 400 400 / 690

Angaben finden sich auf dem
Typenschild des Motors. Die
Befriebsspannung wird
normalerweise als STERN- oder

DREIECKS-Konfiguration bei der 400 230 /400
Installation des Motors
ausgewdhlt. Die STERN-
Variante bietet stets den hoheren
Spannungswert.

Stern




Informationen zur UL-Konformitét

Der GEMOVERT S3 ist auf die Einhaltung der UL-Anforderungen ausgelegt. Eine akiuvelle Liste UL konformer Produkte
finden Sie in der UL-Zulassung NMMS.E4948383. Um eine vollsitindige Einhaltung der Vorschriften sicherzustellen,
muss Folgendes vollstéindig beachtet werden:

Anforde ngen an die gang o ersorg Q

Versorgungss- | 200-240 Volt Effektivwert fir Einheiten mit 230 Volt Nennspannung, Abweichung von +/- 10% zulgssig. Maximal 240
pannung Volt Effektivwert.

380-480 Volt fur Einheiten mit 400 Volt Nennspannung, Abweichung von +/- 10 % zulgssig, maximal 500 Volt Effektivwert.

Frequenz 50 - 60 Hz + / - 5 % Abweichung

Kurzschluss- | Alle Umrichter sind geeignet fur die Nutzung mit einem Stromnetz, das in der Lage ist, einen maximalen

leistung Kurzschlussstrom von 100 kA zu liefern, symmetrisch mit der angegebenen maximalen Versorgungsspannung, sofermn
mit Sicherungen der Klasse J geschiitzt.

Anforderungen an die mechanische Installation

Alle GEMOVERT S3-Einheiten sind fur die Installation in kontrollierter Umgebungen bestimmt, welche die im

Abschnitt ,Umgebung” dieser Schnellinbetriebnahmeanleitung aufgefihrten Schwellwertbedingungen erfillen.

Der Umrichter kann in dem im Abschnitt ,Umgebung” dieser Schnellinbefriebnahmeanleitung angegebenen Temperaturbereich
betrieben werden.

IP66 (Nema 4X)-Einheiten, Installation in Umgebungen mit Verschmutzungsgrad 4 erlaubt.
Anforderungen an die elektrische Installation

Der eingehende Netzanschluss muss gemaf dem Abschnitt, Eingangssiromversorgung” dieser Schnellinbetriebnahmeanleitung erfolgen.

Geeignete Strom- und Motorkabel sollien entsprechend der im Abschnitt ,Nennleistungstabelle” dieser Schnellinbetriebnahmeanleitung
aufgefihrten Daten und dem NEC oder anderen anwendbaren, lokalen Kodizes ausgewdhlt werden.

Motorkabel ‘ Es muss 75°C Kupfer verwendet werden.

Netzkabelverbindungen und Anzugsdrehmomente sind im Abschnitt ,Mechanische Abmessungen” dieser
Schnellinbetriebnahmeanleitung aufgefhrt.

Ein integrierter ,Solid State”-Kurzschlussschutz bietet keinen Nebenstromkreisschutz. Ein Nebenstromkreisschutz muss in
Ubereinstimmung mit dem NEC und zuséitzlichen lokalen Kodizes bereitgestellt werden. Nennwerte sind im Abschnitt
,Nennleistungstabelle” dieser Schnellinbetriebnahmeanleitung aufgefihrt.

Bei kanadischen Installationen muss eine Uberspannungsschutz-Unterdriickung auf der Leitungsseite dieses Gerdts installiert sein,
ausgelegt fir eine Spannung von 480 Volt (Phase gegen Erde), 480 Volt (Phase gegen Phase) und fir Uberspannungskategorie |1l
geeignef sein und einen Schutz gegen eine BemessungsstoBspannung von 2,5 kV-Spannungsspitze bieten.

Fur alle Sammelschienen und Erdungsanschlisse sind UL-gelistete Kabelschuhe zu verwenden.

Allgemeine Anforderungen

Der GEMOVERT S3 bietet einen Uberlastungsschutz fir den Motor, der auf 150% der Volllast eingestellt ist, entsprechend den
nationalen Vorschriften Code (US). ) )

Dort, wo kein Motorthermistor angeschlossen oder verwendet wird, muss die Uberwachung des thermischen Uberlastspeichers durch
die Einstellung P-60 = 1 aktiviert werden.

Wenn ein Motorwiderstand angeschlossen und mit dem Umrichter verbunden ist, muss der Anschluss entsprechend den im Abschnitt
,Motorthermistoranschluss” dieser Schnellinbetriebnahmeanleitung aufgefihrten Informationen erfolgen.

Ein UL-konformer Eintrittsschutz {,Typ”) ist nur dann gegeben, wenn die Kabel mittels einer/eines UL-anerkannten Durchfihrbuchse
bzw. Einfihrstutzens fur ein flexibles Leitungssystem installiert werden, das den erforderlichen Schutzgrad erfillt.

Bei Elektroinstallationsrohrsystemen miissen alle Durchfihrungen die per NEC vorgeschriebenen Werte aufweisen.

Nicht fur die Installation mit starren Kabelrohrsystemen vorgesehen.

WARNUNG: Das Ausldsen der Vorschaltschutzvorrichtung kann ein Anzeichen dafir sein, dass ein Fehler unterbrochen wurde. Um
das Risiko eines Brandes oder eines Stromschlags zu verringern, sollten stromfiihrende Teile und andere Komponenten des Controllers
untersucht und bei Beschadigung ersetzt werden. Beim Durchbrennen des Stromelements eines Uberlastrelais muss das gesamte
Uberlastrelais ausgetauscht werden.

Steuerklemmenanschlisse

= Alle analogen Signalkabel mussen ausreichend und 110 VAC, darf nicht das gleiche Kabel verwendet werden.
abgeschirmt sein. Es werden Twisted-Pair Kabel empfohlen. s Das maximale Anzugsdrehmoment fir Steveranschlisse

= Alle Strom- und Steuerkabel sind, wo méglich, getrennt befragt 0,5 Nm.
und in keinem Fall parallel zu verlegen. = Durchmesser fir die Kabeleinfihrung der Steuerleitung:

= Fir Signalpegel verschiedener Spannungen, z. B. 24 VDC 0,05 -2,5mm2/30 - 12 AWG.

Steuerklemmenanschlisse

Geschaltete Einheiten: Einsatz des internen Steverschalters  Nicht geschaltete Einheiten: Erfordern die Verbindung
oder Potentiometers bzw. mit den Steueranschlussen externer Steuersignale mit den Steueranschlussen.
verbundener externer Steuersignale méglich.



Geschaltete Einheiten: Standardfunktionen und Steuerschalter

Schalterposition

Anmerkungen

Werksseifige
Standardkonfiguration.
Vorwarts- oder Ruckwarislauf
mit Drehzahlsteverung durch
lokales Potentiometer.

uckwartslau

o

f STOPP

Vorwértslauf | Zur Einstellung der Ausgangsfrequenz

Weitere Funktionen verfiigbar. Fir weitere Infos siche in der Online-Dokumentation nach.

Verwendung der Steueranschliisse

Anschlussbeispiel
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+24 VDC 100 mA Ausgang
DIl Digitaleingang 1
DI2 Digitaleingang 2

DI3 Digitaleingang 3,/AI2 Analogeingang 2

+10 VDC 10 mA Ausgang

DlI4 Digitaleingang 4/Al1 Analogeingang 1

0 VDC Gemeinsam

AO Analogausgang /Digitalausgang

0 VDC Gemeinsam
RLT Ausgangsrelais
RL2 Ausgangsrelais

13/A12 1
ov

+24V
DI2
+10V

DI1
Al1/D14

24 VDC Leistung

<

Funktion definiert durch
P-12 & P-15.

Weitere Infos siehe unten

EG

10 VDC Ausgang fir externes Potentiometer
Funktion definiert durch P-12 & P-15. Signalformat ausgewdhlt in P-16

Funkfion ausgewdahlt in P-25. Siehe Parameterliste

Funkfion ausgewdahlt in P-18. Siehe Parameterliste

Werksseitige Standardfunktionen

DI
DI2
DI3

All

Beschreibung

0/1

/0

Analoge Drehzahlreferenz/
voreingestellte Drehzahl
Analogeingang
Drehzahlreferenz

Offen: Stopp Geschlossen: Betrieb

Offen: Vorwartsrotation Geschlossen: Rickwartsrotation

Offen: Drehzahlwert von analoger Drehzahlreferenz
Geschlossen: Drehzahlwert von voreingestellter Drehzahl 1 (P-20)

Zur Einstellung des Drehzahlwerts

HINWEIS Fiir geschaltete Einheiten wird der interne Anschluss standardméiBig in P-16
ausgewdhlt. Bei nicht geschalteten Ausfuhrungen kann ein externer Anschluss bzw. eine
0 - 10V Referenz verbunden werden. Es kénnen weitere Signaltypen verwendet werden.
P-16 auf das korrekte Format einstellen.

m Weitere Funktionen verfiigbar. Fir weitere Infos siehe in der Online-Dokumentation nach.

Motorthermistoranschluss
Wird ein Motorthermistor verwendet, sollte der Anschluss folgendermaBen durchgefihrt werden:

Steuerklemmenleiste

Zusatzliche Informationen

[ 1

[2]3[4]

Kompatibler Thermistor: PTC-Typ, 2,5 kQ Auslésewert.

= Es muss eine Einstellung fur P-15 gewdhlt werden, den Digitaleingang 3 als externe Abschalifunktion
definiert, z. B. P-15 = 3. Fir weitere Informationen siehe in der Online-Dokumentation nach.

= P-47 einstellen "Pec-ER"




(o Enschamen

Betrieb

Verwendung des Tastenfelds

Die Konfiguration des Umrichters bzw. die Uberwachung
seines Betriebs erfolgt Uber das Tastenfeld bzw. Display.

AB Echizeitmodus bzw. der Parameterwerte
im Bearbeitungsmodus.

v Zur Verringerung der Drehzahl im

Wird im Tastenfeld-Modus zum Starien Zur Anzeige von Echtzeitdaten, fur den
START des Umrichters oder zur Umkehrung der @ NAVIGATION | Zugriff au?die Parameterkonfiguration

Rotationsrichtung verwendet (wenn der und das Soeicher von Anderanaen
bidirektionale Tastaturmodus akfiviert ist). P gen.

Zur Erhdhung der Drehzahl im Zum Rucksetzen nach einer Fehlerabschaltung
A AUF Echizeitmodus bzw. der Parametferwerte RESEPTP/ des Umrichters. Wird im Tastenfeld-Modus
im Bearbeitungsmodus. STO zum Stoppen des Umrichters verwendet.

Betriebsanzeigen

SEof H 500 AR 23 P 150 1500
elela]lelelal lelglal lelalal lelela]
Celv ) (eyr ) Leyr J Loy ) (e)y )

Umrichter gestoppt/ | Umrichter gestartet/ | Navigationstaste Navigationstaste Wenn P-10 > O, die

deaktiviert in Betrieb, maximal 1 Sekunde | maximal 1 Sekunde Navig-afionstaste
Display zeigt die dricken. Das dricken. Das maximal 1 Sekunde
Ausgangsfrequenz Display zeigt die Display zeigt die dricken, um die
(Hz) Motorstromstarke (A) an | Motorleistung (kW) an | Motordrehzahl (U/

Min) anzuzeigen

Anderung von Parametern
Sktaf P-01 P-08 i P-08

elglalilelolal elelallelolal elplal (OlRlA]

@ ) @)k ) oy ) (o) )

Navigationstaste fir | Den gewinschten Navigationstaste Den Wert mit der Maximal 1 Sekunde | Fir mehr als 2 Sekunden

mehr als 2 Sekunden | Parameter mit der maximal 1 Sekunde | Auf-/Ab-Taste drisicken, um zum gedriickt halten, um

gedriickt halten Auf-/Ab-Taste driicken anpassen Parameterment zum Befriebsdisplay
auswdahlen zuriickzukehren zuriickzukehren

Nur-Lese-Zugriff auf Parameter

SkoF
(S Lpla]
9]

POO-08 330 SkoF
2]/ [elplal
v ) (o)t

Navigationstaste fir | P-00 mit der Auf-/ Navigationstaste Den gewiinschten Navigationstaste Navigationstaste fir
mehr als 2 Sekunden | Ab-Taste auswahlen | maximal 1 Sekunde | Parameter fiir den maximal 1 Sekunde | mehr als 2 Sekunden
gedrickt halten driicken Lesezugriff mit der driicken, um den gedriickt halten, um
Auf-/Ab-Taste Wert anzuzeigen zum Betriebsdisplay
auswdhlen zuriickzukehren
Parameter zuriicksetzen Resetting a Fault

P-dEF SkaP 0-1 SEoP
(e]e] [elo]a] (efoa] [ello]a
|2 | P
AW 2> Celv
Um die Parameterwerte auf ihre Stopp-Taste driicken. Das Stopp-Taste driicken. Das
werksseitigen Standardeinstell- Display zeigt ,.5£aP" an. Display zeigt 50" an.
ungen zurickzusetzen, halten

Sie die Tasten Auf, Ab und Stopp fir
mehr als 2 Sekunden gedriicki.

Das Display zeigt ,P-dEF" an
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Parameter
Standardparameter
Beschreibung i Standard | Einheiten
Maximalfrequenz/-drehzahl P-02 500 50 (60) | Hz/U/Min
Minimalfrequenz/-drehzahl ) P-01 0,0 Hz/U/Min
Beschleunigung P it o 600 5 s
Bremsrampenzeit (] 600 5 s
Anhaltemodus/Antwort auf Netzstromversorgungsunterbrechung o 4 o -
Einstell Bei Deaktivierung Bei Netzausfall
0 Rampenstopp (P-04) Durchfahren (Energieriickgewinnung aus der Last zur
Aufrechterhaltung des Betriebs)
1 Freilauf Freilauf
2 Rampenstopp (P-04) Schneller Rampenstopp (P-24), Freilauf falls P-24 = 0
3 Rampenstopp (P-04) mit AC-Motorflussbremsung Schneller Rampenstopp (P-24), Freilauf falls P-24 = 0
4 Rampenstopp (P-04) Keine MaBnahme
Energieoptimierung o ‘ 3 /] -
Einstellung | Energieoptimierung escodrives Energieoptimierung
0 Deakiiviert Deakiiviert
1 Aktiviert Deaktiviert
2 Deaktiviert Aktiviert
3 Akiiviert Aktiviert
Mot h - .
Nenndrehzahl (;M;BLDC) o/ Gegen- EMICbel 2 250//5001| 230/400
Motornennstrom Abhéngig von der Nennleistung des Umrichters
Motornennfrequenz 10 500 50 (60) Hz
Motornenndrehzahl (4] 30000 (4] U/MIN
Niedrigfrequenz-Drehmomentanhebung o Umrichterabhéingig %
Quelle fisr priméren Befehl o 9 ‘ 0o -
0: Anschlusssteuerung 5: Pl-Steuerung
1: Tastatursteuerung in eine Richtung 6: Analoge PI-S teuerung
2: Tastatursteuerung in zwei Richtungen 7: CAN-Steuerung
3: Modbus-Netzwerksteuerung 8: CAN-Steuerung
4: Modbus-Netzwerksteuerung 9: Slave-Modus

HINWEIS Wenn P-12 =1, 2, 3, 4, 7, 8 oder 9, muss an den Steuerklemmen trotzdem noch ein Aktivierungssignal bereitgestellt
werden, Digitaleingang 1.

Auswahl des Betriebsmodus ‘ o ‘ 2 ‘ o ‘ -
0: Industri dus 1:Pump dus 2: Liftermodus
Einstellung | Applikation |Stromgrenze| Drehmoment- | Rotierender |  Reaktion auf thermischen
(P-54) kennlinie | Start (P-33) | Uberlastgrenzwert (P-60 Index 2)
0 Allgemeines 150 % Konstant 0: Aus O: Fehlerabschaltung
1 Pumpe 110 % Variabel 0: Aus 1: Reduzierung des maximalen Stromgrenzwerts
2 Lufter 110 % Variabel 2: Ein 1: Reduzierung des maximalen Stromgrenzwerts

Zugriffscode Erweitertes Meni o 65535 o -




Erweiterte Parameter

Beschreibung

Standard | Einheiten

Auswahl der Digitaleingangsfunktion o 17 o -
Signalformat fir Analogeingang 1 Siehe unten uvo-10 -

0- 10: Unidirektional, Externe O — 10 Volt Referenz,/Pot
0- 10: Bidirektional, Externe O — 10 Volt Referenz/Pot

4-20: Externes 4-20mA Signal

U
b
A 0-20: Externes O - 20 mA Signal
4
~ 4-20: Externes 4 - 20 mA Signal

b 20-4: Externes 20 - 4 mA Signal
r 20-4: Externes 20 - 4 mA Signal
U 10-0: Externes 10 - O Volt Signal
| n-Fot: Nur geschaltete Einheiten: Internes Potentiometer

Funk ahl fir den Relaisausgang

] 9 1 -

0: Umrichter aktiviert (in Betrieb)
1: Umrichter intakt

2: Mit Sollfrequenz (Drehzahl)

3: Fehlerabschaltung Umrichter
4: Ausgangsfrequenz >= Schwellwert

5: Ausgangsstrom >= Schwellwert
6: Ausgangsfrequenz < Schwellwert
7: Ausgangsstrom < Schwellwert
8: Analogeingang 2 > Schwellwert
9: Umrichter betriebsbereit

Voreingestellte Frequenz / Drehzahl 1 -P-01 P-01 5.0 Hz/U/Min
Voreingestellte Frequenz / Drehzahl 2 -P-01 P-01 25.0 | Hz/U/Min
Voreingestellte Frequenz / Drehzahl 3 -P-01 P-01 40.0 Hz/U/Min
Voreingestellte Frequenz / Drehzahl 4 -P-01 P-01 P-09 Hz/U/Min
2. Rampenzeit (Schneller Stopp) 0.00 600.0 0.00 s
Funkti ahl Anal gang [ 1 8 -
Digitalausgang dus. Logik 1 =+24 DC Analogausgangsmodus

0: Umrichter aktiviert (in Betrieb)
1: Umrichter intakt

2: Mit Sollfrequenz (Drehzahl)

3: Fehlerabschaltung Umrichter
4: Ausgangsfrequenz >= Schwellwert
5: Ausgangsstrom >= Schwellwert
6: Ausgangsfrequenz < Schwellwert
7: Ausgangsstrom < Schwellwert

8: Ausgangsfrequenz (Motordrehzahl)
9: Ausgangsstrom (Motor)

10: Ausgangsleistung

11: Laststrom

Auswahl des Startmodus mittels T

o 7

0: Mind Irel hl, Tastenfeld Start

1: Letzte Drehzahl, Tastenfeld Start

4: Aktuelle Drehzahl, Tastenfeld Start
5: Voreingestellte Drehzahl 4, Tastenfeld Start

2: Mindestdrehzahl, Klemmenaktivierung 6: Aktuelle Drehzahl, Kl Start
3: Letzte Drehzahl, Klemmenaktivierung 7: Voreingestellte Drehzahl 4, Klemme Start
Rotierender Start ‘ () ‘ 2 ‘ o ‘ =

0: Deaktiviert 1: Aktiviert 2: Aktiviert bei Fehlerabschaltung, Spannungsabfall oder Freilaufstopp

Bremschopper aktiv (nicht GréBe 1)

| o | 4 | o | -

0: Deaktiviert
1: Aktiviert mit Software-Schutz
2: Aktiviert ohne Software-Schutz

3: Aktiviert mit Software-Schutz
4: Aktiviert ohne Software-Schutz

Parameterzugriffssperre ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -
O: Entsperrt 1: Gesperrt

Offset Analogeingang 1 -500.0 500.0 0.0 %
Index 1: Anzeige Skalierfaktor 0.000 16.000 0.000 -
Index 2: Anzeige Skalierfaktor o 3 [\] -
Pl-Regler - Proportionalverstérkung 0.0 30.0 1.0 -
Integralzeit des Pl-Reglers 0.0 30.0 1.0 s




Beschreibung

Standard | Einheiten

Betriebsmodus der PI-Steuerung

| o | 3 | o | -

0: Direktbetrieb
1: Umkehrbetrieb

2: Direktbetrieb, Aufwecken bei voller Drehzahl
3: Umkehrbetrieb, Aufwecken bei voller Drehzahl

Quellenauswahl der PIReferenz (Sollwert) ‘ (1] ‘ 1 ‘ (4] ‘ -
0: Digitaler voreingestellter Sollwert 1: Analogeingang 1 Sollwert

Digitaler PI-Sollwert 0.0 100.0 0.0 %
Auswahl der PI-Riickmeldequelle (] 5 [ -

0: Analogeingang 2 2: Motorstrom

1: Analogeingang 1

3: Zwischenkreisspannung

4: Analog 1 - Analog 2
5: GréBter (Analog 1 - Analog 2)

Signalformat fiir Analogeingang 2 - - ‘ - ‘ Uo-10
U B- 10: Unidirektional, Extern O - 10 Volt Referenz/Pot b 20-H: Externes 20 - 4 mA Signal
R 0-20: Externes O - 20 mA Signal r 20-4: Externes 20 - 4 mA Signal
£ 4-20: Externes 4-20 mA Signal PEc-Eh: Motorthermistor
r Y-20: Externes 4 -~ 20 mA Signal
Timer fir Standby-Modus 0.0 25.0 0.0 s
Pl-Steuerung Aufweckfehlerebene 0.0 100.0 5.0 %
Nutzerausgang Relais-Hysterese 0.0 100.0 0.0 %
Fortgeschrittene Parameter
Par. | Beschreibung Min Max Standard | Einheiten
Mot ungsmod | o | s | o | -
0: Steuerungsmodus fiir die Vektordrehzahl 4: Synchron-Reluk en-Steverungsmodous fiir die
Vektordrehzahl

1: V/F-Modus
2: PM-Steuerungsmodus fir die Vektordrehzahl
3: BLDC-Steuerungsmodous fiir die Vektordrehzahl

5: LSPM-Motorvektordrehzahlsteuerung

Autotune der Motorparameter

[\] 1 o -

0: Deaktiviert 1: Aktiviert




Technische Daten
Umgebung
Umgebungstemperaturbereich
Geschlossene Antriebe: -20 ... 40°C (frost- und kondensationsfrei)
Lagerungsumgebungstemperaturbereich:  -40 ... 60°C

2000 m. Abstufung oberhalb von 1000 m: 1 %,/100 m

Q5 %, nicht kondensierend

Maximale Einsatzhshe:
Maximale Luftfeuchtigkeit:

Nennleistungstabelle

Eingang- | Sicherung/MCB Maximale Ausga Empfohlener
sstrom (Typ B) KabelgréBe sstrom | Bremswiderstand

110 - 115 (+/- 10 %) V einphasiger Eingang, 230 V dreiphasiger Ausgang (Spannungsverdoppler)

asiger Eingang, dreiphasiger Ausgang

1 0.37 0.5 3.7 10 6 8 8 2.3 -
1 0.75 1 75 10 10 8 8 43 -
1 1.5 2 129 16 175 8 8 7 -
2 2.2 3 19.2 25 25 8 8 10.5 50

1 0.37 0.5 3.4 6 6 8 8 2.3
1 0.75 1 56 10 10 8 8 4.3
1 1.5 2 8.9 16 15 8 8 7
2 22 3 121 16 17.5 8 8 10.5 50
3 4 3 209 32 30 8 8 18 25
3 55 75 264 40 35 8 8 24 20

1 0.75 1 S5 6 6 8 8 22 -

1 1.5 2 56 10 10 8 8 4.

2 2.2 3 75 16 10 8 8 58 200
2 4 5 1.5 16 15 8 8 Q.5 120
g 55 75 172 25 25 8 8 14 100
3 75 10 21.2 32 30 8 8 18 80
3 1 15 27.5 40 35 8 8 24 50
4 15 20 34.2 40 45 16 5 30 30
4 18.5 25 441 50 60 16 5 39 22
4 22 30 519 63 70 16 5 46 22

HINWEIS Die dargestellien Abmessungen entsprechen den maximal méglichen Kabelgréfen, die an den Umrichter
angeschlossen werden dirfen. Kabel sollten zum Zeitpunkt der Installation gem&B den lokalen Verkabelungskodizes oder

Richilinien ausgewdhlt werden.



Problembehebung

Fehlercodemeldungen

Fehlercode | Nr. | Beschreibung
_ ol Bremskanal-Uberstrom
_ 02 Uberlast des Bremswiderstands
_ 03 | Ubersirom am Ausgang
_ 04 | Motor thermisch iberlastet (121)
_ 06 | Zwischenkreisiberspannung
_ 07 | Zwischenkreisunterspannung
_ 08 Kihler-Ubertemperatur
_ 09 Untertemperatur
_ 1 Externe Fehlerabschaltung
_ 12 Bus-Kommunikationsverlust
_ 13 Gleichstrom-Welligkeit zu hoch
_ 14 Fehlerabschaltung bei Verlust einer Eingangsphase
_ 15 Uberstrom am Ausgang
_ 16 Defekter Thermistor am Kihlkorper
_ 17 Interner Speicherfehler (1O)
_ 18 | 4-20 mA Signal verloren
_ 19 Interner Speicherfehler (DSP)
_ 2] Abschaltung Motor PTC-Thermistor
_ 29 | Kuhllofrerfehler (nur IP6O)
_ 23 Interne Umrichtertemperatur zu hoch
_ 26 | Ausgangsfehler
_ A1 Autotune-Fehler
_ 50 | Fehler durch Modbus-Kommunikationsverlust
_ 5] Fehlerabschaltung wegen Ausfall der CAN-Kommunikation

HINWEIS Nach einer Ubersirom- oder Uberlastauslésung (1, 3, 4, 15) darf der Frequenzumrichter, um Beschéadigungen
zu vermeiden, erst nach Ablauf der Nachstellzeit zurickgesetzt werden.
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