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Vor Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters lesen Sie bitte dieses Getting Started sorgfaltig durch und
beachten Sie alle Warn- und Sicherheitshinweise. Bewahren Sie das Getting Started stets gut erreichbar in der Nahe des
Frequenzumrichters auf. Das vorliegende Getting Started ersetzt nicht das SJ-P1 User’s Guide.

WARNUNG: Bei Missachtung dieser Hinweise kann Tod, schwere Korperverletzung oder erheblicher Sachschaden
eintreten.

WARNUNG: Dieser Frequenzumrichter erzeugt geféhrliche elektrische Spannungen und steuert gefahrlich drehende
mechanische Teile. Bei Missachtung der in diesem Getting Started gegebenen Hinweise kann Tod, schwere
Korperverletzung oder erheblicher Sachschaden eintreten.

2 ACHTUNG: Bei Missachtung dieser Hinweise kann eine leichte Kérperverletzung oder Sachschaden eintreten.
WARNUNG: Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung dieser Antriebe darf nur von fachkundigem Personal, das
A mit der Funktionsweise der Ausristung sowie der gesamten Maschine vollstéandig vertraut ist, durchgefiihrt werden.
SJ-P1-Umrichter miissen in ein Geh&use mit einer Schutzart von mindestens IP54 installiert werden.
WARNUNG: Frequenzumrichter als auch Netzfilter besitzen Kondensatoren, die auch nach netzseitigem
AAusschalten geféhrlich hohe Spannung fihren. Warten Sie deshalb nach Abschalten der Netzspannung mindestens
15 Minuten bevor Sie das Geréat 6ffnen und daran arbeiten und Uberprifen Sie die Zwischenkreisspannung zwischen
P(+) und N(-) sowie die Spannung an den Netzanschlussklemmen mit einem geeigneten Messgerét. Es ist darauf zu
achten, dass keine spannungsfiuihrenden Teile berihrt werden.

WARNUNG: Erden Sie den Frequenzumrichter und Netzfilter an den dafiir vorgesehenen Anschlissen und
Abeaohten Sie, dass der Ableitstrom 3,5mA Ubersteigt. Der Mindestquerschnitt des Schutzerdungsleiters muss den
ortlichen Sicherheitsvorschriften fir Ausristungen mit hohem Ableitstrom entsprechen (EN60204, EN61800-5-1).

WARNUNG: Die Erdschlusssicherheit dient lediglich dem Schutz des Umrichters und nicht dem Personenschutz.

AFrequenzumrichter, die von einem Drehstromnetz versorgt werden, koénnen einen Gleichstrom im
Schutzerdungsleiter verursachen. Wo fir den Schutz im Falle einer direkten oder indirekten Bertihrung eine
Fehlerstrom-Schutzeinrichtung (RCD) oder ein Fehlerstrom-Uberwachungsgerat (RCM) verwendet wird, ist auf der
Stromversorgungsseite des Frequenzumrichters nur ein RCD oder RCM vom Typ B zulassig (EN60204, EN61800-5-
1).

WARNUNG: Zur Vermeidung von Verletzungen und Beschadigungen beriihren Sie keine Bauteile innerhalb des

AGehauses - weder mit den Handen noch mit irgendwelchen Gegenstanden - wenn Netzspannung anliegt oder die
Zwischenkreiskondensatoren nicht entladen sind. Arbeiten Sie nicht an der Verdrahtung, wenn Netzspannung
anliegt.

durch eventuell unkontrolliertes Wiederanlaufen des Frequenzumrichters nach einem Netzausfall vorzubeugen,
installieren Sie auf der Netzseite ein Schaltelement, das bei Netzausfall abfallt und bei Wiederkehr der Spannung nur
durch Handbetéatigung wieder eingeschaltet werden kann (z. B. Schitz etc.).

2 WARNUNG: Geben Sie besondere Vorsicht bei Aktivierung des automatischen Wiederanlaufs. Um Verletzungen

WARNUNG: Vergewissern Sie sich, dass die Eingangsspannung der auf dem Typenschild eingetragenen Spannung
entspricht. Umgebungseinfliisse wie hohe Temperaturen, hohe Luftfeuchtigkeit sind ebenso zu vermeiden wie Staub,
Schmutz und aggressive Gase. Der Einbauort sollte ein gut bellfteter, nicht direkter Sonneneinstrahlung
ausgesetzter Ort sein. Installieren Sie das Gerat auf einer nicht brennbaren, senkrechten Wand, die keine
Vibrationen Ubertragt. Achtung! Legen Sie keine Netzspannung an die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2, W/T3.

WARNUNG: Setzen Sie sich bitte mit den Motoren- bzw. Maschinenherstellern in Verbindung, wenn Normmotoren
mit Frequenzen >60Hz betrieben werden sollen.

Q WARNUNG: Die Eingangsspannung darf nicht haufiger als alle 3 Minuten aus- und eingeschaltet werden.

WARNUNG: Alle Frequenzumrichter sind bezlglich Spannungsfestigkeit und Isolationswiderstand geprift.
AIsoIationswiderstandsmessungen z.B. im Rahmen der Inspektion diirfen nur zwischen den Leistungsklemmen und
Erde durchgefiihrt werden. Nehmen Sie keine Isolationswiderstandsmessungen an den Steuerklemmen vor.

WARNUNG: Geben Sie die Betriebssignale START/STOP uber die Steuerklemmen, Bus-Signale oder das
Bedienfeld und nicht durch Schalten des Netz- oder Motorschiitzes. Installieren Sie keine Kapazitaten oder
Uberspannungsableiter in die Motorzuleitungen. Die STOP-Taste des eingebauten Bedienfelds darf nicht fiir Not-
Aus-Zwecke verwendet werden.
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WARNUNG: Kleben Sie den beigefugten Aufkleber mit den Gefahrenhinweisen in der entsprechenden
Landessprache gut sichtbar auf den Frequenzumrichter.

WARNUNG: Folgende Typen unterstiitzen keine Funktionale Sicherheit (STO):
P1-03720-HFEF, P1-04320-HFEF, P1-04860-HFEF, P1-05200-HFEF, P1-05500-HFEF, P1-06600-HFEF.

WARNUNG: Vor Verwendung der Sicherheitsfunktion ,Safe Torque Off (STO) muss eine Risikobewertung der
Maschine bzw. der Anlage durchgefihrt werden. Es ist sorgfaltig zu prifen, ob zur Erfullung der daraus
resultierenden Sicherheitsanforderungen die Funktion ,STO" eingesetzt werden kann.

ACHTUNG: Um sicherzustellen, dass Ihr HITACHI-Frequenzumrichter sicher und zuverlassig arbeitet, missen alle

Aeinschlagigen Sicherheitsvorschriften, z. B. Unfallverhitungsvorschriften, berufsgenossenschaftliche Vorschriften,
VDE-Bestimmungen etc. beachtet werden. Da diese Bestimmungen im deutschsprachigen Raum unterschiedlich
gehandhabt werden, muss der Anwender die jeweils fur Ihn gultigen Auflagen beachten. HITACHI kann den
Anwender nicht von der Pflicht entbinden, die jeweils neuesten Sicherheitsvorschriften zu befolgen.

WARNUNG beim Betrieb von Permanenmagnet-Motoren: Bei Anwendungen, in denen nicht ausgeschlossen werden
kann, dass der PM-Motor lastseitig angetrieben wird, wenn der Umrichter nicht im Betrieb ist oder nicht netzseitig
versorgt wird (z. B. Hubantriebe, Abwickler, druckbelastete Pumpen) muss folgendes beachtet werden: Die vom
Motor generierte Spannung darf die Umrichter-Zwischenkreisspannung nicht ber den Wert von 800VDC aufladen.
Achtung: Abschalten der Umrichter-Versorgungsspannung oder Aktivierung von STO kann das Aufladen des
Zwischenkreises nicht verhindern! Ggf. im Stillstand Motor mit Schitz vom Umrichter trennen und Motorphasen
kurzschlieRen oder Bremswiderstand einsetzen und Brems-Chopper aktivieren.

ACHTUNG: Die technischen Daten und Beschreibungen in diesem Getting Started sind nach bestem Wissen und
Gewissen erstellt worden. Produktverbesserungen werden jedoch standig durchgefiihrt - deshalb behalt sich Hitachi
Ltd. das Recht vor, ohne Vorankiindigung solche Anderungen durchzufiihren.

Sie ob die gelieferte Ware (Angaben auf dem Typenschild) mit den Angaben des Lieferscheins und Ihrer Bestellung

Ubereinstimmt.

ACHTUNG: Trotz sorgfaltiger Erstellung dieser Anleitung kann Hitachi fir Fehler und Schéaden, die aus der Nutzung
dieser Anleitung entstehen, nicht haftbar gemacht werden.

BESTIMMUNGSGEMARER EINSATZ DER GERATE: Die Frequenzumrichter der Serie SJ-P1 sind keine
Haushaltsgerate, sondern als Komponenten ausschlie8lich fir die Weiterverwendung zur gewerblichen Nutzung
vorgesehen. Diese sind elektrische Betriebsmittel zur Steuerung von drehzahlgeregelten Antrieben mit
Drehstrommotoren und zum Einbau in Maschinen oder Zusammenbau mit weiteren Komponenten zu einer
Maschine bestimmt. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine die EMV-
Richtlinie 2014/30/EC einhalt und die Schutzanforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EC erfullt. Die
Verantwortung fiir die Einhaltung der EG-Richtlinien in der Maschinenanwendung liegt beim Weiterverwender.

e ACHTUNG: Vergewissern Sie sich nach Anlieferung der Gerate, dass kein Transportschaden vorliegt. Uberpriifen

Das CE-Zeichen Ihres HITACHI-Frequenzumrichters dokumentiert die Ubereinstimmung mit der
Niederspannungsrichtlinie (2014/35/EC), sowie der EMV-Richtlinie (2014/30/EC), sofern der entsprechende
Funkentstorfilter eingesetzt wird und die Installation nach den Vorschriften in Kapitel 2.1 CE-EMV-Installation (Seite
35) erfolgt.

Angewandte Normen: EN61800-5-1: 2007, EN61800-3: 2004 / Al: 2012

Frequenzumrichter SJ-P1 sind fur Anwendung in Industrieumgebung mit eigenem Versorgungsnetz vorgesehen.
Sollen die Frequenzumrichter an das o6ffentliche Niederspannungsversorgungsnetz angeschlossen werden, dann
missen bestimmte MalRnahmen ergriffen werden, die im Kapitel 2.1 CE-EMV-Installation (Seite 35) beschrieben
werden.
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1. Projektierung
1.1 Technische Daten

Serie P1-...-HFEF
Typ 00041 00054 00083 00126 00175 00250 00310 00400 00470
Netzspannung 3 ~ 380...500V+10%/-15%, 50/60Hz +/-5%; Uberspannungskategorie 3, Verschmutzungsgrad 2

Lasteinstellung Normal Duty (ND) / Uberlastbarkeit 50% fiir 60s, 100% fiir

3s (Ub-03=02)

Motornennleistung  0,75kW 1,5kW 2,2kW 4,0kW 5,5kW 7,5kW 11kw 15kwW 18,5kW
FU-Leistung (400V) 1,7kVA 2,8kVA  3,8kVA  6,4kVA | 10,3kVA 13,2kVA 17,3kVA | 22,2kVA  27kVA
Ausgangsnennstrom 2,5A 4,0A 5,5A 9,2A 14,8A 19,0A 25,0A 32,0A 39,0A
Eingangsstrom...
...ohne ZK-Drossel 3,0A 4,8A 6,5A 11A 17,6A 22,6A 29,8A 38,1A 46,4A
...mit ZK-Drossel 2,3A 3,8A 5,5A 8,7A 14,8A 17,6A 23,1A 32,0A 36,1A
) Unterbaufilter FPF-P1340-...
Netzfilter 7 7 7 15 23 23 37 52 52
Zwischenkreis- GD... FPF-GD...! FPF-GD...!
drossel> 0,05-4,2 0,05-42 00510 0,05-10 | 0.18-22 0.18-22 0.24-31 | 0.55-64 0.55-64
Lasteinstellung Low Duty (LD) / Uberlastbarkeit 20% fiir 60s, 50% fiir 3s (Ub-03=01)
Motornennleistung  1,1kW 2,2kw 3,0kw 5,5kW 7,5kW 11kw 15kw 18,5kW 22kW
FU-Leistung (400V) 2,1kVA 3,3kVA  4,6kVA  7,7kVA | 11,1kVA 152kVA 20,1kVA | 25,6kVA 29,8kVA
Ausgangsnennstrom 3,1A 4,8A 6,7A 11,1A 16,0A 22,0A 29,0A 37,0A 43,0A
Eingangsstrom...
...ohne ZK-Drossel 3,7A 57A 8,0A 13,2A 19,0A 26,2A 34,5A 44, 0A 51,2A
...mit ZK-Drossel 2,9A 5,2A 6,2A 10,3A 15,2A 20,4A 26,8A 34,2 40,0A
. Unterbaufilter FPF-P1340-...
Netzfilter
7 7 15 15 23 37 37 52 52
Zwischenkreis- GD... FPF-GD...t FPF-GD...
drossel? 0,05-4,2 0,05-10 0,05-10 0,13-15 | 0.18-22 0.24-31  0.36-43 | 0.55-64 0.55-64
Lasteinstellung Very Low Duty (VLD) / Uberlastbarkeit 10% fiir 60s, 20% fiir 3s (Ub-03=00)
Motornennleistung  1,5kW 2,2kw 4,0kW 5,5kW 7,5kW 11kw 15kw 18,5kW 22kW
FU-Leistung (400V) 2,8kVA 3,7kVA  58kVA  8,7kVA | 12,1kVA 17,3KVA 21,5kVA | 27,7kVA  32,6kVA
Ausgangsnennstrom 4,1A 5,4A 8,3A 12,6A 17,5A 25,0A 31,0A 40,0A 47,0A
Eingangsstrom...
...ohne ZK-Drossel 4,9A 6,4A 9,9A 15A 20,8A 29,8A 36,9A 47,6A 56,0A
...mit ZK-Drossel 3,8A 5,8A 7,8A 11,6A 16,2A 23,1A 28,7A 37,0A 43,5A
' Unterbaufilter FPF-P1340-...
Netzfilter
7 7 15 15 23 37 37 52 74
Zwischenkreis- GD... FPF-GD...? FPF-GD...!
drossel> 0,05-4,2 0,05-10 0,05-10 0,13-15 | 0.18-22 0.24-31 0.36-43 | 0.55-64 0.55-64
Masse 4kg 4kg 4kg 4kg 7kg 7kg 7kg 16kg 16kg
Bremswiderstand
min. zul. Ohmwert
10% ED 100 Q 100 Q 100 Q 70 Q 70 Q 350 35Q 24 Q 24 Q
100% ED 317 Q 317 Q 317 Q 222 Q 222 Q 111 Q 111 Q 76 Q 76 Q

1Die Zwischenkreisdrosseln FPF-GD... werden in die entsprechenden Netzfilter FPF-P1340... eingebaut (Einbau: Seite 38).
2Abmessungen der Zwischenkreisdrosseln, siehe Kapitel 10 Zubehor, Seite 192, 193
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Serie P1-...-HFEF
Typ 00620 00770 00930 011603 014703 01760 02130 02520 03160
Netzspannung 3 ~ 380...500V+10%/-15%, 50/60Hz+/-5%; Uberspannungskategorie 3, Verschmutzungsgrad 2
Lasteinstellung Normal Duty (ND) / Uberlastbarkeit 50% fiir 60s, 100% fiir 3s (Ub-03=02)
Empfohlene  22kW 30kW 37kW 45kwW 55kW 75kW 90kW 110kW 132kwW
Motornennleistung
FU-Leistung (400V) 33,3kVA | 42,3kVA | 52kVA 63kVA  77,6kVA | 103,9kVA 124,7kVA | 150,3kVA 180,1kVA
Ausgangsnennstrom  48,0A 61,0A 75,0A 91,0A 112,0A 150,0A 180,0A 217,0A 260,0A
Eingangsstrom...
...ohne ZK-Drossel  57,1A 72,6A 89,3A 108,3A 133,3A 178,6A 214,3A 258,3A 309,5A
...mit ZK-Drossel  44,4A 60,0A 74,0A 84,1A 104,5A 138,6A 166,4A 200,6A 240,3A
) Unterbaufilter FPF-P1340-... BTF-P1340-...
Netzfilter
74 92 111 111 175 230 230 400 400
Zwischenkreis- FPF-GD! | FPF-GD* FPF-GD...t GDS... GDS...
drossel> 0.55-64 | 0.89-104 | 1.04-124 1.04-124 1.3-153 | 2,0-193 2,0-231 | 2,5-284  2,5-340
Lasteinstellung Low Duty (LD) / Uberlastbarkeit 20% fiir 60s, 50% fiir 3s (Ub-03=01)
Empfohlene  30kW 37kwW 45kW 55kW 75kW 90kW 110kW 132kwW 160kW
Motornennleistung
FU-Leistung (400V) 39,5kVA | 48,5kVA | 58,9kVA 72,7kVA 93,5kVA | 110,9kVA 135,1kVA | 159,3kVA 200,9kVA
Ausgangsnennstrom  57,0A 70,0A 85,0A 105,0A 135,0A 160,0A 195,0A 230,0A 290,0A
Eingangsstrom...
...ohne ZK-Drossel  67,9A 83,3A 101,2A 125,0A 160,7A 190,5A 232,1A 273,8A 345,2A
...mit ZK-Drossel  52,7A 64,7A 78,5A 97,1A 124,8A 147,9A 180,2A 212,6A 268,0A
Netzfilter Unterbaufilter FPF-P1340-... BTF-P1340-...
74 92 111 175 175 230 400 400 400
Zwischenkreis- FPF-GD! | FPF-GD*! FPF-GD...1 GDS... GDS...
drossel> 0.65-80 | 0.89-104 | 1.04-124 1.3-153  1.8-209 | 2,0-231 2,5-284 | 2,5-340 4,0-412
Lasteinstellung Very Low Duty (VLD) / Uberlastbarkeit 10% fiir 60s, 20% fiir 3s (Ub-03=00)
Empfohlene  30kw 37kwW 45kW 55kW 75kW 90kW 110kW 132kW 160kW
Motornennleistung
FU-Leistung (400V) 43kVA | 53,3kVA | 64,4kVA 80,4kVA 101,8kVA | 121,9kVA 147,6kVA | 174,6kVA 218,9kVA
Ausgangsnennstrom  62,0A 77,0A 93,0A 116,0A 147,0A 176,0A 213,0A 252,0A 316,0A
Eingangsstrom...
...ohne ZK-Drossel  73,8A 91,7A 110,7A 138,1A 175,0A 209,5A 253,6A | 300,0A 376,2A
...mit ZK-Drossel  57,3A 71,2A 86,0A 107,2A 135,9A 162,7A 196,8A 232,9A 292,0A
Netzfilt Unterbaufilter FPF-P1340-... BTF-P1340-...
elziiter 74 92 111 175 175 230 400 400 400
Zwischenkreis- _FPF-GD! | FPF-GD! FPF-GD?! GDS... GDS...
drossel?> 0.65-80 | 0.89-104 | 1.04-124 1.3-153  1.8-209 | 2,0-231  2,5-284 | 2,5-340  4,0-412
Masse [kg] 16kg 22kg 30kg 30kg 30kg 55kg 55kg 70kg 70kg
Bremswiderstand
min. zul. Ohmwert
10% ED 20Q 150 15Q 10 Q3 10 Q3
100% ED 64 Q 48 Q 48 Q 32 Q3 32 Q8

1Die Zwischenkreisdrosseln FPF-GD... werden in die entsprechenden Netzfilter FPF-P1340... eingebaut (Einbau: Seite 38).
2Abmessungen der Zwischenkreisdrosseln, siehe Kapitel 10 Zubehor, Seite 192, 193
3Die Typen P1-01160-HFEF und P1-01470-HFEF besitzen standardméaRig keinen integrierten Brems-Chopper. Optional
sind diese beiden Typen auf Bestellung mit integriertem Brems-Chopper lieferbar.




HITACHI P1-...-HFEF

Serie P1-...-HFEF
Typ 03720v2 04320%2 04860%2 05200%2 055002 066002
Netzspannung 3 ~ 380...500V+10%/-15%, 50/60Hz+/-5%; Uberspannungskategorie 3, Verschmutzungsgrad 2
Lasteinstellung Normal Duty (ND) / Uberlastbarkeit 50% fiir 60s, 100% fiir 3s (Ub-03=02)
Empfohlene 160kwW 200kW 200kW 250kW 250kW 315kW
Motornennleistung
FU-Leistung (400V) 214, 7kVA 256,3kVA 280,5kVA 311,7kVA 346,4kVA 415,7kVA
Ausgangsnennstrom 310A 370A 405A 450A 500A 600A
Eingangsstrom 286,5A 342A 375A 416A 462A 555A
(mit ZK-Drossel)
Netzfilter BTF-P1340-...
440 693 693 693 693 693
Zwischenkreis- GDS 4,5- GDS 4,5- GDS 6,3- GDS 6,3- GDS 7,5- GDS 7,5-
drossel® 452-0,18 515-0,155 613-0,13 613-0,13 838-0,095 838-0,095
Lasteinstellung Low Duty (LD) / Uberlastbarkeit 20% fiir 60s, 50% fiir 3s (Ub-03=01)
Empfohlene 200kW 200kW 250kW 250kW 315kW 355kW
Motornennleistung
FU-Leistung (400V) 236,2kVA 273,6kVA 308,9kVA 333,2kVA 381kVA 457kVA
Ausgangsnennstrom 341A 395A 446A 481A 550A 660A
Eingangsstrom 315,1A 365A 412A 445A 509A 610A
(mit ZK-Drossel)
Netzfilter BTF-P1340-...
440 693 693 693 693 693
Zwischenkreis- GDS 4,5- GDS 4,5- GDS 6,3- GDS 6,3- GDS 7,5- GDS 7,5-
drossel® 452-0,18 515-0,155 613-0,13 613-0,13 838-0,095 838-0,095
Lasteinstellung Very Low Duty (VLD) / Uberlastbarkeit 10% fiir 60s, 20% fir 3s (Ub-03=00)
Empfohlene 200kW 250kW 250kW 250kW -
Motornennleistung
FU-Leistung (400V) 257, 7kVA 299,2kVA 336,7kVA 360,2kVA
Ausgangsnennstrom 372A 432A 486A 520A -
Eingangsstrom 343,8A 400A 449A 481A -
(mit ZK-Drossel)
Netzfilter BTF-P1340-...
440 693 693 693
Zwischenkreis- GDS 4,5- GDS 4,5- GDS 6,3- GDS 6,3-
drossel® 452-0,18 515-0,155 613-0,13 613-0,13
Masse 95kg 125kg 125kg 125kg 125kg 170kg

1Die Gerate P1-03720...06600-HFEF durfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel eingesetzt werden (Alternativ zur
Zwischenkreisdrossel kann auch eine Netzdrossel mit Uk=4% eingesetzt werden).

“Die Typen P1-03720...06600-HFEF unterstitzen keine Funktionale Sicherheit (STO).
3Abmessungen der Zwischenkreisdrosseln, siehe Seite 20...22 oder Kapitel 10 Zubehor, Seite 193




HITACHI P1-...-HFEF

Angaben zur Energieeffizienz gemafl IEC/EN61800-9-2

Relativer, drehmomentbildender

Strom
A

100% f------- @-------- @ ------------ @D-----
i i i
' | |

50% [------ ©®-------- ®----mmm e @-----
i 1 1
1 1 1

25% p-------(8)-------- @ s

0 20% 50% 90% Relative Frequenz

Typ P1-...HFEF 00041 00054 00083 00126 00175 00250 00310 00400

1 Verlustleistungen (D 0,07kw  0,08kW  0,0kW  0,14kW | 0,18kW  0,16kW  0,2kW | 0,32kW

@ 0,06kwW 0,07kw  0,09kW 0,13kwW | 0,16kW 0,12kw  0,17kW | 0,25kw
® 0,06kw 0,07kw  0,09kW 0,13kw | 0,15kW 0,14kw  0,19kW | 0,24kw
@ 0,06kW  0,07kW  0,08kW  0,11kW | 0,12kW  0,05kW  0,06kW | 0,10kW
® 0,06kW  0,07kW  0,07kW  0,10kW | 0,11kW  0,04kW  0,05kW | 0,08kW
® 0,05kw 0,06kw  0,07kW 0,09kw | 0,10kW 0,06kw  0,07kW | 0,10kw
@ 0,05kW  0,06kW  0,07kW  0,09kW | 0,10kW  0,12kW  0,03kW | 0,01kW
0,05kw  0,06kwW  0,06kwW  0,08kW | 0,09kW  0,03kW  0,02kwW | 0,03kW
Stand-By  0,04kW 0,04kwW  0,04kW 0,04kwW | 0,04kW 0,04kw  0,04kW | 0,04kw
2 Effizienzklasse IE2
3 Hersteller Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.

1-1, Higashinarashino 7-chome Narashino-shi,
Chiba-ken, 275-8611 JAPAN

4 Typ P1-...-HFEF 00041 00054 00083 00126 00175 00250 00310 00400

[

Ausgangsscheinleistung  1,7kVA 2,8kVA 3,8kVA 6,4kVA | 10,3kVA 13,2kVA  17,3kVA | 22,2kVA
(400V, ND)

6 Motornennleistung (ND)  0,75kW 1,5kw 2,2kW 3,7kW 5,5kW 7,5kwW 11kwW 15kw
7 Ausgangsnennstrom (ND) 2,5A 4,0A 5,56A 9,2A 14,8A 19,0A 25A 32A
8 Max. Betriebstemperatur 50°C (Leistungsreduzierung erforderlich >40°C)
9 Netzeingangsfrequenz 50/ 60Hz +/-5%

10 Netzeingangsspannung 380V -15%...500V+10%




HITACHI P1-...-HFEF

Typ P1-...HFEF 00470 00620 00770 00930 01160 01470 01760 02130
1 Verlustleistungen @ 0,41kw  0,6kW | 0,61kW | 0,74kW  0,87kW  1,03kW | 1,53kW  1,86kW
@ 0,32kW  0,39kW | 0,53kW | 0,64kW  0,79kW  0,92kW | 1,31kW  1,74kW
® 0,29kW  0,36kW | 0,47kW 0,60kW  0,71kwW 0,85kW | 1,17kwW 1,58kW
@ 0,14kW  0,20kW | 0,35kW | 0,38kW  0,52kW  0,56kW | 0,78kW  1,07kW
® 0,11kW  0,14kW | 0,31kW | 0,38kW  0,46kW  0,53kW | 0,72kW  0,92kW
® 0,21kw  0,13kW | 0,26kW | 0,33kW  0,41kW  0,49kW | 0,65kW  0,84kW
@ 0,03kW  0,04kW | 0,25kW 0,25kW  0,35kwW 0,41kW | 0,53kw 0,67kW
0,03kwW  0,06kW | 0,23kW | 0,24kW  0,34kW  0,39kW | 0,50kW  0,62kW
Stand-By 0,04kW  0,05kW | 0,05kW | 0,05kW  0,05kW  0,05kW | 0,06kwW  0,06kW
2 Effizienzklasse IE2
3 Hersteller Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.
1-1, Higashinarashino 7-chome Narashino-shi,
Chiba-ken, 275-8611 JAPAN
4 Typ P1-...-HFEF 00470 00620 00770 00930 01160 01470 01760 02130
5 Ausgangsscheinleistung  27kVA  33,3kVA | 42,3kVA | 52kVA 63kVA  77,6kVA | 103,9kVA 124,7kVA
(400V, ND)
6 Motornennleistung (ND)  18,5kW 22kwW 30kw 37kw 45kw 55kwW 75kW 90kw
7 Ausgangsnennstrom (ND) 39A 48A 61A 75A 91A 112A 150A 180A
8 Max. Betriebstemperatur 50°C (Leistungsreduzierung erforderlich >40°C)
9 Netzeingangsfrequenz 50/ 60Hz +/-5%
(1) Netzeingangsspannung 380V -15%...500V+10%
Typ P1-...HFEF 02520 03160 03720 04320 04860 05200 05500 06600
1 Verlustleistungen @) 1,82kw  1,77kW | 3,33kW | 4,72kW  528kW  583kW  6,33kW | 6,83kW
®@ 1,61kW  1,66kW | 3,01kW | 4,27kW  4,27kW  527kW  572kW | 6,17kW
® 146kwW 1,62kW | 2,78kW | 3,94kW  3,94kW  4,86kW  5,28kW | 5,69kW
@ 0,94kW  0,84kW | 1,73kW | 2,45kW  2,45kW  3,03kW  3,29kW | 3,55kW
® 0,81kW  0,72kW | 1,52kW | 2,15kW  2,15kW  2,65kW  2,88kW | 3,11kW
® 0,72kwW  0,66kW | 1,37kW | 1,94kW  1,94kW  2,40kW  2,60kW | 2,81kW
@ 0,53kW  0,44kW | 1,04kW | 1,47kW  1,47kW  1,82kW  1,97kW | 2,13kW
0,52kW  0,46kW 1,01kwW 1,43kW 1,43kW 1,76kwW  1,91kW 2,07kW
Stand-By 0,06kw  0,06kw | 0,07kW | 0,07kW  0,08kW  0,08kW  0,08kW | 0,09kW
2 Effizienzklasse IE2
3 Hersteller Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.
1-1, Higashinarashino 7-chome Narashino-shi,
Chiba-ken, 275-8611 JAPAN
4 Typ P1-...-HFEF 02520 03160 03720 04320 04860 05200 05500 06600
5 Ausgangsscheinleistung 150,3kVA  180,1kVA | 214,7kVA | 256,3kVA  280,5kVA  311,7kVA  346,4kVA | 4156kVA
(400V, ND)
6 Motornennleistung (ND)  110kW 132kW 160kW 185kW 200kW 220kW 250kW 315kwW
7 Ausgangsnennstrom (ND) 217A 260A 310A 370A 405A 450A 500A 600A
8 Max. Betriebstemperatur 50°C (Leistungsreduzierung erforderlich >40°C)
9 Netzeingangsfrequenz 50/ 60Hz +/-5%
10 Netzeingangsspannung 380V -15%...500V+10%
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HITACHI P1-...-HFEF

Allgemeine technische Daten

Ausgangsfrequenz

0,1...590Hz

Gehauseschutzart

1P20

Energieeffizienz

IE2 gemal3 IEC61800-9-2

Arbeitsverfahren

PWM sinuskodiert, Spannungsgefuhrt; U/f-Kennlinie, Sensorless Vector Control (Open Loop)
Vector Control mit Riickfihrung (Closed Loop, 24V-Geber standard, Option P1-FB fur 5V-Geber)
Regelverfahren fir den Betrieb von PM-Motoren

Frequenzgenauigkeit

Digitale Frequenzsollwertvorgabe: + 0,01% von der Maximalfrequenz
Analoge Frequenzsollwertvorgabe: +0,2% (25°C+10°C) von der Maximalfrequenz

Frequenzauflésung

Digital: 0,01Hz; Analog: 12bit (Maximalfrequenz/4096)

Analogeingénge

2 Stiick umschaltbar 0...10V / 0...20mA, 1 Stiick -10...+10V

Analogausgéange

2 Stlick umschaltbar 0...10V / 0...20mA, 1 Stiick PWM 0...10V

Digitaleingange

11 Stuck 24V PNP- oder NPN-Logik, davon 2 Pulseingédnge (max. 32kHz)

Digitalausgange

5 Stick 24V PNP- oder NPN-Logik (max. 27VDC, max. 50mA)

Relais

1 Relaiswechselkontakt, 1 Relaiskontakt SchlieRer

Umgebungs-
bedingungen

Lasteinstellung ND (Uberlast 50%): -10...50°C* Umgebungstemperatur
Lasteinstellung LD (Uberlast 20%): -10...45°C* Umgebungstemperatur
Lasteinstellung VLD (Uberlast 10%): -10...40°C Umgebungstemperatur
Lagertemperatur: -20...65°C,
Aufstellnbhe max. 1000m tber NN (ab 1000m muss pro 100m-Aufstellhéhe eine
Leistungsreduzierung von 1% bertcksichtigt werden, max. 2500m U NN)
Zuléssige relative Luftfeuchtigkeit: 20...90% (keine Kondensation)
Vibration/StoR 10...55Hz: P1-00041...00620-HFEF: 5,9m/s? (0,6G);
P1-00770...06600-HFEF: 2,94m/s? (0,3G)

1Bei Netzspannungen >500V darf die Umgebungstemperatur 40°C nicht Gberschreiten.

Aufbau am Beispiel des P1-00041-HFEF

USB-Micro-Port

Zur Parametrierung und Programmierung

Klemmenblock-
abdeckung

Bedienfeld VOP
-zur Parametrierung
und Anzeige von
Betriebsdaten
-mit Kopierfunktion

Kihlkérper mit Lufter
-darf wahrend des Betriebs
nicht abgedeckt werden

3 Optionssteckplatze
Details entnehmen Sie bitte der Anleitung
fur die entsprechende Option.

Steuerklemmen
Leistungsklemmen

Typenschild
-mit Nennangaben und Seriennummer
-

HITACHI \wverter

SJ series type P1

Model: P1-00126-HFEF
Input/Entrée: 50 Hz,60 Hz 380-400 V 3 ph 9,2/11,1/11,6 A

Ver.2.02

Output/Sortie: 0-590 Hz 380-400V 3 ph 9,2/11,1/11,6 A
MFG No. 62AA*****+ BB001 Date;****

Fingerschutz

Hitachi Industrial Equipment

T
L Systems Co., Ltd. NE18361-***

MADE IN JAPAN

/
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HITACHI P1-...-HFEF

1.2 Abmessungen

Die optionalen Netzfilter FPF-P1340-7...FPF-P1340-175 werden als Unterbaufilter (,Footprint®) zwischen Umrichter und
Montageplatte montiert. Der Umrichter wird dabei auf dem Filter befestigt. Alternativ kdnnen diese Filter auch als
.Booktype“, hochkant links neben dem Umrichter installiert werden. Das kann erforderlich sein, wenn der Schaltschrank nur
eine geringe Tiefe besitzt. Bei dieser Montageart sollte der Abstand zwischen Filter und Umrichter mindestens 5cm
betragen. Alle Darstellungen der o. g. Filter auf den folgenden Seiten stellen den entsprechenden Umrichter mit Filter in

Footprint-Montage dar.

Beispiel: P1-00620-HFEF mit Filter FPF-P1340-74 in ,,Booktype“-Montage

*—L-—- min. 5cm

% |

Beispiel: P1-00620-HFEF mit Filter FPF-P1340-74 in ,,Footprint“-Montage

12



HITACHI P1-...-HFEF

P1-00041 / 00054 / 00083 / 00126-HFEF

Abmessungen Befestigungsmalle
Breite Hbhe Tiefe Breite Hohe
Umrichter 150mm 255mm 140mm 130mm 241mm
Netzfilter 150mm 288mm 51mm 110mm 275mm
150 )
A (10) - 130 ‘ C 51 140
an (20) 110 {J 26.5
; L — o
in xx_“"\-\._\_\_ | /- N\h‘r"; (2x] "
2% @6, |1 °% '] i
X h‘“&_ L&+ . "
] Ell
4x M5 s
max. 12mm = = = |
mazx. 2Nm * o
n
/ : g 3
— (7] [ = T
E] |-3_ | % \ g E P
e i o = 8
— ] =
S| as= bl 3 g &
- - oo fon 0 |4 o o—-
T * 3
* 3
o m &
3 0=
-
(5]
L.!
C L
@5.5 } ?{E
A i I I
[ '“y--~—Jr—J'r—
I o
+ PE Mgx15

Anzugsmoment 1.220.1 Nm

(XE)

FPF-P13407
Klemmen &mm
Anzugsmoment Q,6=0,8Nm

FPF-P1340-15
Klemmen 10mm
Anzugsmoment 2-2.3Nm

*Die Befestigungsschrauben sind nicht im
Lieferumfang enthalten
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HITACHI P1-...-HFEF

P1-00175 /00250 / 00310-HFEF

Abmessungen Befestigungsmalle
Breite Hbhe Tiefe Breite Hbhe
Umrichter 210mm 260mm 170mm 189mm 246mm
Netzfilter 210mm 300mm 73mm 140mm 286mm
210 73 170
(10.5) 189 (10.5) B _
A 140 sl 42
- ] - 2x)
L A A ~
0]
ZXHLHE J_ a_
1 ) o]
4% M6 T 1 % ™
max.12mm L—1 % N
max. 3Nm* g E
1] ] &
n 02
) I||I =J
e T @
) \ Py
3 W g
[ XY ] 3]
S F 5B P S 2 -
%] —
e =1
T &
o]
5 7
@ & g U =
=]
o S
|| e X ||‘='
]
L ) _ﬂbl_o I rhg
] .8 =]

DA e
N ﬁ.‘.‘ A &
£ " !
R A i e
@12
(hx)

PE M&x24
Anzugsmoment 32£0.15 Nm

Klemmen 10mn’
Anzugsmoment 2-2,3Nm

B
:J.%‘“' E_q
Jﬁ 1
- "";,- |
@B6.5
(hx)

* Die Befestigungsschrauben sind nicht im
Lieferumfang enthalten
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HITACHI P1-...-HFEF

P1-00400 / 00470 / 00620-HFEF

Abmessungen Befestigungsmale
Breite Hohe Tiefe Breite Hohe
Umrichter 245mm 390mm 190mm 229mm 376mm
Netzfilter 245mm 435mm 100mm 160mm 422mm
190 _ 100 245
17 8 L 229 ,
e
71 §2.5 |~ 160
e | =3
2x) n A— \\ in
§ 2x@7 _ |
. {7 E 4 x M6
el '
T 1= -y ;mm J@I
== = ' 455
2= d
Mo R = s (&
rZ : - N & S |~ [
=] E
[ m = : o :
M B | ‘B
= -
- = H
g =
E . L .1\‘1
- E /% T o Y # ra
=
G 4 x M6 | Vel
ln max. 12mm | : in
max. INm B
\ " PE Méx24 B
Eﬁ__‘_r_, Anzugs- ~A——
(hx) 5.5 moment L
(&) 30,15 Nm p
2T
=|un T _+_
T
=l @6.5
x (4x)

FPF_P1340.74

Klemmen

50mm’
Anzugsmoment 15-20Nm

FPF_P1340.52

Klemmen 25mm’
Anzugsmoment &-8Nm

*Die Befestigungsschrauben sind nicht im

Lieferumfang enthalten
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HITACHI P1-...-HFEF

P1-00770-HFEF

Abmessungen Befestigungsmale
Breite Hbéhe Tiefe Breite Hbéhe
Umrichter 300mm 540mm 195mm 265mm 511mm
Netzfilter 300mm 588mm 100mm 220mm 572mm
. 300 100 195
265 -
. 220 | 40 21
e 63
A 17.5
\_ | - 20 o
2 , %
i L]
4 x M8 +—=
max. 20mm
max. 6Nm ™ ¥
o - % -
1 1 g T'L
[ ) G S
| | BERE |3 S
2 <
2 == m
[=] — il
. L |/
M=
e —
c—
1
* )
= 3
* Die Befestigungsschrauben sind
nicht im Lieferumfang enthalten.
FE MBx29
Anzugsmoment 640.3 Nm
A B .-'——'.v“—"'lf'
@15 Klemmen 50mm’ e
@9 (bx)  Anzugsmoment &=4&,.5Nm
(4] " = an
g -2
b —
TP T 10
_—la
x ?9,_
(4x)
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HITACHI P1-...-HFEF

P1-00930 /01160 / 01470-HFEF

Abmessungen BefestigungsmalRe
Breite Hohe Tiefe Breite Hohe
Umrichter 390mm 550mm 250mm 300mm 520mm
Netzfilter 390mm 626,5mm 120mm 205mm 591,5mm
390
A . 300 - [45)
LB \H'/"‘_'*- R 1;? " B0
~ il \ll :‘:I ﬁ
- - _??
2x@12 z
| E‘L E
T =
i, ul %
4 x M10 | 3 ¢
max. 12mm ] i e
max. 10Nm* o o
Skl H g =
e o fay]
L [in (< o l oy [a=]
= 2
=) .
Nk [ — -
E | — | ‘T_'J
o — T
g 1 [} M
o 1 | m
= L . . T — |
— 'I !
_ Ul\B | RE
=

* Die Befestigungsschrauben sind
nicht im Lieferumfang enthalten.

@20
A @11 (hx) B

(4x)

Sl 7

w kead = o d

G =R
/?ﬁﬁ, NN = gn £e

FPF-P1340-111 ?
Klemmen S0mm PE M10x3%
Anzugsmoment 4-4,5Nm Anzugsmoment 1021 Nm

FPF-P1340175
Klemmen 95mm
Anzugsmoment &-8Nm
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HITACHI P1-...-HFEF

P1-01760 / 02130-HFEF

Abmessungen Breite Hohe Tiefe
Umrichter 390mm 700mm 270mm
Netzfilter 120mm 380mm 210mm
280 270
5% 12mm 300 i 210
— 8
PE M10x38.5
Anzugsmoment T
120 [ 104+1Nm o
7.5 102 . =
[l _o_| | g —— |2
gEEEy - £ SNE “nj.ia S
— ':1._ N
e
i | | EHE
L N
-r| I LI 52 o
2| S et
= |in F=t
il LIS
IR0 mm 2
RN i
)
_TE"E”E'_ —F—j;rjt:
6.5x4 EE_JL 12 12 ! — N -
PE M10x38.5

Anzugsmoment 104TNm

Fur den Frequenzumrichter P1-02130-HFEF in Lasteinstellung LD und VLD (Ub-03=00, 01) muss der Netzfilter BTF-P1340-
400 eingesetzt werden. Die Abmessungen dieses Netzfilters finden Sie auf der folgenden Seite.

18



HITACHI P1-...-HFEF

P1-02520 / 03160-HFEF

Abmessungen Breite Hbéhe Tiefe
Umrichter 480mm 740mm 270mm
Netzfilter 260mm 426mm 116mm
480 px1 270
380 )
i - 116
. -z | =
1
- 0
—
- o
:@ o
- = 91 )
PE M10x39 o
Anzugsmoment 10+1Nm o |~ 365 -
J 215 — o
taf f -t 1 5 |
] »
t | o
ﬁ Netzfilter ) L
BTF-P1340-400 o m m
e Tz m
i o
- 1+ om
- | 8 [i5] -L-‘
) £ a
EL T L - * . | ]
. —t e = NER -
E = =t g
TR —- :
30 3
60,_| 60 B =
o |+ —y
210 =\
235+1 S
260
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HITACHI P1-...-HFEF

P1-03720-HFEF

Abmessungen Breite Hohe Tiefe
Umrichter 480mm 995mm 370mm
Netzfilter 290mm 440mm 125mm
Zwischenkreisdrossel 240mm 330mm 265mm
480
o 380 -
370
2x12 ‘
|

1| R

L
2
- . by @
> 8
240 Z11 %
60 60 (6x) o
§M : ' i}
(b gamassaecaseameae sl L
LR L AN
uuuuuu ﬁﬁﬁ U_J| g ‘II'I EEE
T o 0
i B S o S
[ T2 . 5 8
s || S = L &
ZP | |iE e L. N 58
G oo = il = . e
TT L 12 Ht
5 ‘ 25
266 380 25
290 125

GDS 4,5-452-0,18

(T 5] b

4 x 11x15

L[ 51 B
200 :|<ﬂ

! 140
240 265

|

WARNUNG: Die Gerate P1-03720...05200-HFEF durfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel betrieben
werden. Bei Einsatz eines Brems-Choppers muss der Installationshinweis auf Seite 28 beachtet werden.
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P1-04320 / 04860 / 05200 / 05500-HFEF

0¢ce

GDS 4,5-515-0,155
Fur P1-04320-HFEF

4 x 11x15

GDS 6,3-613-0,13

Far P1-04860 / 05200-HFEF
@ @

08¢

Abmessungen Breite Hohe Tiefe
Umrichter 680mm 995mm 370mm
Netzfilter 290mm 485mm 154mm
Zwischenkreisdrossel GDS 4,5 240mm 330mm 265mm
Zwischenkreisdrossel GDS 6,3 280mm 380mm 260mm
Zwischenkreisdrossel GDS 7,5 280mm 380mm 275mm
680
290 . 290
3x15
; pd
o P ey & ™ o
=il Q
I|
240 ( 8 |8
60 60 o (o
e
R | o
EEEEEEEEg D_J| =k [~
|| My .
o | | o g &
2R ‘ [on
L:B skl e R r ~ T - - |
TT 15
8
266 290 290
290

08¢

370

(OCOC0m0mm
(DO OComOmm

oo

B

2F09
A
434H-00550 / 00250 / 098¥0 / 0CEV0-1d

£69-0vcld-419

*

B

35

GDS 7,5-838-0,095
Far P1-05500-HFEF

@ [©]
]

WARNUNG: Die Gerate P1-03720...06600-HFEF dirfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel betrieben

werden. Bei Einsatz eines Brems-Choppers muss der Installationshinweis auf Seite 28 beachtet werden.
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450

(6x)
Jﬁ 0

P1-06600-HFEF
Abmessungen Breite Hohe Tiefe
Umrichter 580mm 1200mm 450mm
Netzfilter 290mm 485mm 154mm
Zwischenkreisdrossel 280mm 380mm 275mm
580 N
240 240
3x15
@.‘. - —J{ - _-_'r" —
)
m Q
=
~ o
[=] (=]
240
60 60
R
T
g o
====== Eﬁﬁ 3 EE -:Jn
B oD B @
é Hoie 90 T *
{i P N
oS | |HcEE o G ~
S | [ |
s s A= il e 1
TT ‘ ‘ 5 L
8
266 . 240 240 |
290

GDS 7,5-838-0,095

08¢
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1.3 Leistungsanschlisse

Absicherung / Kabelguerschnitte

Zur Auslegung der erforderlichen Kabelgquerschnitte entnehmen Sie bitte die Ein- und Ausgangsstrome aus Kapitel 1.
Technische Daten, Seite 6 und beachten Sie die jeweils geltenden Vorschriften bzgl. Strombelastbarkeit von Leitungen,

Verlegeart und Umgebungstemperatur.

Netzdrossel

Die Netzdrossel wird in die netzseitige Versorgungsleitung installiert und bewirkt folgendes:

e Reduzierung der Oberschwingungsstréme und damit Reduzierung des Netz-Scheinstromes
o Dampfung von Stromspitzen durch Potentialverrisse (z. B. durch Kompensationsanlagen oder Erdschliisse)
e Verlangerung der Lebensdauer der Zwischenkreiskondensatoren

Wenn mindestens eine der folgenden Bedingungen erflllt ist muss eine Netzdrossel Uk=4% eingesetzt werden:

e die Leistung des Netz-Trafos ist mehr als 10x gréf3er als die Umrichterleistung oder ist >500kVA.
e der Frequenzumrichter wird von einem Generator versorgt

o die Netzunsymmetrie ist >3% ist

Beim Einsatz einer Netzdrossel Uk=4% erlbrigt sich der Einsatz einer Zwischenkreisdrossel.

Anordnung und Ausfihrung der Leistungsklemmen, Anzugsmomente

P1-00041 / 00054 / 00083 / 00126-HFEF

Netzanschluss Motoranschluss
A A

RIS|TJRBJU |V (W
LD L2 (L3 KRBT [(T2) [(T3)
TO

PD| P N G
é clmlol8]®

II X

)

Charge-LED; leuchtet
wenn der Zwischenkreis

f K \ unter Spannung steht
EMV-Filter EMV-Filter
deaktiviert  aktiviert Briicke PD-P

SchraubengréfRe / Anzugsmoment
RO, TO: M4
Erdungsanschluss: M4/ 1,4ANm, max. 1,5Nm
Weitere Anschliisse: M4/ 1,4Nm, max. 1,5Nm

P1-00310-HFEF

Netzanschluss Motoranschluss
A J

ro| [To][R[Ss|[TJulVv]w
Lol le|an a2 ads)
G|PD|P|N|RE| G |@

OFFG_ ON | @ |(+1)| (1| () |RB) @f

f \ I, Charge-LED; leuchtet

wenn der Zwischenkreis
EMV-Filter  EMV-Filter unter Spannung steht
deaktiviert aktiviert
Briicke PD-P

Schraubengréf3e / Anzugsmoment
RO,TO: M4
Erdungsanschluss: M6 / 4ANm, max. 5,2Nm
Weitere Anschlusse: M6 / 4Nm, max. 5,2Nm

P1-00175 / 00250-HFEF

Netzanschluss Motoranschluss
1 1

)
RO TO R | S u W

T V
(RN NS fus foes) fas
G |PD| P N |RB| G P
OFFG_ ON | @ |+ (0] () |RE) ©

PR o

)

Charge-LED; leuchtet

wenn der Zwischenkreis
EMV-Filter
deaktiviert

EMV-Filter

unter Spannung steht
aktiviert

Briicke PD-P
SchraubengréfRe / Anzugsmoment
RO,TO: M4
Erdungsanschluss: M5/ 3Nm, max. 3Nm
Weitere Anschlisse: M5/ 3Nm, max. 3Nm

P1-00400 / 00470 / 00620-HFEF

Netzanschluss Motoranschluss
A |

Charge-LED*
®IRrR[s|[TJulV [ w
Ro] [o] lenluzaalanlra) )
G |PD| P N [RB| G
Olenlml o lrel &
OFF G ON !
A X \
EMV-Filter EMV-Filter Briicke PD-P

deaktiviert aktiviert

Schraubengréfle / Anzugsmoment
RO,TO: M4
Erdungsanschluss: M6 / 4Nm, max. 5,2Nm
Weitere Anschliisse: M6 / 4Nm, max. 5,2Nm

Bei allen Frequenzumrichter-Typen SJ-P1-...HFEF ist der integrierte Netzfilter im Auslieferungszustand aktiviert.
*Die Charge-LED leuchtet, wenn der Zwischenkreis unter Spannung steht.
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P1-00770-HFEF

Brlcke zur Charge-LED*
Aktivierung des P
EMV-Filters

RO TO

ol
EMV-Filter deaktiviert |[_ !

@ :

EMV-Filter aktiviert

ToTal

Netzanschluss

Motoranschluss
P R

R S T PD P N RB u vV w
(L1) | (L2) | (L) J +1) | () () | RB) (01 | (T2) | (T3)
6 &

Briicke PD-P

Schraubengrole / Anzugsmoment
RO, TO: M4

Erdungsanschluss: M6 / 4,9Nm, max. 5,2Nm
Weitere Anschlisse: M6/ 2 5...3Nm, max. 4,1Nm

P1-01160/01470-HFEF

; LIER
al éﬁ@i@ g %@%)TET@H@E

eelele[e|elelele[e
e ol L @o g

o —]

N N

Netzanschluss

Charge-LED*
[
TO

RO

EMV-Filter deaktiviert

‘A/Br[Jcke zur

Akivierung des
EMV-Filters

EMV-Filter aktiviert

Motoranschluss

R S T PD P N RB U \ w
(LY | (L2 | (L)) D] (0 () | (RB) L(T1) | (T2) | (T3)
‘g II, 5 °

Briicke PD-P
SchraubengréfRe / Anzugsmoment
RO, TO: M4
Erdungsanschluss: M8 / 11,7Nm, max. 12,5Nm
Weitere Anschlisse: M8 / 15Nm, max. 15Nm

P1-00930-HFEF

Bricke zur 20 oa X

Aktivierung des Charge-LED

EMV-Filters @
RO T0

EMV-Filter deaktiviert

EMV-Filter aktiviert

Netzanschluss

Motoranschluss

R S T PD P N RB U \ W
chUL | (L2) | L3 1) | (+) ) | RB) L(TT) | (T2) | (T3) G
@. .@

Briicke PD-P

SchraubengrdfRe / Anzugsmoment
RO,TO: M4

Erdungsanschluss: M8 / 11,7Nm, max. 12,6Nm
Weitere Anschlisse: M8 / 15Nm, max. 15Nm

P1-01760 / 02130-HFEF

Charge-LED*

®
= [ RO T0
% /|
- o] EMV-Fier Briicke zur
deE’kt'\"ert‘/Aktivierung des
l EMV-Filters
@
EMV-Filter
e = aktiviert
Motoranschluss Netzanschluss
® S T PD P N u v W ®
G (L) [ (L2) | (L) 1) | (+) () Lan | (12 | (13)

i

Schraubengrofe / Anzugsmoment
RO, TO: M4

S

<4 Bricke PD-P

i o

Erdungsanschluss: M8 / 11,7Nm, max. 12,5Nm
Weitere Anschlisse: M10/ 10...12Nm, max. 16,5Nm

Bei allen Frequenzumrichter-Typen SJ-P1-...HFEF ist der integrierte Netzfilter im Auslieferungszustand aktiviert.
*Die Charge-LED leuchtet, wenn der Zwischenkreis unter Spannung steht.
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P1-02520 / 03160-HFEF

) o
Charge-LED*
®
2
[;r T I \:ﬁ\ RO T0
L
ﬁ i ;E i EMV-Filter
E—. 2 ; deaktiviert ~Brucke zur
e l A Aktivierung des
h—dl \ ‘ EMV-Filters
LJCICIE AL L L JE d s
ofeojel
e o®¢ cyvFiter  SchraubengrofRe / Anzugsmoment
) | aktiviert RO,TO: M4
il [ Erdungsanschluss: M8 /11,7Nm, max. 12, 5Nm
Weitere Anschllsse: M10/ 10...12Nm, max. 16,5Nm
Netzanschluss Motoranschluss
_ .
R S T PD P N U \ W
(L) | (L2 | L3 ] +1) | ) - Ty 112 | 03
G u — G
@ @
@ <« Brucke PD-P @
P1-03720-HFEF
On - 2
Hm Charge-LED*
- v O ®
o ¥ e m [ ro TO
. I
-
EMV-Filter
) - Briicke zur
\ deaktiviert Aktivierung des
| EMV-Filters

) ‘

EMV-Filter
aktiviert

Netzanschluss

|

Schraubengréfie / Anzugsmoment

RO,TO: M4

Erdungsanschluss: M12 / 39,6Nm, max. 42Nm

Weitere Anschlisse: M12/15,5...18,5Nm, max. 25,5Nm

Motoranschluss
Il

1 1

RIS | 1T [Pl PN I ulv]w
G IL1) | IL2) | (L3 § (+1) (+) (=) (T1) | (T2) | (T3) G
@ @ U <4 Bricke PD-P .@

Bei allen Frequenzumrichter-Typen SJ-P1-...HFEF ist der integrierte Netzfilter im Auslieferungszustand aktiviert.
*Die Charge-LED leuchtet, wenn der Zwischenkreis unter Spannung steht.
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P1-04320-HFEF

Charge-LED*
®

el RO TO

Zd vyt 1 1 e S
" T I s EMV-Fil )
il u'—n 'uil_r! deaktiv:;?tr Bru.cl.(e 2ur

| Aktivierung des
| a EMV-Fiters

EMV-Filter SchraubengréRe / Anzugsmoment

aktiviert RO,TO: M4

Erdungsanschluss: M12 / 39,6Nm, max. 42Nm

Weitere Anschlisse: M12 / 15,5...18 5Nm, max. 25,5Nm

A Motorar}schluss

R S T PD P N u \ W
(L) | (L2) | (L3R +1) | (4 - QI [ (12 ] (T3

G U G
@ <4 Bricke PD-P @
@ @

P1-04860 / 05200 / 05500-HFEF

Charge-LED*
®

| RO TO

EMV-Filter Briicke zur

deaktiviert Aktivierung des
l EMV-Filters

EMV-Filter Schraubengréfe / Anzugsmoment

aktiviert RO,T0: M4
Erdungsanschluss: M12 / 38,6Nm, max. 42Nm
Weitere Anschlisse: M16 / 37Nm, max. 55,5Nm

Netzanschluss

Motoranschluss

RIS | TP P NJU]|VI|W
@ L1) ] (L2 | L3 ] +1) | +) - Q)| (02
@

13 ] &
I H

<~ Briicke PD-P

Bei allen Frequenzumrichter-Typen SJ-P1-...HFEF ist der integrierte Netzfilter im Auslieferungszustand aktiviert.
*Die Charge-LED leuchtet, wenn der Zwischenkreis unter Spannung steht.
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P1-06600-HFEF

Charge-LED*

®
RO T0
EMV-Filter )
aktiviert Bricke zur
Aktivierung des
EMV-Filters
EMV-Filter
deaktiviert
Netzanschluss Motoranschluss
A |
VW 6
(12) | (13) S e
PD P N
(+1 ) i+) (=)

Schraubengréfie / Anzugsmoment

RO, TO: M4

Erdungsanschluss: M12 / 39,6Nm, max. 42Nm
Weitere Anschliisse: M16 / 37Nm, max. 55 5Nm

<4 Bricke PD-P

Bei dem Frequenzumrichter P1-06600-HFEF werden die Schrauben fur den Erdungsanschluss separat mitgeliefert (2 Stiick

M12x20).

Bei allen Frequenzumrichter-Typen SJ-P1-...HFEF ist der integrierte Netzfilter im Auslieferungszustand aktiviert.

*Die Charge-LED leuchtet, wenn der Zwischenkreis unter Spannung steht.
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WARNUNG: Die Gerate P1-03720...06600-HFEF durfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel betrieben
A werden. Wird bei diesen Typen ein externer Brems-Chopper verwendet, dann muss folgendes beachtet werden:

Zum Anschluss der Zwischenkreisdrossel wird die Brucke zwischen PD/+1 und P/+ entfernt und die Drossel an
PD/+1 und P/+ angeschlossen. Vorher muss an P/+ der mitgelieferte, zusatzliche Anschluss eingesetzt werden.
Der DC+-Anschluss des Brems-Choppers erfolgt mit zwei parallelen Leitungen am zuséatzlichen Anschluss an P/+.

Alle Umrichter der Baureihe P1 miissen an den beiden Erdungsanschliissen mit dem angegebenen Anzugsmoment
geerdet werden

Kabel zum Brems-Chopper

] Kabel von Anschluss P
zur Zwischenkreisdrossel

Fol

e
Position des zusatzlichen

- Anschluss” (Anschluss P, M8)
Bricke zwisch- Anzugsmoment: 10Nm
en P und PD \

Zusatzlicher
Anschluss far
Brems-Chopper

[2) 1@ EEEES
pal== e

(=]
(=]

.

2 Stuck Erdungsanschlisse, M12
[ 9 ’ ] zur Zwischenkreisdrossel

Kabel von Anschluss PD
Anzugsmoment 37Nm

Der zusatzliche Anschluss fur Brems-Chopper wird standardmaRig bei den Geraten P1-03720...05500-HFEF mitgeliefert.

Bitte kontaktieren Sie Hitachi wenn ein externer Brems-Chopper an den Frequenzumrichter P1-06600-HFEF angeschlossen
werden soll.
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2. Montage

Staub, Schmutz und aggressive Gase. Der Einbauort sollte ein gut bellfteter Ort sein, der nicht direkter
Sonneneinstrahlung ausgesetzter ist. Installieren Sie das Gerat auf einer nicht brennbaren, senkrechten Wand, die
keine Vibrationen tbertragt.

2 WARNUNG: Umgebungseinflisse wie hohe Temperaturen, hohe Luftfeuchtigkeit sind ebenso zu vermeiden wie

Zum vertikalen Heben der Typen P1-00930...06600-HFEF bitte die mitgelieferten Transportdsen wie in Bild 1 dargestellt
verwenden. Zum waagerechten Heben der Typen P1-03720...06600-HFEF bitte die mitgelieferten Transportdsen wie in Bild
2 gezeigt an den Punkten 1...4 einsetzen.

Bild 1 4 Bild 2 ‘®
Transportosen /" | %

Aus Grinden der Warmekonvektion muss der Frequenzumrichter vertikal installiert werden. Halten Sie - insbesondere beim
Einbau in Nischen - die vorgegebenen Mindestabstédnde zu Seitenwénden oder anderen Einrichtungen ein. Gegenstande,
die in das Innere des Frequenzumrichters gelangen, kdnnen zur Beschadigung fihren.

Bei der Installation mussen folgende Mindestabstande beriicksichtigt werden:

P1-00041...01470-HFEF P1-01760...06600-HFEF

A N
I Min.10cm I I Min. 30cm I
[
' | |
I ; [ I fai a1 '
Min. 5cm ‘ Min. 5cm Min. 5cm : Min. 5cm
>—€& S>> >—€ >—<

Min. 10cm I

Folgende Faktoren haben mafRgeblichen Einfluss auf die zuldssige Belastung der Gerate:
-Taktfrequenz; je gréRRer die Taktfrequenz umso gréfRer ist die Verlustleistung (Funktion bb101)
-Umgebungstemperatur

Um eine moglichst lange Lebensdauer der Gerate zu erreichen sollte die Umgebungstemperatur und die Verlust-
leistung moglichst niedrig gehalten werden.

Kondensator-Lebensdauer in Abhangigkeit der Umgebungstemperatur

Umgebungstemperatur: [°C] Betrieb 24Std/Tag, mit 80% des
50°C / Normal Duty-Stroms
40°C
30°C
20°C } } } } } } } Jahre
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Reduzierung des Ausgangsstroms in Abhangigkeit der Taktfrequenz und Lasteinstellung (Derating-Kurven)

O 50°C: Lasteinstellung ND (Ub-03=02, Uberlastbarkeit 50% fiir 60s)
@= == == 45°C: Lasteinstellung LD (Ub-03=01, Uberlastbarkeit 20% fiir 60s)
@= = == @ 40°C: Lasteinstellung VLD (Ub-03=00, Uberlastbarkeit 10% fiir 60s)

P1-00041-HFEF P1-00054-HFEF
45 -
_J 4/4.1;-\
4 @= - 6 —
35 o= ‘ 5.4A
5 o= =~ 4.8A
3
4 - 4.0A
2.5
> 2 >3
%15 2
G 1 2 1.6A —
S 0.5 g
Z 0 =P
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
P1-00083-HFEF P1-001260-HFEF
° 14 2 VLD:12.6A
8 1 ®= &
. o= é_/‘LD:1|1A
10
6
5 8
=
[ [i=]
23 3 4 —
g 2 E 7
S 1 S 2 3.7A
‘20 EU ‘ ‘
0O 2 4 6 8 10 12 14 16 18 0O 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
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P1-00175-HFEF P1-00250-HFEF
N e.«—lﬂ' 5|A . ‘ | ‘
N — 19A
z z N < 147A
w15 - 4]
gg 12A >. s & 13A
2 9.6A @
@ : 210 —}Y—
g S 9.5A =
3 2
Be = . |
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
P1-00310-HFEF P1-00400-HFEF
35 I i 45 |
VLD:31A
30 bant. | £ T ! ‘ 40 @= [+ =@ “~ 40A
&~ § <— LD29A —a < A
= ' h -— |
| | 35
25 o—%== 25A . a2
- \ -_":,30 «—28.3A
& 20 &
2 13A ,>>\ 11.3A 325
3 I @ >‘
§1° 18A T NGV g 20 20.8A 7
3 \ 3 ‘
=10 Z15
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
P1-00470-HFEF P1-00620-HFEF
50 65
= o — VLD:62A
PR P \e—* 43A 55 %= |} ST '-in’Tf‘
40 o \é-- 39A 50 tz? 48A
N 45
35 .
TA NG
> » 40 "\ - 34A
&30 35 rd N
g L - 29A
a 25 a 30
: ANSE
g 20A — =
§20 $ 50 20A —
Z15 Z15 || |
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Taktfrequenz [kHz] Taktfrequenz [kHz]
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P1-00770-HFEF

80

""k{'"_| |
70 o

-—
-—

——— 70A
T

%fﬂ-— B1A

60
\\
50 AN
b=
=
& 10 \s\
w
230 30.5A >
Q
3
E20
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Taktfrequenz [kHz]
P1-01160-HFEF
120 T * <— 116A
110
PUN _* <— 105A
100 '
- 90A
80
g N\
ﬁ 70 -
=
E 60
g 50 50A —
= 40 1
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Taktfrequenz [kHz]
P1-01760-HFEF
200 ‘ ‘
180 o= o+ == “&--—‘v'LD:WBA
LD:160A
160 @= = —
.._i
140 \
E120 N\
2 100
@
& 80
S ?3.4A%}
= 60 ! ;
0 2 4 6 8 10 12

Taktfrequenz [kHz]

P1-00930-HFEF

100 E—
. — 93A
90 b | < ——
- _k <— 85A
80 |
o \é—---‘ 75A
70 \\
z
& 60
[Y]
3
o
@ 50
=]
3 43A —
Z40 '
0 2 4 6 8 10 12 14 16
Taktfrequenz [kHz]
P1-01470-HFEF
160 i i
150
o=+ = <— 147A
140 o _-t '
130 b Sh 1354
120
. —— 112A
110 |@ =
100
b =g
£ 90
g 80 AN
] N
@ 70 N\
2 60 N
3 52A RN
3 50
Z 40
0O 2 4 6 8 10 12 14 16 18
Taktfrequenz [kHz]
P1-02130-HFEF
250 | |
VLD: 213A
= 1{:—# LD'19I5A
S S 180A
150 \\
h -
g \
e
2100 N
@ \
g’ 78A—>
5 |
2 4 6 8 10 12

Taktfrequenz [A]
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P1-02520-HFEF

300 | |
Pa— VLD: 252A
250 &= =} LD:230A
o am < .
0—4::" 217A
200
\\
2150 \
§ 1354 ——>
a
2100
o
3
Z 50
0 2 4 6 8 10 12
Taktfrequenz [kHz]
P1-03720-HFEF
400 y r
o-‘ <—— VLD: 372A
350 | ¥ c —
o= @ <——— L|D:341A
300 —— i‘:—-—-_ 310A ]
250 | \ —
N
4
& 200 |— —
o
e
2150 — > —
g 160A T~
Z 100 |
0 2 4 6 8 10 12
Taktfrequenz [kHz]
P1-04860-HFEF
I I
VLD: 486A
500 o ..f_/ : :
LD: 446A
o — —\‘?/ 1
— 406A
400 *==.\
s 300 \\.
[(=]
g 2700 =2
3
=
200, 2 4 6 8 10 12
Taktfrequenz [kHz]

P1-03160-HFEF

350 | |
——VLD: 316A
[ [

300 LD: 290A

é__.-——'
b |
o= & | 260A

N

250

E 200 \

[[=]

3

@ 150 \\

g 1354 —>

Z 100 |
0 2 4 6 8 10 12
Taktfrequenz [kHz]

P1-04320-HFEF

450

PR i — = LD:395A

® <— 370A
350 [— \\

(%]
o
(=]

[v] wonssBueBsny
N
[
=]

230A 7
200 !
0 2 4 6 8 10 12
Taktfrequenz [kHz]
P1-05200-HFEF
600 : :
VLD: 520A
& =l I 1
.' . '. :
T = LD 48
._q & 450A
_.\
400 \\
g 300 \\
S 2700 7
Z 200 |
0 2 4 6 8 10 12

Taktfrequenz [kHz]
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P1-05500-HFEF P1-06600-HFEF
700 -
600 . - L "LD:660A
<——LD:550A |
| \» | 600 ——600A
500 fzsoo;\ —_
N\ 500 N\
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2.1 CE-EMV-gerechte Installation

WARNUNG: Diese Ausrlstung muss von qualifizierten Technikern, die Uber Fachkenntnisse zu Elektroarbeiten und
A Frequenzumrichterbetrieb verfligen, installiert, eingestellt und gewartet werden. Andernfalls kann es zu Verletzungen
kommen.

Die integrierten sowie optionalen Netzfilter wurden fir den Einsatz in geerdeten Netzen entwickelt. Der Einsatz dieser Filter
in ungeerdeten Netzen ist nicht erlaubt. In diesem Fall diirfen die externen Filter nicht eingesetzt werden und die integrierten
Filter mUssen inaktiviert werden (siehe hierzu Kapitel 1.3  Leistungsanschlisse, Seite 23).

In den Filtern sind Kondensatoren zwischen Phase/Phase und Phase/Erde sowie Entladewiderstdénde eingebaut. Nach
Abschalten der Netzspannung muissen Sie min. 15 Minuten warten bevor Sie Schutzabdeckungen entfernen bzw.
Anschlussklemmen etc. bertihren. Bei Nichtbeachtung besteht Stromschlaggefahr.

Der Ableitstrom ist >3,5mA. Es sind die Bestimmungen der EN61800-5-1 und der EN60204 fiir Maschinen und Anlagen mit
erhdhtem Ableitstrom zu beachten.

SJ-P1 Frequenzumrichter halten die Vorschriften der Richtlinie fur elektromagnetische Vertraglichkeit (2014/30/EU) ein,
wenn die folgenden Anforderungen erfillt werden:

1. Anforderungen an die Spannungsversorgung
a. Spannungsschwankungen: -15%...+10%.

b. Spannungs-Unsymmetrie: <3%.
Frequenzschwankungen: <4%.

THD (Spannung): <10%.

2o

N

. Anforderungen an Umgebung und Verdrahtung
Frequenzumrichter P1-...HFEF sind nach EMV-Kategorie C3 entstdrt. Optional sind externe Netz-Filter Kategorie C2
verfugbar.

- GemaR EN61800-3 dirfen nach Kategorie C3 entstorte Frequenzumrichter NICHT an das offentliche Nieder-
spannungsversorgungsnetz in Wohn- und Mischgebieten angeschlossen werden. Sie durfen nur in der 2. Umgebung
eingesetzt werden (Industrieumgebung mit eigenem Trafo; weitere Bedingungen bzgl. Taktfrequenz und
Motorleitungslénge, siehe Tabelle 1).

- Frequenzumrichter P1-...HFEF mit externem C2-Filter, die an das 6ffentliche Niederspannungsversorgungsnetz ange-
schlossen werden, kénnen Stdrungen verursachen, die zusatzliche EntstérmaRnahmen erforderlich machen.

- Wird der Frequenzumrichter an das offentliche Niederspannungsversorgungsnetz angeschlossen, dann muss geman
EN61000-3-12 eine zusatzliche Uk-3%-Netz- oder Uk-4%-Zwischenkreisdrossel installiert werden, um Ober-
schwingungsstréme in der Netzversorgung zu reduzieren. Die optionalen Netz-Filter fur die Frequenzumrichter P1-
00175-HFEF ...P1-01470-HFEF kdnnen mit integrierbaren Zwischenkreisdrosseln nachgerustet werden.

- Montage des Umrichters bzw. Umrichters und Netzfilters in ein geerdetes Metallgehduse, auf eine elektrisch leitfahige,
geerdete Montageplatte.

- Erden des Umrichters an den dafiir vorgesehenen Anschliissen.

- Motorleitung abgeschirmt verlegen (Schirm beidseitig groR3flachig auf Erde legen; Schirmbedeckung =85%).

- Die Steuerverdrahtung muss getrennt von der Leistungsverdrahtung, abgeschirmt verlegt werden.

- Kreuzungen von Steuer- und Motorleitungen — wenn nicht zu vermeiden — rechtwinkelig ausfuhren.

- Storempfindliche Geréte oder Signalleitungen missen in moglichst groRem Abstand zu Stérquellen installiert bzw.
verlegt werden (Empfehlung: mindestens 0,25m; Storquellen: Frequenzumrichter, Ein-/Ausgangsfilter, Netz-
/Zwischenkreis-/Motordrosseln, Motorleitung, Leitung zwischen Netzfilter und Frequenzumrichter).

- Bei separater Steuerspannungsversorgung Uber die Anschliisse Ro und To (2 Phasen 400V, 50Hz) muss ein geeigneter

Netzfilter eingesetzt werden.

Ohne optionalen Netzfilter mussen zur Einhaltung der Grenzwerte nach Kategorie C3 die Bedingungen gemaf Tabelle 1
beriicksichtigt werden:

Tabelle 1: Ohne optionalen Netzfilter

FU-Typ EMV-Kategorie Max. Motorkabellange Taktfrequenz
P1-00041...00126-HFEF C3 3m 2kHz
P1-00175...00310-HFEF C3 5m 2kHz
P1-00400...00620-HFEF C3 10m 2kHz
P1-00770...01470-HFEF C3 5m 2kHz
P1-01760...05200-HFEF C3 3m 2kHz
P1-05500...06600-HFEF C3 3m 2kHz

Folgende Bedingungen mussen beim Einsatz der optionalen Netzfilter FPF-P1340-.../BTF-P1340-... zur Einhaltung der
Grenzwerte nach Kategorie C2 beriicksichtigt werden:

P1-00041...05200-HFEF: Taktfrequenz [bb101] max. 4kHz, max. zulassige Motorleitungslange: 50m
P1-05500...06600-HFEF: Taktfrequenz [bb101] max. 2kHz, max. zulassige Motorleitungslange: 50m
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Tabelle 2: Zuordnung der optionalen Netzfilter FPF-P1340.../BTF-P1340-... zu den Frequenzumrichter-Typen
(Kategorie C2, max. Motorleitungslange 50m)

FU-Typ Last Netzfilter Montage FU-Typ Last NetZzfilter Montage
P1-00041- —2 FPF-P13407 Unterbau/ P1.01160- —2 FPF-P1340111 Unterbau/
hia LD FPF-P1340-7 Nebortan rEE LD FPF-P1340-175 Nebenbau
VLD _ FPF-P1340-7 VLD __ FPF-P1340-175
P1-00054- —2 FPF-P1340.7 Unterbau/ P1.01470- —2 FPFP1340-175 Unterbau/
i LD FPF-P1340-7 Nebortan e LD FPF-P1340-175 Nebenbau
VLD ___FPF-P1340-7 VLD _ FPF-P1340-175
ND___ FPF-P1340-7 ND____ FPF-P1340-230
Plé?:oé)gs' LD FPF-P1340-15 h’gg‘g:é‘:{] PléoFlggo' LD FPF-P1340-230 Nebenbau
VLD __ FPF-P1340-15 VLD _ FPF-P1340-230
ND___ FPF-P1340-15 ND____ FPF-P1340-230
Plﬁfzoé[:zs' LD FPF-P1340-15 ,;Jgtt)eerr?s;ﬁ PléonEllfo' LD FPF-P1340-400 Nebenbau
VLD __ FPF-P1340-15 VLD __ FPF-P1340-400
ND___ FPF-P1340-23 ND____ FPF-P1340-400
Plﬁfzoé}zs' LD FPF-P1340-23 ﬁgé‘zrr?g:lﬁ Pléonslfo' LD FPF-P1340-400 Nebenbau
VLD __FPF-P1340-23 VLD __ FPF-P1340-400
ND___ FPF-P1340-23 ND___ BTF-P1340-400
P1-00250- 75 FPF-P1340-37 Unterbau/ P1-03160-  —'p BTF-P1340-400 Nebenbau
HFEF Nebenbau HFEF
VLD __ FPF-P1340-37 VLD _ BTF-P1340-400
ND___ FPF-P1340-37 ND___ BTF-P1340-440
P100310- 75 FPF-P1340-37 Unterbau/ P103720- = 5 BTF-P1340440 Nebenbau
HFEF Nebenbau HFEF
VLD __ FPF-P1340-37 VLD __ BTF-P1340-440
ND___ FPF-P1340-52 ND___ BTF-P1340-693
P1-00400- 7 5 FPF-P1340-52 Unterbau/ P104320- = 5 BTF-P1340693 Nebenbau
HFEF Nebenbau HFEF
VLD __ FPF-P1340-52 VLD _ BTF-P1340-693
ND____ FPF-P1340-52 ND___ BTF-P1340-693
PLO00 TIp  FpRpigaosz _ meaw/ | PAR800- T e pi540-603 Nebenbau
Nebenbau HFEF
VLD __FPF-P1340-74 VLD _ BTF-P1340-693
ND____ FPF-P1340-74 ND___ BTF-P1340-693
Pl;'OFOSFZO' LD FPF-P1340-74 Unterbau/ P105200- = 5 BTF-p1340693 Nebenbau
Nebenbau HFEF
VLD ___FPF-P1340-74 VLD _ BTF-P1340-693
ND___ FPF-P1340-92 ND___ BTF-P1340-693
PLOOTI0 TIp  FpRpigaoez _  nemawl | PARSRO0- T p T arrp540-603 Nebenbau
Nebenbau HFEF
VLD __ FPF-P1340-92
ND FPF-P1340-111 ND BTF-P1340-693
Plﬁ?:oéfo' LD FPrpizdoill _ onterbad/ P108600- = 5 BTF-P1340693 Nebenbau
Nebenbau HFEF
VLD _ FPF-P1340-111

Technische Daten Netzfilter

Uberlastbarkeit 1,5 X Inenn fr 3 Min. pro Stunde; 2,5 X Inenn fiir 30s pro Stunde

Max. zulassige Umgebungstemperatur 40°C

Max. zuldssige Netzspannung L-L 530V

Max. zulassige Netzspannung L-PE 305V

Netzfilter Nennstrom Ableitstrom betriebs- Masse Schutzart
manRig (bei 530V, 50Hz)

FPF-P1340-7 7A 6,8mA 1,7kg

FPF-P1340-15 15A 1,65mA 1,9kg

FPF-P1340-23 26A 4,8mA 3,2kg

FPF-P1340-37 37A 4,8mA 3,5kg

FPF-P1340-52 52A 6,8mA 6,6kg IP20

FPF-P1340-74 74A 6,8mA 8,8kg

FPF-P1340-92 92A 14mA 10,5kg

FPF-P1340-111 111A 14mA 15,4kg

FPF-P1340-175 175A 16mA 17,3kg

BTF-P1340-230 230A 17mA 15kg

BTF-P1340-400 400A 20mA 22kg IPOO

BTF-P1340-440 440A 46mA 15kg

BTF-P1340-693 693A 46mA 24kg
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2.2 Oberwellenstréome

Frequenzumrichter mit ungesteuertem Gleichrichter haben einen nichtsinusférmigen Eingangsstrom. Dieser
nichtsinusformige Strom setzt sich aus der Summe von sinusféormigen Stromen des Vielfachen der Netzfrequenz mit
bestimmtem Effektivwert zusammen. Man bezeichnet diese Vielfachen als ,Harmonische®. Diese Harmonischen — auch als
Oberwellen oder Netzrickwirkung bezeichnet — Uibertragen keine Wirkleistung. Sie belasten als Oberwellenblindleistung
zusatzlich das Netz und konnen die Netzspannung verzerren. Das Verhéltnis zwischen der Summe der
Oberschwingungsanteile zur 50Hz-Grundschwingung wird durch den THDi angegeben. Ohne Zwischenkreis- oder
Netzdrosseln liegt der THDi eines Frequenzumrichters mit ungesteuertem Gleichrichter bei Werten >80%, mit angepasster
Zwischenkreisdrossel lassen sich Werte <40% erreichen (Achtung! Netzimpedanz beriicksichtigen). Eine Reduzierung der
Oberwellen bedeutet auch eine deutliche Reduzierung des Eingangsstroms. (siehe Kapitel 1.1 Technische Daten, Seite 6,
Eingangsstréme ohne und mit Zwischenkreisdrossel).

Beispiel: Netzstrom und Oberwellenspektrum eines P1-00310-HFEF...

...mit Zwischenkreisdrossel FPF-GDO0.18-22

...ohne Drossel

OBERSCHUWINGUNGEN

DBERSCHWINGUNGEN

7BE%I'!D 14 345 THD 140
p 5000 Hz ot Ko 5000 uz
2219, 13824 1447, 1356+
380 624 %r 111 937 %
Oe 0o
4» 4»
idd 100
e e
50 50
L. .. M| N M

1 5 913172125293337414549 ll' 5 913172125293337 414549

Frequenzumrichter, die an das 6ffentliche Niederspannungsversorgungsnetz angeschlossen werden, miussen Grenzwerte
fur Oberschwingungsstrome einhalten. Flr Gerate mit einer Stromaufnahme <16A gilt die EN61000-3-2, fiur Geréate mit einer
Stromaufnahme >16A, <75A die EN61000-3-12. Fur professionelle Gerate mit einer Bemessungsleistung >1kW sind in der
EN61000-3-2 noch keine Grenzwerte definiert. Bevor die Frequenzumrichter P1-00054...00126-HFEF an das offentliche
Niederspannungsversorgungsnetz angeschlossen werden muss dafiir eine Genehmigung des Energieversorgungs-
unternehmens eingeholt werden.

Folgende Frequenzumrichter halten die Grenzwerte mit den angegebenen Zwischenkreisdrosseln ein:

FU-Typ Last ZK-Drossel Ssc Rsce
P1-00041-HFEF ND/LD/VLD  GD-0,05-4,2-30 --- ---
P1-00054...00126-HFEF Anschlussgenehmigung vom EVU erforderlich
P1-00175-HFEF* ND/LD/VLD FPF-GDO0.18-22 1.730kVA >120
P1-00250-HFEF* ND FPF-GDO0.18-22 2.478kVA >120
LD /VLD FPF-GDO0.24-31
P1-00310-HFEF* ND FPF-GDO0.24-31 3.068kVA >120
LD /VLD FPF-GDO0.36-43
P1-00400-HFEF* ND/LD/VLD FPF-GD0.55-64 3.958kVA >120
P1-00470-HFEF* ND/LD/VLD FPF-GD0.55-64 4.656kVA >120
P1-00620-HFEF* ND FPF-GDO0.55-64 6.136kVA >120
LD /VLD FPF-GDO0.65-80
P1-00770-HFEF* ND/LD/VLD FPF-GDO0.89-104 7.624kVA >120
P1-00930-HFEF* ND/LD/VLD FPF-GD1.04-124 9.204kVA >120
P1-01160-HFEF# ND FPF-GD1.04-124 --- -
LD /VLD FPF-GD1.3-153
P1-01470-HFEF# ND FPF-GD1.3-153 --- -
LD /VLD FPF-GD1.8-209
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*Die Gerate stimmen mit der EN61000-3-12 unter der Voraussetzung Uberein, dass die Kurzschlussleistung Ssc am
Anschlusspunkt der Kundenanlage mit dem &ffentlichen Netz gréRer oder gleich den oben angegebenen Werten ist. Es liegt
in der Verantwortung des Installateurs oder Betreibers des Gerétes sicherzustellen, falls erforderlich nach Ricksprache mit
dem Netzbetreiber, dass dieses Gerat nur an einem Anschlusspunkt angeschlossen wird, dessen Ssc-Wert grof3er oder
gleich o.g. Wert ist. Sollen diese Gerate ohne Zwischenkreisdrossel oder entsprechende Netzdrossel an das o6ffentliche
Niederspannungsversorgungsnetz angeschlossen werden, dann muss dafiir eine Anschlussgenehmigung des
Netzbetreibers eingeholt werden. Die angegebene Zwischenkreisdrossel wird in den Netzfilter FPF-P1340-...
eingebaut und an den Anschluss PD/+1 und P/+ am Frequenzumrichter angeschlossen. Die Bricke zwischen PD/+1
und P/+ wird in diesem Fall entfernt.

#Die Typen P1-01160-HFEF und P1-01470-HFEF unterliegen nicht der EN61000-3-12.

WARNUNG: Die Gerate P1-03720...06600-HFEF dirfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel betrieben
A werden. Bei Einsatz eines Brems-Choppers muss der Installationshinweis auf Seite 28 beachtet werden.

Einbau der Zwischenkreisdrosseln FPF-GD... in den Optionsslot des entsprechenden Netzfilters FPF-P1340...

Netzfilter FPF-P1340-26...175 Zwischenkreisdrossel
T T oy FPF-GD018-22...1.80-209
(-] [-]

o L | C—

o Deckel ent- D D
fernen und
Zuischen-

o D kreisdrossel
anstelle des
Deckels Zwischenkreisdrossel

o montieren. in den Netzfilter D D

einbauen

[ e ' ."lﬁ'.‘ )

Netzfilter FPF-P1340-26...175 Frequenzumrichter mit Netz-
filter und Zwischenkreisdrossel
oY . 5 oy
L] [ 59 O =
" = =l Zwischenkreisdrossel . s

FPF-GD0.18-22...1.80-209

0T —

Die Leitungen Die beiden Leitungen Vor Anschluss

100 QL
ally
S~—

des Netzfilters der Zwischenkreisdrossel der Zwischen-
an die Klemmen an die Klemmen PD/+1 kreisdrossel
R/L1, S/L2, T/IL3 und P/+ des Frequenz- muss die Bricke
und G/& des umrichters anschlief3en. zwischen PD/+1
Frequenz - Vorher die Briicke zwischen und P/+ entfernt
umrichters \ PD/+1 und P/+ entfernen. werden.
anschlieRen : —

C WEE
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2.3 Erhohte Beanspruchung von Motoren bei Betrieb am Frequenzumrichter

Die Wicklungsisolierung von Motoren an spannungsgefiihrten Frequenzumrichtern ist gréReren Belastungen ausgesetzt als
im Netzbetrieb. Ursache daflir ist die Steilheit und H&ufigkeit der von Umrichtern erzeugten Spannungsimpulse.
Insbesondere bei kurzen Spannungsanstiegszeiten und langen Motorkabeln kommt es zu Reflexionen der
Spannungsimpulse und infolgedessen zu Spannungsiberhthungen an den Motorklemmen. Neben dieser Kenngréfle
Vpeak, die im Allgemeinen bis zum 2-fachen der Zwischenkreisspannung des Frequenzumrichters betragen kann stellt auch
die Steilheit du/dt der Spannungsanstiege eine besondere Belastung fur die Wicklungsisolation dar: Durch die standig
auftretenden steilen Spannungsanstiegsflanken in GréRenordnungen bis zu 10kV/us altert die Wicklungsisolation vorzeitig.
Bei groBeren Motoren bzw. Motoren mit langer, schlanker Bauart treten aul3erdem bei Umrichterbetrieb Lagerstrome auf,
die zur Zerstdrung der Lager fuhren kdnnen. Viele neue Motoren sind fir diese Belastungen am Frequenzumrichter bei
Versorgungsspannungen von bis zu 400V ausgelegt. In der VDE 0530-25 / IEC 60034-25 werden diese besonderen
Anforderungen formuliert. Grundsatzlich sollte sichergestellt sein, dass der angeschlossene Motor fiir den Betrieb an
Frequenzumrichtern geeignet ist. Bei alteren Motoren oder Unsicherheit diesbeziiglich kann der Einsatz von
Ausgangsfiltern/Motordrosseln oder Sinusfiltern zur Reduzierung der kritischen GréRen sinnvoll sein (siehe Motordrosseln,
Seite 195; Sinusfilter, Seite 196).

Genaue Angaben uUber Méglichkeiten Motoren an Frequenzumrichter zu betreiben, erhalten Sie von den entsprechenden
Motorenherstellern.

Beispiel: Spannung gemessen im Motorklemmkasten, Netzspannung 400V, Motorkabel 50m, geschirmt
Ohne MaRBRnahmen am Umrichterausgang
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Mit Motordrossel 0,137mH am Umrichterausgang
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3. Verdrahtung

: WARNUNG: Die Gerate besitzen Zwischenkreiskondensatoren, die auch nach netzseitigem Ausschalten geféhrlich

hohe Spannung fithren. Warten Sie deshalb nach Abschalten der Netzspannung mindestens 15 Minuten bevor Sie
das Geréat 6ffnen und daran arbeiten und Uberprifen Sie die Zwischenkreisspannung zwischen +1/+ und - mit einem
geeigneten Messgerat. Es ist darauf zu achten, dass keine spannungsfilhrenden Teile berlhrt werden.

WARNUNG: Legen Sie keine Netzspannung an die Ausgangsklemmen U/T1, V/T2, W/T3. Warten Sie nach
Ausschalten der Netzspannung mindestens 3 Minuten bevor Sie wieder einschalten.

WARNUNG: Das Zu- und Abschalten von Motoren oder Umschalten der Polzahl bei polumschaltbaren Motoren
sowie die Drehrichtungsumkehr des Motors z. B. durch Wendeschitz wahrend des Betriebs ist nicht zulassig.

WARNUNG: Die Gerate P1-03720...06600-HFEF durfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel betrieben
werden. Bei Einsatz eines Brems-Choppers muss der Installationshinweis auf Seite 28 beachtet werden.

Netze wird nicht empfohlen. In diesem Fall muss der integrierte Netzfilter inaktiviert werden (siehe Kapitel 1.4
Leistungsanschlisse) und die optionalen externen Netzfilter durfen nicht eingesetzt werden. Informieren Sie sich in
diesem Fall bei Hitachi uber die Moglichkeiten des Betriebes an einem IT-Netz.

c ACHTUNG: Frequenzumrichter SJ-P1 eignen sich zum Anschluss an TN- und TT-Netze. Der Anschluss an isolierte

ACHTUNG: Die Frequenzumrichter sind mit einer elektronischen Bimetallnachbildung zur Uberwachung des
Motorstroms ausgestattet. Bei Mehrmotorenbetrieb sind fiir jeden Motor Kaltleiter zur Uberwachung der Temperatur
einzusetzen. Das Zuschalten von kapazitiven Lasten ist nicht zul&ssig.

ACHTUNG: Bei Motorleitungslangen >50m und/oder mehreren Motoren an einem Frequenzumrichter sind
Motordrosseln einzusetzen.

Die Motorzuleitungen sind abgeschirmt zu verlegen. Der Schirm ist beidseitig groR3flachig auf PE aufzulegen. Auf
einwandfreien Potentialausgleich ist zu achten. Verwenden Sie fur jeden Frequenzumrichter einen separaten Schutzleiter
und vermeiden Sie gemeinsame Schutzleiterschleifen, wenn mehrere Frequenzumrichter eingesetzt werden.

3.1 Fehlerstrom-Schutzschalter

Bei Einsatz von Fehlerstrom-Schutzschaltern muss folgendes beachtet werden:

e FI-Schutzschalter des Typs A durfen nicht fir Frequenzumrichter eingesetzt werden, die von einem Drehstromnetz
versorgt werden. In diesem Fall dirfen nur FI-Schutzschalter des Typs B eingesetzt werden.
e Netzfilter und lange Motorleitungen erhéhen den Ableitstrom. Bei Ein- und /oder Aussschalten der Netzspannung erhoht
sich dieser Ableitstrom in Verbindung mit dreiphasig versorgten Frequenzumrichtern um ein Vielfaches (siehe Kapitel 2.1
CE-EMV-gerechte Installation, Seite 35).

3.2 Anschluss und Beschreibung der Leistungsklemmen

WARNUNG: Zur Vermeidung von Verletzungen und Beschadigungen berlhren Sie keine Bauteile innerhalb des

A Gehéauses - weder mit den Handen noch mit irgendwelchen Gegenstdnden - wenn Netzspannung anliegt oder die
Zwischenkreiskondensatoren nicht entladen sind. Arbeiten Sie nicht an der Verdrahtung und Uberpriifen Sie keine
Signale, wenn Netzspannung anliegt. Auch nach Abschalten der Netzspannung liegt Spannung an den
Anschlussklemmen. Warten Sie daher mindestens 15 Minuten nach Abschalten der Versorgungsspannung bevor
Sie das Gerat 6ffnen.

Klemme Funktion Beschreibung

R/L1 Netzanschluss 3~ 380...500V +10%, -15%, 50/60Hz +/-5%.

S/L2 Uk=4%-Netzdrossel einsetzen, wenn mindestens eine der folgenden Bedin-

T/L3 gungen zutrifft: Spannungsunsymmetrie >3%; Trafoleistung >10x FU-Leistung
oder >500kVA,; der FU wird von einem Generator versorgt

U/T1 Motoranschluss Motor entsprechend der Angabe auf dem Motortypenschild im Stern oder

VIT2 Dreieck verschalten

WIT3

P/+ Anschluss fur Die Typen P1-00041...00930-HFEF besitzen einen internen Brems-Chopper.

RB Bremswiderstand Die Leitung zum Bremswiderstand muss abgeschirmt sein und darf max. 5m
betragen (siehe aulRerdem folgende Tabelle sowie Funktion bA-60...bA-63).

P/+ Zwischenkreisanschluss  Anschluss fur optionalen externen Brems-Chopper (siehe Installationshinweis

N/- Seite 28). Achtung! Zwischen diesen Anschlissen kdnnen Spannungen
>820VDC anliegen.

PD/+1 Anschluss fir Bei Anschluss einer Zwischenkreisdrossel ist die Briicke zu entfernen.

P/+ Zwischenkreisdrossel Achten Sie darauf, daR die Bricke zwischen den Klemmen + und +1

installiert ist, wenn keine Zwischenkreisdrossel eingebaut ist. Max.
Leitungslange: 5m

@ Schutzleiteranschluss
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Anschlussbeispiel

L1 —~—]

L2— Netzfilter
L3 ——~—

PE

*P1-01160-HFEF und P1-01470-HFEF qibt es optional
in einer Ausfiihrung mit integriertem Brems-Chopper

Anschluss zur

Versorgung der
Steuerelekironik Ry

RIL1
SiL2
TIL3

To

Brems-Chopper
(P-00041...00930-HFEF)*

J51

P1

uim

VIT2

Motor

WIT3

P+

PDI+1 ] Zwischenkreisdrossel (Option)

P1-00041...00930-HFEF:

-Brems-Chopper standardmagig integriert
-Bremswiderstand Option (extern) & &2

RB

BW

)

— Brems-

—— | Chopper

 S— (Option)

P1-01160...06600-HFEF:
-Brems-Chopper und Bremswiderstand

Option (extern)*

Folgende Ohmwerte fur den Bremswiderstandswert (bA-63) dirfen - bezogen auf die angegebenen ED (bA-60) -
nicht unterschritten werden:

Min. zuldssiger Ohmwert

Min. zulassiger Ohmwert

P1-...-HFEF bei ED=10% bei ED=100% P1-...-HFEF bei ED=10% bei ED=100%

(bA-60=10%) (bA-60=100%) (bA-60=10%) (bA-60=100%)
00041 1000 3170 00400 240 76Q
00054 100Q 3170 00470 240 76Q
00083 1000 3170 00620 20Q 640
00126 700 2220 00770 15Q 480
00175 700 2220 00930 150 480
00250 350 1110 01160* 100 320
00310 350 1110 01470* 100 320

*Die Frequenzumrichter P1-01160-HFEF und P1-01470-HFEF besitzen standardmé&Rg keinen integrierten Brems-Chopper.
Optional sind diese beiden Typen auf Bestellung mit integriertem Brems-Chopper lieferbar.

Zur Absicherung des Bremswiderstandes gegen Uberlast und Kurzschluss empfehlen wir den Einsatz eines geeigneten
Schutzorgans (z.B. Fritzlen DC-Powerswitch).

WARNUNG: Die Gerate P1-03720...06600-HFEF durfen nur mit entsprechender Zwischenkreisdrossel betrieben
werden. Bei Einsatz eines Brems-Choppers muss der Installationshinweis auf Seite 28 beachtet werden.

WARNUNG: Geben Sie besondere Vorsicht bei Aktivierung des automatischen Wiederanlaufs bzw. automatischen
Zuriicksetzen von Stérungen. Um Verletzungen durch unkontrolliertes Wiederanlaufen des Frequenzumrichters nach
einem Netzausfall vorzubeugen, installieren Sie auf der Netzseite ein Schaltelement, das bei Netzausfall abféllt und
bei Wiederkehr der Spannung nur durch Handbetétigung wieder eingeschaltet werden kann (z. B. Schitz etc.).
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3.3 Anschluss und Beschreibung der Steuerklemmen

ACHTUNG: Vor Anschluss der Steuerklemmen und Einschalten der Spannungsversorgung muss sichergestellt
A werden, dass die DIP-Schalter korrekt eingestellt sind. Bei falsch eingestellten DIP-Schaltern kann ein Geratedefekt

auftreten. Die DIP-Schalter dirfen nur bei ausgeschalteter Versorgungsspannung eingestellt werden.

DIP-Schalter

DIP-Schalter

Funktion

SW4 (A02)

Ausgangssignal an Analogausgang Ao2-L, 0...20mA/0...10V
-Werkseinstellung: 4...20mA (Cd-33=20%)

-Auswahl der Ausgabegrof3e unter Cd-05

Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz dA-01

-Abgleich unter Cd-33, Cd-34

SW3 (Aol)

Ausgangssignal an Analogausgang Aol-L, 0...20mA/0...10V
-Werkseinstellung: 0...10V

-Auswahl der Ausgabegrof3e unter Cd-04

Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz dA-01

-Abgleich unter Cd-23, Cd-24

SW2 (Ai2)

Eingangssignal an Analogeingang Ai2-L, 0...20mA/0...10V
-Werkseinstellung: 4...20mA (Cb-15=20%)

-Abgleich unter Cb-13...Cb-17

-Cb-15=0%: Eingangssignal 0...20mA/0...10V

SW1 (Ail)

Eingangssignal an Analogeingang Ail-L, 0...20mA/0...10V
-Werkseinstellung: 0...10V

-Abgleich unter Cb-03...Cb-07

-Ch-05=20%: Eingangssignal 2...10V/4...20mA

SW5 (P.SEL)

Spannung zur Ansteuerung der Digitaleingange

-Werkseinstellung: P.SEL SW5=IN, Ansteuern mit der im FU integrierten

24V-Quelle, Klemme COM zum Ansteuern der Digitaleingdnge verwenden

(bei Positiv-Logik/PNP, SW6=SRC liegt hier +24V an; bei Negativ-Logik

/NPN, SW6=SINK liegt hier OV an, die Eingange liegen auf 24V).

-P.SEL SW5=EX: Ansteuern mit externer 24V-Spannung, bei Positiv-Logik (PNP) das
0V-Bezugpotential auf Klemme COM legen.

SW6 (SRC/SINK)

Ansteuerlogik fir die Digitaleingange.

-Werkseinstellung: SW6=SRC: Positiv-Logik (PNP)

-Klemme COM zum Ansteuern der Digitaleingédnge verwenden
-Bei Positiv-Logik (PNP, SW6=SRC) liegt hier +24V an.

-Bei Negativ-Logik (NPN, SW6=SINK) liegt hier OV an.
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SchlieRen Sie die Klemmen H und L, P24 und CM1 sowie P24S und CMS nicht kurz.

Die Steuerleitungen sind getrennt von den Netz- und Motorleitungen zu verlegen. Sie sollten eine Lange von 20m nicht
Uberschreiten und missen abgeschirmt verlegt werden. Bei langeren Leitungslangen empfehlen wir Signalverstarker. Der
Schirm ist auf das jeweilige Bezugspotential zu legen (z. B. Digitaleingdnge/-ausgange und Analogeingange/-ausgénge: L).
Kreuzungen zwischen Netz- bzw. Motorleitungen und Steuerleitungen sollten - wenn nicht zu vermeiden - rechtwinkelig

verlegt werden.

Anschlussbeispiel
Hier dargestellt:

-Versorgung der Steuerelektronik mit extern 24VDC an P+/P- (nicht erforderlich, da der Umrichter die Steuerspannung
selbst erzeugt, sobald Netzspannung anliegt).
-Ansteuern der Digitaleingdnge mit intern 24VDC, Positiv-Logik (SW5=IN, SW6=SRC): an COM liegt +24VDC an.
-Bei Ansteuerung mit extern 24VDC (SW5=EX): das Bezugspotenzial OV muss auf COM aufgelegt werden (siehe Beispiel 3,

Seite 63).

Hier dargestellt: Versorgung

der Steuerelektronik mit —_
extern 24VDC

1_/ =
) - _3/1G
4/FRS
11 programmierbare — 4
Digitaleinginge — 3/2CH
) - 6/CF1
Ansteuerlogik ) . _7/CF2
PNP/NPN wird mit SW6 8/RV
festgelegt — m=
geleg 9/FW

J\ P P24
-~ Steuerklemmen
i Relais-Wechselkontakt
VS SW6
2/SCHG SRC-PNP-
! (SWS) " gk '§
IN &) i ¥ Relais-SchlieBerkontakt
s /I'_ 24V
" 9 F- . .
e CM2: +24VDC-Einspeisung
T [ SINK-NPN- 11/RUN fiir die Digitalausgange
EX Logik 12/FAL 11..15
CM1

13/FA2 5 Digitalausginge

2 Ahalogausgénge mit
SW3 und SW4 umschalt-
bar 0...10V/0...20mA

Analogeingang Ail
umschaltbar 0...10V/
0..20mA mit SW1

O

{

(ab Werk: 0...10V)

Analogeingang Ai2,
umschaltbar 0...10V/

0...20mA mit SW2
{ab Werk:0...20mA)

Analogeingang 3
-10..+10V

Thermistor

Eingdnge “Funktionale Sicherheit STO” |

+24V P24 ) 24VDC-Steuerspannung
DC24V PWM-.Ausg.a?ng 0..10v
SN ;R
ov

Ausgang “Funktionale ED+
Sicherheit STO bestatigt”
E

Die Potenziale CM1, CMS und L sind nicht miteinander verbunden.

Die Typen P1-03720...06600-HFEF unterstitzen keine Funktionale Sicherheit (STO).
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werden, dass die DIP-Schalter korrekt eingestellt sind. Bei falsch eingestellten DIP-Schaltern kann ein Geratedefekt

: ACHTUNG: Vor Anschluss der Steuerklemmen und Einschalten der Spannungsversorgung muss sichergestellt
auftreten.

3.3.1 Digitaleingange

SW5 SW6

pooohd

s Y s [ o | 10

Klemme  Funktion Beschreibung
1 Programmierbare RS Parametrierung der Digitaleingédnge 1...9, A, B erfolgt unter Funktion CA-
2 Digitaleingénge SCHG 01...CA-11 (SchlieRer / Offner unter CA-21...CA-31).
3 JG * ON: Spannung > 18VDC
4 "FRS __ * OFF: Spannung < 3VDC
5 2CH _ * Max. zulassige Spannung 27VDC
6 CE1____ ° Strom pro Eingang: 5,6mA bei 27V (Impedanz 4,7kOhm)
; 2\527 B_ei_CA_-QO:OO kénnen die Impulseingdnge A und B auch als ,,n(_)rm_ale“
9 FW Dlglta_lelngénge' v_enN_endet werden und unter CA-l_O und CA-11 mit einer

- Funktion fir Digitaleingange belegt werden (SchlieRer/Offner unter CA-
A Impulseingang A EXT 30...CA-31)
B Impulseingang B UspP

Max. Impulsfrequenz Eingang A und B: 32kHz
COM Steuerspannung/ Bei SW5=IN liegt hier Steuerspannung fir die Digitaleingange an (24V bei
Bezugspotenzial SW6=SRC-PNP bzw. 0V bei SW6=SINK-NPN).

Bei SW5=EX wird hier das Bezugspotential der externen Steuerspannung
zur Ansteuerung der Digitaleingédnge angeschlossen (0V bei PNP-Logik
und 24V bei NPN-Logik).

3.3.2 Digitalausgange / Relais”

Klemme Funktion Beschreibung
11 Programmierbare RUN Transistorausgadnge (Open Collector Ausgange), positive oder negative
Digitalausgange Logik
12 FAl
Belastung: max. 50mA, max. 27VDC
13 FA2
Programmierung der Digitalausgdnge unter Funktion CC-01...CC-05.
14 IRDY Festlegung Offner oder SchlieRer unter CC-11 und CC-15.
15 oL
CM2 Gemeinsamer Anschluss fir die  Bei positiver Logik (PNP) wird hier +24VDC eingespeist.

Digitalausgange
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Klemme Funktion Beschreibung

AL2 Programmierbarer Max. Kontaktbelastbarkeit
Relais-Wechselkontakt AL2 AL1-ALO
AL1 * AC 250V, 2,0A ohmsche Last
* AC 250V, 0,2A induktive Last
AL2-ALO:
* AC 250V, 1,0A ohmsche Last
ALO * AC 250V, 0,2A induktive Last
Mindestkontaktbelastung
- . , + AC 100V, 10mA
ALO Werksemstellungﬂ. «DC 5V, 100mA
CC-07=17 (AL=St6rung)
CC-17=01 (01=0ffner)
ALO-AL1: Netz-Ein und keine Stdérung
ALO-AL2: Netz-Aus oder Stérung

ALl =

Unter Funktion CC-07 kann das Relais mit den gleichen Funktionen
programmiert werden wie die Digitalausgange 11...15.

16A Programmierbares Relais Max. Kontaktbelastbarkeit
’—1GA * AC 250V, 2A ohmsche Last
* AC 250V, 1A induktive Last
- A Mindestkontaktbelastung
*DC1V,1mA
16C
16C

Werkseinstellung:
CC-06=40 (ZS=Frequenz unterschritten)
CC-16=00 (00=SchlieRer)

Unter Funktion CC-06 kann das Relais mit den gleichen Funktionen
programmiert werden wie die Digitalausgange 11...15.

Analogein- und Ausgange

SW4 SW3 Sw2 Swi

Klemme Funktion Beschreibung
H 10V-Referenzspannung fir Die Analogeingange Ail und Ai2 kénnen mit den DIP-Schaltern SW1 und
Sollwertvorgabe SW2 auf 0...10V oder 0...20mA eingestellt werden. Skalierung der
Eingangssignale erfolgt mit den Funktionen Cb-01...Cb-07 (Ail), Cb-
Max. 20mA 11...Cb-17 (Ai2) und Cb-21...Cb-26 (Ai3).
Ail Analogeingang
0...10V/ 0/4...20mA 0...10V-Eingang
Ai2 Analogeingang Impedanz 10kQ, zulassiger Bereich -0,3...12VDC
0/4...20mA /0...10V
Ai3 Analogeingang -10...+10V 0...20mA-Eingang
Impedanz 100Q2, max. 24mA
L 0V-Bezugspotenzial fur
Analogein- und Ausgénge -10...+10V-Eingang

Impedanz 10kQ, zulassiger Bereich -12...12V.
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Beispiel: Anschluss eines 2-Draht-Sensors 0...20mA an den Umrichter:

versorgen mit 24V vom FU versorgen mit externer Steuerspannung
SJ-P1 +24V SJ-P1
. P24] 24V, max 100mA .
_ Ai2 _ AiZ
(L 1] ﬁH}E}Ohm (L 1] 100 Ohm
L L
CM1 i ov ov
Klemme Funktion Beschreibung
Aol Analogausgang Die Analogausgange Aol und Aoi2 kénnen mit den DIP-Schaltern SW3
0...10V / 0/4...20mA und SW4 auf 0...10V oder 0...20mA eingestellt werden:
Parametrierung und Skalierung der Analogausgange erfolgt mit den
Ao2 Analogausgang Funktionen Cd-04, Cd-21...Cd-25 (Aol) sowie Cd-05, Cd-31...Cd-35
0/4...20mA /0...10V (A02).
0...10V-Ausgang
L 0V-Bezugspotenzial fir -Max. zuléssige Belastung 2mA
Analogein- und Ausgange -Genauigkeit +/-10% (bei 25 +/-10°C)

0...20mA-Ausgang
-Max. zulédssige Impedanz 250Q
-Genauigkeit +/-20% (bei 25+/-10°C)

3.3.4 Thermistoreingang
oooooan
[ s - | — — . —
s ] s Y s | s | — |
Klemme Funktion Beschreibung
TH+ Thermistoranschluss PTC/NTC-Anschluss, zur Uberwachung der Motortemperatur. Bei
Erreichen des unter bb-70 eingegebenen Auslésewertes wird eine
Stérmeldung EO035 ausgeldst. Der Auslosewert kann unter bb-70 im
Bereich 0...9999Q eingestellt werden. Sensorabgleich erfolgt unter Cbh-41.
TH- Unter Cb-40 wird der Thermistortyp eingestellt:

-Cb-40=00: keine Uberwachung (Werkseinst.)
-Cb-40=01: PTC (Kaltleiter)
-Cb-40=02: NTC

Empfohlene Thermistorspezifikation
Zuléssige Nennleistung: mindestens 100mw
Widerstand bei Temperaturfehler: 3kQ

Achtung!
Die Thermistorleitungen missen verdrillt und getrennt von den
Motorleitungen verlegt werden. Maximal zulassige Lange: 20m

-DC5Y
1kQ

TH+
Thermistor k0
TH-
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3.35 PWM- /Impulsausgang
ooooonm
[ | - — | — — |
e | e Y s | s | —
Klemme Funktion Beschreibung
FM PWM-Ausgang 0...10V Belastung: max. 1,2mA
Impulsausgang 10V Parametrierung und Skalierung erfolgt unter Cd-01...Cd-03, Cd-11...Cd-15
PWM-Signal (Cd-01=00): Das Verhaltnis t/T andert sich proportional zur
Frequenz (bzw. zur GréRRe, die gemessen wird).
t
"
T 0V
CM1 Bezugspotenzial fur P24- und o1~ He T
FM-Klemme — L _variabel =
1,2mA T T=6.4ms (konstan
Impulssignal (Cd-01=01):
Maximalfrequenz=3,6kHz. Die Frequenz dieses Signals andert sich
proportional zur Ausgangsfrequenz. Das Tastverhaltnis betragt konstant
ca. 50%:
{1 Ho - ':' ’—' L E;l""
Digitaler 1
Frequenzmesser T = 1/(Ausgangsfrequenz*Faktor)
3.3.6 Steuerspannung
ooooonm
[ | = s | Y s |
| ] e [ s | s | —
Klemme Funktion Beschreibung
P24 24V-Steuerspannung 24V-Spannungsquelle zur Ansteuerung der Digitaleingdnge sowie zur
Versorgung der Digitalausgange
CMm1 0V-Bezugspotenzial
Belastung: max. 100mA
P+ Versorgung des Steuerteils mit externer 24V-Steuerspannung
Anschluss fur 24V-
P- Steuerspannung Anforderung: 24VDC +/-10%, 1,0A
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3.3.7 Sicherheitsfunktion ,,Safe Torque OFF*“ (STO)

WARNUNG: Zur korrekten Anwendung dieser Sicherheitsfunktion, verwenden Sie bitte das ,Safety Function Guide*
NT2512X. Lesen Sie bitte das ,Safety Function Guide“ sorgfaltig durch bevor Sie die Sicherheitsfunktion STO
einsetzen.

WARNUNG: Die hier beschriebene Funktion ,Schutz gegen unbeabsichtigten Wiederanlauf* (,Safe Torque Off
A STO) bedeutet keine galvanische Trennung des Motors von der Spannungsversorgung. Es wird lediglich verhindert,
dass der Motor ein Drehmoment aufbringt und somit in Rotation versetzt wird. Aus diesem Grund dirfen Arbeiten an
spannungsfihrenden Teilen des Motorabgangs wie z. B. Motoranschlussklemmen, Motorkabel und
Motorklemmenkasten frilhestens 15 Minuten nach Abschalten der Netzspannung durchgefihrt werden.

WARNUNG: Bei Auslésen der Funktion ,Safe Torque Off, STO* lauft der Motor entsprechend EN60204-1
Stoppkategorie 0 unkontrolliert aus. Der Antrieb wird nicht gebremst.

WARNUNG: Jede Maschine, die mit einem Frequenzumrichter ausgerustet ist, muss der EN60204-1 (Allgemeine
Anforderungen an die Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausrlistung) entsprechen. Vergewissern Sie sich,
dass die Maschine diesen Anforderungen gentigt. Der Frequenzumrichter muss in ein Gehause mit einer Schutzart
von mindestens IP54 eingebaut sein. Er darf nicht leitfahigem Staub oder anderer Verschmutzung ausgesetzt sein.

WARNUNG: Vergewissern Sie sich, ob die hier beschriebene Funktion den spezifischen Sicherheitsanforderungen
an die vorliegende Anwendung entspricht.

WARNUNG: Folgende Typen unterstitzen keine Funktionale Sicherheit (STO):
P1-03720-HFEF, P1-04320-HFEF, P1-04860-HFEF, P1-05200-HFEF, P1-05500-HFEF, P1-06600-HFEF.

P1-Umrichter unterstiitzen die Funktion ,Schutz gegen unbeabsichtigten Wiederanlauf STO® Safe Torque OFF (im
Folgenden STO genannt) geméafR IEC61800-5-2, Stoppkategorie 0 gemafll EN60204-1. Eine detaillierte Beschreibung finden
Sie im ,Safety Function Guide“ NT2512X. Uberpriifen Sie sorgféltig, ob die hier beschriebene Funktion den Anforderungen
entspricht.

Sicherheitsrelevante Kennwerte

Angewandte Normen EN ISO/ISO 13849-1 STO, PLe, CAT. 4
IEC 61508 STO, SIL 3
EN/IEC 61800-5-2
EN/IEC 62061

EN60204-1 Stoppkategorie 0
UL1998 Diagnostic software class 1
NFPA79
Sicherheitsbezogene Werte  PL PLe EN ISO/ISO 13849-1:2015
CAT. CAT 4
MTTFd 100 Jahre
DCavg 99,8% (hoch)
SIL SIL3 IEC 61508:2010
HFT 1 EN/IEC 61800-5-2:2016
SFF >99% EN/IEC 62061:2012
PFH 1,17 x 10°
PFD 1,03 x 10
Reaktionszeit STO Max. 10ms
Reaktionszeit EDM-Signal Max. 20ms
Umgebungstemperatur -10...50°C
Lagertemperatur -20...65°C
Luftfeuchtigkeit 20...90% Relative Luftfeuchtigkeit, keine Kondensation
Vibration / StoRR 10...55Hz: P1-00041...00620-HFEF: 5,9m/s? (0,6G);
P1-00770...03160-HFEF: 2,94m/s? (0,3G)
Aufstellhdhe Max. 1000m
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Beschreibung der Klemmen

Klemme Funktion Beschreibung

pP24S 24V-Steuerspannung Spezifikation der Eingédnge ST1 und ST2:
Max. 100mA * ON: Spannung > 15VDC

CMS 0V-Bezugspotenzial * OFF: Spannung < 5VDC

+ Max. zuldssige Spannung 27VDC
+ Strom pro Eingang: 5,6mA bei 27V (Impedanz 4,7kOhm)

STC Gemeinsamer Anschluss fur
STO-Eingange Ab Werk werden die Frequenzumrichter P1-...-HFEF wie folgt ausgeliefert:
ST1 STO-Eingang 1 Lpaas  §+24VPC
1
STC
ST2 STO-Eingang 2

Das Potenzial an STC bestimmt die Ansteuerlogik:
-0V an STC: Ansteuern der Eingange ST1 und ST2 mit 24V (PNP-Logik)
-24V an STC: Ansteuern der Eingdnge ST1 und ST2 mit OV (NPN-Logik)
Siehe Funktion bd-01...bd-04.
ED+ Ausgang fur STO-Bestéatigung Signal, wenn STO aktiv.
Max. 27V, 50mA

Verdrahtungsbeispiel:

ED-
+24V

ED+

ED-

Bei Verwendung einer externen 24V-Steuerspannung, entfernen Sie bitte den Jumper zwischen CMS und STC. Die externe
24V-Steuerspannung muss SELV gemaR EN/IEC60950 oder PELV nach EN/IEC60204 entsprechen.

Die Lange der Leitungen an ST1, ST2, P24S, CMS und STC darf 20m nicht tGberschreiten.

Es missen angemessene Mafllhahmen vorgenommen werden die Kabel an ST1 und ST2 unabhéangig voneinander,
physikalisch getrennt zu verlegen (z.B. separate Kabel, doppelte Schirmung).

Fur die Verdrahtung der STO-Signale muss mindestens eine der folgenden MalRnahmen vorgenommen werden:
1. Geerdete Steuerspannung
e Bei Verwendung der internen Steuerspannung: STC erden
e Bei Verwendung von externer Steuerspannung: PELV-Spannung verwenden, die an STC geerdet ist.
2. Eine ausfallsichere Kabelfiihrung (Anforderung 1SO13849-2 Tabelle D.4 muss eingehalten werden). Eine der folgenden
MafRnahmen muss angewendet werden:
e Fest angeschlossen und geschutzt gegen &uf3ere Einwirkung durch Verlegung in Kabelkanal
e Verwendung von mehradrigen Kabeln
e Eingebaut in einem Geh&use, das zusammen mit der Verdrahtung die Anforderungen IEC/EN60204-1 erfillt.
e Einzeln verlegt, abgeschirmt mit geerdetem Schirm
3. Erdschlusstiiberwachung durch eine externe Uberwachungseinrichtung

Bitte achten Sie bei der Auswahl eines Sicherheitsbausteins mit Testimpuls darauf, dass die Testimpulse (AUS-Zeit) kiirzer
als 300ps sind.
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Funktionen

Funktions-
nummer

Funktion

Grund- Einstellbereich / Bemerkung
wert

bd-01 Verhalten bei STO-Auslésung 00 00: Anzeige ,STO"
01: Keine Anzeige STO
02: Stérung E090
bd-02 Zulassiger Zeitunterschied zum 1,00s 0,00...60,00s
Schalten der Eingange ST1 Bei Eingabe von 0,00s ist die Uberwachung
und ST2 nicht aktiv.
bd-03 Verhalten wéhrend Schaltzeit 00 00: Diagnose-Anzeige (wenn z.B. ST1 und
bd-02 ST2 nicht zeitgleich geschaltet werden)
01: Keine Diagnose-Anzeige
bd-04 Verhalten bei Uberschreiten 00 00: Diagnose-Anzeige (wenn z.B. ST1 und

von bd-02

ST2 nicht innerhalb von bd-02 geschal-
tet werden)

01: Keine Diagnose-Anzeige

02: Stérung E092/E093
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*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb

Verdrahtungsbeispiel

STO-Eingang

Reset

E_) +24V

21
’) T22

T11 131 T32 T334y Qe oay )‘\1\ KM1
T12 i |
A2 J P245 SJ-P1
STC
GI9SX-GS226-T15-RC STO—AUSQ&HQ ST ICMS
514 ’: .....’
524 —_— -f‘éj- e —— - ]: llllll*

y | ST2
!

Sicherheitsbaustein
(kompatibel IEC61508,
1S013849)

Leitungen physii(alisch voneinander
getrennt verlegt oder entsprechend
geschitzt (z.B. doppelt geschirmt)

Beispiele fir geeignete Sicherheitsbausteine verschiedener Hersteller

Baureihe Typ Kompatibel

PNOZsigma PNOZ s3 24VDC 2n/o 1SO13849-1 cat4, PLe /IEC 61511 SIL 3
EN IEC62061 SIL CL 3

3TK28 3TK2823-2CB30 1SO13849-1 cat4, PL e
IEC 61508 SIL 3

PSR-SCP PSR-SCP-24DC/ESD/4X1/30- 1SO13849-1 cat3/4, PL d/e

2981800 IEC 61508 SIL 3/IEC82061 SIL CL 3

GS9A 301 1SO13849-1 cat4, SIL 3

GS9sX GS226-T15-RC IEC61508 SIL3

NE1A SCPUO01-V1 IEC61508 SIL3

Die Typen P1-03720...06600-HFEF unterstiitzen keine Funktionale Sicherheit (STO).
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4, Bedienfeld VOP

4.1 Sprache einstellen

STOP HO1

Output frequency
0.00Hz
Output Current
0.00A
Input Terminal

LLLLLLLLLLL
Menu 17.47Hz  Option

) < 2\
o
NN 2 v

STOP MO01

Menu

| 01 Scroll mode |
02 User mode

03 Short menu

04 Compare mode

05 Motor setup
Home 17.47Hz

STOP Mo1

Menu

03 Short menu
04 Compare mode
05 Motor setup
06 Read/Write

/7 @

NN\ > e/

STOP S01

| 07 System setting |
Home 17.47Hz -

[1/ <A> N\ 2\

1OF

Ne\ > [/

System setting

[ 01 Language |
02 Dimming

03 Lights-off time

04 Dimming (at off)
05 Auto-home time

STOP S02

STOP S02

. .>Language
Select the keypad
display language.
01 Controller
[ 02 English |

Back 17.47Hz

[17 <A> \2\

pOl¢

N\ > SE/

03 ElI R OK

. .>Language
Select the keypad
display language.
07 jezyk polski
08 cesky jazyk

Back 17.47Hz Save

[1/ <A> N\ 2\

[ 09 Deutsch |
Back 17.47Hz Save
[17 <& Y2)
>
®

Ne\ 3> [/

STOP so1

Systemeinstellung

| 01 Sprache |
02 Dimmen

03 Zeit bis Abdunkel
04 Dimmen Abdunkeln
05 Auto-Home-Zeit

Zurick 17.47Hz
L) <& e\
* §

®
©
STOP Mo1
Menu

03 Kurzmenu

04 Param.anderungen
05 Motorparameter
06 Lesen/Schreiben

| 07 Systemeinstellung |

STOP HO1

Home 17.47Hz
A <A N2\
° §

Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingange
LLLLLLLLLLL
Menu 17.47Hz  Option

[/ <AD N2\

°
e\ 3> L/
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4.2 Steuerung Uber VOP-Bedienfeld aktivieren

STOP HO1

Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingange
LLLLLLLLLLL
Meni 17.47Hz  Option

Yy < =
o
NN 2

STOP Mo1

Menu

[ 01 Scroll-Modus |
02 Anwendermeni

03 Kurzmeni

04 Param.anderungen

05 Motorparameter
Home 17.47Hz

ey

New\ > fe/

STOP LO1
Scroll-Menu

| Alle Funktionen |
d:Monitor

F:Sollw.anz/einstel.
A:Standardfunktionen

b:Feintuning-Funkt.
Zuriick 17.47 Hz

STOP LO1
Scroll-Meni
Alle Funktionen
d:Monitor

F:Sollw.anz/einstel.
| A:Standardfunktionen |

b:Feintuning-Funkt.
Zurlick 17.47 Hz

ey

N\ > Lwm/

(17 <&> \2\

= Q) =

STOP LO2

A:Standardfunktionen

| AA101 Freq.sollw.que . . |

01:Eingang Ail
AA102 Freqg.sollw.que . .

00:Inaktiv
AA104 Freq.sollwert . .
0.00Hz

S-Menii  17.47Hz  ===>

[17 &> 2\
108

N\ 3> L/

STOP

AA101
Freq.sollw.quelle 1_M1
|1 Eingang Ail |

2 Eingang Ai2
3 Eingang Ai3
4 Eingang Ai4
Zurlick 17.47 Hz Speich

/(17 <&> \2\

Q)

VOP-Display als Frequenzsollwertquelle aktivieren (AA101=07: Frequenzsollwert in FA-01 eingeben)

STOP

AA101
Freq.sollw.quelle 1_M1
4 Eingang Ai4
5 Eingang Ai5
6 Eingang Ai6

[ 7 VOP Parameter

STOP LO2

STOP LO2

Zuriick 17.47 Hz Spelch

®

A:Standardfunktionen
| AA101 Freg.sollw.que . . |
07:VOP Parameter
AA102 Freq.sollw.que..

A:Standardfunktionen
AA105 Freq.sollw.ver . .
00:Inaktiv
AA106 Frequenzadditi . .
0.00Hz

| AA111 Start-Befehl-Q. . |

00:Inaktiv
AA104 Freq.sollwert..
0.00Hz
S-Menii  0.00 Hz ===>

00:Klemmen FW/RV
S-Menii  0.00 Hz ===

[/ <A> N2\

Nl & Wy

@CD@
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RUN-Taste auf VOP-Display als Start-Befehl-Quelle aktivieren (AA111=02)

STOP

AA111
Start-Befehl-Quelle_M1
|0 Klemmen FW/RV |

1 3-Draht
2 Taste RUN
3 RS485

STOP

Zurtick 00.00 Hz  Speich

[1/ <AD N2\

AA111
Start-Befehl-Quelle_M1
0 Klemmen FW/RV

1 3-Draht
|2 Taste RUN |
3 RS485

Zuruck 00.00 Hz  Speich

.0

N\ > e/

STOP LO2

A:Standardfunktionen
AA105 Freq.sollw.ver . .
00:1Inaktiv
AA106 Frequenzadditi . .
0.00Hz

| AA111 Start-Befehl-Q. . |
02:Taste RUN

[ )
(&)
STOP Lo1
Scroll-Menii
Alle Funktionen
d:Monitor

F:Sollw.anz/einstel.
| A:Standardfunktionen |

b:Feintuning-Funkt.
Zuriick 00.00 Hz

avR © e

N\ > fE/

S-Menii(oFW) 0.00 Hz ===>
&> 2\
®

e\ > i/

STOP LO2

STOP LO1
Scroll-Meni
Alle Funktionen
d:Monitor

| F:Sollw.anz/einstel. |
A:Standardfunktionen

b:Feintuning-Funkt.
Zuriick 00.00 Hz

F:Sollw.anz/einstel.

| FA-01 Freg.sollw. 1(.. |

0.00Hz
FA-02 Freq.sollw. 2( . .
0,00Hz
FA-10 Hochlaufzeit(K. .

1.00s
S-Menii(oFW) 0.00 Hz  ===>

Frequenzsollwert in FA-01 eingeben

o

Ne\ > L/

e

N\ > L/

STOP LO2

STOP HO3
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
FA-01
Freq.sollw. 1(Keypad)
[20.00Hz
[0.00-50.00]
Zuriick (0FW)20.00 Hz Speich

(17 &) N\ 2\

©:0

=Ny & )y

STOP HO3
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
FA-01
Freq.sollw. 1(Keypad)
[20.00Hz
[0.00-50.00]

Zurlick [oFW] 20.00 Hz Speich

F:Sollw.anz/einstel.

| FA-01 Freg.solw. 1(.. |

= ©)
®
New\ <> S/

20.00Hz
FA-02 Freq.sollw. 2( . .

0,00Hz
FA-10 Hochlaufzeit(K. .

1.00s
S-Meni[oEW] 20.00 Hz ===>

o JE i

°
Ne\ > L/

53



HITACHI P1-...-HFEF

STOP LO1
Scroll-Menii
Alle Funktionen
d:Monitor

| F:Sollw.anz/einstel. |
A:Standardfunktionen

b:Feintuning-Funkt.
Zuriick 20.00 Hz

STOP MO1

OyTgs

N\ 3> [/

Menu

[ 01 Scroll-Modus |

02 Anwendermentii

03 Kurzmenii

04 Param.anderungen
5 Motorparameter

STOP HO1

Home (oFW) 20.00Hz

O, 7y

New\ 3> e/

Rechtslauf

STOP HO2

Linkslauf

Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingénge
LLLLLLLLLLL
Meni 20.00Hz  Option

[17 <&> X2\

Nl & W

Ausgangsfrequenz
0.00Hz

Ausgangsstrom
0.00A

STOP HO2

Start / Stopp

FWD REV

C) <= =
o
NN ey

Ausgangsfrequenz
0.00Hz

Ausgangsstrom
0.00A

STOP HO2

FWD REV

Ausgangsfrequenz
20.00Hz
Ausgangsstrom
5.00A

FWD REV

/17 <& (&)
°

N\ > Lam/

STOP HO2

Ausgangsfrequenz
20.00Hz
Ausgangsstrom
5.00A

FWD REV

7 & =

Ne\ > L/

[17 <&Z 2\
°

‘A —
@ W& ANy
- -

STOP HO1

Ausgangsfrequenz
20.00Hz
Ausgangsstrom
5.00A
Status Digitaleingédnge
LLLLLLLLLLL

Men 20.00Hz  Option

[17 <&> \2\

°
N\ > e/
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4.3 Motornennleistung einstellen

STOP Ho1
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingange
LLLLLLLLLLL

STOP MO1

Menii (oFW] EZO 00Hz  Option

@

Menu

[ 01 Scroll-Modus |
02 Anwendermeni

03 Kurzmeni

04 Param.anderungen

05 Motorparameter
Home 20.00Hz

STOP LOo1
Scroll-Meni

[ Alle Funktionen |
d:Monitor

F:Sollw.anz/einstel.
A:Standardfunktionen
b:Feintuning-Funkt.

Zuriick 20.00 Hz

o

N\ > L/

STOP LO1

/1] <A> N2\

Nl & Wy

Scroll-Meni
F:Sollw.anz/einstel.
A:Standardfunktionen
b:Feintuning-Funkt.
C:E/A-Funkt.,RS485

| H:Motorregelung |

STOP L02

H:Motorregelung

| HA-01 Motordaten-Aut . . |

00:Inaktiv
HA-02 Startbefehl Au . .
00:Taste RUN
HA-03 Online-Autotun . .
00:Inaktiv

Zuriick (oFW] 20.00 Hz

EQ@

=R

S-Menti[oFW] 20.00 Hz ===>

ek o)
®
N\ > Sfam/

STOP L02

H:Motorregelung

[ Hb102 Async.mot.Lei .. |

15.0kW

Hb103 Async.motor Po. .
1:4P

Hb104 Async.motor Ec. .
50.00Hz

S-Meni[oFW] 20.00 Hz ===>

STOP Ho3

Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Hb102
Async.mot.Leistung_M1
01[1.0kw
[0.01-160.00]

Zuriick [oFW] 20,00 Hz Speich

[1/ &) N\ 2\

O:0

e

MRS 24

STOP HO3

Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Hb102
Async.mot.Leistung_M1
01[1.0kw
[0.01-160.00]

Zuriick (oFW]20.00 Hz Speich

=<3 o)
o
N\ > S/

STOP L02

H:Motorregelung

| Hb102 Async.mot.Lei ..

11.0kw

Hb103 Async.motor Po. .
1:4P

Hb104 Async.motor Ec. .
50.00Hz

S-Menu[oFW] 20.00 Hz ===>

fo RJhe
®
NS N
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STOP Lol

Scroll-Menii
F:Sollw.anz/einstel.
A:Standardfunktionen
b:Feintuning-Funkt.
C:E/A-Funkt.,RS485

| H:Motorregelung |

STOP Mo1

Zuriick (oFW] 20.00 Hz

Menu

[ 01 Scroll-Modus |
02 Anwendermeni

03 Kurzmentu

04 Param.anderungen
05 Motorparameter

4.4 Groflanzeige eines Betriebsdatums

Home (oFW)20.00Hz

A1y <A> N2\

Bk

N\ > [/

STOP HO1
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingange
LLLLLLLLLLL

Menu 20.00Hz  Option

Zuletzt gednderter Parameter

[17 <&> \2\

°
N\ > [/

STOP HO1
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingange
LLLLLLLLLLL

STOP HO3

Menii 20.00Hz  Option

[17 <&> N2\

°
N\ > L/

Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Hb102
Async.mot. Leistung_M1
11.00 kw
[0.00-50.00]

Zurick [oFW]) 20.00 Hz  Speich

[/ <A> N\ 2\

°
e\ 3> Le/

STOP HO4
dA-01
Ausgangsfrequenz

0,00..
Zuriick 20.00 Hz
L1/ <AZ \ 2\

MoK

e\ > S/

STOP Ho4
[dh-01
Ausgangsfrequenz

0,00..

Zuriick 20.00 Hz

vk © JRaN

O:0

o Q)

STOP HO4
dA-34]
Motor-kW

4,30..

Zuriuck 20.00 Hz

heE

Ne\ > Lw/

STOP HO4
dA-34
Motor-kW

4,30..

Mentii 20.00 Hz Option

[/ <A> N\ 2\

°
e\ > Le/
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STOP HO1
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingadnge
LLLLLLLLLLL

Menu (cFW]20.00Hz  Option

/17 <A> N\ 2\

°
N\ > fE/

STOP HO6

Stormelderegister
Stor gesamt 15x

E009 -/~ —i—

E009 /- =i
EQQ7 -/--f --i=-
EQQ7 «-f-f-- =i
E034 </ =i

- [cEW])20.00 Hz Details

* % F k| F

s wNE

7 < @)
®
NN

STOP HO3

Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Hb102
Async.mot. Leistung_M1
11.00 kW
[0.00-50.00]

Zurilick [oFW] 20.00 Hz Speich

[17 <&> \2\

°
Ne\ > L/

STOP HO4
dA-01
Ausgangsfrequenz

0,00..

Zurick 20.00 Hz ----

/(17 <&> X2\

°
N\ > L/

STOP HO8
Storungsdetails(No. 1)
Unterspannung
EOQQ --/--/-- --:--*

Frequenz :18,27Hz
Strom :8,01A
DC-Spannung :306,8Vdc
Status 1 :Betrieb
Zuruck 20.00Hz  ----

[/ <A N2\

é

STOP HO8
Storungsdetails(No. 1)
Unterspannung
Frequenz :18,27Hz
Strom :8,01A
DC-Spannung :306,8Vdc
Status 1 :Betrieb
Status 2 :Hochlauf

Zuriick 20.00Hz  ----

o=

°
N\ > L/

4.5 Stormelderegister

Weitere Informationen wie z.B.
Betriebszustand zur Zeit der

* Angabe von Datum und Uhrzeit
wenn die VOP mit einer Batterie

ausgerustetistund in System-
einstellung Datum und Zeit
eingestellt wurde.

STOP HO6

Stormelderegister
Stor gesamt 15x

E009 —/-/- ——

E009 —/-/- i
EQQ7 —/-/=- =i
EQQ7 /- -
E034 —/-/-- -

(oFW] 20.00 Hz Details

X% ok X | *

arwNE

/17 <A> N2\

N\ > Ja/

Stoérung (z.B. Hochlauf),
Netz-Ein- und Betriebszeit

STOP HO9
Wiederanlaufhistorie

[1. r009 -/-—f-- ——i--* |
2. r009 --/--[-- --:--*
3. 1009 --/--[-- --:--*
4, 1016 --/--[-- --:--*
5. r009 --/--[-- --:--*

(0FW]20.00 Hz Details

STOP HO1
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingange
LLLLLLLLLLL

Menii 20.00Hz  Option

[17 <&> N2\

°
N\ > Le/

[17 <&> N2\

°
e\ > L/
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4.6 Wiederanlaufhistorie

STOP HO1

Ausgangsfrequenz

0.00Hz
Ausgangsstrom

0.00A
Motor-kW

0.00kW

Zuriick 20.00Hz

1/ <A> N2\

N\ 3> Le/

STOP H09
Wiederanlaufhistorie
[1. r009 --/--/ -*
2. r009 --/--/ -*
3. r009 --/--/ -*
4. 1016 --/--/ -*
5.  r009 --/--/ -*
(oFW]) 20.00 Details
A \
/1) Q a)
®

* Angabe von Datum und Uhrzeit
wenn die VOP mit einer Batterie
ausgerustetist und in System-

einstellung Datum und Zeit
eingestellt wurde.

4.7 Anzeige von 3 ausgewahlten Betriebsdaten

STOP H10
Wiederanl.detai(No. 1)
Unterspannung
ro09 --/--/-- --:--*

Frequenz :20,00Hz
Strom :8,01A
DC-Spannung :310,5Vdc
Status 1 :Betrieb
Zuriick 20.00 Hz

[17 <A> X2\

o\ ) =

Weitere Informationen wie z.B.
Betriebszustand zur Zeit der
Stérung (z.B. Hochlauf),
Netz-Ein- und Betriebszeit

Beispiel: Nach Netz-Ein Ausgangsfrequenz, Ausgangsstrom und Motorleistung anzeigen

STOP HO1
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingénge
LLLLLLLLLLL

STOP HO1

Meni (0FW]20.00Hz ~ Option

/1] <A> N2\

1O

N\ > S/

| Ausgangsfrequenz |
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingénge
LLLLLLLLLLL
Meni (cFW])20.00Hz ~ Option

STOP HO1

Ausgangsfrequenz
0.00Hz

Ausgangsstrom
0.00A

| Status Digitaleingange |

[17 <&> N2\

LLLLLLLLLLL |:|'>
Zuriick 20.00Hz  ----

STOP HO5

@
2X

[/ <A> N\ 2\

plOe

New\ > fa/

[dA-51
Status Digitaleingange
LLLLLLLLLLL

Zuriick 20.00Hz

L1/ Ay \ 2\

OO

N ()

STOP HO5
dA{34
Motor-kW
0.00kw
Zuriick (oEw) 20.00Hz

STOP HO1
Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
| Motor-kW |
0.00kwW
Zuruckﬂ 20.00Hz

[17 <A> \2\

b0l

N\ > LE/

@
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4.8 Kopieren der eingestellten Parameter

Parameter lesen

STOP HO1

Ausgangsfrequenz
0.00Hz
Ausgangsstrom
0.00A
Status Digitaleingdnge
LLLLLLELLLL
Meni 20.00Hz Option

Gy < =
o
N\ S [E

STOP Mo1

STOP Mo1

Menu

[ 01 Scroll-Modus |
02 Anwenderment

03 Kurzment

04 Param.anderungen
05 Motorparameter

Menu

02 Anwendermenii

03 Kurzment

04 Param.anderungen
05 Motorparameter

Home 20.00Hz

| 06 Lesen/Schreiben |
Home 20.00Hz -

/(17 <&> \2\

é

ey

e\ > L/

STOP R02

STOP RO1
Lesen/Schreiben
[ 01 LESEN |

02 SCHREIBEN

Zuruck 20.00Hz

STOP RO3

..>Lesedaten

| 01 Parameter |

[17 <A> N2\

1O

Ne\ > L/

02 Parameter + Prog.

Zurlck 20.00Hz

..>..>Daten lesen
Parameter

| 1--/f- -~ SI-PLOBL* |

Zurick 20.00Hz Lesen

o

New\ > [/

/17 < )

et

Ne\ > L/

STOP

Warnung

Gespeicherte Daten werden
Uberschrieben. Soll
Fortgefahren werden?

Abbruch 20.00Hz OK
(17 &>

Bet”

N\ > Lw/

STOP RO4
..>Lesedaten>LESEN
Parameter
Lesen...

Netz nicht abschalten!
20.00Hz

Angabe von Datum und Uhrzeit wenn die VOP mit einer Batterie ausgeristet ist und in Systemeinstellung Datum und Zeit
eingestellt wurde. Die Daten werden auch ohne Batterie in der VOP gespeichert.

[1/ <A> N\ 2\

°
Ne\ 3> L/

STOP RO4
..>Lesedaten>LESEN
Parameter

Lesen...beendet.

Taste e driicken

20.00Hz

ol

e\ > Lw/
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STOP R02

STOP RO3
..>..>Daten lesen
Parameter

| 1.20/11/19 15:29 SJ-P1 98 1* |

Zurlck 20.00Hz Lesen

foleahe
®

N\ > SE/

..>Lesedaten
[ 01 Parameter |
02 Parameter + Prog.

Zurtuick 20.00Hz

Parameter schreiben

[17 G N\
1O

N\ 3> L/

STOP RO1
Lesen/Schreiben
| 01 LESEN |

02 SCHREIBEN

Zuruck 20.00Hz -—--

[17 <&> N2\

é

STOP RO5

STOP RO1
Lesen/Schreiben
01 LESEN

| 02 SCHREIBEN |

..>Schreibdaten

| 01 Parameter |

Zuriick 20.00Hz

02 Parameter + Prog.

Zurlck 20.00Hz J—

e

Ne\ 3> fen/

[/ <A> N2\

1O

Ne\ > e/

STOP R06
..>..>Daten schreiben
Parameter

| 1.20/11/19 15:29 SJ-P1 98 1*

Zurick 20.00Hz Schreib
/(17 <E>

8

Ne\ > L/

STOP RO7
..>..>SCHREIBEN
Parameter
Schreiben...

Netz nicht abschalten!
20.00Hz

[17 <&> X2\

°
N\ > L/

STOP RO7
..>..>SCHREIBEN
Parameter

Schreiben...beendet.

Taste e driicken
- 20.00Hz

oS

e\ 3> Lw/

STOP R06
..>..>Daten schreiben
Parameter

| 1.20/11/19 15:29 SJ-P1 98 1*

Zuriick 20.00Hz Schreib
x> 2\
®
3>

*Angabe von Datum und Uhrzeit wenn die VOP mit einer Batterie ausgerustet ist und in Systemeinstellung Datum und Zeit
eingestellt wurde.
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4.9 Echtzeituhr (RTC), Batterie

Die Echtzeituhr befindet sich im Bedienfeld VOP. Sie arbeitet nur wenn folgende Batterie im Batteriefach auf der
Ruckseite eingesetzt ist: Hitachi Maxell, CR2032, 3V

Mit der Echtzeituhr werden Stérmeldungen und automatische Wiederanldaufe mit einem Zeitstempel versehen.
AuBerdem kann die Echtzeituhr in der Programmfunktion EzSQ verwendet werden oder auf Wunsch im VOP-
Display angezeigt werden (Bildschirm HO1 / Taste 2 Option / 02 Anzeige Mitte unten / 02 Uhrzeit).

Einstellen von Datum und Uhrzeit: Bildschirm HO1 / Taste 1 Men( / 07 Systemeinstellung / 09 Datum und Zeit.

Wenn der Frequenzumrichter nicht an Netzspannung gelegt wird, muss die Batterie nach 2 Jahren
ausgewechselt werden.
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5. Anwendungsbeispiele

Beispiel 1

-Frequenzsollwertvorgabe mit 0...10V/Poti, alternativ Festfrequenzen

-Ansteuern mit der integrierten 24V-Steuerspannung

Funktion

Dip-Schalter / Funktion / Parametercode / Beschreibung

Ansteuern der Digitaleingdnge mit der
integrierten 24V-Steuerspannung

Werkseinstellung: SW5 (P.SEL)=IN

+24V zur Ansteuerung der Digitaleingdnge an COM abgreifen.

Startbefehl Rechts-/Linkslauf tiber

Digitaleingédnge FW/RV

Werkseinstellung: Startbefehlquelle AA111=00; Eingang 8=RV-
Linkslauf, Eingang 9=FW-Rechtslauf (CA-01...CA-11)

Frequenzsollwertvorgabe tUber 0...10V-
Signal / Potentiometer an Eingang Ail

Ail); SW1 (Ai1)=0...10V

Werkseinstellung: Frequenzsollwertquelle AA101=01 (Eingang

Zusétzlich 3 Festfrequenzen

(Festfrequenzen haben gegeniber
analogen Frequenzsollwerten Prioritat).

Werkseinstellung

-CA-06=CF1 (Dig-Eingang 6, Festfreq. binar, Bit 1

-CA-07=CF2 (Dig-Eingang 7, Festfreq. binér, Bit 2

Festfrequenzen eingeben unter...
-Ab-11=Festfrequenz 1 (CF1=0ON, CF2=0FF)
-Ab-12=Festfrequenz 2 (CF1=0OFF, CF2=0N)
-Ab-13=Festfrequenz 3 (CF1=0ON, CF2=0N)

Kaltleiterauswertung

Kaltleiter anschlieRen an TH+/TH- (Ch-40=01)

Zeitrampen

AC120=Hochlaufzeit, AC122=Runterlaufzeit

Motoruberlastiiberwachung

bC110=Motornennstrom

Eingang 9/FW: Start Rechts
Eingang 8/RV: Start Links
Eingange 6/CF1 und 7/CF2: 4
Festfrequenzen binar
codiert abrufen

Eingang 1/RS: Reset
(CA-01...CA-09)

Potentiometer an
H-Ail-L oder 0...10V
an Ail-L (DIP-Schalter

pag O+24V
CM1
ov
. 1/RS

Steuerklemmen

2/SCHG
316
4/FRS
5/2CH
| 6/_CF1
L Z/CF2
L 8/RV
- o/FW
A/_EXT
B/USP
oM

C

SW1 auf 10V gestellt)

Kaltleiter
(Cb-40)

Eingange “Funktionale |
Sicherheit STO”

o +24VDC

Kontakt ALO-AL1
geschlossen wenn...
-Netz-Ein und
-keine Storung
(CC-07)

O +24VDC

cvz O CIVIZE 24\‘!iEinspeisung
flr die Digitalausgange
11/RUN O 11. 15
12/ka1 O

Ausgang 11=0N im
Betrieb (CC-01)

15/0L

i Analogausgang Aol zur
Anzeige der
Ausgangsfrequenz
(Cd-04, Aol SW3=10V)
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Beispiel 2

-Frequenzsollwertvorgabe mit 4...20mA
-Ansteuern mit externer 24V-Steuerspannung
-Motorstrom als 4-20mA-Signal ausgeben
-Betriebsfrequenzbereich auf 20...45Hz begrenzen

Funktion

Dip-Schalter / Funktion / Parametercode / Beschreibung

Ansteuern der Digitaleingdnge mit externer
24V-Steuerspannung

SWS5 (P.SEL)=EX
-0V-Bezugspotenzial der externen 24V auf COM legen.

Startbefehl Rechts-/Linkslauf tiber
Digitaleingdnge FW/RV

Werkseinstellung
-Startbefehlquelle AA111=00 (Eingang FW/RV)

-Eingang 8=RV-Linkslauf; Eingang 9=FW-Rechtslauf
(CA-01...CA-11)

Frequenzsollwertvorgabe Uber 4...20mA-

-Frequenzsollwertquelle AA101=02 (Eingang Ai2,
SW?2 (Ai2)=20mA, Werkseinstellung) und mit
Cb-15=20% skalieren auf 4...20mA (Werkseinstellung)

Motorstrom als 4...20mA-Signal ausgeben

Cd-05=dA-02: Motorstrom an Analogausgang Ao2 ausgeben,
SW4 (Ao2)=20mA (Werkseinstellung), mit Cd-33=20% auf

4...20mA skalieren

Betriebsfrequenzbereich 20...45Hz

bA101=07 (Quelle Max. Betriebsfrequenz=bA102)
bA102=45Hz: Max. Betriebsfrequenz
bA103=20Hz: Min. Betriebsfrequenz

Betriebsmeldung an Digitalausgang 11

CC-01=001: RUN (Werkseinstellung)

Zeitrampen

AC120=Hochlaufzeit, AC122=Runterlaufzeit

Motoruberlastiberwachung

bC110=Motornennstrom

Eingang 9/FW: Start Rechts
Eingang 8/RV: Start Links ¢
{CA-01...CA-09)

Frequenzsollwert-
vorgabe mit 4...20mA
an Eingang Ai2

Steuerklemmen

Kontakt ALO-AL1
geschlossen wenn...

-Netz-Ein und
5%, _— -keine Storung
logik £ (CC-07)
3
O +24VDC
CM2: +24V-Einspeisung

fur die Digitalausgdnge
11...15

Ausgang 11=0N im
Betrieb

....... | o..10v
______ g +24V P24
0..20mA D) Analogausgang Ao2 zur
DC24V Anzeige des Motorstroms
(Cd-05=dA-02,
A02 SW4=20mA)
ov
Kaltleiter
(Cb-40)
o +24VDC

Eingange “Funktionale
Sicherheit STO”
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6. Ubersicht der Funktionen

Unter UA-21 und UA-22 lassen sich die Funktionen fur Motor 2 sowie fiir optionale Steckkarten verbergen und
auf diese Weise die Anzahl der angezeigten Funktionen reduzieren.

Funktions- | Funktion | Grund- | Einstellbereich / Bemerkung

nummer wert

UA-21 Funktionen fur Motor 2 01 00: Funktionen verbergen n
verbergen 01: Funktionen anzeigen

UA-22 Funktionen fur Optionen 01 00: Funktionen verbergen n
verbergen 01: Funktionen anzeigen

Das Kurzmenu beinhaltet grundlegende Funktionen fur viele Anwendungen.

nummer wert

Ub-03 Lasteinstellung 00 00: Very Low Duty, Uberlastbarkeit 10%/60s n 6
01: Low Duty, Uberlastbarkeit 20%/60s
02: Normal Duty, Uberlastbarkeit 50%/60s

Die Lasteinstellung beeinflusst den Dauer-
ausgangsstrom (bC110, siehe technische
Daten, Seite 6). Bei Low Duty und Very Low
Duty sind einige Funktionen nicht verfugbar.

Funktions- ’ Funktion ’ Grund- | Einstellbereich / Bemerkung

Hb102 Motornennleistung Motor1l  FU- 0,01... Die Einstellwerte far n
Leistung 160,00kW Motornennleistung Hb102
und  Motorpolzahl  Hb103
Hb103  Motorpolzahl Motor 1 01: 4pol 00...23 a%sltmm?—inb?ll% Motordaten in —p
(2pol...48pol) ’
Hb104 Eckfrequenz_Motor 1 50,00Hz 10,00Hz... n
Hb105 Hb106
Motor-
nenn-
Hb105 Endfrequenz_Motor 1 50,00Hz Hb104... span- n
590,00Hz nune
Hb106 Motornennspannung_Motor 1 400V 1...1000Vv Fbi0 o1t n
Eckfreq. Endfreq
Hb108 Motornennstrom_Motor 1 FU-lnenn  0,01...10.000A n
bC110: Einstellwert fir Motoriiberlast
bC110 Motoruberlastiberwachung  FU-lnenn  0...3 X FU-Inenn (ND)[A] j 157
Einstellwert_Motor 1 Bei Uberlast wird Stérung E005 ausgeldst
AA121 Regelverfahren Motor 1 00 00: Uff-Kennlinie, konstant (Hb104...106) n 127
01: U/-Kennlinie, quadratisch (Hb104...106)
02: Uff-Kennlinie, frei einstellbar Hb150...163 128

03: Uff-Kenlinie, Auto-Boost (HC101, HC102) 130
08: Sensorless Vector Control (SLV)

HA-01...115, Hb102...118 176
09#: OHz-SLV (HA-01...115, Hb102...118)
10# Vector Control mit Ruickfiihrung (CLV)

CA-81, CA-82, CA-90=02, HA-01...115, 158

Hb102...118) 160

bb101 Taktfrequenz Motor 1 2,0kHz P1-00041...01470-HFEF j 30
0,5...16kHz (Lasteinstellung ND, Ub-03=02) 146

0,5...12kHz (Lasteinstellung LD, Ub-03=01)
0,5...10kHz (Lasteinstellung VLD, Ub-03=00)

P1-01760...06600-HFEF
0,5...10kHz (Lasteinstellung ND, Ub-03=02)
0,5...8kHz (Lasteinstellung LD/VLD, Ub-03=01/00)

Siehe Derating-Kurven auf Seite 30. Bei
Einsatz eines Sinusfilters die Angabe des
Herstellers beachten.

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
#AA121=09/10 nicht verfugbar bei Lasteinstellung Low Duty und Very low Duty (Ub-03=01/00)
*AA121=12 nicht verflgbar bei Lasteinstellung Very low Duty (Ub-03=00)
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Funktions-
nummer

Funktion

AA101

Frequenzsollwertquelle 1
_Motor 1

wert

01

Grund- | Einstellbereich / Bemerkung

01: Analogeingang Ail (DIP-SW 0...10V/
0...20mA)

02: Analogeingang Ai2 (DIP SW 0...10V/
0...20mA)

03: Analogeingang Ai3 (-10...+10V)

07: VOP-Bedienfeld (in Ab110/FA-01 eingeben)

08: RS485 (Modbus-RTU, CF-01...CF-11)

14: EzSQ-Programm

15: PID-Regler (AH-01...)

42

123

84

AA111

Start-Befehl-Quelle Motor 1

00

00: Digitaleingédnge FW, RV

01: 3-Draht (Digitaleing. STA, STP, F/R)
02: Taste RUN auf VOP-Bedienfeld

03: RS485 (Modbus-RTU)

100
101

123

AC120

Hochlaufzeit 1 Motor 1

30,00s

AC122

Runterlaufzeit 1 Motor 1

30,00s

0,00...3600,00s

Die Zeiten beziehen sich auf die Zeit von OHz
bis zum Erreichen der Maximalfequenz
Hb105/Hd105.

AA115

Stopp-Modus_Motor 1

00

00: Runterlauframpe (AC-01...AC-88)
01: Freier Auslauf

75

Ab110

Basisfrequenz_Motor 1

0,00Hz

Ab-11

Festfrequenz 1

0,00Hz

ADb-12

Festfrequenz 2

0,00Hz

ADb-13

Festfrequenz 3

0,00Hz

0,00...590,00Hz

Ab-03=00: 16 Frequenzen binar abrufen
Digitaleingéange

Freq. CF4 CE3 CE2 CF1

Ab110* OFF OFF OFF OFF*

Ab-11 OFF OFF OFF ON

Ab-12 OFF OFF ON OFF

Ab-13 OFF OFF ON ON

Ab-03=01: 7 Frequenzen bitmaRig abrufen
Digitaleingénge
SF7 SF6 SF5 SF4 SF3 SF2 SF1
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF*
ON

Freqg.
Ab110*
Ab-11
Ab-12 - ON OFF
Ab-13 ON OFF OFF
Werden gleichzeitig mehrere Eingadnge angewahlt,
dann hat das niederwertige Bit Prioritat.

*Ab110 aktiv wenn Sollwertquelle=07:VOP-Bedien-
feld

bA101

Maximale Betriebsfrequenz
Quelle_Motor 1

00

07: VOP-Bedienfeld (in bA102 eingeben)

bA102

Maximale Betriebsfrequenz
(bA101=07) Motor 1

0,00Hz

0,00...590,00Hz

bA103

Minimale Betriebsfrequenz
_Motor 1

0,00Hz

0,00...590,00Hz

Cb-40

Temperatursensor-Typ

00

00: Nicht aktiv
01: PTC (Kaltleiter)
02: NTC (HeiRleiter)

-Anschluss an Klemme TH+, TH-
-Ausldsewert in bb-70 einstellen (Werks-
einstellung: 3000 Q)

97

CC-07

Relaiswechselkontakt

017:AL

CC-06

Relais 16

000:no

Einstellmdglichkeiten siehe Tabelle auf Seite
113

i

113
113

bA-61

Brems-Chopper

00

00: Nicht aktiv
01: Aktiv im Betrieb, wenn ZK-Spg. > bA-62
02: Immer aktiv, wenn ZK-Spg. > bA-62

bA-60

Brems-Chopper-
Einschaltdauer

0,0%

0,0...100,0% (die max. mdogliche ED ist ab-
héngig vom Ohmwert des BW unter bA-63)
=>Stérung EO006 wird ausgeldst, wenn die
tatsachliche Einschaltdauer dA-41 den hier
eingegebenen Wert Uberschreitet.

Minimal zulassige Ohmwerte, siehe Seite 41
oder Technische Daten, Seite 6.

bA-63

Bremswiderstand, Ohmwert

Min. zul.
Ohmwert

Min. zulassiger Ohmwert...600 Ohm

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
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6.2 Anzeige- und Diagnosefunktionen

Funktions-
nummer

Anzeige-Funktion

Bemerkungen / Anzeigebereich

dA-01 Ausgangsfrequenz [Hz] 0,00...590,00Hz

dA-02 Ausgangsstrom [A]

dA-03 Drehrichtung 0: Stopp
2: Rechtslauf
3: Linkslauf

dA-04 Anzeige Frequenzsollwert 0,00...590,00Hz

dA-06 Anzeige Ausgangsfrequenz skaliert Kann z.B. zur Anzeige der errechneten (theoretischen)

([dA-01] x [Ab-01]) Motordrehzahl verwendet werden, Beispiel: Ab-01=30: bei

dA-01=0...50Hz wird unter dA-06=0...1500 angezeigt.

dA-08 Drehfeldfrequenz des Drehgebers -590,00...590,00Hz (negative Werte: Linkslauf)

dA-12 Ausgangsfrequenz +/- -590,00...590,00Hz (negative Werte: Linkslauf)

dA-14 Anzeige Maximalfrequenz Aktive Maximalfrequenz

dA-15 Anzeige Drehmomentsollwert -500,0...500,0% (nur bei Regelverfahren AA121=08-SLV,
09-0Hz-SLV, 10-CLV und Drehmomentregelung)

dA-16 Anzeige Drehmomentgrenze -500,0...500,0% Anzeige der aktuell aktiven
Drehmomentgrenze (nur bei Regelverfahren AA121=08-
SLV, 09-0Hz-SLV, 10-CLV und wenn Drehmomentgrenze
bindr Uber Eingdnge TRQ1 und TRQ2 angewdhlt wird,
bA110=07, bA111=01)

dA-17 Anzeige Drehmoment -500,0...500,0% (nur bei Regelverfahren AA121=08-SLV,
09-0Hz-SLV, 10-CLV)

dA-18 Anzeige Ausgangsspannung 0,0...800,0V

dA-20 Anzeige Istposition AA121#10 oder AA123#03: -268435455...+268435455
AA121=10 oder AA123=03: -1073741823...+1073741823

dA-26 Anzeige Pulskette Abweichung -2147483647...+2147483647

dA-28 Anzeige Impulszéahler 0...2147483647 (CA-90=00: Impulse an Eingang 103:PLA
erhdhen den Wert, Impulse an Eingang 104:PLB verringern
den Wert; CA-90=03: Inkrementalgebersignal A/B-phasen-
verschoben an den Klemmen A und B (siehe CA-97...CA-
99). Zuriuicksetzen mit Digitaleingang PCC-097.

dA-30 Anzeige Eingangsleistung? 0,00...600,00kW (Netz-kw)

dA-32 Anzeige aufgenommene Energie! 0,0...100.000,0kWh (Netz-kWh).
Zuriicksetzen mit UA-12=01 oder Digitaleingang KHC:039.
Teiler unter UA-13 einstellbar

dA-34 Anzeige Ausgangsleistung?! 0,00...600,00kW (Motor-kW)

dA-36 Anzeige abgegebene Energie! 0,0...100.000,0kWh (Motor-kWh).
Zurlcksetzen mit UA-14=01 oder Digitaleingang OKHC:040.
Teiler unter UA-15 einstellbar

dA-38 Anzeige Motortemperatur -20,0...+200,0°C
Nur wenn an TH+ TH- ein Temperatursensor PB-41E von
Shibaura Electronics angeschlossen wird.

dA-40 Anzeige Zwischenkreisspannung 0,0...1000,0vDC
Stoérung E007 wird bei ca. 810V ausgeldst

dA-41 Anzeige Brems-Chopper-ED 0,00...100,00%
Bei Uberschreiten der unter bA-60 eingestellten max.
zulassigen Brems-Chopper-Einschaltdauer wird Storung
E006 ausgeldst.

dA-42 Anzeige Motor-Uberlast 0,00...100,00%
Bei Uberschreiten des unter bC110 (bzw. bC120...bC125
oder bC210 bzw. bC220...225) eingestellten max.
zulassigen Dauerstroms ist der Motor Uberlastet und der
Wert fiir das Uberlastintegral in dA-42 vergroRert sich. Bei
dA-42=100% wird die Stérung EQ05 ausgeldst.

dA-43 Anzeige Frequenzumrichter-Uberlast 0,00...100,00%

Dieser Wert z&hlt hoch, wenn der Umrichter Uberlastet wird.
Bei dA-43=100% wird Stérung EO038 ausgeldst (siehe
Kapitel 3. Montage ,Reduzierung des Ausgangsstroms in
Abhéngigkeit der Taktfrequenz“ (siehe bb101...bb103).

1Die Anzeige-Werte unter dA-30...dA-36 sind nur geschatzt.
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dA-45 STO-Monitor Anzeige ST1 ST2 Bemerkung
00:No ON ON Betrieb freigegeben
01:P-1A ON ON>OFF Betrieb gesperrt
02:P-2A°  ON>OFF ON Betrieb gesperrt
03:P-1b  In Status P-1A oder P1-C Zeit unter bd-02
Uberschritten oder im Status P-1A innerhalb
von bd-02 ST2 OFF>ON: Betrieb gesperrt
04:P-2b  In Status P-2A oder P2-C Zeit unter bd-02
Uberschritten oder im Status P-2A innerhalb
von bd-02 ST1 OFF>ON: Betrieb gesperrt
05:P1-C  OFF OFF>0ON  Betrieb gesperrt
06:P2-C OFF>ON OFF Betrieb gesperrt
07:STO  OFF OFF STO
Siehe Funktion bd-01...bd-04 sowie Kapitel 3.3.8
Sicherheitsfunktion STO.
dA-46 Safety-Option-Hardware-Monitor Zustand der Ein- und Ausgénge an der Safety-Option P1-FS
0000...FFFF (siehe Anleitung fir die Safety-Option P1-FS)
dA-47 Safety-Option-Funktions-Monitor Anzeige der gewahlten Sicherheitsfunktion an der Safety-
Option P1-FS
00: keine Safety-Option gesteckt
01: STO
02: SBC
03: Ss1
04: SLS
05: SDI
06: SSM
dA-50 Anzeige Steuerklemmenblock 00: P1-TMA (standard, mit Federzugklemmen)
02: P1-TMB (optional, mit Schraubklemmen)
15: kein Steuerklemmenblock gesteckt
dA-51 Status Digitaleingange Status Digitaleinggnge BA987654321
Leeeeeeeeet...HHHHHHHHHHH
L: Low (Eingang nicht angesteuert)
H: High (Eingang angesteuert)
dA-54 Status Digitalausgénge/Relais Status Digitalausgéange AL 16 15 14 13 12 11
LLLLLLL...HHHHHHH
L: Low (Ausgang nicht angesteuert)
H: High (Ausgang angesteuert)
dA-60 Anzeige Konfiguration analoge Ein- und Konfiguration der analogen Ein- und Ausgane
Ausgange Ao4 Ao3 Ai5 Ai4 Ao2 Aol Ai2 Ail
AAAAAAA.. VVVVVVVV
A: Strom (0/4...20mA)
V: Spannung (0...10V)
Werkseinstellung, ohne Option: VVVVAVAV
dA-61 Wert an Analogeingang Ail 0,00...100,00%
dA-62 Wert an Analogeingang Ai2 0,00...100,00%
dA-63 Wert an Analogeingang Ai3 -100,00...100,00%
dA-64 Wert an Analogeingang Ai4 (Option) 0,00...100,00%
dA-65 Wert an Analogeingang Ai5 (Option) 0,00...100,00%
dA-66 Wert an Analogeingang Ai6 (Option) -100,00...100,00%
dA-70 Wert an Pulsfrequenzeingang A/B -100,00...100,00%
dA-71 Wert an Pulsfrequenzeingang Option P1-FB -100,00...100,00%
dA-81 Status Optionssteckplatz 1 00: keine Option
01: P1-EN (Ethernet)
02: P1-ECT (EtherCat)
' 03: P1-PN (Profinet)
dA-82 Status Optionssteckplatz 2 04: P1-BAC (BACnet)
05: P1-DN (DeviceNet)
06: P1-PB (Profibus)
dA-83 Status Optionssteckplatz 3 17: P1-RY (Relais)

18: P1-Aio (Analog Ein/Ausgénge)
33: P1-FB (Feedback 5V)
48: P1-FS (Funktionale Sicherheit)
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Funktions-

Anzeige-Funktion

Bemerkungen / Anzeigebereich

nummer
db-01 Programmdownloadmonitor 00: kein Programm vorhanden
01: Programm vorhanden
db-02 Programm-Nr. Nummer des heruntergeladenen Programms
0000....9999
db-03 Aktuelle Programm-Zeile Task 1 Zeigt an welche Programmzeile des im jeweiligen Task
i} Aktuelle P Zeile Task 2 gespeicherten Programmteils aktuell ausgefuhrt wird
db-04 tuelle Programm-Zelle Tas (Programmstart erfolgt gemaf Einstellung unter UE-02).
db-05 Aktuelle Programm-Zeile Task 3
db-06 Aktuelle Programm-Zeile Task 4
db-07 Aktuelle Programm-Zeile Task 5
db-08 Usermonitor 0 Anzeige der im Programm verwendeten Variablen
db-10 Usermonitor 1 Umon(00)...Umon(04)
db-12 Usermonitor 2 -2147483647...+2147483647
db-14 Usermonitor 3
db-16 Usermonitor 4
db-18 Wert Analogausgang YA(O) Anzeige der Werte an den Analogausgangen YA(0)...YA(5)
} Wert Anal YA(L (nur mit Programmfunktion EzSQ mdglich).
db-19 ert Analogausgang YA(1) Zuweisen der Funktion auf die Analogausgange FM, Aol,
db-20 Wert Analogausgang YA(2) Ao2 erfolgt unter Funktion Cd-03...Cd-05.
d b_21 Wert Ana|ogausgang YA(S) Beispiel: Cd-04=dB-18: Ausgang AO].:YA(O)
db-22 Wert Analogausgang YA(4) 0...10.000 (Maximalwert)
db-23 Wert Analogausgang YA(5)
db-30 PID1-Istwert 1 Anzeigen der PID-Istwerte. Zuweisen der entsprechenden
: Istwertquelle erfolgt unter AH-51...AH-53, AJ-12, AJ-32, AJ-
db-32 PID1-Istwert 2 52
db-34 PID1-Istwert 3
db-36 PID2-Istwert 0,00...100,00%
db-38 PID3-Istwert
db-40 PID4-Istwert
db-42 PID1-Sollwert nach Berechnung Anzeige des PID1-Sollwerts nach Berechnung unter AH-50.
0,00...100,00%
db-44 PID1-Istwert nach Berechnung Anzeige des PID1-Istwerts nach Berechnung unter AH-54.
0,00...100,00%
db-50 PID1-Ausgang -100,00...+100,00%
db-51 PID1-Abweichung -100,00...+100,00%
db-52 PID1-Abweichung 1 PID-Abweichung bei AH-50=05 oder 06
- PID1-Abweichung 2
db-53 weichung -100,00...+100,00%
db-54 PID1-Abweichung 3
db-55 PID2-Ausgang -100,00...+100,00%
db-56 PID2-Abweichung -100,00...+100,00%
db-57 PID3-Ausgang -100,00...+100,00%
- PID3-Abweichun -100,00...+100,00%
db-58 3-Abweichung 00,00 00,009
- -Ausgang -100,00...+100,00%
db-59 PID4-A 100,00...+100,00%
db-60 PID4-Abweichung -100,00...+100,00%
db-61 PID-Regler, P-Anteil aktuell 0,0...100,0
db-62 PID-Regler, I-Anteil aktuell 0,0...3600,0s
db-63 PID-Regler, D-Anteil aktuell 0,00...100,00s
db-64 PID-Regler, Vorverstarkung 0,00...100,00%
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Funktions-

Anzeige-Funktion

Bemerkungen / Anzeigebereich

nummer

dC-01

Gewabhlte Lasteinstellung Ub-03

00: Very low duty
01: Low duty
02: Normal duty

dC-02

FU-Nennstrom

Nennstrom abhangig vom FU-Typ und der Lasteinstellung

dC-07

Frequenzsollwertquelle 1

dC-08

Frequenzsollwertquelle 2

00: nicht aktiv

01: Analogeingang Ail

02: Analogeingang Ai2

03: Analogeingang Ai3

04: Analogeingang Ail

05: Analogeingang Ail

06: Analogeingang Ail

07: Festfrequenz 0 (AA110/AA210)
08: Frequenzsoliwert 2 (AA104/AA204)
09: Festfrequenz 1 (Ab-11)

10: Festfrequenz 2 (Ab-12)

11: Festfrequenz 3 (Ab-13)

12: Festfrequenz 4 (Ab-14)

13: Festfrequenz 5 (Ab-15)

14: Festfrequenz 6 (Ab-16)

15: Festfrequenz 7 (Ab-17)

16: Festfrequenz 8 (Ab-18)

17: Festfrequenz 9 (Ab-19)

18: Festfrequenz 10 (Ab-20)

19: Festfrequenz 11 (Ab-21)

20: Festfrequenz 12 (Ab-22)

21: Festfrequenz 13 (Ab-23)

22: Festfrequenz 14 (Ab-24)

23: Festfrequenz 15 (Ab-25)

24: Tippfrequenz (AG-20)

25: RS485 (Mobus-RTU)

29: Pulsfrequenz

31: Programmfunktion EzSQ

32: PID-Regler

34: Frequenzsollwert halten mit Eingang AHD

dC-10

Start-Befehl-Quelle

00: Eingange FW / RV

01: Eingange STA/STP / F/R (3-Draht)
02: RUN-Taste

03: RS485 (Modbus-RTU)

04: Option 1

05: Option 2

06: Option 3

dC-15

Kuhlkdrpertemperatur

-20...200°C

dC-16

Lebensdauer Liifter/Kondensatoren

L: Lensdauer normal

H: Lebensdauer reduziert
Links: Lufter

Rechts: Kondensatoren
LL...HH

dC-20

Anzahl der Starts

1...65535

dC-21

Anzahl der Netz-Ein-Schaltungen

1...65535

dC-22

Betriebszeit

1...1.000.000 Std

dC-24

Netz-Ein-Zeit

1...1.000.000 Std

dC-26

Lifter-Betriebszeit

1...1.000.000 Std

dC-37

ICON 2 LIM-Information

01: Uberstromunterdriickung aktiv (bA120, bA121)

02: Stromgrenze aktiv (bA122...bA128)

03: Uberspannungsunterdriickung aktiv (0bA140...bA145)

04: Drehmomentbegrenzung aktiv (bA110...bA116)

05: Frequenzsollwert < Min. Betriebsfrequenzgrenze bA103
Frequenzsollwert > Max. Betriebsfrequenzgrenze bA102
Frequenzsollwert innerhalb Frequenzsprung
(AG101...AG106)

06: Frequenzsollwert < Startfrequenz (Hb130)

00: Status, der hier nicht aufgefihrt ist
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Funktions- Anzeige-Funktion Bemerkungen / Anzeigebereich

nummer
dC-38 ICON 2 ALT-Information 01: Stromwert in CE106 / CE107 tberschritten (CE105)
02: Motor iiberlastet (Motor-Uberlastintegral dA-42 > CE-30,
bC110...bC125)
03: Umrichter tiberlastet (Umrichter-Uberlastintegral dA-43 >
CE-31)
00: Status, der hier nicht aufgefilhrt ist
dC-39 ICON 2 RETRY-Information 01: Wartezeit vor Autom. Wiederanlauf (bb-20...bb-31)
02: Wartezeit nach Abschaltung mit RS, FRS, CS Netz-Aus (bb-26)
00: Status, der hier nicht aufgefiihrt ist
dc-40 ICON 2 NRDY-Information 01: Stérung o _
02: Versorgung des Steuerteils mit 2~400V an RO, TO oder mit
24VDC an P+,P-. Keine Spannung an L1, L2, L3; Netzausfall /
Unterspannung
03: Reset
04: STO aktiv
05: Warten auf Betriebsbereitschaft
06: Warnung: Einstellung nicht konsistent (z. B. A121=10-CLV mit 24V-
Geber an Eingang A und B und CA-90#02 oder Hb105<bA102,
siehe Warnmeldungen Seite 181).
07: Stérung in Funktionsablauf (z.B. Bremsensteuerung AF130)
08: Funktion FRS oder CS aktiv
09: Funktion REN ist auf Eingang zugewiesen und REN=OFF, oder
STOP-Taste wurde wahrend des Betriebs gedriickt, oder
Umschaltung der Startbefehlquelle erfolgt bei aktivem Start
00: Status, der hier nicht aufgefuhrt ist

dC-45 Motortyp 00: Asynchronmotor
01: Synchronmotor

dC-50 Fimwareversion
dC-53 Fimwaregruppe
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6.3 Alle Funktionen

Funktionsgruppe F: Anzeige von Sollwerten

Funktions-
nummer

|Funktion

Grund-
wert

| Einstellbereich / Bemerkung

FA-O1

Anzeige / Eingabe
Frequenzsollwert 1

0,00Hz

0,00...590Hz, Frequenzsollwert 1 hier
einstellbar, wenn AA101=07

72

FA-02

Anzeige / Eingabe
Frequenzsollwert 2

0,00Hz

0,00...590Hz; Frequenzsollwert 2 hier
einstellbar, wenn AA102=07; dieser Wert ist
identisch mit Eingabewert unter AA104

72

FA-10

Aktive Hochlaufzeit

30,00s

0,00...3600,00s; Anzeige/Andern der aktuell
ausgewahlten Hochlaufzeit (AC120, AC124,
AC-30...AC-86)

75

FA-12

Aktive Runterlaufzeit

30,00s

0,00...3600,00s; Anzeige/Andern der aktuell
ausgewahlten Runterlaufzeit (AC122, AC126,
AC-32...AC-88)

75

FA-15

Drehmomentsollwert

0,0%

-500,0...500,0%; Anzeige/Andern des Dreh-
momentsollwerts  (Ad-01..., nur aktiv bei
Drehmomentregelung Eingang ATR=0ON,
AA121=08/09/10)

77

FA-16

Drehmomentoffset

0,0%

-500,0...500,0%; Anzeige/Andern des Dreh-
momentoffset (Ad-11...Ad-14), nur aktiv bei
Drehmomentregelung Eingang ATR=0ON,
AA121=08/09/10)

77

FA-20

Positionssollwert

0,0%

-268435455...268435455 (AA123=02)
-1073741823...1073741823 (AA123=03)

Siehe Funktion AE-20...AE-62, Eingange
CP1...CP4, PSET

78
165

FA-30

PID1-Sollwert 1

0,0%

0,00...100,00%
Siehe Funktion AH-01....

FA-32

PID1-Sollwert 2

0,0%

0,00...100,00%
Siehe Funktion AH-01....

FA-34

PID1-Sollwert 3

0,0%

0,00...100,00%
Siehe Funktion AH-01....

FA-36

PID2-Sollwert

0,0%

0,00...100,00%
Siehe Funktion AJ-01....

FA-38

PID3-Sollwert

0,0%

0,00...100,00%
Siehe Funktion AJ-21....

FA-40

PID4-Sollwert

0,0%

0,00...100,00%
Siehe Funktion AJ-41....

84
173

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
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Funktions- Funktion Grund-

nummer | wert
Frequenzsollwertquelle 1 01 01: Analogeingang Ail (DIP-SW 0...10V/0...20mA)
Motor 1 02: Analogeingang Ai2 (DIP SW 0...10V/0...20mA)
- 03: Analogeingang Ai3 (-10...+10V)
04: Analogeingang Ai4 (Option) 137
05: Analogeingang Ai5 (Option) 137
06: Analogeingang Ai6 (Option) 137
07: VOP-Bedienfeld (in Ab110/FA-01 eingeben)
08: RS485 (Modbus-RTU, CF-01...CF-11) 123
AA102 Frequenzsollwertquelle 2_ 00 09: Option 1
Motor 1 (Aktivierung mit 10: Option 2
Eingang. 015:SCHG) 11: Option 3 ,
12: Pulsfrequenz an Eingang A/B (CA-90=01, 111
CA-92...96, Anzeige dA-70)
13: Pulsfrequenz an Option P1-FB (ob-10=00, 134
0b11...16, Anzeige dA-71)
14: EzSQ-Programm
15: PID-Regler (AH-01...) 84
16: Poti auf Bedienfeld (Option)

AA104 Frequenzsollwert 2_Motor 1 0,00Hz 0,00...590,00Hz (AA102=07) j

AA105 Verknupfung Frequenzsollwert 00 00: Keine Verkniipfung (Umschalten auf j 101
1 und 2_Motor 1 Sollwert 2 mit Eingang SCHG)
- 01: Addition
02: Subtraktion
03: Multiplikation

AA106 Frequenzaddition_Motor 1 00,00Hz -590,00...590,00Hz j 101

Wird mit Digitaleingang ADD auf den aktuell
aktiven Sollwert addiert
AA111 Start-Befehl-Quelle Motor1 00 00: Digitaleingdnge FW, RV n 100
01: 3-Draht (Digitaleing. STA, STP, F/R) 101
02: Taste RUN auf VOP-Bedienfeld
03: RS485 (Modbus-RTU) 123
04: Option 1
05: Option 2
06: Option 3
AA-12 RUN-Taste, Drehrichtung 00 00: Rechtslauf j
01: Linkslauf
AA-13 STOP-Taste 00 00: Inaktiv j
01: Aktiv (Stopp und Reset)
02: Nur Reset (Zuriicksetzen von Stérungen)
AA114 Drehrichtung sperren_Motor 1 00 00: Beide Drehrichtungen freigegeben n
01: Nur Rechtslauf
02: Nur Linkslauf

| Einstellbereich / Bemerkung

AA115 Stopp-Modus_Motor 1 00 00: Runterlauframpe (AC-01...AC-88) n 75
01: Freier Auslauf

AA121 Regelverfahren Motor 1 00 00: Uff-Kennlinie, konstant (Hb104...Hb106) n 127
01: Uf-Kennlinie, quadratisch (Hb104...Hb106)
02: Uf-Kennlinie, frei einstellbar Hb150...Hb163 128
03: Uff-Kennlinie, Auto-Boost (HC101, HC102) 130
04: Uff-Kennlinie, konstant, Rickfiihrung 158

(CA-81, CA-82, CA-90=02)

05: Uff-Kennlinie, quadratisch, Rickfiihrung
(CA-81, CA-82, CA-90=02)

06: Uff-Kennlinie, frei einstellbar, Rickfiihrung
(Hb150...Hb163, CA-81, CA-82, CA-90=02)

07: Uff-Kennlinie, Auto-Boost, Ruckfiihrung 158
(HC101, HC102, CA-81, CA-82, CA-90=02) 160
08: Sensorless Vector Control (SLV) 176

HA-01...HA115, Hb102...Hb118
09%: OHz-SLV (HA-01...HA115, Hb102...Hb118)

10%: Vector Control mit Riickfiihrung (CLV) 158
CA-81, CA-82, CA-90=02, HA-01...HA115, 160
Hb102...Hb118)

11: PM-Motor, synchron 131

122: PM-Motor IVMS

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
1AA121=09/10 nicht verfligbar bei Lasteinstellung Low Duty und Very low Duty (Ub-03=01/00)
2AA121=12 nicht verfiigbar bei Lasteinstellung Very low Duty (Ub-03=00)
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Funktions- Funktion | Grund- | Einstellbereich / Bemerkung
nummer wert
AA123  Positionierung Motor 1 (nur 00 00: Inaktiv n
unter Regelverfahren CLV 01: Positionierung mit Impulskette an Option 78
maglich (A121=10)) P1-FB (AE-01...08, 0b-01...04, ob-10= 162
01, ob-11)
02: Positionierung mit intern abgelegten 78
Positionen (AE-20...AE-50) 165
03: Positionierung mit intern abgelegten 78
Positionen (AE-20...AE-50, hochauflésend) 165
AA201 Frequenzsollwertquelle 1_Motor 2 01 01: Analogeingang Ail (DIP-SW 0...10V/0..20mA) n

02: Analogeingang Ai2 (DIP SW 0...10V/0...20mA)
03: Analogeingang Ai3 (-10...+10V)

04: Analogeingang Ai4

05: Analogeingang Ai5

06: Analogeingang Ai6

07: VOP-Bedienfeld (in Ab210/FA-01 eing.)

AA202 Frequenzsollwertquelle 2_Motor 2 00 08: RS485 (Modbus-RTU) n
(Aktivierung mit Eing. 032:SCHG) 09: Option 1
10: Option 2
11: Option 3

12: Pulsfrequenz an Eingang A/B
13: Pulsfrequenz an Option P1-FB
14: EzSQ-Programm

15. PID-Regler
16: Poti auf Bedienfeld (Option)
AA204 Frequenzsollwert 2_Motor 2 0,00Hz 0,00...590,00Hz (AA102=07) j
AA205 Verknipfung Frequenzsollwert1 00 00: nicht aktiv (Umschalten auf Sollwert 2 j
und 2_Motor 2 mit Eingang SCHG)
01: Addition

02: Subtraktion
03: Multiplikation
AA206 Frequenzaddition_Motor 2 00,00Hz -590,00...590,00Hz j

Wird mit Digitaleingang ADD auf den aktuell
aktiven Sollwert addiert
AA211 Start-Befehl-Quelle_Motor 2 00 00: Digitaleingange FW, RV n
01: 3-Draht (Digitaleingang STA, STP, F/R)
02: Taste RUN auf VOP-Bedienfeld
03: RS485 (Modbus-RTU)
04: Option 1
05: Option 2
06: Option 3
AA214 Drehrichtung sperren_Motor 2 00 00: Beide Drehrichtungen freigegeben n
01: Nur Rechtslauf
02: Nur Linkslauf

AA215 Stopp-Modus_Motor 2 00 00: Runterlauframpe n
01: Freier Auslauf
AA221 Regelverfahren_Motor 2 00 00: U/f-Kennlinie, konstant n

01: U/f-Kennlinie, quadratisch

02: U/f-Kennlinie, frei einstellbar Hb250...Hb263

03: U/f-Kenlinie, Auto-Boost (HC201, HC202)

04: U/f-Kennlinie, konstant, Ruckfihrung
(CA-81, CA-82, CA-90=02)

05: U/f-Kennlinie, quadratisch, Rickfiihrung
(CA-81, CA-82, CA-90=02)

06: U/f-Kennlinie, frei einstellbar, Ruckfiihrung
(Hb250...Hb263, CA-81, CA-82, CA-90=02)

07: U/f-Kennlinie, Auto-Boost, Ruickfiihrung
(HC201, HC202, CA-81, CA-82, CA-90=02)

08: Sensorless Vector Control (SLV)
HA-01...HA215, Hb202...Hb218

09%: OHz-SLV (HA-01...HA215, Hb202...Hb218)

10%: Vector Control mit Riickfiihrung (CLV),
CA-81, CA-82, CA-90=02, HA-01...HA215,
Hb202...Hb218)

11: PM-Motor, synchron

122 PM-Motor IVMS

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
1AA221=09/10 nicht verfiigbar bei Lasteinstellung Low Duty und Very low Duty (Ub-03=01/00)
2AA221=12 nicht verfiigbar bei Lasteinstellung Very low Duty (Ub-03=00)
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AA223 Positionierung_Motor 2 (nur unter 00 00: Inaktiv n
Regelverfahren CLV maglich 01: Positionierung mit Impulskette an Option
(AA221=10) P1-FB (AE-01...AE-08)

02: Positionierung mit intern abgelegten
Positionen (AE-20...AE-50)

03: Positionierung mit intern abgelegten
Positionen (AE-20...AE-50, hochaufldsend)

Ab-01 Frequenzanzeigefaktor 1,00 0,01...100,00 i
Anzeige dA-06 Die in dA-01 angezeigte Ausgangsfrequenz
wird mit diesem Faktor multipliziert und in,
dA-06 angezeigt.

Ab-03 Festfreguenzen abrufen 00 00: 16 Stiick binar (Eingange CF1...CF4) n 100
01: 8 Stiick bitmaRig (Eingange SF1...SF7) 101
Ab110 Basisfrequenz_Motor 1 0,00Hz 0,00...590,00Hz j
Ab-11 Festfrequenz 1 0,00Hz Ab-03=00: 16 Frequenzen binar abrufen j
Digitaleingénge _
Ab-12 Festfrequenz 2 0,00Hz  Freq.  CF4 CE3 CF2 CF1 j
Ab110* OFF OFF OFF OFF*  —
Ab-13 Festfrequenz 3 0,00Hz Ab-i1 OFF OFF OFF ON j
Ab-14 Festfrequenz 4 0,00Hz  Ab-12 OFF OFF ON OFF |
Ab-13 OFF OFF ON ON I
Ab-15 Festfrequenz 5 0,00Hz Ay i1  Off ON OFF OFF i
Ab-16 Festfrequenz 6 0,00Hz AE-IS OFF ON OFF ON j
Ab-16 OFF ON ON OFF —_—
Ab-17 Festfrequenz 7 0,00HZ  Ap.17  OFF ON ON ON J
Ab-18 ON OFF OFF OFF i
Ab-18 Festfrequenz 8 0,00Hz Ab.19 ON OFF OFF oN j
Ab-19 Festfrequenz 9 0,00Hz  Ab-20 ON OFF ON OFF J
Ab-21 ON OFF ON ON —
Ab-20 Festfrequenz 10 0,00Hz '\ 5 ON ON OFF OFF j
Ab-21 Festfrequenz 11 0,00Hz Ab-23 ON ON OFF ON i
Ab-24 ON ON ON OFF E—
Ab-22 Festfrequenz 12 0,00Hz  ppo5  oON ON ON ON ]
Ab-23 Festfrequenz 13 0,00Hz j
Ab-03=01: 7 Frequenzen bitmaRig abrufen e
Ab-24 Festfrequenz 14 0,00Hz Digﬂaleingange 9 i
Ab-25 Festfrequenz 15 0,00Hz Frea. SF7 SF6 SF5 SF4 SF3 SF2 SF1 j
Abl110*  OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF*
Ab-11 - e = e= - - ON
Ab-12 — -~ -~ - - ON OFF
Ab-13 — - - - ON OFF OFF
Ab-14 - - - ON OFF OFF OFF
Ab-15 - - ON OFF OFF OFF OFF
Ab-16 -~ ON OFF OFF OFF OFF OFF
Ab-17 ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Werden gleichzeitig mehrere Eingange angewahlt,
dann hat das niederwertige Bit Prioritat.
*Ab110 aktiv wenn Sollwertquelle=07:VOP-Bedien-
feld.
Ab210 Festfrequenz 0_Motor 2 0,00Hz  0,00...590,00Hz (Siehe Funktion Ab110) j
AC-01 Hoch-/Runterlaufzeit-Quelle 00 00: VOP-Bedienfeld (AC120...AC126) n
01: Option 1
02: Option 2
03: Option 3
04: EzSQ-Programm
- Hoch-/Runterlaufzeit 00 00: Allgemein (AC120...AC126 gelten fiir alle n 151
AC-02
Festfrequenzen Festfrequenzen)

01: Individuell (fir jede Festfrequenz kann in
AC-30...AC-88 eine eigene Hoch-
/Runterlaufzeit eingestellt werden)

AC-03  Hochlaufprofil 00 00: Linear n
01: S-Kurve (AC-05, AC-06)
AC-04 Runterlaufprofil 00 02: U-Kurve (AC-05, AC-06) n

03: U-Kurve invertiert (AC-05, AC-06)
04: S-Kurve fir Aufziige (AC-08...AC-11)
AC-05 Auspragung Hochlaufprofil 2 1...10

AC-06 Auspréagung Runterlaufprofil 2
*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
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Funktions- Funktion | Grund- | Einstellbereich / Bemerkung
nummer wert
AC-08 Auspragung S-Kurve flr 25 0...100% n
Aufziige, Hochlauf Start
AC-09  Auspragung S-Kurve fir 25 . Tac n
Aufziige, Hochlauf Ende V \
AC-10 Auspragung S-Kurve fur 25 n
Aufziige, Runterlauf Start j"ha . \IAC"‘
AC-11 Auspragung S-Kurve fur 25 T n
Aufziige, Runterlauf Ende
AC115 Aktivierung Hoch-/Runterlauf- 00 00: Eingang 2CH n 103
zeit 2 Motor 1 01: Wenn Frequenz > AC116, AC117
- 02: Wenn wahrend des Betriebs ein Befehl in
die andere Drehrichtung erfolgt
AC116 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,00...590,00Hz j
Hochlaufzeit Motor 1 Aktiv, wenn AC115=01
AC117 Umschaltfrequenz 0,00Hz i
Runterlaufzeit Motor 1
AC120 Hochlaufzeit 1 Motor 1 30,00s 0,00...3600,00s j
AC122 Runterlaufzeit 1 Motor 1 30,00s Die Zeiten beziehen sich auf die Zeit von OHz i
- bis zum Erreichen der Maximalfequenz -
AC124  Hochlaufzeit 2_Motor 1 15,008 | \105/Hd105. )
AC126 Runterlaufzeit 2_Motor 1 15,00s i
AC-30 Hochlaufzeit Festfrequenz 1 0,00s 0,00...3600,00s j 151
AC-32 Runterlaufzeit Festfrequenz 1 0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fiir Festfrequenz 1 i
(AC-02=01, Ab-11)
AC-34 Hochlaufzeit Festfrequenz 2 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-36 Runterlaufzeit Festfrequenz 2 0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 2 i
(AC-02=01, Ab-12)
AC-38 Hochlaufzeit Festfrequenz 3 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-40 Runterlaufzeit Festfrequenz 3  0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fir Festfrequenz 3 i
(AC-02=01, Ab-13)
AC-42 Hochlaufzeit Festfrequenz 4 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-44 Runterlaufzeit Festfrequenz 4  0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fir Festfrequenz 4 j
(AC-02=01, Ab-14)
AC-46 Hochlaufzeit Festfrequenz 5 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-48 Runterlaufzeit Festfrequenz5  0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 5 j
(AC-02=01, Ab-15)
AC-50 Hochlaufzeit Festfrequenz 6 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-52 Runterlaufzeit Festfrequenz 6  0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 6 i
(AC-02=01, Ab-16)
AC-54 Hochlaufzeit Festfrequenz 7 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-56 Runterlaufzeit Festfrequenz 7  0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 7 j
(AC-02=01, Ab-17)
AC-58 Hochlaufzeit Festfrequenz 8 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-60 Runterlaufzeit Festfrequenz 8  0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 8 i
(AC-02=01, Ab-18)
AC-62 Hochlaufzeit Festfrequenz 9 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-64 Runterlaufzeit Festfrequenz 9  0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 9 j
(AC-02=01, Ab-19)
AC-66 Hochlaufzeit Festfrequenz 10  0,00s 0,00...3600,00s j
AC-68 Runterlaufzeit Festfrequenz 10 0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 10 i
(AC-02=01, Ab-20)
AC-70 Hochlaufzeit Festfrequenz 11  0,00s 0,00...3600,00s j
AC-72 Runterlaufzeit Festfrequenz 11 0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 11 j
(AC-02=01, Ab-21)
AC-74 Hochlaufzeit Festfrequenz 12 0,00s 0,00...3600,00s j
AC-76 Runterlaufzeit Festfrequenz 12 0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fiir Festfrequenz 12 j

(AC-02=01, Ab-22)

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
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nummer

Funktions- Funktion | Grund- | Einstellbereich / Bemerkung

wert

AC-78 Hochlaufzeit Festfrequenz 13  0,00s 0,00...3600,00s

AC-80 Runterlaufzeit Festfrequenz 13 0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 13
(AC-02=01, Ab-23)

AC-82 Hochlaufzeit Festfrequenz 14  0,00s 0,00...3600,00s

AC-84 Runterlaufzeit Festfrequenz 14 0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 14
(AC-02=01, Ab-24)

AC-86 Hochlaufzeit Festfrequenz 15  0,00s 0,00...3600,00s

AC-88 Runterlaufzeit Festfrequenz 15 0,00s Hoch-/Runterlaufzeit fur Festfrequenz 15
(AC-02=01, Ab-25)

151

AC215 Aktivierung Hoch-/Runterlauf- 00 Siehe Funktion AC115

zeit 2_Motor 2
AC216 Umschaltfrequenz 0,00Hz 0,00...590,00Hz

Hochlaufzeit_Motor 2 Aktiv, wenn AC215=01
AC217 Umschaltfrequenz 0,00Hz

Runterlaufzeit_Motor 2
AC220 Hochlaufzeit 1_Motor 2 30,00s  0,00...3600,00s

_ Die Zeiten beziehen sich auf die Zeit von OHz
AC222  Runterlaufzeit 1_Motor 2 30,00s  bis zum Erreichen der Maximalfequenz
Hb205/Hd205.

AC224 Hochlaufzeit 2_Motor 2 15,00s
AC226 Runterlaufzeit 2_Motor 2 15,00s

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
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Funktions-
nummer

Ad-01

Funktion

Drehmomentsollwertquelle

| Einstellbereich / Bemerkung

: Analogeingang Ai1(DIP-SW 0...10V/0...20mA)
02: Analogeingang Ai2(DIP-SW 0...10V/0...20mA)
03: Analogeingang Ai3 (-10V...+10V)

04: Analogeingang Ai4 (Option, oE-01...0E-07))
05: Analogeingang Ai5 (Option, oE-11...0E-17)
06: Analogeingang Ai6 (Option, oE-21...0E-26)
07: VOP-Bedienfeld (Ad-02)

08: RS485 (Modbus-RTU, CF-01...CF-11)

09: Option 1

10: Option 2

11: Option 3

12: Pulsfrequenz an Eingang A/B

13: Pulsfrequenz an Option P1-FB

15: PID-Regler (AH-01...)

Drehmomentregelung ist nur moglich im
Regelverfahren  Vektorregelung AA121=08/
09/10. Aktivierung der Drehmomentregelung
erfolgt mit Digitaleingang ATR

137
137
137

111
134
84

105

Ad-02

Drehmomentsollwert

0,0%

-500,0...500,0% (Ad-01=07)

Ad-03

Drehmomentsollwertpolaritat

00

00: GemaR Vorzeichen
01: abhangig von Drehrichtung

Ad-04

Umschaltzeit
Drehzahlsteuerung/
Drehmomentregelung

100ms

0...1000ms

Ad-11

Drehmomentoffsetquelle

00

00: Nicht aktiv

01: Analogeingang Ail

02: Analogeingang Ai2

03: Analogeingang Ai3

04: Analogeingang Ai4

05: Analogeingang Ai5

06: Analogeingang Ai6

07: VOP-Bedienfeld (Ad-12)

08: RS485 (Modbus-RTU)

09: Option 1

10: Option 2

11: Option 3

12: Pulsfrequenz an Eingang A/B
13: Pulsfrequenz an Option P1-FB
15. PID-Regler

Ad-12

Drehmomentoffset

0,0%

-500,0...500,0% (Ad-11=07)

Ad-13

Drehmomentoffsetpolaritat

00

00: Gemal Vorzeichen
01: abhangig von Drehrichtung

Ad-14

Freigabe Digitaleingang
.,orehmomentoffset aktiv TBS

00

00: Nicht freigegeben
01: Eingang freigegeben

Ad-40

Drehmomentregelung

Maximalfrequenzquelle

07

01: Analogeingang Ail

02: Analogeingang Ai2

03: Analogeingang Ai3

04: Analogeingang Ai4

05: Analogeingang Ai5

06: Analogeingang Ai6

07: VOP-Bedienfeld (Ad-41, Ad-42)
08: RS485 (Modbus-RTU)

09: Option 1

10: Option 2

11: Option 3

12: Pulsfrequenz an Eingang A/B
13: Pulsfrequenz an Option P1-FB

Ad-41

Drehmomentregelung
Maximalfrequenz Rechtslauf

0,00Hz

0,00...590,00Hz (Ad-40=07)

Ad-42

Drehmomentregelung
Maximalfrequenz Linkslauf

0,00Hz

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
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HITACHI P1-...-HFEF

Funktions- Funktion | Grund- | Einstellbereich / Bemerkung

nummer wert

AE-01 Positionierung/Elektrische 00 00: Ruckfuhrungs- Option P1-FB erforderlich n 134
Welle Ubersetzungseingriff Seite '(QD_,'Pk']fChha”ef 1=ON). 162

: _Sei tickfiihrung an

Positionierung/Elektrisch 1 T T0000  EAPEANESPERN — 106

AE-02 ositionierung/Elektrische 10, Vorgabe an SAP/SAN/ J
Welle Ubersetzung Zahler SBP/SBN anschlieRen.

AA123= 01, CA-90#02, ob-
10=01 (siehe ob-01...04), —

AE-03 Posmop|erung/EIektr|sche 1 1...10.000 Akiiviering Impuisketten. i
Welle Ubersetzung Nenner eingang mit Eingang STAT.
Zuriicksetzen der Ist-
position dA-20 und
Abweichung dA-26 mit
Eingang PCLR.
AE-04 .Position erreicht“-Fenster 5 0...10.000 Impulse j 114
(POK-Signal) AA123=02: POK=ON, wenn die Abweichung

zwischen Sollposition FA-20 und Istposition dA-
20 < AE-04/4 ist.

AE-05 .Position erreicht“-Signal- 0,00s 0,00...10,00s j
Verzdgerung (POK-Signal)
AE-06 Positionierung/Elektrische Welle 0,00 0,00...655,35 i 162
Positionierregler Vorverstarkung
AE-07 Positionierung/Elektrische Welle 0,50 0,00...100,00 j 162
Positionierregler Verstéarkung
AE-08 Positionierung/Elektrische Welle 0 -2048...2048 i
Positionsoffset
AE-10 360°-Positionierung 00 00: VOP-Bedienfeld (AE-11) n 105
Stopp-Position-Quelle 01: Option 1
02: Option 2
03: Option 3
Aktivierung mit Eingang ORT.
AE-11 360°-Positionierung 0 0...4095 j
Stopp-Position 4096 entspricht eine Umdrehung unabhangig
von der Geber-Impulszahl
AE-12 360°-Positionierung 0,00Hz 0,00...120,00Hz j
Frequenz
AE-13 360°-Positionierung 00 00: Rechtslauf n
Drehrichtung 01: Linkslauf
AE-20 Position 0 0 AA123#03:-268435455...268435455 i 106
AE-22 Position 1 0 AA123=03:-1073741823...1073741823 i
AE-24 Position 2 0 Digitaleingange ]
— Position CP4 CP3 CcpP2 CP1 —
AE-26 Position 3 0 AE-20  OFF OFF OFF OFF )
AE-28 Position 4 0 AE-22  OFF OFF OFF ON j
— AE-24  OFF OFF ON OFF —_—
AE-30  Position 5 0 AE-26  OFF OFF  ON ON i
i AE-28  OFF ON OFF OFF
AE-32 POS!tfon 6 0 AE-30  OFF ON OFF ON g
AE-34 Position 7 0 AE-32  OFF ON ON OFF J
P AE-34  OFF ON ON ON —
AE-36  Position 8 0 AE-36  ON OFF  OFF  OFF J
AE-38 Position 9 0 AE-38 ON OFF OFF ON i
— AE-40  ON OFF ON OFF —
AE-40  Position 10 0 AE-42  ON OFF  ON ON ]
AE42 Poston 0 Aess ON  ON  OFF oN
AE-44 Position 12 0 AE-48  ON ON ON OFF j
AE-46 Position 13 0 AE-50 ON ON ON ON j
AE-48 Position 14 0 i
AE-50 Position 15 0 i
AE-52 Maximalposition Rechtslauf 268435455 AA123#03: 0...2684 35455 j
AA123=03: 0...1073741823
AE-54 Maximalposition Linkslauf -268435455  AA123#03: -268435455...0 i

AA123=03: -1073741823...0

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
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HITACHI P1-...-HFEF

Funktions- Funktion | Grund- | Einstellbereich / Bemerkung

nummer wert

AE-56 Positionierung Begrenzung 00 00: Mit Begrenzung n
01: Ohne Begrenzung (bei Uberschreiten
der Maximalpositionen AE-52/AE-54 tritt
die Stérung E104 nicht auf)
AE-60 Positions-Teach-In 00 00: Position 0 (AE-20) ~ 01: Position 1 (AE-22) i 108
02: Position 2 (AE-24)  03: Position 3 (AE-26)
04: Position 4 (AE-28)  05: Position 5 (AE-30)
06: Position 6 (AE-32)  07: Position 7 (AE-34)
08: Position 8 (AE-36)  09: Position 9 (AE-38)
10: Position 10 (AE-40) 11: Position 11 (AE-42)
12: Position 12 (AE-44) 13: Position 13 (AE-46)
14: Position 14 (AE-48) 15: Position 15 (AE-50)
Aktivieren Positions-Teach-In mit Digitaleingang TCT.

Speichern der aktuellen Position dA-20 als
gewlinschte Position durch Driicken der Taste 2

(Speich)
AE-61 Istposition speichern bei 00 00: Istposition nicht speichern bei Netz-Aus n
Netz-Aus 01: Istposition speichern bei Netz-Aus
AE-62 Istposition zuweisen mit 0 AA123#03: -268435455...268435455 j
Eingang PSET AA123=03: -1073741823...1073741823
AE-64 Berechnung des Runter- 100,00% 50,00...200,00% (Wert um 5 vergréBern, wenn die |
laufwegs bei Positionierung Sollposition  Gberfahren  wird und nur nach
Verstarkun ’ Einschwingverhalten erreicht wird; Wert um 5
erstarkung verringern, wenn die Sollposition nur nach langerer
Schleichfahrt erreicht wird)
AE-65 Berechnung des Runter- 0,00 0,00...655,35 (Wert um 5 vergroRern, wenn die |
laufwegs bei Positionierung Sollposition  uberfahren wird und nur nach
Bias ' Einschwingverhalten erreicht wird; Wert um 5

verringern, wenn die Sollposition nur nach léangerer

Schleichfahrt erreicht wird)

AE-66 Positionierung Speed Limit 1,00%  0,00...100,00% (Wert vergroRern, wenn die |
Reaktion bei Stopp tréage ist bzw. verringern,
wenn Stoppverhalten zu abrupt ist)

AE-67 Positionierung Start Speed 0,20%  0,00...100,00% (Wert vergrofRern, wenn die |j
Reaktion bei Stopp trdge ist bzw. verringern,
wenn Stoppverhalten zu abrupt ist)

AE-70 Referenzier-Modus 00 00: Low Speed (AE-72) n 107

01: High Speed (AE-73, AE-72)

02: High Speed mit O-Impuls (AE-73, AE-72)

=>Eingang 080:0RL, 081:0RG

AE-71 Referenzier-Drehrichtung 00 00: Rechtslauf n
01: Linkslauf
AE-72 Referenzierfrequenz-Low- 0,00Hz 0,00...10,00Hz j
Speed
AE-73 Referenzierfrequenz-High- 0,00Hz 0,00...590,00Hz j
Speed

*n=nicht einstellbar im Betrieb / j=einstellbar im Betrieb
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HITACHI P1-...-HFEF

nummer

Funktions- Funktion |Einstel|bereich / Bemerkung

AF101 DC-Bremse Motor 1 00 00: Inaktiv n 102
01: Aktiv bei Stopp
02: Aktiv bei Sollwertreduzierung
AF102 DC-Bremse Modus_Motor 1 00 00: DC-Bremse n
01: Speed Servo Lock (Lageregelung)
02: Positionierung Servo Lock (Lageregelung)

AF102=01/02 nur bei Regelverfahren CLV
moglich (AA121=10)

AF103 DC-Bremse Einschalt- 0,50Hz 0,00...590,00Hz j
frequenz_Motor 1

AF104 DC-Bremse Wartezeit_Motor 1 0,00s 0,00...5,00s j

AF105 DC-Bremse Bremsmoment 30% 0...100% i

Motor 1

AF106 DC-Bremse Bremszeit 0,00s 0,00...60,00s j
_Motor 1

AF107 DC-Bremse Trigger 01 DC-Bremse aktiv bei Stopp (AF101=01): i
_Motor 1 00: Start erst moglich nach Ablauf der

Bremszeit AF106: DC-Bremse hat