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Konformitéatserklérung:

Invertek Drives Ltd erklért hiemit, doss die Oplidrive Eco Produktreibe den einschlégigen Sicherheitsbestimmungen der
Miederspannungsrichilinie:

2014 ,/30/EU [EMC] uwnd 2014 /35/EU (LVD)

Entspricht und gemaf folgenden harmenisienen EL-Neamen entwickell und hergestell wurde:s:

Drehzohlverdnderbare elekiische Antriebe. Anforderungen on die Sicherheit. Elekiische, thermische und
energetische Anfordenmgen.

EM 418003 2 Ausgabe: 2004 | Dvehzahlvertnderbare elekirische Antiebe. EMV-Anfarderungen einschlieflich spezieller Prifvedahren

Grenzwerte iy Oberschwingungsstime, venwrsacht von on das Miederspannungsnetz angeschlossenen Geristen
und Einrichtungen mit einem Eingongsstom = 16 Aund <= 75 A pro Phiose.

Dresphasige 200 und dreiphosige 400Y Optidrive Eco Produkte entsprechen IEC S1000-3-12 in Bezug auf die
THC ohne die Motwendigkeit von Metzdrosseln, vorousgeseszt, doss die Kurzschlussleistung S5C gréfer oder gleich
S5C I¢ [min] an der Schninstelle zwischen der Viersorgung des Benutzers und dem Sthentlichen Systam. Es Begt in dar
ER&INN0-3-12 Verontworlung des Installateurs oder Benutzer der Ausristung, um noch Ricksprache mit dem Vereilernetzbeteiber,
falls erforderlich, sicherzustellen, dass die Ausrishang nr an eine Vessorgung mit elner Kurzschlusslelstung Sac
angeschlossen ist, die grifier oder gleich Su¢ i Ist, berechnet als:

S!ll.'. b} =320 " II'I:H.' el I-:I.r_'

Drabei ist Vo die Mennsponnung des Frequenzurnrichiers [Phose 2u Phase) und (..a der Mennstiom des
Frequenzumrichiers [pro Phasel,

Erd &1800-5-1: 2003

Granzwerle und Messvarfahren zur Besimmung elekiromagnetischar Absrahlungen |EMV] van industriefen,
wissenschafflichen und medizinischen || 5M] Gerdten,

EMG0529: 1952 Spezfikationen fir Schutzarten durch Gehiuse.

End 55011 2007

Elektromagnetische Kompatibilitat

Alle Oplidrive Systeme wurden unter Bericksichtigung striklester EMV-Richtlinien entwickell, Alle fir sinen Einsatz in der EU
vorgesehenen Gerdte sind mit einem internen EMV-Filtler ousgestatiel. Dieser soll die Uber die Verkabelung zuriick in die
Stromversorgung geleiteten Emissionen zwecks Erffillung harm enisierter EU-Maormen reduzieren.

Der Installateur hat sicherzustellen, dass die Auvsiishung baw. dos System, in die das Prodult integrien wird, den EMY-Momen des
jeweiligen landes entspricht. In der Furopdischen Union missen Gerdte, in die dieses Produkt eingebaut ist /wird, der EMV-Richtlinie
2004,/ 108 /EU entsprechen. Wird der Optidrive Umrichter mit sinem internen oder optionalen externen Filter eingeseta, kdnnen
folgende EMV-Kategorien gemall EMNGIBO0-3:2004 edullt werden;

Urheberrecht Invertek Drives Ltd © 2015

Alle Rechte vorbehalten. Ohne ausdrickiche schriffliche Genehmigung des Herausgebers darf kein Teil dieser Bedienungsanleiung in
igendeiner Form baw, mit Hille irgendwelcher Mittel, ob elekirischer oder mechanischer Ar, vervieffﬁlrig! oder ibertragen werden; Dies
schliefit dos Fotokopisren, das Aulzeichnen sowie den Einsatz von Informotionsspeicher- oder Datenwiedergewinnungssystemen mit &in

2-Jahres-Garantie

Alle Invertek Optidrive Eco Gerale sind mit einer 2-Johres-Garonfie ab Kaufdatum gegen Defekie gewdhrleistet. Der Hersteller haftet
nicht fir Schaden, die withrend oder aufgrund des Transports, des Emplangs, der Installation oder Inbetriebnohme entstehen. Eine
Hattung ist ebenfalls ousgeschlossen bei Schaden und Folgen, die durch unsachgemélBe, fohilassige oder inkorrekte Installation oder
Einstellung der Betriebsparameter des Frequenzumrichiers, einer inkorrekien Installation, inakzeptoble Stavbanhaufungen, Feuchtigkei,
korrodisrende Substanzen, tbermalige Vibrationen/Erschiterungen oder Umgebungstemperaturen entstehen, die auflerolb der
Konstrsklionsspezifikation liegen,

Der regicnal zusttndige Verriebshandler kann nach seinem Ermessen andere Bedingungen und Kondifionen anbieten und ist in
stimilichen die Garantie betreffenden Fallen erster Ansprechpariner,

Diese Bedienungsanleitung enthélt die Originalanweisungen. Alle nicht-englischen Versionen sind
Ubersetzungen dieser Originalanweisungen.

Zum Zeitpunkt der Drucklegung disser Anleitung waren samiliche darin enthaltenen Angaben komekt. Im Interesse seines Engogements
fur konfinuierliche Verbesserungen behalt sich der Hersteller das Recht vor, Spezifikationen oder Leistung des Produks oder den Inhalt
dieser Badienungsonleitung chne vorherige Ankiindigung zu gndem,

Diese Bedienungsanleitung gilt fir die Firmware-Version 2.30. Die Firmware-Version kann im Parameter
PO-28 eingesehen werden.

Bedienungsanleitung Revision 3.02

Invertek Drives Lid verfolgt eine Poliik der kontinuierichen Verbesserung, und obgleich alle Anstrengungen untemommen wurden, um
prizise und okivelle Angaben zur Verfigung zu stellen, dienen die in dieser Badienungsanleiiung enthalienen Informationen lediglich
der Orientigrung und stellen keinen Tail ingendeines Verrages dor.
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1. Einleitung

1.1. Wichtige Sicherheitsinformationen

Lesen und beachten Sie die folgenden WICHTIGEN SICHERHEITSIMFORMATIONEN sowie alle Warn- und

Vorsichtshinweise an anderen Stellen sorgaltig durch.

Gelahr: Weist auf die Gefahr eines elektrischen

Schlages hin, die chne entsprechende

Vorbeugungsmalinahmen zv Schéden an der
Ausriistung oder gar Verletzungen und Tod fihren kann.
Dizser Frequenzumrchler [Optidrive] ist fir die Integrafion
in komplette Avsrishungen oder Syateme ols Teil siner festen
Instollofion vorgesehen. Bei unsochgeméfer Instollation kann
das Gerat ein Sicherheitsrisiko darstellen. Der Optidrive
Umiichter verwendet hohe elelirische Spannungen und
Stidme, fuhrt ein hohes Mafl an gespeicherter elektrischer
Energie und wird fir das Stevem und Regeln von Maschinen
und Anlagen genutz, die aufgrund ihrer Bavart Verletzungen
verursachen kinnen. Elekiroinstallation und Systemdesign
erfordem besondere Aufmerksomkeit, domit Gefahren sowchl
beim nomolen Betrieb als auch im Falle siner Funklionsstéung
vermieden werden kdnnen. Dieses Frodukt darf nur von
gualifizierten Elekirikern eingebaut und geweartel werden,

Systemdesign, Installation und Inbetriebnahme dard nur Personen
erfolgen, die oufgrund threr Kenntnisse und prokischen Erfahrung
dazu geeignet sind. Diese Sicherheitdntormationen und die
Anweisungen dieser Anleitung sind sorglilig durchzulesen und
olle Informationen im Hinblick ouf den Transpon, die lagerung
und Verwendung des Optidrive Umrichters zu beochten,
ginschlisBlich der ongegebenen Umweltbeschréinkungen,
Fihren Sie keine Durchschlagprifung oder
Stehspannungsprifung am Optidrive Umrichter durch. Yor
jeglichen elekirischen Messungen ist dos Gertt von der
Stromversorgung 2u trennen. Das Produkt ist mit infermen
Uberspannungsableitern ausgestattet, die es gegen
leitungsgebundene Uberspannungen schiitzen soll, die
wiederum ein Scheitern des Hochspannungstests venusachen

Gefahr eines elekirischen Schlages! Vor dem Beginn jeglicher
Arbeiten den Optidrive Umrichter SPANMNUMNGSFRE|
machen, Die Klemmen und Innenkomponenien des Geréis
stahen bis zu 10 Minuten nach der Trennung vom etz
immer noch unter Hochspannung. Priffen Sie vor dem
Beginn jeglicher Artbeiten mit ginem Mullimeter, ob alle
Leistungsklemmen spannungstrel sind

Wenn der Umrichter lber Steckverbinder mit dem Metz
verbunden ist, dorf die Verbindung fithestens 10 Minuten
nach der Metzabschallung getrennt werden.

Uberprifen Sie die Kabelverbindungen und die korekte
Erdung gemald &lichen Vorschriften ader Emplehlungen.
Der Fehlerstrom des Umrichters kann bei 3.5 mA und dariiber
liegen; dazu muss das Erdungskabel for den maximalen
Metzfehlerstom ousgeleql sein, der normalerweise durch
Sicherungen oder Motorschutzschalter begrenzt wird. ln der
Metzversorgung zum Umrichter missen ousreichend bemessene
Sicherungen oder |siungsschutzschaller gemafl den regional
geltenden Getetzen brw, Begimmungen eingebaut sein

Micht an den Steuereitungen arbeiten, solange Stom am
Frequenzumrichier oder exdemen Steverdsilungen anliegr,

4 | Oplidrive Eco Bedienungsordeivng | Rewvision 3.02

[ouBler elekirisch) hin, die chne entsprechende
Vorbeugungsmafinahmen zu Sachschaden fihren kann.
In der Europaizchen Union missen olle Gerdte, Anlogen und
Maschinen, in denen dieses Prodult zur Anwendung kommi, der
Maschinensicherheitsiichtlinie 98,/37 /EC entsprechen. Var allem
der Maschinenhersteller isi dalilr verantworlich, einen Houpi-
Metzschalter zur Vedigung 2u stellen und 2u gewdhrleisten, dass
die elektrische Anlage der Morm ENGC204-1 entspricht,
Das durch die Steversingabelunkiionen des Optidrive
Umrichters, wie z. B. Stopp,/Start, Vorwénts/Rickwarts und
Hachstdrehzohl, gegebene Malb an Integritét reicht fir
den Einsatz bei sicherheitskritischen Anwendungen ohne
unabhdngige Schutzkandle nicht aus. Alle Anwendungen,
bei denen eine Fehlfunkiion zu Yeretzungen oder Tod Hikven
kann, miissen einer Riskobewertung unterzogen und ggf. durch
zusdtzliche Mafinahmen gesichert werden,

f Gefahr: Weist auf eine potenzielle Gefahrensituation

Der angefriebene Mator kann, wenn das Freigobesignal akiv ist,
beim Einschalien der Stromversargung slarten

TDie STOPP-Funktion fihe nicht zur Beseitigung einer potenziell
tedlichen Hochspannung. Machen Sie den Umrichter
SPAMNMUMNGSFREN und waren Sie 10 Minuten, bever Sie
irgendwelche Arbeiten daran vamehmen, Fikren Sie niemols
irgendwelche Arbeiten an Umrichter, Motor oder Motorkabeln
durch, wahrend der Eingangsstrom noch anliegt.

Der Optidrive Umrichter lasst sich so progrommieren, dass der
angetrisbene Maotor mit elner Drehzahl oberholb oder unterhalb des
Werfes betieben wird, der emeicht wird, wenn der Motor direkt an
die Metzversorgung angeschlassan ist, Holen Sie die Bestaligung
der Hersteller des Motors und der angetriebenen Maschine
hinsichflich des Eignung fir den Betieb oberhalb des beobsichigten
Drehzahlbereichs ein, bevor Sie die Maoschine in Balrieb nehmen.
Vermeiden Sie die Akfivierung der automatischen Fehler-Reset-
Funkfion for Systeme, wenn dies zu einer potenziell gefshdichen
Situation fithren kann,

Optidrive Umrichter sind fir den Einsotz in Innensumen konzipier.

Stellen Sie beim Einbou des Umrichters sicher, dass Hr ausreichend
KﬁHung gesorgt ist Fihren Sie, wenn sich der Umsichier in
Einbouposition befindet, keine Bohrorbeiten durch, do Bohrstoub
und Bohrspéne zu einer Beschiidigung fithren kéinnen.

Das Eindringen leifshiger oder enflammbarer Fremdkarmper ist 2u
werhindem. Es dirfen keine brennbaren Materialien in der Meahe
des Umrichters gelagert werden. Die relative Feuchtigkeit darf 35
% [nicht-kondensierend) nicht Ubersteigen.

Versorgungsspannung, -frequenz und Anzahl der Phasen (1 oder 3]
mijssen den Werkseinstellungen des Opfidrive Umrichlers entsprechen.
In keinem Fall die Hauptstromversorgung on die
Ausgangsklemmen U, V oder W anschlieBen.

Installieren Sie keinerlei automatische Schaligerfile zwischen
Umrichter und Mutor. Dies kann zu einer Ausldsung des
Matorschutzes und einem Betriebsaustall Rikren,

Wenn sich Stevereitungen in der Néhe von Leistungskabeln
befinden, so muss ein Mindesiabsiond von 100 mm eingehalien
werden, Die Leitungen sollten sich zudem in ginem Winkel van
0% kreuzen, Alle Klemmen missen mit dem vorgesehenen
Drehmoment angezogen werden.

Fishren Sie niemals Repaaturen am Opfidrive Umnrichter durch
Kontakfieren Sie bei vermuteten Feblem oder Storungen lhen
regionalen Inverek Drives Vedriebspariner zur weileren Unlerstitzung.



2. Allgemeine Informationen und Bemessungsdaten

2.1. Umrichter-Modellnummern
2.1.1. IP20 Einheiten

200 - 240Vn|r, einphasige Modelle

I TS 7Y N T T [ T

O043-11

2 5 -S| Nein

2.2

200 - 240 Volt, dreiphasige Madelle
Modellcode m“m
ODV-3-220043-3F 12-5N |

g 1 ._-~_ L E Cy
DA W0A0-3F 12-51

by SEP‘I"I F12-5M 2 22
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; ) 12T 3 15 il
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ODV-3-340240-3F12-5N
ODV-3-440300-3F 12-TN 15 Ja
ODV-3-440390-3F 12-TN 18,5 25 | 39 | la
; 1. 440440-3F12.TH 4 44 ]
510-3F12-TN 30 o | & | Ja

Als

i:-]h'- J-54
ODV-3 -54 OR00-3F12-T
DN [
ODV-3- Ez S00-3F12-TN

45 &0 | 90 | Ja
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250 150 450 | Nein
500 - ﬁﬂ'D Volt, drei

Modelcods m“ biickige Hurmasdechs
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JDV-3-260090-3012- "F 2 . b % Mein
ODV-3-360120-3012-5N 3 75 w | v | Nein
ODV-3-360170-3012 -5M | 13 [He
ODV-3-360220-3012.5 3 o | = | Nein
JDW- 3-460220-3012 || J A 20 22 [le

-'.jiw.'j.zf 02 80- ~=J|:J TN 4 18,5 25 | 28 | bt

& .._'__ A .‘-:".;.:;'-;_ '_: I-\ . 2:': ] | I-._I_ n
ODV-3-460430-3012-TN 4 30 a0 | a3 | Nein
560540-3012-T1 MNein

(- 3-560650-3012-TN _ 45 0 | 65 | Nein
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2.1.2. Geschlossene IP&46-Antriebe

= 240 Volt, einphasige Modelle

Nicht geschaltet Mit Netztrennschalter |BaugréBe hlre-:lrlgn
Harmonische

ODV-3-220070- TF1X-T ODV-3-220070-1F1D-TN 24 1,5 | Mein

200 - 240 Volt, dreiphasige Modelle

Mmdr:ga
Nicht geschaltet Mit Netztrennschalter |BaugréBe mnm
ODV-3-2200 | 2

220043-3F 1 X-TN )43-3F 10-TI
DV-3-220070-3F 1IN | ODV-3-220070-3F 1 D-TN

ODW-3-220105-3F 1 X-Thd ODV-3-220105-3F1D-TH 2A 22 4 | 0.5 o

W-F-390180-3F 1 4-T SOY-3-320180-3F1D-TH | 4 = 15
ODV-3-320240-3F 1 X-Th ObV-3-320240-3F 1 D-TH 3 55 A5 24 la

Nicht geschaltet Mit Metztrennschalter |Baugréle derlgu
Harmonische

(272-3F 1 X

P
a]

ODV-3-240041-3F 1 X-THN ODV-3-240041-3F 1 D-TN 24 | 15 |
0S8-3FIXTN | ODV-3-240058-3F 1D-T!

ODV-3-240095-3FIX-TN | ODV-3-240095-3F 1D-TN 2% | 4 5 | 9.5 o

ODV-3-3400140-3F 1 X-TH ODV-3-340140-3F1D-TH i 55 [

ODV-3-340180-3F 1X-TN ODV-3-340180-3F 1 D-TN 3 | 75 0 | 18 Jo

DDV-3-340240-3F 1X-TN ODV-3-340240-3F 1D-TN 3 I 12 24

500 - 600 Volt, dreiphasige Modelle

Nicht geschaltet Mit Netztrennscholter |BaugrdBe de"ge
Harmonische

260021 -301 X-Tr ODW-3-260021-3010-T

JRV-3- 260031 - 301 X-TN QDNV-3-260031 -301 0-THN 28 1.5 s ) Mein
OEV-3- 260041 - 301 X-T ODV-3-260041 -301D-TN 28 22 3 | Mein
Vo3-260065-301 -T ODV-3-2600465-301D-TH

ODN-3-260020-301 DTN 24 i 7.5 | 9 Mein

ODV-3-360170-3010-TN a | o 5 | v Nein
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2.1.3. Geschlossene IP55-Antriebe

200 - 240 Volt, dreiphasige Modelle

Modeicods Coougrote | kW | Ps | Amps [ Nisdrige Rormonishe
V-3 A20300-3F TR-TR 30

ODV-3-420460-3F TNTN 4 1 15 | 46 | io
ODV-3-520720-3F IIN-TN 5 18,5 25 | 72| Ja
ODV-3-621100-3F1 N-TN 6 0 40 | o~ | Mein
ODV-3-621500-3F IN-TN 6 150

ODV-3-621800-3F1 N-TN é 45 60 | 180 | Nein

ODV-3-722480-3F IN-TN 7 75 oo | 248 | Nein

T Y R T T
ODV-3-440300-3F 1 N-TN 4 15 20 | 3C a
ODV-3-440390-3F 1 N-TN 4 18.5 25 | a9 | Ja
ODV-3-540610-3F IN-TN 5 30 40 | ol | i

T E AN E ]
DV-3-540720-3F T M-TH

ODV-3-540900-3F 1N-TN 45 60 | o0 | o
1-AATI00-3F 1T £ 55 Fi 1o

LIV -3-0

ODV-3-641500-

WL AALIRO0IF TR = o0 150 180 [ @in

ODV-3-742020-3F 1 N-TN 110 75 | 202 | Nein

n uayppsbunssawag pun usuoypwioju] aulswab||y

ODV-3-742400-3F T -TM ; 12 Mein

OEV-3-743020-3F I N-TH i 160 250 A | Mein

LAY ==

CDN-3-460280-301M-THN 4 8.5 25 | 28 | Mein
JDW-3-460340-301 M-TH 4 P
CODV-3-460430-301 MN-TN 4 30 40 | 43 | Mein
" Sy ":"_.’. e "-::"I i~ .-\_ . A7 ol S [

ODV-3-560650-3 &40 | &5 | Nein

o
=
{
F
F1
L

OOV-3-6607B0-301 N-TN s] ki 8 Main
ODY-3-601050-301N-TN & e 100 | 105 | MNein

V-3-561300-301 M-THN ) 125 130 Mein

ODV-3-661500-301 N-TH é 1o 50 | 150 | Nein
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2.1.4. Varianten mit niedrigen Harmonischen

Der Grofiteil der Oiptidrive Eco Produkireihe bosiert aut siner low Harmonic Lésung mit Folienkondensator-Technologie zur Einhalung
der EN &1000-3-12 chne zuséitzliche Austistung. Diese Morm legt Grenzwerte fir die Oberschwingungsstrome fest fir Gerate,

die an &Hfentliche Miederspannungsnetze mit Eingangsstromen= 16A und <= 75A pro Phase angeschlossen sind. Es ist wichtig zu
verstehen welche Modelle aus der Produkireihe sind mit der nledrigen harmonischen Techndlogie ousgeristet, die Im Falgenden
beschricben wird,

Der Optidiive Eco dreiphasige 200V {200-240V] Eingang und der dreiphasige 400V |380-4B0V] Eingang die Baugrsfe 2 bis und
einschliefilich der Baugréfbe 5 sind Antriebe mit niedrigerer Oberschwingung unter Verwendung der Filmkondensatortechnologie. Bitle
beachten Sie die Produkibewertungstabelien m Abschnitt 2.1, Umrichter-Modellnummern mit Mochweis

Kurz gesagt bedeutet dies, doss die Low Harmonic-Antiebe keine Eingangsdiossel benttigen und diese nicht installiert sein

sollie - Antriebe oullerholb der oben genonnien Bougrdiien und Yersorgungsspannung / Anzahl der Phosen, sind mit Standard-
Elekirolytkondensatoren ausgeristel und kinnten bei Yerwendung von Eingangsdrosseln daven profiieren, wenn eine weiters
Oberwellenredukiion erforderlich i

2.2. Identifikation des Umrichters nach Modellnummer

leder Umrichter kann tber seine Modellnummer identifiziert werden, siehe unten. Diese Mummer finden Sie oul dem listerefikett
sowie dem Typenschild. Die Modellnummer enthél Infarmationen zum Umrichter sowie wetkseitig ingtallienen Opticnen,

ooy || 3 |- & ][ o |losso|-[a || ¢ v ™| |7]n]

Predukireihe
DV : Eoo Serie PCB-Beschichtung
M Standadmafige PCB.
Baschichhung
Display
Generation 5 o LED-Display [nur IP20]
= T : OLED Textonzel
BaugrsBe 3
Spannungscode Gehiuse
2200 - 240 2P0
4:380 - 480 M- IPSS
5:480- 525 X : IPSG nicht gesch:irel
& 500 - 500 D ; IP& mit Metzrennung
Ausgangsstrom Bremswiderstand
Abbildung it einer Dezimalstelle | : Esin Bramseddersiond
Versorgungsphase EMV-Filter
E-nphnsiger Eingong 0: Obne EMVY-Filier
3 : Dreiphosiger Eingang F: Mit EMY-Filter
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3. Mechanische Installation

3.1. Ver der Installation

= Mehmen Sie den Opfidrive Umiichier aus der Verpackung und prifen Sie ihn auf eventuelle Beschéidigungen. Sollten Sie welche
feststellen, benachrichligen Sie umgehend den Spediteur.

" Priten Sie das leistungsschid des Umrichiers, um sicherzustellen, dass er den rchtigen Typ und die korrekien
Leistungsantorderungen Hir lhre Anwendung aubweis,

= Um miagliche Unfalle oder Schéden zu vermeiden, logem Sie den Opfidrive Umrichter bis zur Verwendung in seiner Verpackung
Der Lagerart muss souber und tracken sein und eine Umgebungstemperatur von -40 °C bis +60 °C aulweisen
3.2. Aligemeines

® Der Optidrive Umrichter muss senkrecht aut einer ebenen, lammwidrigen und vibrationsfreien Montogeflache unter Verwendung
der integriertten Montogebohrungen instollisrt werden

= lagern Sie niemals brennbaore Materialien in der MNehe des Umrichiers.

= Gewihideisten Sie, dass die in den Abschnitten 3.4 Anwelsungen fir die Gehausemontages (IP20 Einheiten], 3.4, Lleilinien Rir die

Monruge [IP&& Einbeiten) und 3.7 .'w.-’lonrggecnweisn..-ngen fir IP55 Einheiten beschriebenen minimalen Kihlluftzwischenrdume stels

frei bleiben
® Die Umgebungstemperatur daort die in Abschaitt 11,1, Umgebung angegebenen Grenzwerte nicht Gberschreiten.

* Sargen Sie fir eine gesignete saubere Kikblluft, dis frei von Feuchtigkeit und Verunreinigungen ist

Revision 3.02 | Cptdrive Bco Bediemungsondefung |
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3.3. Mechanische Abmessungen/Gewicht
3.3.1. IP20 Einheiten

mBER

Td 845 &aTEW i
Poooaooccoooo
(e ]

B W

——/

066 000

22 | 872 | 260 | 1024 | a0 | wn | 175 | 689 | ws | ese | 18 | 399

Munlugﬁs{hrﬂuben Drehmomente - Kleamme

5 486 | 1913

A e )

y 1 |
- BB K T TeEr
& | 4 | BA 243 | Mm | 9 b-Zedl
1 Anzugsdrehmoment
" lefstungaklermmen
5 ME | 5,16 5 , 4 Nm | 35500zl

18 lb-Zal

ME

Baim IF20 Baugrisse 4 Chassis kann die Befestigung (Festzishen] einer Schroube oder Schravbe mit einem Sechskantkop

ch eine Beles! gung it einem runden Kopd erseizt werden, diese SIgNEel SICh am Desen ur dis l‘«.'-":'f"t[_'!-* Qlgsas \oenils
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3.3.2. IP&4 Einheiten

3

3

| |
310 |]PE‘L'!-§ 27 |Iﬁ:-'i'$‘| 252
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3.3.3. IP55 Einheiten
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3.4 Anweisungen fir die Gehdusemontage (IP20 Einheiten)
® Gemafl IEC-664-1 sind IP20 Einheiten fir Umgsbungen mit Verschmulz
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3. 5. Umrichtermontage - IP20 Einheiten

Einheiten sind Hir die Installation inem Sehalischrank vergesehen

* Bei giner Montage mithilte van Schrauben:
a

a Markieren Sie die Bohlrlécher, indem Sie entweder den Umrichier als Schablone oder die 0. a. Abmessungen verwenden
g

o Stellen Sie sich vk in den Umrichte
a Belesliigen “hrauben an der k 5 5ch iranks.

A

eren Sie den Limrichter und ziehen Sie die Moni rauben fest

= Bei einer Montage per DIN-5chigne (nur

Dird-Schiene

naroar einrastel
- y | T (g
a I eTEIChiern

rwon der achiene abZunehmen R.!' ICEEN/S fiehen a2 die Amsherlc

4 | | i T ti i il k y ool
und heban Sle Zuersh die unlera sele deas Umnchlens aus der schieng

3.6. Leitlinien fur die Monmge IIP&& Emhmfenj

» Sie

an L"'I lage "' ar, JJJ L
Eii I
Umgebun fen U
® Drer Umrichter ist senkrecht an einer

“
e Tl e I
e in der nachia

genaen Tl:.-.. Blie angegene
A

Belest gungsmittel soliten fi

Bonrlé

* |nstaliofionsort unc

Schablone oder die o, a

wecer ohen Limric

i
= fdarkieran Siec nidem Sie

sungen verwenden
ltung der Schutzklasse missen die entsprechenden Kobe
und Motorkabel sind bereits ins Gehd

EONNEN Wie S

200 FB7 (18] 03¢ M25 [PG21) | M20 [P 13.5)

i

A | i 1, 3 [Py N 1 A L bt o] B !
LA 0. ADMERSU N0 En Qienarn nur als Bichhwene. Die L 2 Ers I oo S0 narmolD oes
Dereichs bewegen ooer eine konfinuiersche Laiss = |

mOegeDensn
o
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3.7. Montageanweisungen fir IP55 Einheiten

= Stellen Sie vor der Moentage sicher, dass der gewtihlle |nstallationsadt die unter Abschnint 111, Umg

WG angegensanen

Die in der nochbe & Lnd e Zuhallen

nstallaticnsor und Belestigungsmitiel sollten fir das Gewichi der Umrichier gesignet sein

5 Enheiten missen nicht, aber kiénnen in einem Schallschrank installiert werden,

Markieren Sie die Bohrlcher, indem Sie entweder den Umrichter als Schablone oder die 0. o, Abmess

b

n, Die Abmess
ol

[ wWerden mil &ir

n vanvenaat wer J

wighlen. Die Umric

en die entsprachanden Kobelversch

® Zur Einhaltlung der Schzblasse m
enlsprechend der Anzahl
an D

und L

e der eforderichen Kabelverbindungen zu

AUFChY

ungeboh ungsplatte geliefert, die dann entsprechend mit Bohrungen angepasst werde
i

Bohrvorgangs ist der Umrichier ven der Drchfiihrungsplatte abzunehmen
gang

e

i Cyr W 1
M KA. ¥Yor I.'l".':_«."""l" aas
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(n Ll | 2y 0 iy i
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jes angenebenan Bereichs beweac
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3.8. Entfernen der Klemmenabdeckung

zeigen die Drehverschlisse in der offenen bzw. geschlossenen (verriegelien) Posilion. Die Verschlisse lossen sich einfocher bawegen,

wenn Sie leicht gegen die Abdeckung diiicken

Offnen/ VerschlieBen der Klemmenabdeckung mit Drehverschliissen

Geschlossene (verienele) Position Offene [unvern egelie) Posifion
I d

3.9. RoutinemdaBige Wartung

Der Umrichier istin den RBo

inewartungsplon zu integrieran, um stets optimale Betiebsbedingungen zu gewdhrlsisten, Dozu gehiren

* Die Umgebungstemperatur muss gleich dem oder niedriger als der im Abschnit 11.1. Umgebung, angegebene Wt sein, unter

Armwendung des entsprechenden Abstufungsfakiors
» e Lifter des Kihlkérpears (fals montien) drehen sich ahne Probleme und sind staubire

ntage in einem Gehduse

o Das Gehduse muss staub- und kondensationstrel sein

a Stellen Sie sicher, dass die Beliftung auseichend ist und mit sauberer Luft edalg

o legliche Gehauselihter und Luftfilter missen sauber sein und den erforderlichen Luftfluss gewdhrleisten.
A

I¥ | L } I’ =l L= y 0 Ty e "
" A !J.li—Z!lJ.i-":'r' soilfen alle akekirischan Veroindungsen CY2pry 'r.-'i-'!':].‘""- um sicherzustelien dass alle achraubkemmen fesl a QELogen

sind und die Versorgungsieiiungen kaine Anzeichen von Hitzeschdden outweisen

3.10. IP66 (Nema 4X) Durchfihrungsplatte und Verriegelung

=7

Zur Aufrechierholiung der entsprechenden IP,/NEMA-Schutzan ist ein geeignetes Kobelverschroubungssystem zu verwenden. Ja nach
Systemkonfiguration sind Kabeleinfihrungen zu bolwen. Richtwerte finden Sie in der nachfolgenden Tobelle

Bitte bohren Sie vorsichtig, um zu verhindern, doss Bohispéne /Partikel im Frodukr zurickbleiben

Kabeldurchfihrungen - empfohlene LochgréBen,/Typen:

Mindest-Schutzart LochgréBe PG-Griflen

I |
| Size 2 | PG | x 20 5mmund 2 x 28,3mm | | PGI3 Sund 2 PG2I | | % M20 und 2 x M25

Size 3 | Phé | % 20,5mm und 2 x 2B, 3mm | | FG13.5und 2 PG | | 5 M20 und 2 x M25

= Fin UL-kentormer Eintrittsschutz | Typ') ist nur dann gegeben, wenn die Kabel mittals einer/eines Ul-anerkannien Durchiibrbuchse

bzw. Einfihrsiutzens fir ein flexibles Rohrsystem installien wearden, dos den erforderdichen Schutzgrod edill.

® Bei Hekiroinstallationsrohsystemen missen alle Durchithrungen die per NEC vorgeschrisbenan Werle aulweisen

= Micht fir starre Kabelrohrsysteme vorgesehen,

16 Optidrive Eco Bedienungaonleiung | Revision 3.02




L
Netztrennschalter-Verriegelung
Beai den Madellen mit Schaller lass sich der MNetztrennschalter mit Hilfe gines standardmtifligen 20 mm-Vorhéangeschiosses in | Off

(Aws] - Rellung veriegein (Vorhdngeschloss nicht im Lieterumtang enthalten .

IP66,/ Nema 12 = Verriegelung

H uolD||RsSU] BYISIUDYIBW
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4, Elektrische Installation

4.1. Erdung des Umrichters

Verantwaortung fir die Einhaltung bzw. Nichteinhaltung der fir die karekte Installation dieses Umrichters oder der
dazugeharigen Ausristungen gellenden nofionolen oder regionalen Vorschriften. Eine Michteinhaltung dieser Vorschriften
kann zu Verdetzungen oder Sachschiden Hihren

g Diese Anleilung dient als Richilinie fiir sine wdnungsgenﬁﬁe [nstallation. Invertek Drives d dbemimmi keine

Der Opiidrive Umrichter verfiigh Uber Hochsponnungskondensoionen, die auch noch dem Trennen der Houpiversorgung
A ginige Zeit bendligen, um sich zu enfladen, Trennen Sie vor dem Beginn jeglicher Arbeiten die Hauptversorgung von den
Metzeingtingen, Warten Sie donn zehn (10] Minuten bis sich die Kendensataren auf sichere Sponnungspegel entladen
haben. Eine Michtbefolgung dieser Vorsichizmalinshme kann schwere Verdetzungen oder gar Tod zur Folge haben.

Diese Ausristung darf nur von qualfizietem Fachpersonal installien, eingestellt und gewartet werden, das mit der
A Bouwsise und dem Betieb der Ausristung sowie den damil verbundenen Gefahren vedraut ist, Bevor Sie fortfakrean,
lesen Sie diese Anleitung und dlle anderen zutretenden Handbiicher sorgféliig durch. Eine Michtbefolgung dieser
Vorsichtamalinohme kann schwere Verstzungen oder gar Tod 2ur Falge haben.

4.1.1. Erdungsrichtlinien

Die Erdungsklemme jedes Ogtidrive Umrichters muss einzeln und DIREKT an die Erdungssommelschiene [Ober den EMVY-Flter, wenn
installiert] angeschlossen werden. Die Erdungsanschlisse des Optidrive Umrichters difen dabei nicht von einem Umrichter zum
anderen baw. zu sinem anderen Gerat bzw. von einem solchen ausgehend durchgeschleift werden. Die Brdschleifenimpedanz muss
den jeweiligen regionalen Sicherheitseorschviften entsprachen. Fir die Einhaltung der UL-Vorscheiften miissen fiir olle Erdverbindungen
Ul-kenferme Ringkabelsehube verwendet werden, Die volle Funkiionsiéhigkeit aller Erdverbindungen it regelmeli zu prifen,

4.1.2. Schutzerdung

Der Querschnitt der Polenzialousgleichsleitung muss fiir die Netzanschlussleitung dimensioniert sein.

4.1.3. Motorerdung
Die Motorerdung muss mil einer der Erdungsklemmen des Umrichiers verbunden werdan,

4.1.4. Erdschlussiiberwachung

Unmrichter kénnen einen Fehlarstrom gegen Erde versrsachen. Optidrive Umrichter wurden gem B internationalen N ormen fiir
den geringstméglichen Fehlerstrom entwickelt. Die Stromstérke hangt dabei von lange und Typ des Matorkabels, der effektiven
Takfrequenz, den verwendeten Erdungsanschlissen sowie dem installierien Funkentsiérdiler (RFI) ab. Bei Verwendung eines
Fehlerstrom-Schutzschalters [F-Schalier] gelten folgende Bedingungen:

= Existein Gerét vom Typ B zu verwanden,

® Dos Gerait muss fir den Schutz von Ausristungen mit einem Gleichstromanteil im Fehlersirom geeignet sein.
= FRir jeden Optidrive Umrichter ist ein Fehlerstrom-Schutzschalter zu verwenden.

® Fir jeden Optidrive sollte ein eigener Fehlerstromschutzschalier verwendet werden.

Umrichter mit EMVY-Flter produzieren typischerweise sinen hésheren Fehlerstrom gegen Maosse [Erde)

Die Opfidiive Produkipalette ist mit Uberspannungs-Schutzkompenenten fir die Bingangsversorgungssponnung ausgestatiet, um
den Umrichter gegen Starimpulse der Metzspannung zu schitzen, die typischerweise von Blilzschidgen oder Scholvorgéngen von
Hochleistungsgerdten an derselben Versorgung ousgehen,

18 | Optidrive Boo Bedienungaanleiung | Rewision 3.02




4.1.5, Schirmanschluss (Kabelschirm) - IP20 & IP&6 Einheiten
Fir

jule EMIV-Leistung und Einhaliung der EMVY-Viorschriften fir Umrichter mit Schalischrankmontage sollten dis Abschirmungsn
nit dar Kabelabschimung,/der Durchfchrungsplatte

Dobei ist ein direkter metollischer 360
Kontok! 2wischen Absch FTURG und
Verschroubung sicherzustelen.

Durchiihrungsplatte

EmV-Kabelverse :‘l'n:::'-.mE;

Geschirmies Kobe

4.1.6. Schirmanschluss (Kabelschirm) - IP55 Einheiten
Zur Gewdhrleistung einer guten EMV-Leistung sowie der Einhaltung der EMV-Varschrifien Fiir in geschlossenen Gehéusen
nstalliete Umiichier sollten die Abschirmungen von Strom- und Motorkabeln iber geeignete EMV-Kabelverschraubungen mit der

Kobelabschirmung,/der Durchfithrungsplotie verbunden werden

uolB|RsSU] BYISLIP|I|T
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4.1.7. Empfohlene Installation zwecks Einhaltung der EMV-Vorschriffen - gehdusemontierte Einheiten

b

m Metallrickwand

:1_— Sammelschiene mit Metallrickwand verbunden, die
= wiederum mit der Houptsirommaosse verbunden ist,

EMV.-Filter Option

Stellen Sie sicher, dass das Filtergehause
— ginen Metaoll-Metall-Kontakt herstellt
mit der Montogeplatte

Poarweise verdrillte geschirmte Kabel
___ fiir analoge Steverung und

Motor-Rijekfishr-Signale. I e

a1

Wann immer méglich, verwenden Sie abgeschirmte Motorkabel
Abschirmung so weit wie miglich entlong des Kabels fiihren, .l_

EMV Kabelvea nchmubung

mit 360° -Verbindung
liﬂastﬂ Abschirmung) [ &
? zum Motor seteite,
Chassis) L u
uvw FE

4.1.8. VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung

Schliefien Sie den Oplidrive Umrichter gemall den Anweisungen in Abschnitt 4.8, Steverklemmenanschluss, an und stellen Sie sicher
dass die Anschlisse des Motorklemmenkastens kormekt sind. Es sind zwei Anschlusskonfigurationen méglich: Stem und Dreieck. Es
muss obsolut sichergestellt sein, dass der Maotor entsprechend der Spannung angeschlossen wird, mit der er betrieben wird. Weitere
Infes finden Sie in Abschnitt 4.4, Anschluss van Umrichler und Moo

Es wird empfohlen, die Leistungsverkabelung mit einem 4-adrigen PYC -isclierten geschirmten Kobel vorzunehmen, dos gemdal den
regionol geltenden Industrie-Viarschiiften und Verfahrensregeln verle gl wird.
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4.2, Stromversorgungsanschlisse

Die Stromleitungen sind bei sinphasigen Umrichtern mit den Klemmen L] und L2, bei dreiphasigen Gertiten mit den Klemmen L1,
LZ und L3 zu varbinden. Die Phosenfolge ist hier nicht von Badeutung,

Zwecks Einhaltung der CE, C Tick und EMY-Vorschriften verwenden Sie nur aobgeschirmte symmetische Kabel.

Gemdf) ECSHIBO0-5-1 ist eine ortdeste Ingtallation gefordert,

Bei Einheiten ohne infernen MNetzirennschalter muss eine geeignete Trennverrichiung zwischen Optidrive Umrichber und
Wechselstromquelle installiert werden. Diese muss den artichen Sicherheitsnormen (z. B, in Evropa der Maschinenrichlinie
EMNA0R204-1] entsprechsn

Alle Kobel sind entsprechend den &dlichen Varscheiften zu bemessen.

Zum Schutz des Eingongsstraomkabels sind gemal den Daten in Abschnitt 11,4, Ausgongsleishmgs- und -siromwerte geeignete
Sichengen zu instalieren. Alle Sicherungen sind entsprechend den ddlichen Vorschriften zu bemessen, Im Allgemeinen sind
Sicherungen vem Typ gG [IEC 802469 eder UL-Typ ausreichend in manchen Fallen kénnen aber auch solche vom Typ afl
erforderdich sein. Die Ansprechzeit der Sichenungen muss unter 05 Sekunden liegen

Wo es die lokalen Richilinien erlouben, kisnnen anstatt Sicherungen ouch Leitungsschutzschalter der Charalderistik B mit gleichen
:i!l’.—: I:"IE-'(J“':]:'H::I” CILEST l.’-!-n:.'rlt-.‘-nd

Weran ver W'[-."T'IE! el \'—'i—!':i en, vorausgesalzl :i a5 St'lr'flil'.'ii:ﬂlf'}:‘i—'.'1 AT
LS of

Wird die Versorgungsspannung abgeschaltet, so sind mindestens 30 Sekunden bis zu einem emeuten Einschalten abzuwarten. Mach
dem Abschalten der Spannung miissen mindestens 10 Minuten verstreichen, bis die Klemmenabdeckungen entfernt werden diden

Der maximale zultissige Kurzschlussstirom der Optidrive Versorgungsspannungsklemmen gemifl IECS0439-1 betragt 100 kA

4.3. Optionale Eingangsdrosseln

Der Grofitell der Oplideive Eco Produkireihe basien auf einer low Hamonic Lasung mit Folienkondensater-Technelogie zu
Einhaltung der EMN S1000-3-12 ohne zustitzliche Ausriistung. Diese Mam legt die Grenzwere Kir die Oberwellensirdme fest, die an
das affentliche Miedesponnungssysteme mit Eingongsstrom> 164 und <= 75A pro Phase angeschlossen sind. Es ist wichlig dass. Sie
verstehen, welche Modelle ous der Frodukireihe der Low Hormanic-Technologie entsprechen, die im Folgenden beschrieben wird
Der Optidrive Eco dreiphosige 200V (200-240V) Eingang und der dreiphasige 400V [3B0-480V) Eingang die

Bougréfe 2 bis und einschlieflich der Baugrafe 5 sind Anfriebe mit niedrigerer Oberschwingung unier Verwendung der
Filmkondensatotechnologie

Kurz gesogt bedeutet dies, dass die Low-Harmanic-Antriebe keine Eingangsdrossel bendtigen und diese nicht ingallien sein

solite - Antriebe oulerhalb der cben genannten BougéBen und Versorgungsspannung / Anzahl der Phasen, kénnen von der
"."fhm.-end-,_-r.g van E ngc:r'.g:.d'osaein proﬂl:erer‘., wenn weitere harmonische Baduktionen edorderdich sind,

Kurz gesogt bedeutet dies, doss die Low-Harmanic-Antriebe keine Eingangsdrossel bendtigen und diese nicht instolliert sein

: - Antriebe auberhalb der dben genannten Baugiiflen und Versorgungsspannung / Anzahl der Phasen, kénnen van der

Verwendung von Eingangsdrosseln proftieren, wenn weitere harmonische Reduktionen edordedich sind.

Spannungsversergung Antriebsleistung IP20 AC-Eingangsinduk tivitat ngz;:f\;tj;::;i?‘
075k OPT-2 1101620 OPT-2-L101&t6
230V 1-Phasen-Eingong
1.5 2.2kw CXPT-2-L1025-20 OPT-2.1 W25-65
55 - SOV OPT-2-L3200-00
THE = T OPT-2-1330000 :
4000 3-Phazen-Engong A
OPT-L3500-00 [4%)
200 - 250w
QPFT-2L3500.00 1%}
075 = 226w OPT-2L3006-66
SO0V 3-Phasen -Eingong 40 - 5.5kwW M A OFT- 2-L3010-56
L3 = W COPT-2-L3018-66
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4.4, Anschluss von Umrichter und Motor

* Im G"'"-.Jt_‘fl atz zum Betieb direkt Uber dos Vers: oIguNn gsnetz erzeugen Frequenzumrichter am Motor standesgen 40 schnell
schaltende Ausgangsspannungen (PWM). Fir Materen, die fir den Betrieb mit drehzablvarablen Antrieben gewickell wurden,
sind keine weiteren vorbeugenden Mafinohmen zu freffen, Folls iedoch die Gluolitdt der soliersng unbekonnt sein sollie, ist der
Herstaller des Motors zu kontakfieren, da eventvell vorbeugende Malinohmen notwendig sind.

= [Drar Motor st Uber ein gesigneles Drel-oder Viedeiterkabel an die Klemmen U, V und W des Ophidiive Umrichters anzuschliefien

Bei Verwendung sines Dreileiterkabels muss der Erdleiter mindestens den gleichen Glusrschnitt aubweisen und ous dem gleichen

haterial bestehen wie die drei Phasen. Wenn Vierleiterkobel verwendet werden, muss der Erdleffer mindestens den Gluerschnit

".’ii-'!l F"'I(.:Z:!-.":":‘E-:‘l—.'!’ beslZen '.:'IIIJ aus dem [I_.;!‘.-."!L T'DZ-Z!I Moterial bestehen

= [ha Matorerd g muss mil einer der Er :il.-mg;.a;_:r-z.rr-rnew des Umrichters verbunden werden
® Fwecks Erfi

":Il:-"E:i—"I '-ei]t:t':u.

" f e 2| " T | Al
eschirmtes Kobel zu verwenden. Als Mindestanforderung
:ne oder verdrille geschirmie Kobel, bei denen dis Abschirmung mindestens B5 % der Kobelaberfliche abdeck! und

llung der evropdischen EMV-Vomrchriften ist ein gesignetes ab

die sine nieds ge HF-Signali "npedmz bestzen. Eine Installation in einem gesigneten Stahl- ader Kuplerrohr ist ebenfalls zulassg.
* Der Kobelschirm solite mittels einer EMY-gerechien Verschraubung om Motor angeschlossen werden, um eine groliflachige
e l.:l:'ll:..‘:'..l::.] Zum I"'\l"l!..'!'.ﬂ:.'.il-.'."lﬂl..h&" i'l':!'.‘:l.h'-h';!i—lll.
= Wird der Umiichter in ginem Stahl-Schalischrank eingebaut, muss der Kabelschirm mit gesigneten Klommem oder
Verschravbungen direkt out der Montageplote und so nohe wie maglich am Umrichter befesfigt werden.

* Eine automatische Schakanloge sollte nicht zwischen dem Antiebsavsgang und dem Moter installiert werden, um Kontakte in

diesem Sthombkeets 2o Sffnen '|cJ u schlieBen. Wenn der Frequenzumrichier eingeschaliet isl, veningert sich zwangsaulig die
lebensdouer des Frequenzumrichters und es kann zu einem Austoll des Produkis kemmen, Wenn ein Schaller bendtighwird. Um den

drilichen Vorschriften zu entsprechen, dorf dos Geréit nicht zwischen Aniriab und Motor geschaltet werden wenn der Anirieb lduft

4.5, Anschliisse des Motorklemmbkastens

Dia meisten Alzweckmotoren sind fir den Betrieb an einer umschaltbaren Spannungsversorgung gewickell. Entsprechende Angaben
finden sich auf dem Typenschild. Die Betriebsspannung wird normalerweise als STERM- ader DREIECKS-Kanfiguration bei der
Installation ausgewdhil. STERM bietet stets den hoheren Spannungswert der beiden.

Versorgungsspannung Spannung gcmﬁﬂ Typenschiid schluss

DELTA A\
230 230 7 A00
|
N Pk
400 7 460 A00 /&390 Ureieck
|
575 575/ 1000
400 230 / 400
Semn |
575 330 / 575

4.6. Thermischer Motoriberlastschutz

4.6.1. Interner thermischer Uberlastschutz

Der Umrichier besitzt sine interne Schutzlunklion gegen thermische Matoriberlast. Ubersteigh der Wert ber einen besimmten Zeitraum

100 % des in P1-08 fesigelegten Porometers [z B, 110 % tir 60s], kommt es zu einer Fehlerabschaltung und der Meldung | 1-rP*

4.6.2, Motorthermistoranschluss
Wird ein Motorthermistor verwendet, sollte der Anschluss felgendermaBen durchgefibet werden:

Steverklemmen [ Zusdatzliche Infos

213Tals[el[71819 11[12[13 * Fompatibler Thermistor Plff-l'-,'l::_;:'_:LQ.-f-.:,s.’iseweri

- ® [Fs muss eine Enstell ng far P1-13 gewdhlf werden, die
’@’&@l@@@ @ Digtaleingang 5 als externs -'"l.b_»:"ut:!'-_ nktion definied,
= 2. B. P13=6. Weitere Infos finden Sie in Abschnitt 9.1.

T Faramelerguppe 2 - enweiterte Forometer,

L f:'\.;ﬂ.:'i'.l'lf*.'.;h" 5; -.'i:l=. ﬂlf-"-""-ﬂ'(ir:Il'le'—"v.-':'.I('l'":!"!'I 1] P?-?H " Fnl:_'-':'
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4.7. EMV-konforme Installation

Effaktive Maximal zul@ssige Linge flir Motorkabel

Anzahl -

Nennspannung Eingangsphasen Bapgraten Schaltfrequenz €2 568 P LEL
230V | E | 4 | m a1 E’_‘;-u-
230 | 3 | 255 | 16 | m | 5m | Bm
230V 3 6-7 | 4 25 m
aov | 3 | 2.5 | 16 | am | sm | m
A00 Y 3 H-8 | d = - 25m

Die 500 - 600V-Antriebe sind nichi filr den Einsatz in Europa vorgesehen und sind ohne eingebauten internen Filter ausgefiihn

Externe Filter sind fir diese Modelle eforderdich, um die Bnhallung der EMV-Narmen zu gewtihrleisten,

Die Einholtung der EMV-MNormen mit langeren Molorleitungslangen kann erreicht werden, wenn der Anfrieb mit ginem externen EMY.

Filter betrieben wird

Beachien Sie die folgenden Hinweise zur Einhallung der obigen Tobelle

Allgemein
Hier wird lediglich der Standard fir leitungsgefihte Emissionen der Kategorie C1 erfilli. Zur Edillung des Standards
E'Illh!: onen (ii—:' K‘:]-E‘HG"E l: | 5 r':'.i E] E:'!‘ Zusiiziiche .m(:k!—.'l(l!"lrrli-h"l H!l(.’-'dE!l l::il KL}II'E’ILHH!E:"I Sﬁﬁ' Z\'.-'H-'..k_‘. wailaerar I..Ir:!i—:'hri.:'d'.. I::_;- ”E'E—.‘r'l
Handler

Versorgungskabel

" Ein geschimies Eabel fir eine Fesinsoliation mit der jeweils verwendeten Houphversorgungaspannung. Als Mindesionforderung
gelten geflochtene oder verdrillle geschirmie Kabel, bei denen die Abschirmung mindestens 85 % der Kabeloberflache abdeckt
\.'r':d l:'iif‘ eing "I:l:""."l_"-ﬂEe HF-S ﬁl‘ll’_‘lli"'!:'lﬁ:"l(’!."l/ Desitien,

Ur gestrahlie

Ein geeigneles Kobel mit konzentrischem Schulzleiter fir eine Fastinstallation mit der jeweils verwendeten
Haouptversorgungsspannung. Eine Installation in einem geeigneten Stahl- oder Kuplerahr ist ebenfdlls zulassig
Ein geelgnetes Kabel fur eine Festinstallafion mit der jeweligen Houptversorgungsspannung. Es wird kein geschirmies Kobel benatigh
Motorkabel
* Ein geschirmtes Kabel fir eine Festinstallation mit der jeweils verwendeten Hauphversorgungsspannung. Als Mindestanforderung
gelten geflochiens oder verdrilie geschirmie Kobel, bei denen die Abschirmung mindestens 85 % der Kabeloberfloche abdeck
und die eine niedrige HF-Signalimpedanz besitzen.

e mittels einer EMV-gerechten Verschraubung am Motor angeschlossen werden, um eine grossflachige
hrank eingebaut, muss der Kabelschimm

Der Kabelschirm sol
Verbindung zum Me
mil geeigneten Klommem oder Verschravbungen direld ouf der Montageplate und so nohe wie méglich om Umrichter befestigl
werden, Bei [Pdd: Unichtern verbinden Sie die Schirmung des Motorkabels mit der internen Erdungsklemme.

L]

gehduse herzustellen. Wid der Umrichier in einem Stohl-5cho

Ein geeignetes Kobe! mit konzentrischem Schutzleiter fir eine Festinstallation mit der jeweils verwendeten
Hauphersergungsspannung Eing Installation in einem geeigneten Stahl- eder Kuplermahr ist ebentalls zuldssig

Steuerkabel

Ein g.::es.r_h rmites Kabel mit ﬁ.ede!nhmiger Scf'.i'n'dﬁg, Fiir :'I:"nf:lggf 5'5.""3'9 werden poorweise verdrillte Kabel empfchlen

4.8. Steuerklemmenanschluss

= Alle analogen Signalkabel sollien geschinmi sein. Es werden desholb verdrille Leitarpaore empfohlen

uolD||R§sU] AYISLIP|I|I

® Alle Sirom- und Steuerkabel sind, wo méglich, gefrennt und in keinem Foll porollel zu veregen
= Fir Signalpegel verschiedensar Spannungen, z. B. 24V DC und 110V AC, sallte nichi das gleiche Kabel verwandal werden
® Das maximale Anzugsdrehmoment fir Steverkiemmen betragt 0.5 MNm,

® Durchmesser fir die Kabebeinfihrung der Steverleitung: 0,05 - 2.5 mm* /30 - 12 AWG
4.9. Schaltbild
4.9.1. Leistungsanschliisse

Eingangsstromversorgung
Fiar eine einphasige Versorgung
Elammen L1 SL und L::'_-""‘-| _E_ i"‘ﬂ-\_ g
Fir eine dreiphazige Versorgung =3 “1-.5 2/n

Klammen L1, 12 wng L3

Motoranschliisse
Schliefien Sie den Maotor an

_E_ i, T die Elemmen UV & W an
;E_"hqser-‘alge I pgr nichtvon . Die Molorerdung muss mil
wele R ] : 9 :
ailsialocd, P | dem Urmrichter varbunden
Erdschutz-/ Maosselsiter |—- werden
Der Umnrichter muss mit Mosse = bc- 7
Pl

verbunden, Qe oef werden
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4.9.2, Steverklemmenanschlisse & Werkseinstellungen

Interne +24V DC Versorgung +24Vde
(100 mA) oder externe 24VDC H-=--- 1| =24V
Versorgung
¥ [ % 00— 2 [s]R ]
Digitale- . Betriab @
ingang 1 | opp [Freigobe) r"" 5 1 Dl 2
Digitale- | Ancloge: | Vomingeslaie
ingang 2 | Delmbscbwant | Drehzahl | _.'f’.'— 4 o3
Digitale- | Aqcloger Analoger @ 5 | +10V
ingang 3 | Dol | | Dehoobsobyen 2
Digilaleingange: 8 — 30 Volt DC @ 6 | DI4iAL
« 10Nl 10 mA Auzgong ovde @ 4 ov
1 Ausgangs-
Analogeingang 1 ! @ e e a st
Entedaborlind, iointld smats. oS g
'
0 Vaolt Versargung/ Externer Eingang :- , [ - = Sinensniate =
F-.ncl!'-%m.q\_'_.—nng_ﬁ oval/420 | T - peEAC | O™ 4o
= .“" ® > @ 10 | DI 5/A12 Ausgang
0 Volt Versorgung/ExternerBingang | | | = |l——a—t—to---- -sstrom
Analogeingang 2 e et : i s [ ~—s
Analogouvsgong: O - 10 Vol /4-20 ] I 12| STO+
iy, 20 A o e e s R .
. @ || s
SAFE TORQUE OFF Eingang
Siehe quch Abschnit 4.10.4. Elekirischer
STO-Anschluzs 14 | RAL1-C
Logisch 1 = 18.30VDC In Ordnung
("SICHER ABGESCHAITETES 15 | RLL-NO H IFehler
DREHMOMENT' Standby-Modus @ 16 | RLINC
Felaiskoniokie
i P 17 RLZ-A
250MAC 30 VDO In Batrieb
SA mox @ 18| RAR2E b—(/

4,10, Safe Torque Off - Sicher abgeschaltetes Moment

Der Begriff Sofe Torque OFF wird im Veroufe dieses Abschnitts mit | STO" abgekiirz

4.10.1. Verantworilichkeiten

Der Syﬁlem-n\qemeur frégt die '-."erv.j"urv.--;;-r'urtg fiir die Hlsukohewerl,_mﬂ des gesamten Syﬁsmal die Definiticn und Frflﬂ.ma‘l der
J’k!lf&::]e:urmg;e'l der , Sicherbeilsleitechnik”, in die der Umrichier integrien wird, sowie die vallsitindige "-"J.ellﬂ.ElrélLll-:_] der Funktion
darunter die STO-Besidligungsdingnosiik,

Er hat dazu eine umtassende Risiko- und Gefahrenanalyse zur Bestimmung méglicher Getéhrdungen, der Risikokotegorien sowie
miglicher Maflinahmen zu deren Reduzierung durchzufihren, Die Beurteilung der STO-Funkfion wird durchgefihr, um ihre Eignung fiir
die jewedige Risikokolegorie zu gewdhrleisian

4.10.2. Das bietet die STO-Funktion

Damit soll verhindert werden, dass durch den Umrichter in Abwesenheit der STO-Eingangssignale (Klemme 12 bzw. 13} ein
Drehmoment erzeugt wird. Dies erméglicht die Integration des Gesdts in ein umfassendes Sicherheitsleitsystem unter Erfillung aller
5T0-Anforderungen,

Die STO-Funktion macht nomalerweise elelromechanische Schitze mil Hillskontaklen zur Ge:rjer'.[:-rﬁ-Lm;; ke ﬂl.ls.*.igg, (ke
normalenweise fir solche Sicherheitshunktionen notwendig sind.?

Dieser Umrichter ist standardmiflig mit dieser Funktion verseben und edillt so die , Safe tarque off"-Vargabe gemal IEC &1800-5-
2:2007

Die STO-Funkiion entspricht dozu einem unkontrallieten Stopp gemaf Kategorie O [Not-Aus) der Mom [EC &0204- 1. Dies bedeutet,
der Motor wird bei Aktivierung der STO-Funkfion kontinuiedich abgebremst. Diese Methode solte auf ihre Eignung fir das jsweilige
System, das der Mater antreibt, gepriift werden

Die STO-Funktion wird als Failsafe-Methode auch in den Situationen '.‘Jra:.;:l:-:iei'lt-m_ wie kein STO-5 Hnt:| '.‘H‘.Lé::_;.' uned ein einzelner Fehler
im Umrichter aufgetraten ig. Cie Eignung des Umichters hiarfir wurde mit folganden Sicharheitsnormen bestaligh
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SIL PFHD SFF
(Integrierter (Wahrscheinlichkeit von (Sicherer
Sicherheits-Level) ge'f dghrlichen Fehler pro Stunde} Fehler Anteil)

Voraussichtliche

Lebensdauver

EN 61800-5-2

EN 150 13849-1

HINWEIS [

Umgebung insta

._";'-' annten Yverle kdnnen vielleicht nichd realisient '«."'—".i-.*' «.'-'-—"I"l-!-.—"' Umrichter nichs Qe "'" Abscnnitt 11,1

n jeglicher Arbeiten den

drive Umrichter SPANNUNGSFRE! machen. Die STO-Funkion schitzt nicht

liehenden Hochsoann gen an den Stromklemmen des Umiic L=

HINWEIS Die STO-Funkfion schitzt nicht gegen einen unenvareten Meustan des Umrichiers. Sab

rden oder es 5

dion Beim Brer

Verwendung von Permanenimognetmotor heinlichen Fall sines gleichzeitigen Delfekts mehrenss
jangsieisiungsgerdile kann es sein, dass ¢ wum 180/ [websei o fir die Anzahbl do

Standoy. Erhalt der Umrichier donn ainen Belehl / eir

v Sian und Batriak ict
und stoppt dem Umrichier (Freilauf). Der Umrsichier befindet

4.10.4. 5TO-Status und - Uherwuthurrg
berwachung des STO-Eing

Die Status ]
2

I LA ¥
Ores Rann aul vienaried VWeise emolgen ZJZ:' e

Umrichter- .ﬁnzmga

'.._J\._‘_-;_.._, ' L | k_:-: naanag im norme 1:—' Umrichterbetrieh |'J-,..- '-.?‘-\-*' sstrom lisat |'!'|I: nicht besiromt ist |':;|;'j.§ ".i-' an ookl ._.:_..:' wird

InHibit" [HINWEIS Wurde eine Fehlerabschallung des Umrichters ausgelsst, wird anstelle von

nHibil" eine entsprechande Meldung or "'.-.'..'-."."'

auf dem Display die Me cung
b

Umrichter-Ausgangsrelais

" Urnrichlerreleis 1 I::'F.?- 13 ot 13 eingestelr, wird dos Relais bei akiivie

" Umrichterralais 2: | 18 aut 13 eingastellt, wird das Relais bei aktiviener STO-Funkfio st=Te il

STD-Fahlarm-des

Fehlercodes Code Nummer Beschreibung AbhilfemaBnahme

I B e it
YYen JI'..'!- & SN an inrer

E‘tD'F 20 I_';.. & fer |

Invertek Verfriebspariner

I -}.i:':—.‘f:.il'-' e 1am
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4.10.4. Elektrischer STO-Anschluss

1
f Die STC.--'J'E'.'\(]L'-L-.":'.:'IE! muas var versehentlichen Kurzsehlizsen und unedaubiten -'.'-'Il:fi—i'l..'1ll.";n'.—:"l :‘;:—.\::.H..I_-'I weardean, e ain

C d Ty i I 1
Fehlschlagen des STO-Signals verursachen kénnen, Fir weilere Infos siche die Diagramme unten

Meben den Verkabelungsonweisungen fir den STO-Schalikrels beachten Sie unbedingt die Informationen in Abschnitt 4.1.7
Emplehlene Installation zwecks Einhallung der EMV-Verschriften - gehéusemantiene Einheiten

= wie nochfolgend gezeigh verkabelt werden. Die am S10-Eingang anliegende 24 VDT Signalquelle kann tber
sorgung des Umrichters oder eine externe 24 VDT Stromversorgung bereitgestellt werden

4.10.7. Empfohlene STO-Verkabelung

Bei einer externen 24 VDC Stromversorgung Uber die 24 VDC Versorgung des Umrichters

Prictivs Coppad Tresiang —_—— e
Pratacive Copped Tnmbesg
e L TR —

S0 Coble shewi ciresiio on |
andamol Yohoge sowce

o sopaperinn o pessnl

ETCHC oble whos cecull o on
s vl Yolinge wurs

e

- Tl siecd- Prair

- Shisiced coblm

10 11 12 13
'ft

i

Die Drethte '_____-—-"'

.7-2..5i tem wie oben

sately relay

gezeigh gegen .
b Kurzschluss :

External +24de My | . |
1 P13 TR=T, f ' '

Porwer gesicher wearden ] :

5upp|‘:,- o

HINWEIS Die maximale Kobelldnge zwischen Spannungsguelle und Umrichrerklemmen dorf 25 Meter nicht Ubersteigen

4.10.8. Spezifikationen fir eine externe Stromversorgung

Spannungswert (nominal) 24VDC

5TO Logik , high" 18-30 VDC (STO im Standby)

Stromverbrouch (Maximum) 100mA
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4.10.9. Spezifikationen fiir das Sicherheitsrelais

Das Sicherheitsrelais muss zumindest die Sicherheitsstandards des Umrichiers ediillen

Standardanforderungen SIL2 oder Pld SC3 oder héher [mit zwangsgefihrten Kontakten)

Anzahl Ausgangskontakte 2, unabhéngig

Schaltspannungsleistung JOVDC

Schaltstrom 100 mA

4.10.10. Aktivieren der STO-Funktion

Cie STO-Funktion ist unabhtinglg vem Beliebsmeodus des Umrichters bzw. den vom Bedienes vergenommenen Parometertindemnungen
stets akfiviert, Um sicherzustellen, dass der Antieb beim Einschalien des STO nicht sofort wieder starfet, sallle der Starmaodus [P2-

36) aktiviert werden out "Edge-r" eingestellt sein, im Gegensotz zum Sondardwedt von "Auta-0", Dies bedeute!, doss der Antrisb
betriebsberei ist (STC aktiv und der Antrieb startbereil, es starfet nur, wenn es eine sleigende Flanke auf dem Eingang ansteht

4.10.11. Testen der 5TO-Funktion
Die STO-Funkiion

fe vor giner Inbetiebnahme des Systems stets auf kerekde Funklion gep

c

= Bei sfillstehendem Motor und einem an den Umrichter gesendeten Stopp-Belehl |gemaf der Uber P1-13 gewdhlten Konfiguration):

o Scholten Sie die STO-Eingtinge stromlos [Das Umrichter-Disploy zeige, InHibit* on)
o Geben Sie den Starbeteh| (gemall der iber P1-13 gewahlten Konfigu 1) und prilfen Sie, b der Umrichler auch weiterh
InHibit" anzeigt und der Vorgang gemél der Beschreibung im Abschnitt 410.3. STO-Betrieb und 4.10.4. STO-Stas und
Uberwachung

= bl dem Moter im MNomalbetrieb (Gber den Umirichier)

o Schalten Sie die STO-Eingéinge skomios.
o Priten Sie, cb der Umrichter auch weiterhin _InHibit" anze g! der Molor stopp und der "-"t;rgf:u:'m::": 5_1:—'..'||r'.!"ﬁ der HHH('I‘]IHIEM.HG irv
Abschnit 4.10.3. STO-Betieb und 4.10.4, STO-Status und -Uberwachung "STO" Function Maintenance
Die "STO" -Funktion sollie in das geplante Wartungspragramm des Steverungssystems aulgenommen werden, so dass die Funktion
regelmélig ausgetihe wird auf Infegritét geprih wird (mindestens einmal pro Jahe], aulerdem sollte die Funktion nach jeder

Anderungen oder Warungsarbeiten om Sicherheitssystem ouf Integritat geprift werden
Wenn Antriebslehlermaldungen becbachtet werden, sishe Abschnitt 12.1. Fehlermeldungen zur weiteren Orientierung,
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5. Bedienung der Tastatur und Anzeige

n uoynisadQ Ao|dsig pup podAay a1

Jer Annel wird konfhigurie nd sein Betriet wird Uber die lasta nd the AnASige uDerwc

5.1. OLED-Tastatur-Layout und -Funktion

Antriebssadresse

Adresse der serellen Kommunikationsodresse

Wichtige Displa

y-Parameter

WaITJQRAarer

wi dem Haup!

I.:'Q iR Steuertastatur
O, -stromsar e Bietet Zugritt auf die Umriche 1M ete
Betriebsinformationen die serung des Umrichters nar
Echtzeit-Anzeige e hodus [Hond]
Be e sdate 0. ' ' Mavigationstaste

10 Lenslung. Fiir die Anzeige von Echizeitdaten, den Jugrill
Start-Taste aik i d d
Wird im anuellen Modus (Hand) Speichern von Anderunoer

n Siort des Umric hters varwandet

Stopp-/Reset-Taste

Fir den Meustart nach einer

Avuf-Taste

ler Parameterwerte im Bearbeitungsmodus

- L= L= L
L ol =k PRSPl ] [P R
Feharabschalung de CHEers Ab-Taste
Vifird im monvellen Modus (Hand] zum ur Meringerung der Drehzahl im Echizeitm:

Stoppen oes Limrichers verwenoe!
Taste ,Hand”

Akl

bzw. oer Forometerwerte im Bearbelur 0 smodus

Taste , Auta™

v il s Tomn B amed - R N PO o i ol Bl gl s D e kA il
1 der lasialursleusting Arlivierung des Aulo- oder kemole-Moaus

5.3. Auswahl der Sprache auf der OLED Anzeige

ECO 01  Sprache auswihlen . Sprache ouswihlen

STO P Espaiiol Espariol

l ] Deutsch Deutsch
15kW 400V 3Ph English English

o 0} | K=
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5.3.1. Betriebsanzeigen des Umrichters

Gesperrt / Antrieb gestoppt Antrieb l&uft Antrieb |Guft Antrieb lauft Antrieb lauft
STO Akhv Auvsgangsfrequenz | Auvsgangsstrom Motorleistung Motordrehzahl
Anzeige Anzeige Anzeige Anzeige

LED Anzeige:

fnh bt | SkoP HS00 | A 23 | P 150 | 1500

| OLED Anzeige :

INHIBIT | STOP

I ==l PRt L k Driic L 3 Weer
Vierbindun Sy T i | A st wird
dr jsi =] 5 =]
fn Be » ol ey | 5 I
hle f I
ot (=] i Tl e
E 10 I 1 nge; |
.:f 1

5.4, Zusatzliche Anzeige Nachrichten

LED Anzeige :

Alko-E T  H 500

_ OLED Anzeige :

Auto-tuning Ext24V | 9

@G&'L@Dﬂ.'@f:&

n uoyntadp Apn|dsig pup podAay a31

fochleistungs .'_,'-__: e LU R i } BinEc E'-_-.- W
Schaltfrequenz Netzousfall Wartungszeit
Reduktion abgelaufen

_ LED Anzeige :

S T——— e I

OLED Anzeige:

SFL - ML ; i

04 | K= | Wal

Slle|la ollo|la
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5.5. Zugriff auf/Andern von Parameterwerten

PI-01

P -08

A 2.3

StoP

Stop

15kW 400V 3Ph

| ECO o

P1-01

| 50.0Hz

ECO

P1-08

J0.0A

;M

ECO

30.0A ~

om

ECD

P1-08

ol

P1-08 130.0 13.0| 30.0A

ECO m

Stop

15kW 400V 3Ph

&

&

(e][o]

A

ol glla

(e
@

©

Mavigationshaste fir
et als 2 5 driicken
und halten.

5.6. Parameter Werkseinstellungen / Benutzereinstellungen zuriicksetzen

| Den gewinschien

| Porosmeter mit de

| - fAb-Toske

| auswihlen

|

i Antriabea mit OLED-
{ Anzeige zeigen

| den okiuelen

| Porameterwert in der
|

| writeren feile dir

| Anzeige an

Driacken Sie die
Meavigotionsiass fir <
| Sekunde

Passan Sie den
Vilaet il den Tl_:.‘i]a_"r'
Auf und Ak an,
Antiebe mit OLED
Anzeige 2eigan
die moximal und
minémal misglichen
Einstellungen in der
unteren Zaile der
Anzelge an

| Dricken S die

| Movigationshaste

I far= 1 Sekunde, um
i zum Porameterment

auriick zukehren

Drilckan Sie die
Mevigationdaste i
> 2 Sekunden, um
zur Betiebsonzeige
zurickoskehren

Der Optidrive ECO bietet eine Funkiion, mit der der Benutzer seinen eigenen Standardparometersatz definieren kann. Mach der
|."|l‘.u&':'r:ebnu}'|rne ai|r—,‘-r F,'-rff:--'.'ir-;-r!in:_'her'l P('].'(JH'IHIHT iuj"un l:'giz!' BE"I'..:I/".:.' :'_JiESE' l:':lﬁ SIU*'ln:'!n:‘Jrl:‘JjjU':'JrrIEe‘er SF)E'(_'I"-E!"'II "Ir.l&"Tl 2 F{}-?C - ]
setzt, Bei Bedad koanen die Benulzersondord-paremeter durch Einstellen von PA-26 = 2 geléscht werden Wenn der Benutzer die
Benuizerstandardparameter aus dem Anriebsspeicher emeut loden méchte, wird das folgende Verfahren verwendet.

Werkseinstellung der Parameter, LED Anzeige :

Benutzer Parameter zuriicksetzen, LED Anzeige :

StoP

P- JEF

StoP

SkoP

U-dEF

StoP

Werkseinstellung der Parameter, OLED Anzeige :

ECO o

Stop

| ECO o1

P-Def

ECO 01

Stop

ECO o

Stop

ECOD

U-Def

01

| hnﬂ:ll;?ﬂnmihrmrﬂd:lﬂ::n,&l_ﬂ .ﬁl‘l!llh_l H

ECO m

Stop

15kW 400V 3Ph

| 50.0Hz

15kW 400V 3IPh

P1-08 130.0 13.0|30.0A

15kW 400¥ JPh

o

L0 | K= | WaN

E)

oflc]a]
\

\efv/

(o

oA

A

¢le

v

Q] v

Crikicken und halten
Sie die Tosten Auf,
Ak, Start und Stopp

fiir = 2.

| Die Anzeige zeigh
| Pdet an_ Drbcken Sie
| kurz die Stopp- Taste

Die Anzeige kehrt
zu Stopp 2wlick,
Alle Poromeder
weirrcden auf die
Werlseinstellungen

zurtickoesatz!.

Driicken und haben
Sie die Tosten Auf
Ab, Storl und Sopp
fii = 25

| Cie Anzeige zeigh
| U-def an. Dricken Sie
lkurz die Stopp-Tase

Die Anzeige kehrt

zu Stopp Zuriick,

Alle Paromates
werden ouf die
Benutzereinstellungen
zurickgesatz

5.7. Zuriicksetzen des Antriebs nach einem Fehler
Der Optidrive ECO verfig! Gber zahlraiche Schutztunltionen, die sowohl den Antrigb als auch den Malor vor versehentlicher

Beschadigung schitzen. Wenn eine dieser Schutz-funkiionen akiiviert wird, wird der Frequenzumrichter ausgeschaltet und eine Fehler-
rr!e'ci‘,_-ng angezeigh (e Fehierme’dl,ngen sind in Abschnitt 12,1 F|=,-h|erme-|:l|,.nger~ auf Saite &5

VWenn eine Sigrung auliitt und nochdem die Ursache der Stérung untersucht und behoben wurde, kann der Benutzer den Fehler auf
eine der folgenden Arten zuriicksetzen;

= [Dvikcken Sie die Slopplaste des Tostenfelds

= Schallen Sie den Anleb velkitndig ous und wisder ein,

* ‘Wenn P1-13 =0, Digitaleingang | ausschalten und wieder einschalten

» ‘Wenn P1-12 = 4, Reset tber die Feldbusschnitistells,

* ‘Wenn P1-12 = &, iber BACne! zwiicksatzen.

30
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5.8. Umschalten zwischen den Meodi ,, Hand” und ,, Aute”

&
A Stop H Stop ~
A7kW 400V APh 37kW 400V 3Ph
A= Auta H =Hand
ollella ellela
o =

Die akiive Skeuerguelie wird ouf fm Modus ,Hand” ist ein Betrieb des
dem OLED-Disploy ongezeig Uenrichters direkt ioer die Tazharur mégiich
Uber die Tasen ,Hond” bzw. ,Auio” | Die Betriebssteuening Auic’
kannen Sie awischen monuellem und | wird doer Porometer P1.12
automatischem Betrieb umschalien. | |Steuermodus) konfiguriert

5.9. Tastaturkiirzel

HINWEIS Die Verwendung der

Hand- und Aute-Tasten kann deakfivier
werden, indem die Einstellung von P2-39
Paromarer-Zugriffspere gednden wird

Die folgenden Tastenkirzel kénnen verwendet werden, um die Auswohl und Anderung von Parametern bei Verwendung der Tastatur

2u beschleunigen,

5.9.1. Auswdhlen der Parametergruppen
Wenn der erweaiters Pmrr‘ﬂmelel/ng':” aktviert g |:—:-r.;"1x=.~ Abschnitt @ Erweitede Parameler auf Saite '3-5'. sind zusatzliche
Parametergruppen sichtbar und kénnen mit der folgenden Methade schnell ausgewdhlt werden.

Pi-01

ament

||‘|\ h ooer Movigieren wng AD

P20
Lelioflal
o] v/

Die nischsthahare oder niedigens

mugtingiche Porometergruppe wird

ousgewdhlt

5.9.2. Auswihlen des niedrigsten Parameters in

einer Gruppe

5.9.3. Einstellen sines Parameters auf den
Minimalwert

P I-08

L_JLTj%gj

P10l
[e]=]]
\oJv/

1500

| o

ojloja

\e|v/

Mihrard Sie 5 M
e nil r_n_hurj-?rv, dricken Sie

gleichzaitio die Auf- und Ab-Tasken.

orcriel @i s hl-

Drer nédachat hishere oder niedrigers
2ugtingliche Porameter wird
ausgewihit

gleichzeilig de Auf- und

pecrbeien, dricken Sie

‘Wahrend Sie sinen Parameteraert

Ab-Taslen.

i_'f'r_-l P[}."\'_;Il":u'\'_"l '-.*.-1||_i |_1|_.|: La ]
niedrigsien moglichen \VWer
| gesatzt

5.9.4. Anpassen einzelner Ziffern

.'-u'a'n."l-."r'nll F":]I amealanweris i-!d hen ..lf'ld f:ff]’ji—". ;'xr'llii-':!'.l."ls_}i-!'l V(J'F]E'T'IUHI”IH!I WZ—."T[iE"H, Z

1500 U / min einstelen, kénnen Sie die Parameter mit der folgenden Methade direkt auswishlen

 Wenn Sie die Menndrehzohl des Mators von O bis

a

_d

10d

0. PI-10

& Al

LB,

Allo <:|L&

o |lA

[

LR |

& A

vV

@

0
(e
I

2]

Na Y7

Wahrend Sie inen
Paramelerwer
bearbeiten, dricken
Sie gleichzei:g dia
Tasten Sopp und
Manigation

Der Cursor spingf um
e Ziffer noch links
:Il_lld‘: W ;_-dr:r"li} ;1]
Diiscken der Tasee wird
eine weltere Ziffer
noch links verchoben

Der Wert fir die
EinZeirnen i .'.':\'_-'III qu_::lu
it den Aibwerts-

und Abwarts-Tasten
eingesiellt werden

ks

Adjust the value using
ihe Up and Down

o gll

When the cursar reaches
ihe highest accessible
digit, pressing Stop and
Movigate will retum the
CLrsar o

fhe ¢

Drlcken Sie die

M avigationslashe

U ZUm
Faremelerouswohlmeni
Furickzu ke heen

ight mos!
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6. Inbetriebnahme

6.1. Allgemeines
Folgende Richtlinien gelten fir alle Anwendungen.

6.1.1. Eingabe der Typenschilddaten des Motors

Die Informationen auf dem Typenschild des Motors des Optidrive Eco Umrichiers sollen;

* Finen méglichst effizienten Motorbetrieb erméglichen.

= Den Malor gegen mégliche Beschédigungen bei einem Betrieb mit Uberast schitzen.

Aus diesem Grund missen folgende Doten vom Typenschild des Motors in die Porometer programmien werden;

P1-07 Motorbemessungsspannung. Diss it die Belisbsspannung des Moters fir dis akiusle Verkabelingsionfiguration
|Stern oder Dreieck). Die Ausgongsspannung des Optidrive Umrichiers dorf niemals die Eingangsspannung tbersteigen,

P1-08 Motorbemessungsstrom. Die: it der auf dem Typenschild des Motors angegebens Volllaststrom,

P1-09 Motorbemessungsfrequenz, Dics st die Standard-Betriebshequens des Motors, normalerweise 50 oder 60Hz,
P1-10 Meoterbemessungsdrehzahl. Dicser Parameser kann wahlweise auf die auf dem Typenschild des Motars angegebenen

U/ Min eingestellt werden. Wird dieser Parometer eingestellt, werden alle drehzahlrelevanten Wrte in U/ Min angezeigt. Wird
dieser Parameter auf O Einges?e"L werden alle drehzohlrelevanten Werde in Hz aongezeigl

6.1.2. Mindest- und Maximalfrequenz,/-drehzahl

Crpfidrive Eco Umrichter sind werkseitig ouf den Betrieb des Motors von null auf die Bemessungshrequenz eingestellt [50 ader &0
Hz). Dieser Betishsbereich ist im Allgemeinen fir eine grofie Bandbreite on Anforderungen geeignet, in manchen Fallen aber missen
diese Grenzwere vielleicht beschréinkt werden, z. B. wo durch die Maximaldrehzahl eines Lifters,/einer Pumpe eine tbermaBiger
Fluss entsteht oder ein Betrieb unterhalb einer bestimmeen Drehzahl richt edordedich ist. In diesen Fallen kiinnen folgende Parometer
on die Antorderungen der Anwendung ongepasst werden:

P1-01 Maximalfrequenz. Disze scllie der Bemessungshequenz des Motors entsprechen. Wenn ein Betrieb oberhalb dieser
Frequenz gewinscht wird, muss vom Hersteller des Mators bzw. der angeschlossenen Lifter- oder Pumpeneinheit bestatigh werden,
doss dies zuldssig ist und keine Beschadigung on der Ausriistung verursacht,

P1-02 Mindeastfraquenz. Mit dissem Wert wird ain Batrish des Mators bei niedriger Drehzahl und ein migliches Uberhitzen
varhinden. Bei manchan Amwendungen, wie die Fikulation von Wasser mithilfe einer Pumpe in einem Boiler, muss vielleicht eine
speziele Drehzohl eingestell werden, um ein Trockenlaufen des Systems zu verhindern.

6.1.3. Rampenzeiten fiir Beschleunigung und Verzégerung

Die Rampenzeiten fir Beschleunigung und Verzdgerung der Oplidrive Eco Umrichter sind werkseitig auf 30 Sekunden singestelt.
Der Standardwert eignet sich fiir die meisten Anwendungen, kann aber durch ﬂnde—:ﬁrung der Paromeater P1-03 und P1-04
konfigurien werden. Dabei is darauf zu achien, doss die ongeriebene Last mit den angegebenen Rampen kompatibel igt und keine
FehlouslGsungen aufgrund von zu kurzen Rompenzeiten oufireten.

Die Ober den Porometersotz konfigurietten Bompenzeiten weisen auf sine Rompensteigung von O Hz ouf die
Materbemessungsdrenzahl in P 1-04 hin,

Beizpiel: Die Rampensteigung = 30 Sekunden P1.09 [Motorbemessungsdrehzahl) = 50 Hz, unter der Annahme, daoss der Motor

mit 25 Hz befrieben und der Umrichter den Befehl fir eine Beschleunigung aul 50 Hz erhall. Die Zeit bis zum Erreichen der 50 Hz
betriagh 30 Sekunden (F1-03) /50 [P1-0%) * 25 (edorderliche Drehzohlindeung) = 15(s)

P1-03 Beschleunigungsrampes: Die Zeit fiir die Beschleunigung des Motors von 0 Hz out die Bemessungsdrehzohl, P1.0% in Selunden.
P1-04 Verzdgerungsrampe: Dic J=it lir dis Verzogerung des Motors von der Bemessungsdrehzabl, P1-09 auf 0 Hz in Sekunden,

6.1.4. Auswahl des Stopp-Modus

Optidrive Eco Umrichter kénnen so eingestell werden, doss zum Stoppen des Motors eine bestimmte Verzdgerung verwende! wird
Ddef mon dem Malor er]ﬂuhr. ::u52ui:nl:|:en brw. im Frellaut zur El.;hq-:- 2u kammen. Die S-Ir.‘mdnrdnuswcﬂﬂ 5l et e mpansiopp, rfer ﬂber
den Porameter P1-05 programmiert wird.

P1-05 Auswahl des Stopp-Modus: Besimmi, ouf welchs Weise der Molor gesloppt wird, wenn der Freigabesingang am
Umrichter deaktivien wird. Ein Rampenstopp (P1-035 = 0] wird mit dem in P1-04 eingegebenen Verzégeungswert durchgstihrt, Bel
ginem Frellaulstopp {P1-05 = 1) kann der Matar von alleine auslauten |snkontrolliad).

6.1.5. Spannungsanhebung

Die Spannungsanhebung wird zur Ethdhung der bei niedrigen Ausgangsfrequenzen angelegten Molorspannung verwendel, um
das Drehmoment bef niedriger Drehzahl und das Anlautmoment zu verbessern. Eine Ubermillige Spannungsanhebung kann héhere
Motorstidme und temperaturen verursachen, was wiederum eine Zwangsbeliftung erforderlich macht

Der Standardwen fur die Drehmomentanhebung ist 0,0% und sollte nur erhiht werden, wenn das Startdrehmoment nicht ausreichi,
Stellen Sie sicher, dass der korrekte konstante oder variable Drehmomentmadus in P4-01 eingestellt i, bevor die Verstirkung
eingestellt wird

P1-11 S5pannungsanhebung: Als Frozentsalz der Motorbemessungsspannung P1-07 singesiell
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7. Parameter

7.1. Parametersatz - Uberblick

Der Optidrive Eco Umchter bietet 7 Gruppen mit erweiterten Parametem:
®* Grppe | - Stondordparameter

= Gruppe 2 - Erwelterte Parameter

* Gruppe 3 - Benutzerdefinierte PID-Steverparameter

* Gruppe 4 - Molorseserparameter

" Grppe 5 - Feldbuskommunikaionsparometer

® Gruppe B - Parameter tir anwendungsspezifische Funkiionen

= Gruppe 0 - Uberwachungs- und Diagnoseparameter [schrelbgeschitzt].

Bei der Erstinbetriebnohme des Cplidive Umrichters oder nach einem Reset out die Werseinstellungen kann nur auf Gruppe |
zugegriffen werden, Um den Zugriff auf die Porameter der hoherstufigen Gruppen zu ermaglichen, muss Fir P1- 14 und P2-40
der gleiche Wert eingeselll werden |Standardwert = 101]. Dadurch sind die Porametergruppen | - 5 und B sowie die ersten 39

Parameter der Gruppe O verfigbar. Diese sind in der nachlolgenden Tabelle aulgetihn,

Fir den Zugrilf auf alle Parametergruppen bzw. -bereiche muss fir P1-14 und P&-30 der gleiche Wer singestellt werden
[Standardwert = 201 ). Eine Beschreibung der erweiterten Parameter finden Sie in der Bedienungsanleitung fir forigeschr
Benutzer,

Die Werte in Klommem () sind die Standardeinstellungen fir Modelle mit in PS5 angegebener Motorleistung.

7.2. Parametergruppe 1 - Standardparameter

Parametername Minimum Maximum Standard

Maximaldrehzahl | me02 | 5000 | 50,0(60,0) | Hz/U/Min

ittene

Einheiten

Maoximale Ausgangsfrequenz oder Motorhdcheidrehzahl - Hz oder U /Min.
Whenn P1-10>0, warden die Warte in U/ Min einpecgeben S angezes gl
HINWEIS Die moximale Einsiellung begranzt sich auf den rée drigsten Wit von:
& Sy P00

= 5xP1-10

* P24/ 1

= 3000 Hz

Maximaldrehzahl | 00 | POl | 00 | Hz/U/Min

hindesidrehzah = Hz oder U/ Min
Whenn P1-10=0, werden dis Werte in U/ Min aingegeben/angezeigl

Beschleunigungsrampenzeit | 0.0 | 6000,0 | 30,0 | Sekunden

Beschleunigungarampenzeit vor 0 aul die Bemessungsdrahzahl (P-1-09] in Selunden.

Verzbgerungsrampenzeit | 0,0 | 6000,0 | 30,0 | Sekunden

Verzdgenngwompenzei von der Memndrehzabl [P-1.09] bis zum Séllstond in Sekunden.

Auswahl des Stopp-Modus | o | 1 | 0 | *

0 | Rompensiops ks kein Fredgob-esignal vorhanden, wird der Urniichter mit der Rompengeschwindighett in
P1-04 [siehe oben| gestopgt.

1| Fiblauiopy i Fretacmseaigna varriondn, iawlt der Uimicalwr i Trtiouk ld am S8 ganl

2 | AC-Motoeflusshbeemsung Bietet zusttziches Bremsmoment beim Abbremsen

Motorbemessungsspannung | o | umrichterunabhéngig | Volts

Fiir Induktionsmetoren - Geben Sie die Mennsponnung des Motoes [Valt) ein

Fiir PM- und BLDC-Motoren - Geben Sis die Gegen-EME bei Menandiehzahl gin

Motorbemessungsstrom umrichterunabhangig | |00 Umrictter-| 5,

[heser Porometer it auf den Bemeassungssirom des Motors [ Tvpenschild) einzustellan.

Motorbemessungsfrequenz 25 | 500 | 50 (60} | Hz

Digser Poromaeter i auf den Bemeswungsfrequenz des Motons [Typenschild) einzustelden.
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Parametername Minimum Maximum Standard Einheiten

Motorbemessungsdrehzahl 0 30000 | o | u/Min

D eser Parametar kann eptional ouf die Bemessungsdrehznhl des Motors [Typerschild) einge el werden, Wird dieser Parmmeder
auf den Stondardwert Mull eingestallt, werden olle drehzahirelevanten Werte in Hz angezeigt und die Schiupfkompensation des
Whotorns deakliviert, Mit der Eingabe des VWens des Typenschilds wird die Schlupfhompensation aktiviert und das Optidrive Display
zeigl die Motordrehzohlin geschiizten U/Min on Alle drehzoklrelevanien Porometer wie Mindest- und Maximddrehzahl
voreingestelite Drehzohl etc. werden ebenfalls in U/ Min ongezeigt

Drehmomentanhebung 0,0 0,0 “ml hénai s %

Drehmement Boost wird verwendel, um die angelegte Motorsponnung und damit den Strom bei niedrigen Ausgangsfrequenzen

2w eihihen. Diese kann bei nledriger Drehzehl und Anlaumoment verbessert warden. Wied der Boos-Begel erhisht, arhaht sich der
Matorstrom bei niedriger Drehzohl, was zu enem Temperauronstieg beim Motor filhren kann - sine fremdbelifung des Moo kann
dorn erforderich sein. Je niedriger die Morodeistung, desio hther die Boost Einstellung, die donn sicher verwender werden kann.,

Fur Indukicns- Matoren kann eine geeignete Einstellung normalerweise gefunden warden, indem der Matar unter sebr niedrigen
eder losifreien Bedingungen befrieben wird ungetéhr mit 5 Hz und durch Einstellen von P1-11, bis der Motorsrom anntthemd dem
Mo gnefisierungsstrom entsprichl.

Dieser Paraometer ist ouch bei Verwendung alternativer Motortypen witksom, P4-01 = 3, 4 oder 5, In diesem Foll wird der
Versirkungsstrom definien als 4 x P1-11 = P1-08.

Auswahl des Stevermodus o 6 ] .
0 | Anschlusssteverung Dar UmricHer zeigl ese umgehende Reaklion auf an die Sleueranschibsse gesendete Signole
Tastatursteuverung in Diar Urmrichter kann Ober sine interne oder Remote-Tastatur nur in Voredrsrichtung
eine Richtung betieben werden
2 | Tastatursteuerung in Wia aban.
eine Richtung
3 | PID-5teverung Die Ausgangsfrequenz wird lber den infemen PID-Regler gesievert:
4 | Feldbus-Steuerung Par gewhiten Feldous |Parameter der Gruppe 5) - ouller BACne! (siehe Oplion &)
5 -g‘.ﬂﬂl‘-ﬂb"ﬂ!:l‘ - Drer |_|I'I'|F-C|'|-‘Ef iung iart a-s 5.|-||:we einesim Master-M |:.u::'us ungesc|_'|||.:v_=.senen Ei'p.‘i I.:é-:'\.'E -Gen'jra
& | BACnet-Modus Der Unrichter kemmuniziert als Slave in einem BACnet-Netzwerk
Digitaleingangsfunktion | o | w | v | .

Definiert die Funkfion der Digitaleingtinge. Wenn auf O singestelll werden die Eingange vom Benutzer ther die Porometer der Gruppe
2 oder die SPS-Funkson der OptiToods Studio-Scftware definier, Wenn auf ondere Weare ols 0 eingestelt erﬁ:!gl die Kmﬁgurnﬁm
iiber die Definiticngobelle fir Digilaleingange [siehe Abschnitt B.]. Konfigunalionsparameter fir Digiialeingénge P1-13).

Zugriff auf das erweiterte Meni | o | 3000 | o | .

Paramelerzugriffssteverung. Es gellen folgende Einselbingen:

P1-14 <= P2-40 and P1-14 <= P&-30: Zugriff nur auf die Porometergruppee 1.
P1.-14=P2.40101 Sandard): Zugiff auf die Parsmetergruppen O - 5 und 8.
P1-14 = P-30 |201 Stondard): 2ugriff ouf die Porometergruppen O - 9
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8. Digitaleingangsfunktionen

8.1. Konfigurationsparameter fiir Digitaleingénge P1-13

Lokale
(Hand-)
Steuerung

A

Digitale-
ingang 3
(Klemme 4)

Analoge-
ingang 1
(Klemme &)

Analogeingang

P1-13
"lE

Digitaleingang
1 (Klemme 2)

Digitaleingang 2

(Klemme 3) Anmerkungen

(Klemme 10)
Alle Funklionen werden vom Berutzer iber die Paromeles des Giuppe 9 oder die SP3-Furklion der OptiTads Saudio-Softwore defniert. |
O Normalbetriek

Cr: Stopp

C: Betrieb/ Freigabe

| P Sollwert 2

| C: Voreinstedlung 1/

2 Remole-S8euening
C: lekale Severung

Anologeing

Analogeing, 2

Wenn Eingong 3

geschiossen sk

[O: Stepp Drehzaohlsclhwert =
- 2 o | L e o . i A gl e
::: :fm& Funktion | [Deakivienng) :,_'_ F’TTIE‘.S S Andlogeng. | [ Analogeing. 2 ;T'm'c‘“t g
:"Hnah_:-gi- ke iomenton shor lc Berrieba:'reigcl:-e - lovkale .:-1-HI..E|'|II'|5 . < SIUT'L&"lt"hl -
ingang 2 | T T . Eingong 1
Q. Stopp . D Il‘:':"w'ﬂ”ﬁ 0 EE"TDIE-_"-E'IMIIFG Anologeng, | | Analogeing. 2 Im Pl Modus st der
C: Betrieb,/ Freigabe | C Rickwarts C: lokale Stewverung £ Analogeingang
o Stopp O Brondmodus 1" O Remote-S8euenng Micloaakia 1 | Analaasina 2 | fa Ig"]‘ﬂr.e 2u
C: Batieb,/ Freigabs C: Mormalbatieb!'! C: lokale Sevarung |7 313 geng piahiiabokal
- I ok p . J: Externe
O Stepp | O Vorerngesielbe Drabzahl | | O Remole-Stevenng
- ‘e P, = : ? | Anologein Fehl chilbu .
C: Batrieb,/ Freigabe | C: Vorengesielhe Drehaohl 2 | C: lokale Stewverung | ™ ologeng, | E&- ﬁlﬂb& 'bﬂ _"'E Wenn Eingang
i | bl L 3 geschlosen
i ! | O Sicpp — . . o ist:
Voreings O Keine Funktion | — = (FY O: Remole-Seevenng |, O: Voreinstellyng 1 X
seindis C: Momentonstort | l,.l?uk""m'. gl Z: lokale Steverung Aiigeing, | ; Voreinstellung 2| Drehzahlsollwert
Drehzohen F— }C: Deniebsiraigobe = yoreingestellie
- | O Stopp | O VMorwiirts ) Remole-Steuenng PR ) Voreinstellung | Drehzahl 1/2
C Be-lr'-eb_.-“’?-e'aune | - Rilckwarts C- lokale 51'E'_EFLII'|$ noogeng. | e Yoreinstellung 2 Startbefehl =
O Stoop | O: Brondmadus* O: Remole-Steuening —— O: Voreinstellung 1 Eingeng 1
C: lokole Stewerung =0 T Voreangtellung 2

: Betrieb/ Fretgobe | C: Mommal Operofion™!!|

| - Marmalkeriek

Or Stopp | h i
. C: Batrieb,/Freigobe g ;JL:’IE:S;'ZIU“Q I

Remole-Seuenng
lokole Steverung

Andlogeng. | [ Andlogeing. 2

0

Wenn Eingang
3 geschlossen

| O Mormalbetriek O Externe

O Stopp Femote-3suenng

| ; O |
pock g, ) | C: Voreinstellung 1/ S ; 2| Anglogeng, | | Fehlerabschaltung
- Belrieb/ Treigat | pf Sollwen 2 Clokale Severing C: Mormolberieb |5
Tastatur I~ Drehzohlsollwert
Drehizahl P I | O: Stopp P . .. i
| O Keine Furkhion | 5 O Remole-Steueung i 5 = Tosiatur
sollwert & Mexieniaiakat: | [Deakivienng) Cilokole Simninn Anologeng. | | Analogeing. 2 )
T HTRETIENTS | C: Bariekslraigabe i Emrrbﬁmhl -
I | | inshetlung per
O Stopp | O Yorwdrts O Remote-Steyenng | |, nolecaing. 1 | Analsnsing, 9 P2.37 5
| C: Vorwaslauf | C: Ribclowdnts C: lokale Sieverung ge el geng:
2 Stopp U Brondmodus!'! O Remale-Steveng Sicloaa 1 a2
| C: Vorwaitslauf | T Mormolberiab™" | Clokale Severung |7 2 ¢ gt ol
Digitale- Analoge- Analoge- |Voreingestellte
ingang 3 ingang 1 ingang 2 Drehzahl
ioreingeasislie
Aus s e Drehzahl |
Voreingesielle
in Aus Aus Drishionahl 2
Aus Ein Aus Voreingesiele
| | ? Drehzahl 3
Cx Stopp | O Viorwarts B i o Woreingesielie
C: Beirieh | C: Ruckwirts g Drehzahl 4
A Aus Ein :F-mgpivlrlﬁ
Drehzahl 5 |
T g ioreingaselie
i s = Drehzohl &
o Voreingesselle
Aiis In Ein Drehzahl 7
: Voreinpeselle
E | ' "
It el Ein Orehzahl 8
Anmerkungen

*1l: Die ongezeigle Logik basier out der Standardeinstellung. Der Brandmedus kann Gber Parameter PB-09 konfigurier werden,

"2, Standardeingellung fir P1-13 =1

*&3: Befindet sich der Umrichier im PID-AModus (P1-12 = 3] und s wurde sine d'gi‘:a!e 'l.-’oreins‘.e-'hmg gewr’jH' [F3-05= 0, kann P1-
13 aut 1, 9 oder 10 singestelll werden, wos die Auswohl zweier unabhéingiger Sollwere ber Digitaleingang 2 ermaglicht. Die
digitalen Vorsinstellungen | und 2 werden iber P3-06 baw. P3- 15 vorgenommen.

HINWEIS Der Anschluss fur die | Motorthermistor-Fehlobschaliung” bzw. seine Konfiguration erolgt tber Anologsingang 2 baw.

Parameter P2-33 |PEc-Eh)

Revision 3.02 | Ogfidrive Foo Bedienungsonleiveg | 35

ﬂ uauoipjunysbunbuispubig



H 19j2WDIDg 3ji31aMi]

9. Erweiterte Parameter

2.1. Parametergruppe 2 - erweiterte Parameter

36

Parametername Minimum | Maximum | Standard Einheiten

Voreingestellte Drehzahl 1 -P1-01 P1-01 50.0(60.0) Hz/U/Min
Voreingestellte Drehzahl 2 -P1-01 P1-01 40.0 Hz,/U/Min
Vereingestellte Drehzahl 3 -P1-01 P1-01 25.0 Hz/U/Min
Voreingestellte Drehzahl 4 -P1-01 P1-01 P1-01 Hz,/U/Min

Voreingestelie Drehzahlen kinnen gewdhlt werden durch:

= Konfigurieren von P1-13 auf eine Option, die sine logikauswohl per Digitaleingang eméglicht (siehe Abschit 8.1
Kenfigurationsparam eer fir Digitoleingdngs F1-13)

®  Einstellen dar banutzerdsfinieren lLogkparameter in Guppe 9.

. ?Lnnﬂgurleren der SPS-Funktion Ober die OpliTools Studio Softwore -Suite

Voreingestellte Drehzahl 5 (Reinigungs-Drehzahl 1) | -P1-01 | P1-01 | 00  Hz/U/Min
Die voreingestelte Drehzobl 5 wird bei akfivierter Pumpenreinigungsfunkiion cutomatisch gewdhlt 13 diese Funkiion decktivier, kann
die voreingestellle Drehzohl 5 wie bel den Werten | - 4 ousgewsdhlt werden.

Vereingestellte Drehzahl 6 (Reinigungs-Drehzehl2) | -P1-01 | P1-01 | 0.0  Hz/U/Min
Die voreingestelle Drehzakl & wird bei akfivierter Purnpenreinigungsfunktion oulomatisch gewishit 15 diese Funktion dedkfivier, kann
die voreingestelie Drehzohl & wie bel den Werlen | = 4 ousgewdhlt werden

Voreingestellte Drehzahl 7 (Boost-Drehzahl 1/

Pumpenriihrgeschwindigkeit) P1-01 P1-01 0.0 Hz/U/Min

Die voreingestelte Drehzakl 7 wird bai akivierter PFumpenrainigungsfunkiion outomafisch gewihit 15 diese Funkfion deckiivied, konn
die voreingestelte Drehzohl 7 wie bei den Wearten | = 4 ousgewihlt werden,

Voreingestellte Drehzahl 8 (Boost-Drehzahl 2) | 101 | P11 | 00 | Hi/U/Min

Preset speed B is ouomatically reference by the Stant / Stop Boost fusdiion when this function 5 enobled. When disabled, Preset
speed B con be selected as per preset speeds | - 4

Mittelpunkt Ausblendfrequenz | P02 | POl | 00 | Hz/U/Min

Dafinien den Mitelounkt des Ausblendirequenzbands. Dia Brette des Ausblendfrequenzbands definien sich lelgendermafien:
®  Unterer Schweliwest = P204 - P2-10/2
® Oberar Schwellwed = F2.09 - P2 1042

Alle fir Vorestrtsdrehzohien definierten Ausblendhrequenzbander werden auch fir negative Drehzohlen verwendet.

Ausblendfrequenzband 0.0 PI1O1 | 0.0  Hz/U/Min

Definiert die Breite des Ausblendirequenzbonds. Dobei gelien folgende Angaben
®  Unterer Schwellwest = P209 - F2-10/2
= Oberer Schwelwer = P2.09 - P2.10/2

Alle fir Voretrisdrehzohlen definierten Ausblendfrequenzbinder werden auch fir negative Drehzahlen verwendet.
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Paramete rname mw Standard Einheiten
| o 7 | s -

Funktion Analoegousgang 1 (Klemme 8)

Digitalousgangsmodus. Logik 1=+24V DC

wen 4 bis erwenden die einstellbaren Grenzporameter P2 164 und F2- 17 Der Ausgomg schalet z ik |
ik O zurickgesetzt, wenn der gewdhlie Anclogwert den cberen [B2- 18} bzw. unteren Schwellwert [P2-17)
berstaigt bew. unterschraitet
0 : Umrichter freigegeben (in Betrieb). [oolk | wenn der Optdiive Umilchier freigegeben [In Betrlek)
1 : Umrichter in ©@rdnung. logik | wenn der Umechier keing Fehler aobees
2 : Mit Sollfrequenz (Drehzahl). logik 1 wenn die Ausgengsrequenz mit dem Sollwert (hersinstimm?
3 : Ausgangsfrequenz > 0,0. ook | wenn die Motordrehzohl nicht null s
4 ; Ausgangsfrequenz >= Schwellwert. ook | wenn de Motordiehzohl den einstellboren S
5 : Ausgangsstrom >= Schwellwert. logik | wenn der Motorsiom den einsiellbare
6 : Ausgangsdrehmoment (Motor) >= Schwellwert. ogk | wenn der Motosrom den eingelboen Schwelbwern
7 : Analogeingang 2 Signalstéirke >= Schwellwert. Lok enn dos an Anclogeingang 2 gesendete Signal den

Analogausgangsmeodus (Format Uber P2-12)

8 : Ausgangsfrequenz (Motordrehzahl). 0 bis PO
9 : Ausgangsstrom (Motor). O bis 200 % von P08

10 : Ausgangsdrehmoment (Motor). 145 % des Motor-Bemessungsdrehmoment
11 : Ausgangsleistung [Motor). 0 - |50 % der Morhemessungslestung
12 : PID-Ausgabe. O - 100 % stehbt fir den Auzgangewert HD-R

Fnrnmrﬁ.r_ml_ngmgung 1 (Klemme 8) : i = - 1 ug-a I =

T i I 1 y dew = § [ I e P B 4 P29y
Lhe tinshellungan 4 bis / verwenden die einstellbaren renzporomealer FL- %Y und F2-20

0 ;: Umrichter freigegeben (in Betrieb). logik | wenn der Opediive Umiichier beigegeben (in Beriek) s

1 : Umrichter in ©rdnung. look | wenn der Umechier keine Fabler aufee:

2 : Mit Sollfrequenz (Drehzahl). ook 1« fe Ausgangsirequenz mit dem Sollwert ibereinstimmi

3 : Ausgangsfrequenz > 0,0, ook | wenn die Motordreh zohl nicht il

4 : Ausgangsfrequenz >= Schwaellwert. Lok | wenn die Molordiehzahl den einstellbaren Schwelbwert Dbarst

5 : Ausgangsstrom >= Schwellwert. Logik | vwenn der Motorstrom den einstellbaren Schwellwert ok
ﬁ:lusgnngsdrehmumeﬂi (Motor) >= Schwellwert. loglk | wenn der Motorsrom den elnsellboren Schwellwert dberstelg:
7 : Analegeingang 2 Signalstdrke >= Schwellwert. o venn das an Anologeingorg 2 gesendate Signal de
ginstellboren Schwelbyer (hemteion

Analoegausgangsmedus (Fermat lber P2-14)

8 : Ausgangsfrequenz (Motordrehzahl). 0 bis PO

9 1 Ausgangsstrom (Matoar). O biz 200 % won FLOE

10 : Motordrehmoment. O biz 200% von PLOH

11 : Ausgangsleistung [Motor). 0 - 150 % der Motorbemesungs estung

12 : PID-Ausgabe. O - 100 % steht fir den Ausgongswent des intermen PID-Regler

Fermat Analogousgang 2 (Klemme 11) l - - | up-io
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Parametername Minirmuim Maximuim Standard Einheiten

Funktion Relaisausgang 1 (Klemmen 14, 15 und 16)
Digitaler Ausgang. Logisch 1= 24VDC

Zur Auswohl der Reloisousgong 1 zugewiesenen Funkfion. Dos Relais besitzt NO- und MC-Eontoke. logik 1 zeigh on, dass dos Relais
okiiv ist. Desholb ist der MO-Eontolt geschlossen [Elemmen 14 und 15 sind verdbunden )| und der MC-Fontokt st ofen [Klemmen 14
und V& sind nicht rmehr verbunden

Dia Einstellungen 4, 5, &, 7 und 14 verwenden die einstellboren Grenzporameter P2.16 und P2- 17 Der Ausgong schaliet zu Logik
I [24 Volt DC) bew. wird ouf logik O zurickgesetzt, wenn der gewithlie Analogwert den cheren [P2-16) bew. unteren Schwelbwert
|F2-17) Ubersteigt baw. unterschreitet

0: Umrichter freigegeben (in Betrieb). Logik | wenn der Mator freigegeben i3

1: Umrichter in Ordnung, logik | wenn Syom anliegt und kein Unvichierdebler vorlieg

2: Mit Sollfrequenz (Drehzahl). Logik | wenn die Ausgan gsheguenz mit dem Sollwert Gbereinasimmi

3: Ausgangsfrequenz > 0,0. logk |, wenn die Umirichter-Ausgonghequenz des Motors O Hz tberselg!

4: Ausgangsfrequenz >= Schwellwert. logi | wenn die Molordrehzah! den einstalbaren Schwelbwert Dharsteigh

5: Ausgangssirom >= Schwellwert. logik | wenn der Molosion den sinsiellbaren Schwellwert Dherseig)

&: Ausgangsdrehmoment (Motor] >= Schwellwert. Logik | wenn der Molorsiom den einstellbaren Schwellwen tbersieig
7: Analogeingang 2 Signalstdarke >= Schwellwert. logik | wenn dos an Anologeingang 2 gesendete Signal den
enstellboren Schwellwert lbersteigs

8: Reserviert. “eine Funkion

& Brandmodus aktiv. logk |, wenn der Urmrichier im Brandmodus betreban wird :E'Eﬁdrnod-.-'.a_'iugu:l!.; it aktiv]

10 Wnrl'ung erforderlich. Logik |, wenn der Warungs-Timer abgeloufen ist und ouf eine bevorstiehende Warting hirwets,
11: Umrrichter verfilgbar. logik |, wenn sich der Umrnchter Im Auto-Modus befindet, keine Fehlerabschalungen veriegen und
der Sicherheitsschalkreis oktiviert ist, wos darout himeeist, dass cer Limrichter fir den outomatischen Betrisb bereit ist

12: Fehlerabschaltung Umrichter. Logik 1 wenn eine Fehlerabschaliung des Limrichiers ausgeldst wurde und das Display
enen Fehlercode zeigl

13: Inhibit-Status der Hardware. logik | wenn sowoh die Hordware- Freigabeeingtinge |STCH akiv sind als auch der
Urmrichter belrisbsbered ist

14: PID-Fehler >= Schwellwert. Dor PID-Fehler (Abweichung zwischen sk und Sclbvert] ist grifier als oder gleich dem

prng'a"lmier'en Schwelbwert.

Einstellbarer Schwellwert 1 Obergrenze (A01/RO1) | P2-17 | 2000 | 1000 = %
Fir die Einstellung des oberen Schwellwerts ber P2- 11 und P2- 15 sishe P2-11 oder P2-15.
Einstellbarer Schwellwert 1 Untergrenze (AO1/RO1)| © | P216 | 00 | %
Fir die Einstellung des unteren Schwelbwerts Gher P2-11 und P2-15 siehe P2-11 oder P2-15
Relay Output 2 Function (Terminals 17 & 18) | o | w | o | .

Zur Auswahl der Relaisausgang 2 zugewlesenen Furklion. Das Relais besitzt zwel Ausgangsklemmen. Logik | weist darouf hin, dass
das Relais akfiv ist, wesholb Klemmen 17 und 18 verbunden wesden.

[ie Einstellungen 4, 5, & 7 und 14 verwenden die einstellboren Grenzporometer P2 -19 und F2-20, Der Ausgang scholtet zu Logik
I [24 Volt DC) baw. wird ouf loglk & zuickgesetat, wenn der gewithite Anologwert den cberen (P2-19) baw. unteren Schwellwert
[F2-200 (bemaig! bzw. unierschreis

0: Umrichter freigegeben (in Betrieb). Looik | wenn der Motor beigegeben st

1: Umrichter in Ordnung. Logik |, wenn Stom anliegt und kein Uneichterdehlar varliegt.

2: Mit Sollfrequenz (Drehzahl). Logik | wenn die Ausgangsfreguenz mit dem Sollwet tbersinstimmt

3: Ausgangsfrequenz > 0,0 Hx, |ogik | wenn die Umrichter-Ausgangsfre quenz des Mosors 0 Hz iberseigt

4: Ausgongsfrequenz >= Schwellwert. logik | wern de WMowrdiehzon! den sinseliooren Schwelwert Dhersieigt

5: Ausgangsstrom >= Schwellwert. loglk 1, wenn der Motorstrom den einstellboren Schwellwert lberseigr

&: Ausgangsdrehmoment (Motor) >= Schwelwen Logk | wenn der Matoshom den einstellzoren Schawellwen dbersteigt
7: Analogeingang 2 Signalstérke >= Schwellwert. Log: | wenn das an Analogeingang 2 gesendete Sgnal den
enstellboren Schwellwed ibersteigl.

8: Steverung Hilfspumpe 1 [DOL). Sec section 71, Pump staging - D00 Cascade,

9: Brandmadus aktiv. Logik |, wenn der Umrichter im Brandmedus betrieben wird |Brondmoduseingang ist akfiv)

10: Wartung erfarderlich. Logik |, wenn der Wartungs-Timer abgelaufen ist und ouf eine bevorstehende Wartung himeist,
11: Umirichter verfiigbar., logk |, wenn sich der Umnichter im Auto-Modus befindet, keine Fehlerabschalungen varliegen und
der Sicherheitsschalkreis aktivier s was damuf hirseist, dass der Urmnrichbes fir den automatischen Betriek berei ist

12: Fehlerabschaltung Umrichter. Logk |, wenn eine Fetlerabschaliung des Umnichiens ausgeltst werde und das Display
ginen Fehlercode 2o gl

13: Inhibit-Status der Hardware. Logik 1 wenn sowohl die Hardwore-Freigabesingtinge | STO) akit sind als auch der
Limrichter befriebsoered ist

14: PID-Fehler >= Schwellwert. Der PID-Fehler (Abweichung zwischen It und Sclbwert] ist grifier als oder gleich dem

programmiarkan Schwalbaert.

Einstellbarer Schwellwert 2 Obergrenze (AO2/RO2) | P220 | 2000 | 1000 | %
Fisr dim Einstellung des obenen Sehwallwerts Gber P2-13 und P2 18 siehe P2-13 oder P2-18
Einstellbarer Schwellwert 2 Untergrenze (AO2/RO2)| 00 | P219 | 00 | %

Fir die Einstellung des cberen Schwellwerts (ber F2-13 und P2- 18 siehe P2-13 oder P2-18
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Paramete rname Minimum Maximum Standard Einheiten

Anzeige Skokierfokror | -30000 | 30000 | 0000 | -

Besimmt dia .-“vn:e-geslu:|iurur|g
Die in P2.22 cpirwidihlle Variable wird mit dem in P2-21 aingestellen Faktar dealin

Anzeige Skalierquelle | o | 3 [ o ] -
Verwendeter Clusllwert fir die Anzeige von Kundeneinbeiten auf dem Umrichber-Displeoy.

0: Meotordrehzahl

1: Motorstrom

2: Analegeingang 2

3: PO-B0 gewdhlter interner Wert

HINWEIS F2-21 & P2 22 ermégichen dem Benuizer die Frogrammierung des Optidrive Displays zur Dorstellung einer alternaiven
Ausgobeeinhei, die dber elren besiehen den Porometer skalien wurde (zum Beisplel 2ur Anzeige der Férderbandgeschwindigheit in
Metern pro Sekunde basierend ouf der Ausgangshregueenz).

Diese Funkion s decktivien, wenn P2-2] auf O eingestelll is. Wenn P2-21 auf =0 eingestelll i, wird die Voroble aus P2-22 mit dem
in P2-21 gewtihlen Fokior mulfpliziert und wihrend des Betiebs ouf dem Umrichter-Display angezsigt

Nulldrehzahl-Haltezeit | 00 | 600 | 02 | Sekunden

Besimmt die Zeit withrend der die Umrichierausgongsfrequenz im gestoppien Zustond auf null gehalien wird, bis der
Limrichterousgong deakliviert wird,

Effektive Schaltfrequenz | Drive Rating Dependent | kHz

Effekive Endshifenschalifrequenz. Bei hiheren Frequenzen reduziert sich die Gentuschbildung des Motors baw, verbesser sich die
Ausgongssiromkurve, allerdings auf Kosten zunehmender Wirmeserlusie im Umrichter

HINWEIS ‘Wenn die Einstellung fir P2-24 dber den Mindestwert hinous erhaht wird, istvieleicht eine Herobsetzung [Derofing] des
Urmrichter-Ausgongsstioms notwendig. In Abschnit 1173, Abshdfung in Bezug auf die Schalfrequenz finden Sie weitere Infos.

Schnellstopp-Verz8gerungsrampenzeit | 000 | 2600 | 00 | Sekunden

Uber diesen Parameter |Bsst sich eine allernative Verzdgenngsompe in den Opsdiive Umrichter programmieren,

Diese Rampe wird bei Shomaudall dber P2-38 = 2 automatisch gewdhil

Wenn F2-25 auf 0.0 eingeskell id, wird der Umeichter per Freilouf gestoppt.

Die Rampe konn cuch Uber die vom Benuizer definierten logikparameter in Ment @ (PP-02) oder per Konfigurafion der SPS-Funkiion
Uber die OptiTools Shudio Soffwore -Sulte eingestellt werden

Wenn P2-25=0, P1-02=0 P2-10 = 0und P2.09 = P1.02 ist, wird diese Rompenzeit sowehl ouf die Beschleunigung als auch auf
die Verztgenng angewendet, wenn unterhalb der Mindesidrehzohl georbeltet wird, als alternotive Bompe bel Betieb auflerhalb des
normalen Drehzohlbereichs, was bei Fumpen und Kompressaren nitzlich sein kann,

Drehstartaktivierung | o | 2 1 -
Wiann akdiviert, untersucht der Umrichter, ob der Maoter beim Start bansits 2u rolisran beginnt und wenn jo, mit welcher Drahzahl bew.
in welche Richtung. Drer Umnrichter ibernimmt dann mit der akiuellen [erkannten] Drehzohl die Steuerung des Motors. Der Start des
Urmrichters kann sich bis zum Abschluss der Drehstartiunkiion |eicht verzagem

0 : Deaktiviert

1 : Aktiviert

2 : Aktivierung oufgrund von Fehlerabschaltung, Spannungsabfall oder Freilaufstopp

Standby Mode Timer | 00 | 2500 | 00 | Seconds

Mir diesem Parameter wird die Zeitspanne festgeleq, fir die der Uimrichier mit der Mindestdrehzohl betieben werden kann. Donach
wird der Optidrive Ausgong deaktiviert und dos Display zeig Skadbd. st F2.27 = 0,0, i die Furkion deakiiviern

Slave -Drehzahliskalierung | o | 3 | o | -

Mur aktiv im Tostaturmedus (P1-12 = 1 eder 2] und Slave-Maodus [P1-12=4). Der Tastatrwert konn mit ginem voreingestelllen
Skaliedokior muliglizieri oder einem analogen Trimm oder Offset justiert werden,

0 : Deaktiviert. Keine Skolierung ein Offsat angewand:

1: Tatséchliche Drehzahl = digitale Drehzahl x P2-29

2: Tatsiéichliche Drehzahl = (digitale Drehzahl x P2-29) + Wert des Analogeingangs 1
3: Tatsiéichliche Drehzahl = (digitale Drehzahl x P2-29) x Wert des Analogeingangs 1

Slave Drehzahlskalierfaktor -5000 | 5000 | % 100.0

Zusommen mit P2-28 verwendeter Slove-Drehzohlskalierfaksor
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Parametername Minirmuim Max imuim Standard Einheiten

Format Analogeingang 1 (Klemme &) Siehe unten uo-m -

U 0- 40 = O kis 10 Vet Signal [unipolar]

U 10-0 = 10 bis O Vol Signal unipalar).

= 10- 10 =-10bis +10 Vel Signal |bipelar).

A 0-20 =0 bis 20 mA Signal,

E 4-20 =4 bis 20 mA Signal; Der Optiddve Umrichier schaltet ab und zeigt FeHercode Y-20F, wenn die Signolsirke unter 3 maA ablallt

r 420 = 4 bis 20 mA Signal; Der Opfidive Umrichter fahrt entlong einer Ramee auf die voreingesiellie Drehzahl 4 |P2-04), wenn
die Signolatérke unter 3 mA abralh

E 20-4 =20 bis 4 ma& Signod; Der Opticrive Unniichier schaltet ob und zeigt Fehlercode Y=20F wenn die Signolsitrke unter 3 ma ablall

 20-4 =20 bis 4 mA Signal, Der Dplldive Umrichter fshr entlang einer Bampe auf die voreingesselle Drehzahl 4 (P204), wenn
die Signalstirke unter 3 mA abfll.

Skallsrung Analogeingang 1 | 00 | 20000 | 1000 @ %

P2.31 wird 2w Skolieng des .'!'.I'|U|U!.‘.]|3il’l?urlg5 vor seiner Anwendung ols Solhwer ouf den Usmrichier verwendel. Wenn 2. 8. P2-30 i O -
W eingeselliis und der Skaliedokior out 200 %, sorgt ein 5 V Eingongssignad dafir, dass der Umidhier mit masimaler DrehzoH lauf (P1.01)

Offset Analogeingang 1 | 5000 | 5000 | 00 %

P2.32 definiert einen Versaiz fir den Analogeingang dls Prozentsatz des kempletien Bngongsbereichs. Stellt einen Versaiz afs
Prozentsaiz des vollen Eingangsberelchs ein, der vom Anologeingongssignal obgezogen wird, Wenn z. B, P2-30 auf 0 - 10V eingestell:
s und der Analog-Ofset ouf 10%, wird 1 V [ 10% von 10 Vek) vor der Anwendung des eingetenden Analogwerts abgezogen

Analog Input 1 (Terminal 10) Format | Siehe unten [ wew | -

U 0- 10 =0 kis 10 Valt Signal [unipolor]

U 10-0 =10 bis O Vol Signal |unipolar}

Fte=th = Mator PTC-Thermistarein gang.

A 0-20 =0 bis 20 mA Signal.

E Y=20= 4 bis 20 mA Signal, Der Optidkive Urerichior schallel ab und zeig Fellercode Y=20F, wenn die Signalsitirke unter 3 maA ablfalL

r 4-20 = 4 bizs 20 mA Signal Der Opfidive Umrichter fihrt entlong einer Rampe ouf die voreingesielie Drehzahl 4 |P2-04), wenn
die Signolsttrke unter 3 mA abfalh

E 20-49 = 20 bis 4 mA Signod; Der Optidrive Umichter schaliet ob und zeigt Fehlercode Y- 20F wern die Signolsitirke unter 3 ma, abfall:

r 20-4 = 20 bis 4 mA Signal, Der Optidive Umrichter fsht entlang einer Rompe auf die voreingestelle Drehzahl 4 [P2.04), wenn
die Signalstirke unter 3 mA abballl.

Skalierung Analogeingang 2 | 00 | 20000 | 1000 @ %

P2-34 wird zur Skalierung des Analogeingangs vor seiner Arwendung als Parameter ouf den Umdchter vensendel, Wenn 2z 8. P2-
34 ad O - 10V aingeshell s und der Skaliedfakiar auf 200 %, sorgh ein 2V Elrlgurlgssigr:d dafir dass der Umrichter mit moxim aler
Dreshzohd lauft (P1-01).

Offset Analogeingang 2 | 5000 | 5000 | 00 | %

P2.35 definiert einen Versatz fir den Anclogeingang als Prozentsatz des kompleten Bngangsbersichs. Stellt ainen Versatz als
Prozentsofz des vallen Eingangsbereichs ein, der vom Analogeingongssignal obgezogen wird, Wenn z. B. P2.33 ouf 0 = 10V eingesrelk
st und der Analog- Offset auf 10%, wird 1 % [ 10% von 10 Vok] vor der Anwendung des eingehenden Analogwerts abgezogen

Auswahl des Startmodus | Siehe unten | Aken | -

Drent zur Definifon des Umrichterverhaltens in Relation zum okfivierten Digitaleingang sowie der Konfiguration der Funktion fir den
aulomatischen B eustart.

Ed9E-r : Mach dem Einscholien oder einem Beset staret der Umnrchtar nicht, wenn Digitaleingong 1 geschlossen bleibt Um dies un
zu kinnen, muss der Eingang nach dem Einschalien/Reset geschlossen werden.

Ato-0 : Moch dem Einschalten oder einem Reset siariet der Umrichier outomatisch, wenn Dig#aleingang | geschlossen wird,
Rifto- | bis Aiko-5 : Nach einer Fehlerobschaling werden in Absianden von 20 Sekunden 5 Meusoriversuche untesnommen. Der
Umrichter muss ousgeschaliet werden, um den Z8hler zuricksetzen 2u kiinnen. Die Anzohl der MNeustarversuche wird registriert, urd
wenn der Umiichter auch beim letzten Versuch richt startet, wird eine Fehierobschaliung durchgefihn, die einen manuellen Reset durch
den Benutzer edorded

& GEFAHR! Mit den “Altc"' Modi wird ein automatischer Start des Umrichters durchgeflihrt, was Foalgen
fiir System- und Personalsicherheit haben kann,
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Paramete rname Minimum Maximum Standard Einheiten

Hand-/Tastatur-/Feldbus-Startmodus [+] 7 2 -

Die Optionen 0 bis 3 sind nur akiv, wenn P1-12 = | odar 2 (Tadalwmedus). Bei diesen Bnstellungen muss z2ur Altvierung des
Urmrichters die Startaste auf der Tastaksr gedriickt werden.

0 : Mindestdrehzahl. 4 ach sinem Siopp cder Meustanl wird der Umiichter zu Beginn stets mit der Mindestdrehzn F1-02 betrigben.
1 : Letzte Drehxahl. Moch sinem Stopp ader Meustort kehet der Umrichter zur letzten Tastatur-Salldrehzohl vor dem Stopp zurick
2 : Aktuelle Drehzahl. 15t der Optidive Umdichter mit mebreren Drehzahlsollwerten konfigurier {normolerweise Hand-/Aute- oder lokale,/
Remate- Stevenng), wird er beim Umschalten des Tostatwrmadus durch einen Digitaleingang weiterhin mit der letzten Drehzahl befrieben

3 : Voreingestellte Drehzahl 4, Nodh einem Stopp eder Meustar wird der Ogtidrive Umnrichter z2u Beginn stes mit der
veweingesteliten Drehzonl 4 [P2-04] batrieben. Die Optionen 4 bis 7 sind nur in den Stevermodi aktiv. In diesen Modi gestarele
Urmnrichter werden iikber den digitalen freigabesingang der Steuerklemmen betrieben

4 : Mindestdrehzahl (Klemmeneaktivierung). Iach einem Stopp cder Bewstart wird der Umrichier zu Baginn stats mit des
Mindestdrehzohl P1-02 betrieban

5 i Letzte Drehzahl (Klemmenaktivierung). och einem Stopp oder Mewsiart kebet dar Umiichter zur letzten Tastatur
Solldrebzahl vor dem Stopo zuriick.

6 : Aktuelle Drehzahl (Klemmenaktivierung). |+ de Oplidive Umichter mil mebreren Drehzatlsolwenen konofiguiien
[rormalerweise Hand- /Auto- oder lokale,/Remote - Steuerung), wird er beim Umschalten des Tostaturmodus durch sinen
Digitaleingang weiterhin mit der letzten Drehzohl betieben

7 : Voreingestellte Drehzahl 4 (Klemmenaktivierung). Moch einem Stopo oder Meostort wird der Optidive Umirichter 2u
Beginn stk mil der vorsingesdellen Drehzohl 4 (P204) betrisben

Stopp-Medus Netzausfall | o | 2 | o -

Stevert das Vechalten des akfivieten Umrichters bei ainam Metzaushall

0 : Ride-Through Hauptnetz. D Optidive Umrichler urlerimmt einen Versuch der Forlsetzung des Betriebs durch Rickgewinnung
von Energie vom lagmolor. Vorausgesetz! der Metzaushall daver nur bz und &5 kann var dem Abschalien der Steverelekiranik genigend
Erergie zunickgewonnen werden, wird der Lmrichter mil der Wisderherstellung der Metzversomung cutomatisch reu gesiaret.

1 1 Freilavfstopp. Der Opidrive Umrichter nimmt eine soforige Deaktivierung des Ausgengs zum M ofor ver, um ein Bremsen der
Lastim Freilauf zu ermaglichen, Wird diese Eil"‘-b'l‘_‘"'Jﬂg rrit hohen Tragheitsbelostongen verwenda, muss vielleich die Dnehaar-Fusktion
[P2-26) akfiviert wardean

2 : Schneller Rampenstopp. Der Umrichter wird Uber die mit der schnefien Verzigerung P2-25 programmierts Rampenzed pesloppt

3 : Netzausfallerkennung deaktiviert.

Parameter Access Lock | o | 1 | o | x

0 : Entsperrt. Alle Farometer kdinnen angezeigt bzw. gedndert werden
1 : Gasparrt. Porometerwerte kinnen ongezeigl, aber nicht gednded wenden. Deaktivier cuch die Hand- und Auto-Taske auf der Tosioiur

Zugriffscode Erweitertes Meni o6 | 9999 | w01 | -

Definiert den Code fir P1-14, mit dem auf Parometerguppen cberhalb Gruppe | zugegriffen werden kann.

9.2. Parametergruppe 3 - PID-5teverung

Parametername Minimum Maximum Standard Einheiten

PID Proportionalverstirkung | o1 | 300 | 1w | -

PID-Regler - Proporionaberstérkung. Der unverzégerte Febler swischen lst- und Sollwert des PiD-Reglers wird mil P3-01 multipfizied,
um die Ausgabe fir den PID-Begler 2u erhoken. Hishere Weite der Proporionchverstarkung tihren zu wesendichen Anderungien der
Urnrchter usgangsirequenz autgrund ven Maodifikationen der PID-Sall- ader Jshwert gnale. Ein 20 hoher W kann zu Instalsiligl fihren

PID-Integralzeit | 00 | 300 | 10 | Sekunden

Die ill'L‘E'U.ﬂ.’” des PID-Reglers. Summentehlar in der PID-Steuerung. Verwendet Summenfehler zedschen Soll- ader ltwensignalen
2w Konfiguration der Ausgobe des PID-Reglers. P3-02 ist die Zeitkonsiante for Summenfehler. Hahare Weds sorgen fir ein
gedamphieres Ansprechverhalten, Miedrigere Were bigten eine schnefler Sysfemreakiion, kiinnen aber ouch Instabilitt verursocken

PID-Differentialzeit | 000 | 100 | 000 | Sekunden

PID-Differentalzeikonsionte. Sie représentiert die jmden.ﬂgsgesciw.-.nd:gkeir des Istwarkignals Gber die Zeit bew. dient zur
Verlangsamung der Andeningsgeschwindigkeit des PID-Reglens, insbesondere bei Anniherung an den Sollwert. Eine kizere Zeit
vermeide! éin Uberschwingen, kann aber zu langsomeren Ansprechzeilen und Instabiliigt fihren

HINWEIS P3.03 ist per Stondard auf O emgestells, wodweh die Difereniolzeithonstonte deakiivien ist. Bei einer Anpossung dieser
Einstellung ouberhal des Standardwens st grofite Varsicht wallen zu lassen

PID-Betriebsmodus e | % 1 a | =

0 : Direktbetrieb. Dicsen Modus verwenden, wenn eine Stesgerng des [9werddgnals zv einer Reduzienng der Motordrehzahl fohren sol

1 1 Umkehrbetrieb. Dicsen Modus verwenden, wenn eine Sieigerung des Istwertsignods zu einer Erhéhung der Metordiehzahl
fithrar soll

PID-Sollwertauswahl | o | & | & | =

i Auswahl der Quelle van PID-Referenz / -Salhwen.

0 : Digitaler Sollwert. P3-06 wird verwendet.
1: Sollwert Analogeingang 1

2 : Sollwert Analogeingang 2
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Parametername Minirmuim Max imuim Standard Einheiten

Digitaler PID-Referenzwert | o0 | w00 | 00 | %
Wenn P3-05 = O s, wid it iesem Porcmeter des digiale Scllwert kir den PID-Regler veireingassl

PID-Ausgang - Obergrenze | p3os | w00 | w00 | %
Bezeichnel den maoximalen Ausgangswert des PID-Reglers.

PID-Ausgang - Untergrenze | o0 | Pao7 | 00 | %
Bezeichnet den Mindestousgongswert des PID-Reglers

PID Output Limit Control | o | 3 | o | .

0 : Schwellwerte Dighlw:r:r!g, Drer Ausgobebereich des PID-Reglers ist durch die Werte in P3-07 & P3-08 beschréinki

1: Analegeingang 1 fiir eine variable Obergrenze. Der Ausgobebersich des PID-Reglars i durch die Were n P3.08 &
das on Analogeingang | gesendete Signal beschrankt.

2 : Analogeingang 1 fir eine variable Untergrenze. Dor Ausgabebersich des PID Raglars it durch den Wit in P3.07 &
dos on Anologeingong | gesendete Signol beschrinks

3 : Zum Wert von Analegeingang 1 hinzugefiigter PID-Ausgangswert. De Assaongswet fie das PIDRagler wird
zum ouf Analogeingong 1 ongewandten Drehzohlsalbwert cddiert.

Auswahl der PID-Istwertquelle | o 5 0 .

Definier die Gualle des lstwerts des PID-Reglers [Sondort des lshwertsensors).

0 : Analogeingang 2. 0 - 10005

1: Analogeingang 1.0 - 1000%

2 : Motarstrom, 0 - 100 % des Werts fir F1.08

3 : Zwischenkreisspannung. O - 1000 Vali = 0 - 1000%.

4 : Analogeingang 1 - Analegeingang 2. Differenz zevischen Anclog | - Ancleg 2 =0 - 100 %

5 : Griferer Wert zwischen Aninl und Anin2. £ wind immer der jewells hahere W van Analogeingang | bew. 2 verwendat

PID-Fehler bei der Rampenaktivierung 0.0 25.0 0.0 %

Defirie den Schwelbwer fir einen PID-Fehler. Wenn der Unteschied zwischen Soll und lsheer unter dem eingestalllan Schwelbwen
liegt, werden die internen Rampenzeien deakfiviert, um dem Umrichier ein schnelleres Reogieren auf Keinere Fehler zu erméglichen.
Bei schweren FID-Fehlem werden die Rompenzeiten zur Begrenzung der Andenungsmate der Motordrehzahl akfivier

Eir Wt von O bedeutet, doss die Umrichterrampen stets akviern sind. Mil diesem Parormeler konn des Berutzes die inlemen
Umrichterrompen deakliviesen, wenn ein besseres Ansprechverhalien der PID-Steverning gefnrdm ist. Durch ausscHiefiche Deakivierung
der Rampen bei kleineren Fehlern wird das Risiko von Feblerobschaliungen durch Uberstrom oder Uberspannung verringert.

Anzeigeskalierung Istwert | 0000 | 50000 | 0000 @ -

Wendet sinen Skaliefokior ouf den angezeiglen PID-shwert an, wodurch der Berutzer die latstichliche Signdsidrke des
Messumiormers, z. B. O - 10baer efc, dorsellen kann

Aufwachpegel PID-Neustart | o0 | woo | so0 | %

Legt einen Fehlerwerf fest {Unterschied zwischen PID-Soll- und Istwerten|, Ober dem der PID-Regler ous dem Standby-Modus oubwacht

Altivierungsdrehzahl Standby | 00 | P10l | 00  Hz/U/Min

Cefiniert den Drehzahbwert, bei dem der Umrichter in den Standby-Modus wechselt, Zur Akfivierung der Standby-Funkiion muss P2-27
mit inem Vert [Zeif} programmien werden. Der Urmrichter wechselt in den Stondby-Modus, wenn sich die Motordrehzabd fir die
Dauer der wrter P2-27 eingesiellen Zeit unterhalb des Wers in P3- 14 bewegt

Digitaler PID-Sollwert 2 | o0 | w00 | 00 | %

Wenn P3-05 = 0 und der digitale Soltwert 2 ausgewshli ist |sehe Abschrét 8.1, Konfigurationsparometer for Digitdleingange P1-13),
wird mit diesem Porometer die digiale Yomeinsiellung fir den PiD-Regler ousgewtihl

Pumpen-Anfilizeit | o | 60 | ©0 | Sekunden

Alle onderen Werr als Wull fihren zur Akfivienung der Rohrbruch- Erkennungsfunkion. Jedes Mal, wenn der Umsichrer im PiD-Seuermadus
akfiviert is oder wird, wird der PID-Ishwert der unter P3- 16 singegebenen Zeit tberwacht. Wenn dieser Wert den unter P3-17
eingeselten Wert nicht Ubersteigh, bever der Timer unter P3-16 ablauft wird eine Pr-lo® {niedriger Dnick| -Fehlerobschalung ausgelas

Rohrbruch-Schwellwert . 00 | 1000 00 | %

PID-tstsollwert fir die Botrbicherkennung. Im PID-Direktmiodus sollte der PID-lstwert grifler oder gleich diesemn Schwelbvert sein
bevor die Pumpenanfidlzeit (P3-16] ablauft. Im PID-Umkehmodus sollie der PID-Ishwert weniger ader gleich diesem Schwellwert sein
bevor die Pumpenanfidlzeit [P3-14] ablauk

PID-Reset-Steuerung | 0 I 1 | 1 I "

0 : Kontinuierlicher Lauf, Disse Regelschlzife wird so lange ausgefihn, wie die PVersttrkung (P3.01) niche null ist

1 : Bai Antrisbsfreigabe. Die PID-Regelschleife wird nur ausgelihn, wenn der Umrichier aksiviert ist. Wenn dieser nicht [auft, wird
die PID-Ausgabe |einschiiellich des Integral-Ergelsni wes) auf 0 gesatz

| Owpfidive Eoo Bedienungsanleivng | Rewvision 3.02




9.3. Parametergruppe 4 - Hochleistungs-Motorsteuerung

A\

Eine inkorrekte Einstellung der Parameter in Menlgruppe 4 kann zu einem unerworteten Verhalten des Motors und der
verbundenen Gerdite Hihren, Deshalb solite diese Konfiguration nur durch erfahiens Benutzer edolgen.

Parametername Minimum | Maximum Standard | Einheiten

Motor Control Mode | o 6 o | -

0 : ECO Vektordrehzahlsteverung [VT). Gesignet fir die Steueung von Liflem mitvarioblem Drebmoment | Zentrifugallifier|
und Pumpen md Standard [IM] - Maolaren

1: ECO Vektordrehzohlsteuerung (€T). Constort Torque, suitable for constant torque loads, such os displocement pumps with
standord (M) mokors.

2 : Yektorsteuerung (IM). Sieuermadus fil |- Moioren

3 1 ACPM-Vektorsteverung. Severmaodus fir Wechselsirom-Permanentmognetmoloen
4 ; BLDC-Vektorsteuerung. Sieusrmodus fir blmsenlose Gleichsmommatoen

5 : SynRM-Vektorsteuerung. Steuemodus fir Synchron Relukion zmotoren

&6 : LSPM-Vektorsteverung. Severingsmodus fir Permonentmagneimetoren mil line Storl.

HINWEILS Modi O und | efordem keln Autotine, obwohl die Leistong verbessen werden kann, wenn eines ousgefihit wird. In den
Modi 2 und haher muss nach der Eingobe der Motorporemeter ein automatisches Autotune durchgefihnt werden

Autotune-Aktivierung l 0 I 1 l 1] I =

Bei Einsellung auf 1 fihe der Umrchser umgehend eine automatische Einstellung [Autotune) chne Reration durch, um die Motorporometer
fiir gire optimale Steuenmg und Effizienz zu messen. Danach wird der Porometer normalerweise wieder auf O zuriickgesezt,

Proportionalverstirkung des Vektordrehzahlreglers | 01 | 4000 | 500 | %

Cient zur Einstellung der Proporicnalversirkung des Drehzohlreglers. Hahere Werle bisten eine bessere und schnellere
Ausganasrequenzegelung. B 2u hoher Wert karn zu Instobilisgt fihren oder Ubergromobscholtungen ousldsen. Fir Anwendungen, die gine
oplimale Pedomance erfordern, sollte der Wer an die verbundene Lost angepasst werden. Dies geschight durch die langsome Sleigemng
des Werts und die Uberwochung der tefsclichen Ausgongsdrehzohl der Last bis aum Erreichen des gewilinschien dynamischen Verhaltens,
und 2war mil einem mogichs gesingam ader gar keinem Uberschwingen, bei dem die Avsgangsdrehzal den Sollwert ohersteigen wirde
Im Allgemeinen sollie die Werkseinsellung for die meisien Liter. und Fumpenameendungen ouseichend sein, Bei Lasien mit hoher
[grobe Massentrighed] bew. niedriger Reibung muss die Proportionaberstitkung noch oben bew. unien angepasst werden.

Integralkenstante des Vektordrehzohlreglers | 0010 | 2000 | 0050 | Sekunden

Diant zue Einstallung der Integralkansante des Drahzohbeglers. Kleinare Were ermiglichen ein besseres Ansprechverhalten de
Metorastindenngen, sellen ober ouch ein Instakbilitgterisiko dor. Fir eine bestmBgliche dynamische Perfoeman ce softe der Wert an die
verbundene los ongeposs werden.

Motorleistungsfaktor Cos @ | oo0o | o | - | .
Im Wektordrehzahl- oder -drehmomentmodus st deser Poramater oof den Wert dés Typenschilds einzustel len,

Maximaler Motorstrom-/Drehmomentgrenzwert | 00 | 1500 | 100 | %
Dieser Parameter definiert den madmalen Motodstiom baw., Drebmome nigrenzwert des Umrichters.
Aufrechterhaltung des thermischen SpeichersdesMotors | 0 | 1 | o | -
0 : Deaktiviert.

1 : Aletiviert, Alle Cptidrive Umrichter bigten einen elekronischen thermischen Obedostungsschutz fir den verbundenen Metor, mit
dem Baschadigungen vermieden werden sollen. Ein interner Uberlastakkumulator ibersacht den Motorausgabesiom kenfindedich und
last bei Uberschreten der harmischen Grenze eine Abschallung aus. lst PA- 12 deaktiviert und die Svomveromgung wird gerennt und
wieder angeschlossen, erfolg? ein Reset des Alkumulators. st P4- 12 akitien, wird der Wert auch bei abgeschaltetern Gertr gespeicher.

Ausgangsphasensequenz -1 0 [ 1 [ o 1 -

0:UVW.

1: U W, V. Die Motordrehrichiung beim Morwtintstoteen wird umgekehrn

Thermische Uberlastungsgrenzreaktion | e | | v |

0 :ll.i:_lrp. Wenn der Uberlastspeicher den Grenzwert erreicht, schaltet der Frequenzumrichter auf It rp ab, um Schaden am Motor zu
VETMmEI0en

1: Shumb-grln:unglr-l-dukﬁm Wann dar Lhe'|usfspe'r_+:er GO% der Ausgangssiromgrenze arreicht, wird diesa intern
ouf 100% von PA08 reduzier, um ein iip zu vermeiden. Die Stombegrenzung kehrt Ein51eﬁll_u-|g in P-54 zurick, wenn der
Ubedoshungsspeicher 10% erreidh.
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9.4. Parametergruppe 5 - Kommunikationsparameter

44

Parametername Minimum Maximum Standard | Einheiten

Umrichter -Feldbusadresse,/ MAC ID | o 63 |

Dient zur Einstellung der Feldbus-Adressa fir den Optidrive Umrichier.

Wird Meodbus RTU verwendet, dient dieser Farameter zur Einstellung der Enotenadresse. Weitere Infos finden Sie in Abschnitt 10.2
Modbus RTU-Kommunikation,

Wird BACnet MS/TP verwende!, dient dieser Parameter zur Einstellung der MAC-ID. Weltere Infos finden Sie in Abschnint 10.3.
BACnet METP

Modbus RTU-/BACnet-Baudrate | 96 | ms2 | ms2 | kbps

Wird die Modbus,/BACnet Eommunikation verwendet, dient dieser Farameter zur Einstelling der Boudrate
B6 kbps, 192 kbps, 38 4 kbps, 576 kbps, 115 kbps, 76,8 kbps

Modbus RTU-/BACnet-Datenformat | - ] - ] et ] -

Dhent zur Einstelking des erworsten Modbos- oder BAC net-Telegrammdatentormats wie falot
A= |t Keine Paritat, | Sopphbit

A= 1 Keine Foritet, 2 Stoppbis

0- 11 Ungerade Forirgr, 1 Sioppbit

E- 2 Gerade Paritat, | Stopehbit,

Time out Kommunikationsausfall | 00 | 50 | 1.0 | Sekunden

Dient zur Enstellung der Uberwachungszelt fir den Kommunikationskanal, Wenn innerhalb dieser Zait kein gulliges Telegramm
beim Optidrive Umichier aingeb, wird deven ersgegangen, dass ein Kemmuniketionsausfall aulgetreten ist. In diesem Fall wird die
nocrstehende Malinohme singeleitet (P5-07)

MaBnahme bei Kemmunikatiensverlust | o | 38 | o | -

Sievert dos Umrichterwerholien noch einem Kommunikolionsousfall gemaft den o o Poremetersinselungen [P5-0é4).
0 : Fehlerabschaltung & Freilaufstopp

1 : Rampenstopp, dann Fehlerabschaltung

2 : Nur Rampenstopp (keine Fehlerabschaltung)

3 : Betrieb mit der voreingestellten Drehzahl 4

Feldbus-Rampensteusrung | 0 1 o -

legt fest, ob die Verztgemngs- baw, Beschleunigungsrompe direkt iber den Feldbus cder die intermen Umrichterparameter P1-03 und
P1-04 gesteuert wird.

0 : Deaktiviert, Rompen werden Gber die intermen Umrichierporameter gestevert

1 : Aktiviert. Rompen werden direkt ther den Feldbus gestevert.

Feldbusmodul PDO4 0 4 1 -

Bei Verwendung einer cpficnalen Feldbus-Schnitsielle bestimmt diaser Weit die Porometerguelle fir das 4. Prozessdatenwort, das vom
Usmrichter withrend der zyklischen Datenkom munikotion an den Matz-Master gesendet wird:

0 : Ausgangsdrehmoment. Ausgangdeizung in KW mit einer Dezimalstele, 2. B. 500 = 50 %

1 : Ausgangsleistung. Ausgangaleistung in KN mit einer Dezimolstelle, z B, 400 = 4%,

2 ; Status Digitaleingang. Bit O weist auf den Stofus von Digicdleingang 1, Bit 1 auf den von Digitaleingang 2 hin efc

3 : Signalstirke Analoegeingang 2. O biz 1000 = 0 kis 100 %

4 : Temperatur Umrichterkihlkarper. O bis 100 = Ok 100°C

5 : Benutzerregister 1. Zugill erfolgl dber das SPS-Pragramm cder die Parameter der Gruppe @

&6 1 Benutzerregister 2. Zugiiff erfolat Uber dos SPS-Programm cder die Parometer der Gruppe 9

7 : PO-BO Wert. Der PO-80 Wert kann dber F&-28 eingestellbwerden.

BACnet Device Instance Number (Low) 0 65535 0 -

BACnet Device Instance Number (High) 0 &3 0 -

Bal Verwendung von BACHet M5/ TP ermaglichen diese Poramater im Verbund die Frogrammien ing einer e |nd¢uriqe-1
Gertiminstanznummer in den Umricher Weitere Infos zur Verwendung von BAC et M5 /TP finden Sie in Abschrir 10.3. BACnhet MSTP

Maximale Adresse der BACnet Master o 127 127 -

Dheser Parameter definien die modmole Adresse der BACnekMaoster fi das oktuelle lokale MSTP BACnar M etz Weitene Infos finden

Sietn Abschniin 10.3. BACnet MSTE

Wenn das Gentit den nachsien Master im MNetz nhl:rngr_ wird dobed nicht derin P5- 11 gesetzte Wedt nnge.r'nrder: Wenn dieser 'Wert z.
B. auf 50 eingestellt i=t, der Umrichter die Kommunikation obgeschlassen hat und die Kontrolle an den ndchsten Master abgif, frogt er

zuntichst Adresse 50 ob, bevor e dann zu Adresse O zuickkehrt.
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Parametername Minimum | Maximum Standard ! Einheiten

Feldbusmeodul PDO3 (<] 7 (<] -

Bei Verwendung ainet apiionalen Feldbus-Schnitstelle bestimmi dieser Werl dis Parameterguelle for das 3. Prozessdatenwart, das
withend der zyklischen Datenk ommunikotion vom Umiichter on den MNefz-Maoster gesendet wird

0 : Matorstrom, it einer Dezimabtells, 2 8 100

1 : Ausgangsleistung. Auscongsleistung in KW mi einer Dezimalselle, z B 400 = 4 %

2 : Status Digitaleingang. Bit O weist ouf den Status von Digitaleingang 1, Bit 1 ouf den won Digialeingang 2 hin ek

3 : Signalstérke Analogeingang 2. 0 i 1000 = Ok 100 %

4 ; Temperatur Umrichterkiihlk@rper. 0 ois 100 =0 bis 100°C

5 : Benutzerregister 1. Zugiff edolgt dber daos SPS-Programm oder die Parameter der Guppe 9.

& : Benutzerregister 2, Zigriff erfolgt ther dos SPS-Frogramm oder die Parometer der Gruppe &

7 : PD-80 Wart. Der PO-BO Wead konn Gber PA-28 eingestellt werden

Feldbusmodul PDI4 | o 1 0 -

Bei Verwendurg ainer oplicnalen Feldbus-Schnitistelle bestimmi dieser Werdl die Parameterquelle fir dos 4. Frozessdalenwont, das
wiihrend der zyklischen Datenkommuniketion wom MNetz-Mosker an dien Umrichier gesendet wird

0 : Benutzer-Rampenzeit. In Sekunden mit zwei Dezimalselen

1 : Benutzerregister 4, Jqgriff edclgt Uber das SPS-Frogromm oder die Parometer der Gruppe 9.

Feldbusmodul PDI3 [s] 2 (] -

Bei Verwendung einer apicnalen Feldous-Schnitistelle bestimmi dieser Wert die Porometerquelle fir dos 3, Prozessdatenwort, das
withrend der zyklischen Datenkommunilation vom Metz-Maoster an den Umrichter gesendet wird

0 : Nicht verwendet. Fzine Funkion,
1 : Benutzer PID-Wert, O bis 1000=0kis 100 %
2 : Benutzerregister 3, Zigiff erfclgt ther das SPS-Frogromm oder die Parometer der Grupoe 9

Modbus Antwortverzégerung 0 | o Chr

Erméglicht dem Benutzer die Konfigurofion siner zusiitzlichen Verziigening zwischen dem Frequenzumichier, der eine Anforderung
tber die Modbus RTU-Schnitsielle empléngt, und der Ubertrogung einer Antwort, Der eingegebens Wert stellt die Verziigerung
zusatzlich zu der minimol 2uldssigen Verztgerung gemall der Modbus BTU-Spezifkofion dar und wird ols die Anzonl der zusarzlichen
Zeichen ousgedrick:.
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9.5. Parametergruppe 8 - Anwendungsfunktionsspezifische Parameter

46

Parametername Minimum Maximum Standard | Einheiten

Intervall Pumpen-Rihrwerk O | 60000 | 0 | Minutes

Wit diesem Parometer kann eine Pericde der Inaktivitd fir die Bihrfenkion eingesellr werdan. Das hef, wenn dar Umrichter lgnger als
fiir die eingestelte Zelt im Stondby-Modus verblelbd, wird die Funkion aktiviert und der Umrichier arbeitet fiir die unfer PB-02 eingestellie
Zuit mit der vorelngestellien Drehzahl 7 [P2.07). So wird verhinded, dass sich Sedimente ablogern und Versopfungen venrsachen,

Bktivierungszeit Pumpen-Rihrwerk | 1 | &000 | 10 [ Sekunden
Drefimert die Zeit, withrend der das Rihrwerk nach seiner Akivienmg betieben wird |aufler der Zeit Fir die Verzogean gsrompe|
Auswahl der Pumpen-Reinigungsfunktion | 0 | 3 | - | -

Uber diesen Porameter werden die Unvichiedbedingungen konfigurer, die eine automatische Pumnpenreimgung ouslisen, Wean
okdivier, arbeitet die Pumpe fir die unter PB-04 eingestellte Zeit mit der voreingestellten Drehzohl 5 (P2-05), dann die unter P8-

(O eingestelle Zeif mit der voreingesiellien Drehzahl & (P2-04), vorousgesstzt P2-06 <= 0, und wechselt dann wieder in den
Mermabetrieb. Wihrend des Beinigungszyklus wird die unter PB-05 eingestellis Bampenzed zur Beschleunigung bew. Verzigening
verwendet und Ubarschreibt P1-03 und P1-04.

W maglich, kannen P2-05 und P2-06 auf negative Waene singestelll werden, um die Fumpe mit Rickwansdauf zu betreiben.
Ideslerweise sollle die hischamigliche Drehzohl gewdhlt bzw. FB-05 angepasst werden, um eine kurze Beschleunigungszeit zu
erméglichen und olle Fehlembscholtungen wegen Ubersirom zu vermei den

0 : Deaktiviert.

1 : Mur beim Start aldtiv. Die Fumpenreinigungsfunklion wird immer beim Stort der Pumpe durchgefihe.

2 : Aktiv beim Start und einer Uberschreitung des Drehmoments. D Pumpenenigungslunkiion wird immes beim Stan
der Fumpe durchgefihi und wenn der Unvichter watrend des nommalen Betriebs eine mgliche Versophung ekennt. Dozu muss die
Losprefiliberwochung akiv und koarekt konfiguried sein. Siehe dozu PB.O6,

3 : Nur aktiv bei einer Uberschreitung des Drehmoments. Cie Pumpenreinigungsfunktion wird nur ousgefihn, wenn der
Umrichter wiihrend des normalen Betriebs sine magliche 'u'&rsrnphurg erkennt, Drazu muss die ln.-:.rpml::luherwn.:nung akiv und korrekt
konfiguriert sein. Siehe dazu PE-0&,

HINWEIS Die Pumnpanreinigungsfunkion kann auch iber einen mit den Parametern der Guppe 9 konfigurieren Digitaleingang
okdiviert werden.

Reinigungszeit | 0 | 600 | 0 | Sekunden

Bestimme die Dover des Pumpenveinigungszyklus. Wird eine bidirekionale Reinigung gewdshl, muss dos Zeiintervall fir beide
Richiungen eingeselll warden

Rampenzeit Reinigungsfunktion | 0 | 6000 | 30 | Sekunden

Diese unabhdngige Rompenzell wird nur for die outomatische Pumpen-RBainigungsdunkion sehe PB-03) bzw. die Baschleuwnigung des
M ohors wersendet

Aktivierung Lastiiberwachung | o | a4 | o [ -

M it diesemn Parometer wird die losprofilibersochungshenkiion [lossromibersachungl okiivier, mit der gin Riemenbaich bel
riemenbehisbenen Lilemnwendungen, rockenloutende Pumpen, Fumpenversiopfungen oder beschidigte Schaufelmider in
Pumpenamvendungen etkannt werden kénnen.

0 : Deaktiviert

1: Aktivierung Niedriglasterkennung (Riemendefekt/Pumpe im Trockenlauf / beschédigtes Schaufelrad)
2 : Aktivierung Hochlasterkennung (Pumpenverstopfung)

3 : Aktivierung Niedrig- und Hochlasterkennung

4 : Niedrig- und Hechstromerkennung, nur Warnung. 5it 7 des Sloluswories wied oul hoch geselsl bel einem hoben ader
niedrigen Sirom, aber der Anfriek wird nicht einen Fehler dedekfieran.

Durch die Anpassung von Porometer PB-Od [==0) wird der Motor bei der niichaen Umnchierokfvieung [Eingangsaktidering)
automatisch mit dem programmierten Fra guenzboereich betieben. Vior der Altivierung dieser Funktion stellen Sie sicher, dass die
Eonfiguraion der Anwendung elnen sicheren Berieb ther diesen Frequenzbeseich erméglicht

Lastprofilbandbreite o1 | s00 | 10 | Amps

M it diesem Poramster wird sine Bandbreite fir dos mit PE-06 enstellie Lasterofil definlert, Wenn PE-O6 ouf elnen entsprechenden Wert
zur Erkennung einer Hoch-/Miedriglostbedingung kanfiguriert wurde und der Umrichter langer als Rir die unter PB-CB eingesiellie Zeit
aufierhalt dar mit PB-OF definiaren Bandbreite orbeiiet, wird eine Fehlerabschaltung durchgefihrt. Der enter PEOF singegebene
VWert bewegt sich zwischen Mormalstrom und Abschalungswert, wesholb die Gemmlbtn::greire der Funklion 2 x PB-07 entspricht

Abschaltverzégerung der Lastiberwachung | 0 | 60 | 0 | Sekunden

Wit diesem Porameter wird ein Ze#limit for das mit PB-06 erselle laspofil definier. Wenn PE-0¢ auf einen entsprechenden Wert zur
Erkennung einer Hoch-/MNiedriglogbedingung konfigurier wurde und der Umrichver langer ols fir die unter PB-OB singestellie Zeir
aufterbalb der mit PB-OF definieten Bandbreite arbeitet, wird eine Feblerabschaliung durchgefi

Brondmodusiogik e [ a4 | & | -

Wenn der Brandmadis einem Digialeingang des Umrichters zugewiasen wurde, wird die logkkonfigueation i den Bngang dber P8.09
eingesell, um eine NO- bzw, NC.Aklivieung zu eméiglichen. Im Standardmodus i die Eingangslogk deakiiiert {0, wos zu einer
-‘-".u:]r'_"nil.lnH des Beomdmodus ket [Oiffre -Aktivierung).

Die Eingangskonfiguration fir den Brandmodus wird mit Parometer P 1-13 oder individeel| durch den Benutzer Ober P9-32 vargenommen.
0: Offner-Aktivierung

1: SchlieBer-Aktivierung
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Parametername Minimum | Maximum Standard | Einheiten

Drehzahl Brandmodus -P1-01 P1-01 5 | Hz/u/Min

Wiann ouf sinen anderen Wer als null eingastelli, wird mit dissem Parameter im Brandmodus eine fesis Batdebsfrequenz /-drehzahl
definiert. Der Unmichier wird so lange mit dieser Frequenz berieben, bis dos Brandmodussignal deakfiviert wird oder der Umichier den
Befrek nich: mehr forsetzen konn

Wienn P8- 10 auf null eingestellt und der Brandmodus okéviert i, wird der Umrichier je nach Parameterainstellungan und geswishliem
Digraleingang weiter mé dem gewdhiten Drehzahbwert berieben.

Fehler-Bypass [+] 1 o -

Mit diesam Porometer wechselt der Umiichier bei einer Fehlerobschabung automatisch in den Bypass-Modus. Wenn aksviert, werdan
Standordrelais 1 und 2 des Umiichbers ausschliefilich fir die Bypass-Sevenng verwende:

0 : Deaktiviert

1 : Aktiviert

Brandmodus-Bypass | o 1 0 -

Mit diesem Parameder wechsel der Umrichier outematisch in den Bypass-Madus, wenn ein fir den Brendmedus konfiguierer
Umrichtereingong okfiv wird. Wenn aktivier, werden Standardrelois 1 und 2 des Umrichters ausschlisflich fir die Bypass-Steusrung verwendel
O : Deaktiviert

1 : Aktiviert

Umschaltzeit Bypass-Schiitz | o | 3 | 2 | sekunden

Dieser Porameter is okiiv, wenn die Bypess-Funklion okfivier wurde. Mit Parameter PB-05 wird eine Zeiverzdgenng baw. Umschaltzeit
fiir die Schaltvorgpinge 2wischen den Urnrichrerelois eingestell, die den Byposs-Schalkres seuerm

Es muss unbeding? auf eine préizise Einstellung von PB-13 geochiet werden, um ein gleichzeiliges Scholten von Umeichter und
Fletz-Schimen im Scholikreis zu verhindem Bei der Konfiguration der Bypass-Funktion wird die mechanische und
elektrische Verriegelung von Umrichter und Netz-Schiitzen gemdfl regionalen Nermen empfohlen.

Auvuswahl Pumpenzuschaltfunktion | [¢] 2 o -

M diesern Parometer wird die Pumpenkaskadierung des Umichters aktiviert.

0 : Deaktiviert

1 : Einzelner Umrichter mit direkter Netzanschluss-Kaskade (max. 4 am Versorgungsnetz angeschlossene Pumpen)
2 : Mehrere Umrichter (Optiflow) Giber ein Master-Gerit mit Kaskadensteverung. [nor gilio me Optibus
Mosteradresse P3-01 = 1)

3 : ehrfachantriebskaskade mit Jockey-Pumpe [Optiflow). IMostier Antiek [Mur gillig ween der Anirieb aul Optbos
Master eingestelt ist Adresse, P5-01 = 1} In diesem Foll bledot der Maoster -&ntieb (mit Adresse P5-01 = 1} akfiv und wird nichd
Dl:ges::hnhu' beim Pumpenwechesl in der Kazkade, die normalerweise dazu verwendet wird, die Betriebsstunden Ober alle Pumpan
hirveseg 20 vereden.

4 ; Kaskadenmodus 2 mit mehreren Antrieben (Optiflow) Master Antrieb. (™o gilio, wenn der Anieb aof Cotibos.
Master-Adresse eingesiellt (s, P5-01 = 1] Dieser Modus ist dhnlich wie Modus 2, ober die Einschwingzeit funkfionien ondess, was
verhindemn kann, doss mehrere Mctoren gleichzeitig starien "Aufwochen' qus dem PID-Stondby-Modus.

5 : Kaskade mit mehreren Antrieben mit Jockey Pump Mode 2 (Optiflow) Master-Antrieb. [l gilig wenn der
Artieb ouf Optibus-Haupladresse eingesielll is, P5-01 = 1] Dieser Madus antsprichl dem Madus 3, oufler doss belm Sia einer Hifspumpe
die ledpumpe lockey Pumpe| soppl Wenn die Hilfspurmpe in den Stondioy-Modus gelt, stanet die leitpumps lockeypumpe] emeut

Anzahl der Hilfspumpen | 1 I 4 1 | -

Der Parameter ist giilia, wenn PB-14 zwecks Akivienung der Pumpenzuschalung ouf 1 eder 2 eingeselk . Mit PB-15 wird die Anzohl
der Hillspumpen [P3-14 = 1] ader Slave-Umrichter im Matzaerd [FB. 14 = 2] uingﬁafellr. i hiir die -:*urnpwuusduhung wrfugbm sincd

tF diermn Wt O wind die Pumpenzuschaliung deokdivie

Pumpenumschaltzeit | o | 1000 | © | Stunden

LUm einen ausgeglichenen Betieb jeder Pumpe in der Zuschalungskaskode 2u gewtihrleisten, kann Uber PB-16 eine lovizeitbegrenzung
eingesel werden, Wenn auf enen anderen Wer als O {deckiviert] eingeselk, wird der Beriek abwechselnd mit aflen Pumgen
worgenommen, um sicherzusellen, doss die Betriebszait jeder Pumpe nicht den Wert unter P8- 14 dbersieigt

Startdrehzahl Hilfspumpe | pe1s | Pro1 | 490 | Hz/u/Min

Dieser Parometer definied die Drehzahl, mil der Hifspumpen im Kaskodierungs- ader Optiflow-Modus gastariet werden. Wenn dieser
Schwelbwert tberschitten wird, wird zur nichslen Pumpe umgeschaller. Die Kosodienmgs-Einschwingzeil muss ablauben, bevor zusétdiche
Pumpen zu- ader abgeschaliet werden kinnen. Die Bnschalipricriitt erhilt inmer digjenige Pumpe mil den wenigsien Betisbsshuindern

Hilfspumpe |0 | P87 | 300 | Hz/U/Min

Ciaser Parameter definiert die Drehzahl, mit der Hillspumpan im Kodkodierungs- eder Opliflow-Modus gestoppt werden. Wenn disser
Schwellweit unterschriten wird, wird e der akiiven Punpen chgeschalte. Die Kaskadierungs-Enschwingzed muss abloufen, bevor zusttzliche
Pumpen zu- oder obgeschalet werden kiinnen. Die Binschaliprionat edhdlt immer diejenige Pumpe mit den meisien Betriebsstunden

P Brsdviogash R ™ T B R

hiF diesemn Porometer wird eine Zeiverzagerung eingesellr, die es nach dem Zu- oder Abschalten von Koskadengpumpen verhindert, dass
weltere Geritte zu- oder obgescholiet werden. Mit thm soll sine adigeate Einschwingze® beim Ubergang zwischen Koskadenpumgpen
geveihrlelsiet werden.

Pumpen-Master-Takt-Reset | @ | = | o | -

Cer Master-Umrichter iberwacht und verwaltet die loufzeiten fir olle verfigbaen Zuscholipumpen. Alle Toki-Displays kinnen ber PO-
20 engezeigh werden. PB-20 is! der Master-Reset zur Ausfihrung aller Tirmer fir die Purmpenkoskadierungsfunkion {alle Takie auf 0.
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9.6. Parametergruppe 0 - Uberwachungsparameter (schreibgeschiitzt)

48

Parametername Einheiten
Wert Analogeingang 1 i ..
Zaigl die Signalstarke fix Analegeingang | (Klemme &), nachdem Skalierung wnd Offsels angewendet wurden.
Wert Analegeingang 2 ] %
ﬁuig die Slglluhlﬁlke fiat .-"-r'.u|L1-;T}E-|1gurl_L] 2 |Elemme 10], nochdem 5k-;.‘.|i-:'ruu3._1 und Offsets angewandel velirdin,
Status Digitalsingang | Bindr

Zeigl den Stotus der Umrichiereingtinge, einschliefilich des erwelterten E/A-Maoduls [falls installiest]
. Eintrag: 00000 . 11111, Siatus des Digitaleingongs des Umrichters. MSB stebd fir Dighalesngang 1, LSB fir Digaleingang 5.
2 Einwag E 000 . E 1. Shatus des erweilenten Eingongs des Urnrichters. MSB stehi fir Digitaleingang &, LSB fir Digialeingang 8.

Drehzahlregelwert Hz,/U/Min
i

Zeigt den Sollwert-Referenzeingang fir den infernen Drehzohlregler des Umichters

Digitaler Drehzahlwert | Hz/U/Min
Zeigt den Drehzahlwen des intemen motodsieten Potentiometers [Tastaturmodus)

Feldbus-Drehzahlwert | Hz/U/Min
Zeigt den Sollwert, der von der okfiven Feldibus-Schnitfsielle on den Urnrichter gesendet wird.,

PID-Wert | %
Zeigh den Solbwert Hir den PID-Regler

PID-Istwert B
Zeigt dos Isheensignal an den PID-Regler

PID-Ausgangswert | %

Zeigt die Ausgobesitrke des PID-Reglers

Motorspannung I v

Leigt die momentane Ausgongsspannung vom Umrichier an den Moo

Fehlerabschaltungsprotokoll | %

Zeigt die |etzten vier Fehlercodes fir den Umrichter. Weitere infos finden Sie in Abschnig 13 Fehlermeldungen

Magnetisierungsstrom (Id) A

Zeigt den Mognetisierungssirom des Molors, fzlls die automatizcha E-nsre”un:'__: [Autctune| erfnlgreich durchgehiihrt wurde.

Welligkeit der Zwischenkreisspannung i Vrms

Leigt die Welligkeit der Awizchenkreisspannung. Dieser Forometer wird vom Opéidrive Umrichter for verschiedene interna Schutz- und
LJi:-er-.r.l{'.chungs.Tunk:linren venwendet

Statorwiderstand (Rs) . Ohm
Zeigl den gemessanen Statorwiderstend des Miotors, falls dis aulomatische Enstellung [Auchune) edolgreich durchgefihrt wurde
Kaskaden-Laufzeitprotokoll s

Loufzedtwerte fir im Kokodenmodus verwendete drehaohlgeregelte und DOL-Pumpen. Froiokoll mit 5 Einrdgen.
O =Moster, | =0DCLI1, 2=0D012, 3=D00L3, 4 =0OL4. Tokke kénnen ber PB-20 (Reset Master-Tokt] zuikckgesetzt werden

Zwischenkreisspannung I Volt

Zeigt die momertane Jwdschenkreissponnung des Lmrichters.

Umrichtertemperatur I “C

Zeigl die vom Umrichier gemessene momentane KihlkSmpertempenatur.

Zeit bis zur néichsten Wartung I Stunden

Zuig, wie viel Zeil bis 2ur niickstan Roulinewarung verbleibt. Das Warkngsintervall basied auf dem in P&-24 singegebernan Wert und
der Zeit, die seit seiner Akfidening/ Zunicksetzung vergongen ist

Zeit Kihlkdrpertemperatur >80° € | HH:MM:SS

Display mit zweil Eintrigen. Dos erste Display zeigh die Sinden. Dos zweite Disploy zeigt die Minuen und Sekunden.
Zeigt die Zeitin Stunden und Minuten, die der Ogpfidrive Umrichter mit einer Kilhlkérperem peratur von ber B0” C betrisben wurde
Dieser Porameter wird fir verschiedene interme Schutz- und Dberwachungsfunktionen verwendet,

Zeit Umgebungstemperatur >80° C | HH:MM:SS

Dizploy mit zwel Eintrsgen. Dos erste Disploy zeigh die Sunden. Dos zweite Display zeigh die Minuten und Sekunden

Zeigt die Zest in Stunden und Minuten, die der Optidrive Umrichter mit einer Umgebungstemn peratur von ber B0 C betrieben wurde
Dieser Porometer wird fir verschiede ne interne Schutz- und Uberwochungstuniktionen verwendet
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Paramétername Einheiten

Geschitzte Rotordrehzahl | Hx
Zeigl i guschiitzie Rotordrehzahl des Mobors,
kWh-Zahler | kwn

Displery it zwed Eintrgan. Das erge Display zeigh die vom Benutzer zurlckseizbane Zeil (Reset mit P&-23]. Das ersle Display zeigh dia
nicht zwiickselzbare Zed.

Zeigt die vom Umrichler verbrauchte Energie in kvh, Wann der Wit 1000 erreichl, wird oof O zuickgesetzt bzw. die Einstellung fir
PO-27 MW Zihier] wird erhaht

MWh-Zihler | Mwh

Displary mit zwei Eintrigen. Dos ersie Display zeigt die vom Benutzer zuriicksetzbore Zeit (Reset mit P&-23). Das erste Display zeigt die
nicht zulicksetzbare Zed

Zeigh die vom Umrichrer verbrauchte Energie in Miwh

Softwareversion | -

Zeigt die Softworeversion des Umvichters: Disploy mit vier Einindgen
Erstes Disploy = 1O Yersion, zweides Display = 1O Checksum, diites Display = DSP Version, vieres Display = DSP Checksum

Umrichtertyp | -

Zeigt die Typendetails des Umrichters: Disploy mit drel Einfrigen
Erstes Disploy = Ba ugrnﬁ& und Eingangssponnungspeagel
Zwreites Digplay = Bemessungsleisiung.

Drittes Disploy = Avsgobeghosenzihler.

Seriennummer I -

Disploys the unigue serial number of the drive. Dual eniry desploy
First display = Sedal number (M5B), Second display = Senial number |LMSB)

Gesamtbetriebsstunden ab Herstellungsdatum I HH:MM:S5

Display mit 2wt Eintrigen. Dos erske Disploy zelgt die Stunden. Dos zweite Display zeigh die Minuten und Sekunden
Zeigt die Gesamtbetriebssiunden des Umrichiers.

Gesamtbetriebsstunden seit der letzten Fehlerabschaltung 1 1 HH:MM:55

Display mit zwei Eintrdgan. Das erste Display zeigt die Stunden. Das zweite Display zeigt die Minuten und Sekunden.

Zeigt die Gesamtbatriebsstunden des Urnrichter seil dem letzten Fehles. Lowizeisdr durch Urrichterdeaktivierung [oder
Fehlerabscholtung) gestoppt. Wird bei der nachsien Akthvienung nur zurickgesetzt, wenn eine Feblerabzchalung aulgetraten ist. Ein
Reset edalgt ebentdls bei der nachsten Akthvienung, falls ein Stomaustall eingetreten s,

Gesamibetriebsstunden seit der letxten Fehlerabschaltung 2 | HH:MMSS

Display mit zwed Eintrdgen. Daos erste Disploy zeigh die Stunden, Dos zweite Display zeigh die Minuten und Sekunden

Zeigt die Gesomtbeirebsstunden des Umrichher selt dem letzten Febles Loutzetubr durch Umrichterdeakivierung {oder Fehlerabschaltung)
gestopp!, Wird be der ntchsten Aktivierung nur 2urickgesett, wenn ene Fehlerabachallung oufgetreten i (nicht bei Abscholtung durch
U:1Ief=purl'u.'ng:l. ‘Wird beirm Hoch-/ Herunterlahren nicht mruckguse'z: s sei denn, var dem Abschallen i sine I‘E‘I'l;ETLJ'L:SCI"l{i-fLP'-H aulgelreten

Gesamtbetriebsstunden seit der letzten Deaktivierung | HH:MM:SS

Displey rmie zwei Eingrtigen. Das erste Disphay zeigt die Stunden. Das 2weite Disploy zeigt die Minuen und Sekunden
Zeigt die Gesomtbetriebssiunden des Umrichier seit dem Eingong des letzien Betiebshbelahls

Lifterbetriebsstunden | HH:MM:SS

Zeigt die Gesomtbetriebsstunden der intemen Kihlliker des Optidiive Umrichiers.

Display mit zwei Eintrigen. Das ersle Display zeigh die vom Benutzer zuricksetzbore Zeit (Reset mit P6-22]. Das erste Disploy zeigh die
nicht zuric ksetzbare Zeid

Diese Informationen werden fir die Waomungsplanung verwendet

Protokoll Zwischenkreisspannung (256 ms) | -

Diagnoseproiokoll fir die Zwischenkreissponnung. Werte werden dle 256 ms mit 8 Sichproken insgesamt protokalliert. Die
Pretokelienng wird bel elner Umrichienabschaliung eufgehoben.

Protokoll der Welligkeit der Zwischenkreisspannung (20 ms) | .

Diognoseprotokoll fir die Wellgke der Zwischenkreizssponnung, Were weeden alle 20 ms mit 8 Stichproben insgesomt protckeliern
Die Protckallierung wird bed einer Urrichierobschaliung oufgehoben.

Protokell Kiihlkérpertemperatur (30 s) ] =

Diagnoseprotokoll for die Eohlkarpenemperais. Wene werden olle 30 ms mit B Sichproben insgesamt protckol lied. Die
Pretekallienng wird bei einer Umrichterabschaliung eufgehaben.

Protokoll Umgebungstemperatur (30 s) | E

Diagneseprotokoll for die Ungebungstemperate des Urrichiers, Wene werden alle 30 ms mit 8 Sichproben insgesamt protokallien
Die Protokollierung wird bei einer Umrichierobschalhing oufgehoben.
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Parametemame Einheiten

Protokell Moterstrom (256 ms) -

Diagneseproiokell fiv den Metarstom. Werle werdan alla 256 ms mit B Stichproben inspesam! protekolien. Die Pratokollieung wird
bei einer Umrichterabschalung aufgehoben.

HINWEIS Mit den o. g. Parometern (POR36 bis PO.A0] wird der Verlouf verschiedener Messebenen des Umiichiers zu verschiedenen
regelmafligen Zeifrdervallan vor einer Feblerabechalieng gespeichen. Die Were werden bei Aufrelen aines Fehlers ,eingafioren” und kénnen fis
Diognosezwecke verwenoet werden,

Zishler Uberstromfehler .
Zihler Uberspannungsfehler -
Zihler Unterspannungsfehler -
Zihler Kihlk&rpertemperaturfehler -
Zihler Kurzschlussfehler Brems-Chopper -
Zihler Umgebungstemperaturfehler -

HINWEIS Diese Parameater [PO-41 bis PO-48) zeigen, wie off withvend der Gesomi-lebensdouer eines Lmrichiers kritische Fehler outgeiredess
sind. Daraus lassen sich nitzhiche Diognosedaten ableen,

50

Zihler E/A-Kommunikationsfehler [ -
Zeigl die Zohl der Kommunikationgdehler in Meldungen, die der E/A-Prozessor vom Leisungsprozessor seit dem letzten Start erbalien
hest

Ziihler DSP-Kommunikationsfehler E
Zoigt die Zohl der Kemmunikalionsdehler in Meldungen, die der Leisiungsprozesser vom E/A-Prozessor seit dem letzden Start erhalfen
hot

Zdhler Modbus RTU-/BACnet-Fehler [ -

Dieser Porometer wird bel jedem Febler der Modbus BTU Kommunikationsleitung inkremenfiert. Diese Werle kinnen fir
Diognosezwecke verwendet werden

| Owpfidive Eoo Bedienungsanleivng | Rewvision 3.02



10. Serielle Kommunikation

10.1. R5-485 Kommunikation

Der Opfidrive Eco Umdchter besitzt im Anschlussgehtuse eine RI45 Buchse. Damit kann per Kabelerbindung ein Umrichtemetzwerk
eingerichiet werden. Die Buchse verdiigt Uber zwel unabhangige R5485 Anschlisse, einen fir das Optibus Protokall von Invertek und
einen fir das Modbus BTU /BACnet, Die Anschlisse kénnen gleichzeitig verwende! werden

Die Signalanlage des RI45 Anschlusses sieht wie folgt aus:

LI icht venswendet

Micht versendet

0 Valt

Oiplibus/ Remote-Tostoiur /FC-Verbindung

‘AT

Cptibus,/ Remote -Tastater /FC-Yerbindung

e | B W

—

+24 Vol Srormversorgung Remote -Tastatur

P RS ARS. Meodbus BTU BAC net

= T - e
- . Warnung: Es hondelf sich hier nicht um eine
Ethernet Vierbindung. Deshalb niemols direkt ma
| einem Ethernet Port varbinden.

L]

| Warnungs: Sfellen Sie bel Verwendung von Modbus

ETU oder BACnet sicher, dass dos Signal OV [K3) owch
| verwendet wird, um Kommundofionsfehler 2u vermeiden

| und potenie! schadigende Gleichioktspannungan.

® e Optibus L}u?en\fera.nduﬁg wird nur fir Invertek Peripheriegerdte und die interne Umrichtertkommunikafion verwended

= Die Modbus Schnitstelle ermaglicht den Anschluss an das in Abschaint 10.2. Madbus RTU-Kommunikalion,

10.1.1. R5-485-Kommunikation, Elektrische Verbindungen

Die Maodbus RTU- und BACne! MSTP-Verbindung solite ber den RJ45-Anschluss hergestelll werden. Die Pinbelegungen sind wis im
Abschaitt 11.1. RS-485 communications.

® Madbus RTU- und BACnet-MSTP-Metzwerke erfordern drei Leiter fir den besten Berieb und zur Eliminigrung von
Gleichtakispannungen auf den Anlriebsklemmen

o RSRB5+
o RS485
o 0 Vol
= Der Anschluss sollte mit einem geeigneten zweiodrigen, geschirmten Kobel mit iner Wellenimpedanz von 120 Chm erfolgen

wenden Sie eines der paarweise verdrillien Kabel, um sins ".r-._-—.r|:;|'1-.-L"'lE'| zu RS4B5 + und RS485- des |-;:'-w:e.:i gen Aniriebs
stedlen,

& \Verwenden Sie sinen Leiter des verbleibenden Paares, um alle O Volt Gber eine gemeinsame Anschlussklemme miteinander zu
Fid
WS THN (=N

DZ—."I Katelschinm h(JII!E an emnern F]EEEF'.I!'IE'E"W SOUDMTEN Frril,,:r'.s]h;:--.;r':kl Qg ]th."l"n!( ILSEN WHT(!(—ZFI um eine HZ—Z"E!II'T("J(""Il:F‘:L!I-:'] :'Jl'-."!-'
Bildschirms zu verhindern und so nahe wie méglich zu den Kabelendverseblissen.

® Schliiefen Se die O Viol, RS485- oder RS485 + niemals an Masse an

= Der Metzwerk-dbschlusswidearstand [ 120040m] sollle am Ende des Metzwerks verwendet warden, um das Rouschan zu
reduzieren

7
o
=.
e
o
=
3
3
c
E.
r
o
=
o
3
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10.2. Modbus RTU-Koemmunikation
10.2.1. Modbus-Telegrammstrukiur

Der Optidrive Eoo? Umrdchier unlersiitzl dis Master,/ Slave Medbus RTU-Kommunikation dber die Befeble 03 (Read Mulfiple H-.'Jfr{:n-g

Ragisters| und 06 [White Single Haolding Register). Viele Moster-Gertite behandaln die erle Begisteradresse als Register O; Sie milssen

deshalb vielleicht den Wart 1 von den Regisiemummerninfos in Abschnitt 11.2.2 subtrahieren, um die korrekte Adresse zu erhalten

10.2.2. Modbus-Steverung & Registeriberwachung

Es folgt eine Liste der fir den Optidhive Eco Umrichter verfigbaren M odous-Register,

* ‘Wenn Modbus RTU als Feldbusoption kanfiguriert ist, kann aut alle gelisteten Register zugegriften werden

= pdie EHU star | und 2 kann der Umricher aqestayern werden varausgesala Meodbus RTU st als primare Beleh squelle ausgewdahit
[P1-12 = 4} und im Optionssteckplatz ist kein Feldbus-Optionsmodul installiert,

= Mit Register 4 konnen Sie die Beschleunigung /Verzégering des Umsichters stevern, verausgesetzt die Feldbus-Rompensteuerung
st akfiviert (P5-07 = 1)

= Register & bis 24 kénnen unabhéngig von der Einstellung unter P1-12 gelesen werden

Register- Oberes Unteres Lesen A rkiing ei

nummer Byte Byte Schreiben

Kommandosteuerwort zur Steverung des Optidrive Umrichters im Modbas RTU-
Bevieb, Die Funktionen der Steuersortbits louten wie f.-l-.:‘!

Bit O Stant-/ Stopp. Einstellung | = Umrichterstan. Enstellung O = Umrichtertopg

: Bit 1; Schnellsicpponfage, Einstellung | = Umrichterstopp (iber die 2, Verzbgenmgsrampe
Kommondosteuensort R/ e - s : .
Bit 2: Reset-Anfrage. Einstellung | = Zunicksetzen oller okiiven Fehler,
fehlerabschaltungen des Umrichhers.
Dieses Bit muss noch dem Lschen der Fehler auf null gesetzt werden
Bit 3: Freilaustoppanfrage. Einstellung | = Frelaufstopp
; Solbwert muss In Hz ki ouf eine Dezimolstelle genau, z B. 500 =50 %, on den

2 Drehzohlsclhwert kW gt
Urnrichter gesendel werden.

3 Resendert R/ Keine Funkfion

Disses Register steuert die Beschleunigungs-/ Verztgenng sampenzeiten bei akthvierter
4 Rompenzeiten R/ Fe|dbus-anpens:ﬁ-uemng [P5-08 = 1), und zwor unabl‘f_‘mgig von der Einstellung unber
F1-12. Dar Dateneingabebersich liegt 2eischen O und 60000 [0.00s bis 600.00s)

Cieses Register enthilt 2 Byte

Dias untere Byte enthish folgendes B Bit Urnrichfer -Statuswiort

Bit O O = Umrichier deakfver |gegoppl, | = Umricher akhiviert [in Bewiak)
Bit 1: 0 = Umrichter ok, 1 = Umsichier-Fehiembschalung aufgetreten

Bit 2: 0 = Auto. 1 = Hand

Bir 2:

- \ " Bit 3: Sperrer

& fehlercode Lmsichterstatus ¥ = ;
Bit 4: Senice talkg

Bir 5: Standoy

Bit & Anfrien bereit
7

wn
1]
q
-
@
——
) Bit 7 0 = Mormalzusiond, 1 = Miedriger oder Hoher lastzusiond erkannt
L Zas abere Byle enthall die jpweilige Fehlermummes for die Umrichter-Abschaling
o Eine Liste der Fehlercodes sowie Dingnoseinfos finden Sie in Abschnitt 13.]
3 7 l Ausgangsfrequenz R Ausgangsfrequenz des Umiichiers bis auf eine Dezimalslelle genau, z B. 123 = 12,3 Hz
a 8 Ausgongastrom s Ausgongssirom des Umrichters bis out gine Dezimolselle genou, 2. B, 105=105A
c @ ] Auggangedrehmament R Motordrehmament des Umiichhers bis ouf eine Dezimalsielle genau, z. B, 474 = 474 %
E- 10 Ausgongsleisiung B Ausgangsleistung des Umdchters bis auf eine Dezimalstelle genoy, z B 1100= 11 kW
E- 1 ] Status Digitoleingang 4 Reprasantien den Stalus der Umrichlersingtings, wobei Ba 0 = Digitalelngang | elc.
g- 20 .ﬁ'::lngs.':uft- 1 'y Analogeingong 1 Signalsttrke in % bis o gine Dezimolzelle genau, z B 1000=1000%
=5 2 | Anologsiufe 2 B Anfogeingang 2 Signalstke in % bis ouf eine Dezimaldelle genay, z: B 1000 = 000 %
72 Vomeingeselte Rompendrehzahl 1 Interner Frequenz-Soliwert das Umrichters
23 Jl Lwischenkreisspannungen [ Gemessene Jwischenkraisspannung in Vol
24 Urniichtenampaaiue K Gamessene Kibltrpemem paratur in “C
30 iﬂ?ﬁ:{lhm Benytzer R Wom Benutzer ricksetzbarer Enargsezdhles kWh |PO-24).
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Register- L Unteres Lesen
nummer B}He Schreiben

Vom Benutzer ricksetzbarer Energiezahler MWh [FD-27)

Micht ricksetzbarer Energlezthier kWh [PO-24)

33 MWWh Zahler [nicht sic e Micht ricksetzbarer Energiezthiar MW |PO-27)

34 lenadzelt - Shunden | B Gesami aulzett {Stunden) (PO-31)

; LR T
i Sekunden) [PO-31 )

35 Loudzeit - Min & Sek | o Gesamioufzed |Miren ur

10.2.3. Modbus-Parameterzugriff
Alle benutzerdefinierbaren Parg
MModk
u -“";--'f_"l Umrichter-Feldbusodresse
= P ibus RTU H:J.:t!':J!H

= P5.04 Modbus RTU Datenforma

} sind iiber her d

ter |Gruppen | bis wiker denen, die direkten Einfluss auf die

5 Kommunikalion usw. nehmen,

Alle Parameterwerte kénnen je nach Betriebsmodus vom Umrichter abgerfen bzw. darout geschiieben werden. Maonche kénner

vigiescht nichl gegnoern! werden, v "'-""." -',i-.—" .,.I'I"l: Mer gkhiv isd

Beim Zugr rameter via Modbus entspricht die Registernummer des Paramaters der Parameternummer

z B. Porometer P1-01 = Modbus-Register 101

fedbus RTL fitzt sechzehn Ganzzahlwere, Bei Verwendung einer Dezimaldelle im Parameter wird der Registerwen demnach
1i

mif Zen ultiplizie

z B, Llesewen P1-01 = 500, erge 50,0 Hz

Genauvere Infos zur Kome kation mit dem Optidrive Umrichter via Modbus ETL erhalten Sie von lhrem Inverek Verdrisbsparner,

10.3. BACnet MSTP
10.3.1. Uhar:ﬂ:hf

fir den direkten Anschluss an ein B
R5-485 Kommunikation far

ramenls

Metzwerk. Die Yerbindung erfolgt tber

grment urd Absc
L

he Verb

10.3.2. Schnitistellenformat

ol Tl BACnet MASTP

Physikalisches Signa k5485, Halbdupiex
Sehniltstelle E
Baudrate 400 bps, 19200 bps, 38400 bps, 74800 bg:

Datentormat 8M1, BMNZ, 8E], BO

wn
o
=
e
o
-,
0
3
3
c
=
r
Q
=
O
"
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10.3.3. BACNet MS/TP Parameter

Die folgenden Parameters werden zur Konfiguration des Umrichters beim Anschiuss an ein BACHet! M5 /TP Netzwerk verwendet

Par. Parameter Name
P1-12 | Steuverguelle

P50 Umrichterodressa

F5-03 Boudrote

P5-04 Datenformeat

Ff-'l 0F I'a,-lﬁl',--_.:. El’_‘.rt'l}'_lq_'l'ﬁ.*r;:- EUNG

P5.00 | BACnet Device Instance 1D Low
PS- 10 | BACnet Device Instance 1D High

P5-11 | PAee W cisher

Description
Stellen Sie diesen Porameter auf & ein, um den BACnet MS /TP Betrieb zu okfivieren

Dieser Parameder wird zur Definiicn der MAC |D des Umrichters im ME,/TP Metzwerk
verwendet. Jeder Umrichter in einem Metzwerk muss Ober einen eindeutigen Wert verfigen.

Sr{:ndqrdrr.clﬂi-g sind alle Umrichter auf MAC 1D 1 Ir.-;vrrﬂg.nierr

des BACnet Systemns dbereinstimmen. e automatische Boudrofensinstellung wird nicht urterstitzt

Dieser Paromater wird zur Dafniicn des RS485 Kemmunikationsdatenfarmats verwendet. Dias
sind die méglichen Einstellunpen

ri-1: Kaine Paritt, | Soppbi | Sondod)

n-2: Keine Paritdt, 2 Stoppkils

3 1; Ungerade Portét, 1 Stopobit

E-1: Gerada Parittt, 1 Stopphit

Dieser Wert solite mit dem BACnet Metzwerks iibereinsfimmen.

Dieser Porometer bestimmt, ob die Verzégeungs-/Beschleunigungszei ok
Umrichterporometer (P 1-03; Beschleunigungszed, P1-04; Verzbigeungs oder direkt dber
BAC Met MSTP Matzwerk gestevert wird. In den melsten Rillen i erstere Option die beste
L3sung.

I (_E JE BT

| P5-00 und P5-10 werden zur Konfigerafion der Geréteinstanz- 1D des Umrichies verwendet
Insignz-10 = [P5-10 * &5534] + P5-09. Der zulissige Einsellbereich [outek O ~ 4194304
Stondardwenr ist 1

| BACrat MS,/TP Mex Maoster einsellen, Bereich | - 127 Siondard ist 127,

10.3.4. BACNet M5TP-Inbetriebnahme

Um den Umsichter an ein BACHet MSTP Netzwerk anschiiefien bzw, damit betreiben zu kénnen, fihren Sie folgende Schiife qus:

1. P1-14 = 101 einstellen, um Zugriff auf d

= SRV SR

34 | Opfidive Eco Bedienungsonleieng |

& erweiterten Parameter zu haben.

. Fir jeden Umrichier Ober P5-01 sine eindeutige MAC 1D festlegen

Erforderliche MSTP-Boudrate Ober F5-03 einstellen

Erfarderliches Dotenformat dber P5-04 auswihlen

Eindeutige BACHMet Device Instance 10 Fir jeden Umrichter Uber die Parameter P5-0% und P5- 10 einstellen

Steverung per BACKet Uber P1-12 = & ouswahlen.

Revision 3.02
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10.3.5. Objektverzeichnis
Bindrwertobjekt:

Instance 1D

Bvz2

BY3

Bv3*

oL

Bvaa®

Shart-/ '-_I;'.F;;'. Carhus

Trip State

I I".il'-\.': Modus

Inhibit-Modus
Metzoushall
Brondmodus

Akfivieningsstatus

Externer 24V Modus

Warkng erforderlich

| Redni gungsmodus |

¥ lemmenmodus

‘ Bypass-Modus ‘
Uigitaleingang |

| Digitaleingong 2 |
Ligitol edngang 3

| Digitaleingang 4 |

Cigital eingang 5
| Digital gingang & |

Ligital esn gang

| Digitaleingang 8 |
Eedzisouzgang |

| Relalsausgong 2 |
Fedoisousgang 3

| Relaisausgang 4 |
Redzisausgang 3

| Start-/ Stopp-Belehl |
Schneller Stopp

Feset FeHeral::ﬁchullL.ng

Freiloufstopo

| Befeh Relais1 |
Pefehl Relgs 2

| Befahl Relais 3 |
Befehl Beloms 4

| Befehl Relais 5 |

R

0 —

n

Tabelle der Bindrwertobjekte

.:.':--.*.r' g "-.:':'_- il st ol olen Betrieksss ohs I';-_-‘\ Urnirichters hir

Dieses Ohjek zeigh eine migliche Fehlerabschallung des
Uimrichiers an

Dieses Cbjekt zaigh an, ob der Umrichter im Hand- oder

Auto-Meodus berieben wird
Do s, Ohjankt woinl s avuf aine Hardwarebesehtinking des
Urmrichiers hin,

Dieses Objekt 2eigt inen méglichen Meatzawshall an

Dieses Chjekt zeigt an, dass sich der Umrichier im
Brondmodus befindet.
Dieses Ohjekt zei

an, oo Limncner &

Akivierungssignal erhalies

Dieses Objekt zeigh on, doss sich der Umrichier im exfamen
24Y Modus befindet

Diesas Oihjekt zeigt an, ob eine Umsichterworfung ansteht

| Diesas Objek 2eigl on, ob dis Pumpenreinigung okiern st

Dieses Objekt zeigh an, ob sich der Umrichier im

Elemmenstegermodus betimdet

Dieses Objekd zeigh on, cb sich der Umrichier im Bypass-
Mods befindet

tabuz Digitoleingang |
| Stonis Dighaleingang 2
hats Digitaleingang 3
| Srafss Digitoleingang 4

olois Digitaleing

[+ %]
| Sfohis Digitaleingang &
Satss Dighaleingang 7
| Stotys Digitaleingong 8
Status Reloisousgang |
| Status Relaisousgong 2
Status Relosousgong 3
| Stotus Melaisousgong 4
Status Relafsousgang 5
| Steverobjekt Umrichierbatrish
Aktivierungsobjekt Schneller Stopp
| Objekd fitr dos Fehlerabscholiungs-Rasel |2eigends Flanke ok
Aktvianing nbietr Fello .|-"-;:-!' |berschreibs den schnellen "-.'-'-i o
| Status Benutzerdefinierer Raloisausgang 1.

Stotus Berutzerdefmierter Reloisousgor §|

| Seans Benutzerdefiniarter Eeh:isuusg:r;_.] 3

Stohus Benutzerdermierter Relo sousgong 4

| Sats Benutzerdelinierter Reloisousgong 5

Aktiver/ inaktiver Text

RUN /STOR
TRIP /0K

AR A AT
HAMD /S AUTO

INHIBIT Ok

YES,//NO
YES. /MO

O/ OFF

O SOFF

CHAOET

O OFF

O OFF

|__":\ {IFF

O /OFF
CLOSED/OPEN
CLOSED /OPEM
CLOSED /OPEM
CLOSED /OPEM
CLOSER/OPEN

RUN SSTOP

) ATIFF

O ORE

OMNAOFF
CLOSED AOPEM
CLOSED /OPEM
CLOSED /OPEN

CLOSED S OPEM

LOSED/OPEM

* Diese Funktion ist nur akfiv, wenn der Relaisausgang vom Benutzer konfiguriert werden kann [fir weitere Infos siehe die Opfidrive Eco
1]
.

Poromeierdiste
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=

Analogwertobjekt

Tabelle der Analogwertobjekte
AN [ M el ...|'.|._. A T i Mt Iraquenz | Herlz

ANl | Meoiordrehzoh l R
AL lorsirom E

Motorleisiung R

ANd kl’ AL AT K

e
=
&

Swischenkreisspannung R

Al Usmrichterempanaiur K
|

AT | Umrichtestatus | R

AVE Fehlersbachaltungs-Code ¥

| Anologeingang | | K

| Analogousgang | B
AVIZ Analogousgang 2 ¥
| PIC - I E
AV PID-Ishwert "

Drehzahbeen

penzeif W

: z
~

Benutzer PID-Sollwert
AV 1R Benutzer PID-Ishwart W
Eilorwattsinden _ E
Megowatishunden R

KWvh Retes L
h\22 MVWH Meter . v

Gesomtbefiebssiunden | R

Akiuelle Betiebss

Diese Funklion tunklioniet nur, weann Zii—.' Eela

finden Sia in der Optidrive Eco Parometerliste).

10.3.6. Zugriffstyp

*] o s i

2 lesezy g

WA bt~ ol e Y e Py
L |':.'-':' QaeT JCerDZEG

C - Kemmandie

10.3.7. Unterstiitzter Service
= WHO-IS I:,-'"-.":'..'-_'- i |-AM wird auch beim 5

= -"'ﬂ""—(._:-H.""E\ !-‘l._-.:._-,. 2ot 1-HAYE)

* |esesigenschall

56 | Re

Crphidive Boo Bedien

ngaanieifung

OICausgangEraequens

| Motorousgongsdrehzahl [0 wenn P1 - 10=0] |

| Metorausgongsleistung |

Fessrvier

| Zwischenkreissponnung |
Lirriric il:l_ @ rmio s oho e il
| Umrichiesiotuswort |

Fehlerak

wchaltunns-Code Urmrichber
| Wert Analogeingang 1 |

W

srt Anok Tat=liTs e lyTa 2
| Wer Anclogausgong | |

LAt
LA - ] £

Andogausgang £

| Sollwert PID. Recpar |

shwert PID-Regler

| f_':n;-ilzt‘li||'\.-.-1'-.|h}}'_:ir;'lc‘. |
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| Benutzer-Solbwert PID-Regler |

it PID-Ragher

Benutzer-Ishwe
| Kilowottsunden [konn vom Benuizer zunbckoesetzt werden) |
Megowatsiunden (kann vom Benutzer zuriickgesets werden)
| Kifowattstundenzibler |kann nicht zurickgesetzt werden) |

: oo

denztihler [(kann nicht zurl ckgesetzt warde
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| Cesomtperiehssiinden ab Hemstelhmgsdatm |
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10.3.8. Support-Matrix Objekt/Eigenschaft

Objekttyp

Eigenschaft

Unfersiitzie Profokolddienste b |

":""i;:-'_-'k'||-,'|, N |

i
D2 AL

| Inb el ira & Al o u

Untesiize Segmenteung

Anzahl der APDU Nesuche ; |
Moo= Master
M Ir £ TS E |
deadressananbinduna
Doten bonkresvision kS |
L1 Ak
Mpiuslar yvear
Siofus-Hogs : | :
s Bon |
ALEr Belnen " | ¥
rhieilen
-‘-':.'1-:_‘, Army " |
Polaritit - |
A biaer

makfiver Test . |

W
®
-
e
®
=~
0
3
3
=
=,
r
0
=
o
3
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10.3.9. KenformitdtserklGrung zur BACnet-Protokollimplementierung

Datum: 15th Apil, 2015
Handlername: Irvertek Drives Lid
Produkiname: OPTIDRIVE ECO
Produktmodellnummer: D= B son-n0x
Anwendungssoftwareversion: 2 00
Firmware-Revision: 200

BACnet Protokollrevision: 7
Produktbeschreibung: Invertek Optidrive Eco

BACnet Standardized Device Profile (Annex L):
O BACnet Operator Workstation [B-OWS|

O BAC net Advanced Operator Workstation (B-AWS)

0O BAC net Operator Display [B-OD)

O BAC net Building Contraller [B-BC)

O BAC net Advanced Application Controller (B-AAC)

Il BAC net Applicafion Specific Confroller [B-ASC)

O BAC net Smart Sensor [B-55)

O BAC net Sman Actuator [B-54)

Liste aller unterstiitzten BACnet BIBBS (Interoperability Building Blocks) (Anhang K}:
D5-EP-B, D5-WP-B, DM-DDB-B, DM-DOB-B, DM-DCC-B, DM-RD-B

Segmentierungskapazitit:
O [.]lx—:rmih‘||.ng sagmentierter Meldungen Fer1s1e:53rf:|])e
O Emplong segmantierer Meldungen Fenstergrifie

Unterstitzte Standardobjekttypen:

Ein Objekiyp wird untersiinzl, wenn er for das Gerdt vergesehen s, Fir jeden untersiizien Standardobjekiivp sind folgende Daren
pereiizustellen:

1] Ob Objekte dieses Typs mithille des CreateDbiject Service dynamisch erstelll werden kénnen

2) Ob Objelte dieses Typs mithilfe des CreateObject Service dynamisch geldscht werden kénnen

3) liste der unterstitzten optionalen Eigenschalten

4) liste oller schreibbaren Bigenschalten, wo nicht anderweilig gemal) dieses Standords vorgesshen

5) Liste gller Eigenschofien, die bedingt schreibbar sind, wo nicht anderweitig gemél dieses Standards vergesehan
&) Liste oller propristaren Eigenschatten fir alle Eigenschaftenbezeichner, Datentypen und Bedeutungen
7| liste aller Bigenschaltsbereichsbeschrinkungen

Data Link Layer-Optionen:

O BAChet IP Anhang J)

O BACnet IP. {Anhang 1), Fremdgerat

0150 BBO2-3, Ethemet [Klousel 7]

O ATA 8781, 2.5 Mb. ARCNET [Klousel 8]

O ATA 878.1, ElA-485 ARCHET (Klousel 8), Baudrate(n):

B MS/TP Maoster (Klousel 9), Baudrate(n): 9600, 19200,38400, 76800

O MS/TP Slave [Klouse! @), Baudrateln):

O Point-To-Point, EIA 232 [Klousel 10], Baudrateln:

O Paint-To-Point, Maodem, |Klausel 10), Baudrate[n):

O lonlalk, (Klousel 11), Medium:

H] BAC net /ZigBes [AMHANG O

O Andere:
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Gerdteadressenanbindung:

Wird die siolische Gerileadressenanbindung unterstitzi2 |Dies ist akivell fir die Zwei-Wege-Kommunikation mit M5 /TP Sloves und
anderen Gerdten erforderlich )

Ola B rlein

Netzwerkoptionen:

O Router, Klausel & - liste oller Rouling-Konfigurationen, z. B. ARCHET-Ethemet, Ethernet-MS /TP sic,
O Arha ng H. BACne! Tunne |i"|g Rewiter aver IP

O BACnet/IP Broadeas Manogement Device (BBMD)

Unterstitzt das BBMD Registrierungen Uber FremdgerGte? [Ou DOfien
Unterstiitzt das BEBMD NAT (Network Address Translation)? OJe O Men
Netzwerksicherheitsoptionen:

O Ungesicheres Gertt kann ohne BACnet Matzwerksicherheitsfunkiion betrieben werdan

O Gesichertes Gerdt ist mit der BACnet Metowerksicherhaitshunkbion [N5-50 BIBB] kompatibel
O Mehrere anwendungsspezifische Schitssel:

O Unterstitzt Verschlisselung [NS-ED BIBB)

O Schlissel-Server (MN5-KS BIBB)

Unterstiitzte Zeichensatze:

Support fir mehrere Zeichensitze bedewet nicht, doss diese dlle gleichzeifig untersiitzt werden
B AMSI X34 O IBM™/ Micrasaf™ DBCS O 150 8859-1

O 150 10444 [UCS-2) Oi50C 10446 [UCS-4] O.1s X 0208

I3 dieses Frodukt ein Kommunikofions-Gatewoy, beschreiben Sie die Typen der Ausristungen,/Metzwerke [oufier BACnet|, die der
G[]lf‘.‘w'w urdersturze

H uolDI|IUNLULLIOY| d||a1IaG
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11. Technische Daten

11.1. Umgebung

11.2. Eingnngsspunnungsherei:he

in]s A I TC jl— 1 :"'I '«.'r'

151E .lu'

-. | i | |
) . w 481 g | |z
oY w5 3O | |
i W o Ii L] |

i cen lolgender E.]:..':.: 10 T ETE LHE Vel e |—’ 2 l. VEs B L=
n O d ouf dem Stromwen unter Molorvollast bei E er
Lie, = in 'i— I ender clen die m na an Anlie
e ienl die FMV-Eanbor T

11.4.1. 200 - 240 Volt, einphasige Modelle

Ausgangs- 2 & F . Maximale Maximale

strom- KabelgroBe MotorKobellénge

Sy -leistung

gréfe
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1.4.2. 200 - 240 Volt, dreiphasige Modelle

Ausgangs- Nenn- Maximale Maximale

Buﬂuav I’g':;;':"g Typischerleistungwert 'Tﬁ::ﬂ?s' KabelgréBe MotorKabelldnge
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.
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11.4.4. 500 - 600 Volt, dreiphasige Modelle

Ausgangs- Menn-

Maximale Maximale
KabelgréBe MoterKabellénge

Bau- strom- Typischerleistungwert | eingangs- Sicherung
a “leistung strom- oder MCB

(Typ B}
AL ew Towe | A | " e [awe | 6
> | & I fi 1653 130

grEﬁu

| & 1,5 2 | a7 o | 8 8 |

2 1 2 ! Ii 8 g J0
) | 4.5 4 5 7H 10 | R B | 330
2 ’ ) 18 [ k B
3 | 2 7 18] 14,4 & | g B [ A

I | ¢ # ’ =] A I 3 )
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[ ] o
o
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%
o
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i
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'] - s ./-'_l" i
¥ elfers In malicnen
L] FaDe F
P \ dear met
# Alle’ LG nd M kobelgrében sind entsprechend den & 18N Vorschrifien Zu Demesse
11.5. Zusdtzliche Informationen zur UL-Konformitat
i el Eco wurde entwickell, um die UL-Anforderungen 2u edillen, Bne akivelle Liske smen Produkte finden Sie in de
ste NMMSE226333. Um die vollsér Ubereinstmmung zu gewdhrleisten, m olstdndig beochtel werden

-4 Anforderungen an die Stromversorgung
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Mechanische Installationsanforderungen
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11.7. Abstufungsinformationen

" I I o]
¥ b gy P oaram e AT . e b o I il (] s [ =] ¥ . ¥ 1o, . Pt o e A by o - . P
B FMeraoseiZund oes MOaxKimaien LOninuerncnen AUsgangss ns ces Umrickiers (sl geat 2n Dal Ioiganden SeinaDsoSningunc e
& || t 1 e | |
Lim Uoe Ll el £ i
T
= t 1948
8 i c A '
L h ] Z ar v 5 ]
i B 1 &ifi i i = 1¢

11.7.1. Abstufung fir die Umgebungstemperatur

Gehdusetyp Maximaltemperatur Abstufung bis zum maximal zuldssigen Wert
Ohne Abstufung
2 0 122 M/ A 0 [227F

IP20 Frarme Size 5 I 050 I.1% per 2C {1.B°F] S50°C 4 122°%F

11.7.2. Abstufung aufgrund der Héhe
Gehdusetyp Maximaltemperatur Abstufung bis zum maximal zul@ssigen Wert
Ohne Abstufung
F20 TR W ey 3ZB1h | e Wl 128 h A0 13123 fr

P55 1000m / 32816 | % per 100m / 328 # 4000m / 13123 #

CH W v 2901H I YW 1240 5 AW Wy I.' T hH

11.7.3. Abstufung in Bezug auf die Schaltfrequenz

Schaltfrequenz (we verfiigbar)

Gehdusetyp

e
3 M/ | N/A | O% 0% | 0% % /A N/A N/A | M/A
O 12 ]
5 I/a | P A | 0% 0% 1 23 6% 42% MA | /A
BEL | |
5 5]
s 2B 3
_.-_ | 7 n | I 2] ~ \| ~ \l H ] I A fat | | e
| 12 B

11.7.4. Beispiel fir Abstufungsfaktoren in der Praxis

1k A ~ L i
& vy Limnchle achutzan IFOD kann Del ene one s Zu LU . d. b 2iner JChCHITSQUanZ W 2 kH: 10 eine
| 1 I i £ |
i L. \ ]
5 e el =] = I {a er | fer einen MNer - =] ==
= +
C I I i I el and 12 kH
iy Fa
C ]
1 Sie dann Sleiche = ere Umge slempe & 235
o W M i
\ .
i lia & & Mohe bl IT X ) enae
o
#, Licga T e s
WA [=
S (=] N diesen ¥Yve ersie T g 2 2N B
8 e S i e L i o
: qu
= FEinen Umrichter mit mahr Leistung verwenden und die Barechnung wiederholen, um einen ausreichenden Ausgangssiram 2
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12. Problembehebung

12.1. Fehlermeldungen

OLED-Meldung Beschreibung Abhilfemaflnahme
m.-FLI: 00 Esin Fehlar Kein Fehler I PO-13 QNGQETEgT, Wenn im Frotokoll keine Fehler erfasst warden
0-1 03 | Fehlerabschaling Momentonibesrom | Fehler tritt bei der Umrichterfreigabe auf
Ubessam i Priffen Sie Maoior und Verkabelung ouf Kurzschlisse bei Phase- /Phose- und

Urnrichtersusgang Phase- /Masse Nedindungen
Prifen Sie die Lost ouf mechanische Probleme wie Stou, Verstopfung oder
Stillstand

Priffen Sie die Ubersinstimmung der Porometer ouf dem Typenschild des
Motors, P1-0# P1-08; P1-0%.

Reduzieren Sie den Spannungsanhebungswer in P1-11

Erhéthen Sie die Rompen-Beschleunigungszeit in P1-03

st der angeschiossene: Mator mit einer Haliebremse ousgestoitel, muss diese
korek! verbunden, gestedert und freigegebean werden

PUE-EFP 04 | Fehlerohscha hing Fir den Limsichiar Priffen Sie, ob die Dezimalstellen b¥nken [Umrichter iberlastet] und erhihen
Lipedost wiirde noich Sie entweder die Beschleunigungsrate oder reduzieren Sie

Bereisielung |
=100 % des |
in P1-08 iber
einen gev

Zeftrourm eing

: die Maotorkobelldnge des jeweiligen Umrichiers die

g T L F Tt 1 |_-.-:|_i”I

556N

Priifen Sie die Lost auf mechanische Probleme wie Stou, Verstopfung oder

Fehlerabschaliunog i -
ehierabschaliung dhnliche mechanische Fehler

wegen Uberlost

Pu
ausgel st

Bei ginem Badialedtilator oder ainer Pumpe kdnnte aine kleine Reduzienng
der Ausgongsfrequenz die Belostung deulich reduszierer

PS5-ErP 05 | Hordwore- Momentonibesrom | Frifen Sie Motor und Verskabelung ouf Kuirzsehlisse bei Phose- /Phase- und
Libessinom am Phose-/Masse-Netindungen., Trennen Sie den Motor von der Verkobelung
Umrichterausgang. | und fihren Sie einen erneuten Test durch. Wenn dis Fehlerobschalung auch

chne Motor edolgt, milssen zunachst dos gesamie System emeut geprift wnd
der Umrichter gewechselt werden

O upel v | Ubespannung Lwischenkreisib- Dar Wert der Zodschenkreizspannung kann Uber PO-20 angezeigt werder
arspannung Ein Verloufsprotokol wird in 256 ms Intervallen gespeichert und bei einar
fehlerobschaltung in Forometer PO-34 eingefroren”
Deser Febder wind normolerweise durch den [|¢|~~;.|-.- twon Zu viel regenaroiver
Enargie von der Lost zusick zum Umrichier verursacht, Wenn eine hohe
f'-r‘ll-'Js.L';"I"_:;_'lliJ_'ll vorliegt oder eine Anhdngelast verbunden ist.
Tritt der Fehler beim Stoppen oder wahrend der VerzBigerung ouf, ethéhen Sie
Rompenzeit F1-04
ann Sie im PID-Modus arbeiten, stellen Sie die Aktidenng der
Rompanzeiten durch RBeduzieran des Werts in P3-11 sicher.
U-uork 07 Unterspannung Zwischenkreizunter- Dieser Fehler ¥itt regelmélig beim Abschalien des Stroms aul.
spannung Wenn dies withrend des Befiebs possien, prifen Sie die Eingongsspannung
und olle Kobal zum Umrichter, Sicherungen, Schitze eic.
O-t 08 | Fehlerabschalung Uberemperour des | Die Kihlkerpenempenatue kann dber PO-21 ongezeigt werder
Ubertemperatur Kihlkarpers Ein Veroufsprotokol wird in 30 ms Infervallen gespesichert und bei einer
Fehlevabschaltung in Parome 0-38 aingelronan
Prifen Sie die Umgebungslemperatur des Umrichers
Stelen Sie sicher, dass der inteme KiHlofter des Umrichiers einwandfre
arbedel
Priffen & diein Abschaitt 3.4 Anweisungen fur die Gehbusemontoge
[IP20) Binhetten] komekt sind 3.7, Montogeanwelsungen fir IPSS Einkeiien
hbeschriebenen Abstnde um den Umrichter hetum eingehalien warden und
der Luftshromweg vor und zum Umricheer nicht Blockiert
Yerringeam Sle die stfekiive Scholfrequenz in Porometer P2.24
Reduzieren Sie die Loste des Motors, Umnchters
U=k 09 | Fehlerabschaliing Untertemperatur des | Dieser Fehler kit bei ainer Umngabungsternperatur unter - 10°C auk Fir einen
Unteremperatur Umrichiers Stort des Umrichiers muss dieser Wert ouf Ober - 107 C erhaht werden.

F‘IEF 10 | Loden der

Standordporameter

Delicken Sie die Stopp-Toske ko |eizi Hir die gewdnschie
3 konfigurien v ndardschalfldchen - siehs Abachnin
geloden 5.5, Zugrift oot/ Andern von Porometerwerten

Asverend und

E-EciP 11 | Exterre Externe Exteme Fehlerobschaltung fie Seuereingongsklemmen angeforden

Fehlerabachaling Fehlerabschalung Manche Einstellungen in P1-13 ederdern ainen NC-Eontak fir die exerme

des Digialeingangs | Fehlerabschaltung des Unvichiers bel einem Problem mit sinem edemen Gerdt
Falls gin Motorthermisior ongeschlossen il prifen Sie auf eine méglichs
Uberemparatur des Agaregals

Buyooysajqnoi)
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Fehler-
codes

SC-Dbs 12

F.'..!:-d: 13

P=LeS5" 14

R O-1 15
Eh-FLE 16

dAEA-F 17

dAEA-E 1%

U-dEF

o

FR-F =
0-hERE 2

EEact 24

thEEard) 25

Oue-F 26

Sto-F 9

b6

| Opfidive Eco Bedien ungaaneitung I

OLED-Meldung

Feler bel der

o "
sesigtlen Oplibus
Kl e ki o
Ubermifige
Glelchsirom

Spannungswelligkeit

Veerlust der
Eingangsphose

Momentonibersirom

Therméstorfehlar

Datenfehler des
E/A-Prozessors

420 mA Signa
oufterholb des
Werebereichs

Datentehler des
M C-Prozessons

Uberhitzung der
Medar-PTC

K Ohlliftertahler

Umgebungstempesatur
hach

tbesschritien

Ausgangsdiebmoment
2 niedrig

Umnrchter-
Ausgangsfehlar

Interrier STO-
Scholtkreistehler

Beschreibung

Kommunikationstehler

Ubermifige
Spannungswelli gked
des inhernen
Fwischenkiates

FeHerobschalung
wagen des Verlusts
der Eingongsphose

Momantoniferstom
om
Urnriehhecusgong.

Diefakier Thermisior
am Kihkoeper

Infeeres
Speicherfehlar

4-20 maA Signal
verloran

Infernes
Spedcharfehiar

Benutzerparameter

Uberemperatur des
Motar-FTC

Kilhiliftertehier

Umgebungstemperatur
2u hach

Ubersromfehler

Unterstromtahler

imiric bt
Ausgongshehler

AbhifemaBnahme

-_:-:[- FI’\I"""'IIII“EIL\_'I:(:-!'- it clem }l:. D, -'_Ir-.' f!’bs.ll,"l'lu af ur p'lllr-l_'r i'.:-?

alle Kobel und Verbindungen zu externen Gertitar

ferbrocher

Drer Brummspannung des fwischenkreises kann dber PO- 16 angezeigt werden
Ein Vedoutsprotckall wird in 20/ ms Intervallen gespeichert und bel siner
Fehlerabschallung in Paremeter PO-37 eingsficren”.

Prifen Sie, ob alle drei Versorgungsphozen prizent sind und die 3%
Abweichungsioleranz edillen

Reduziemen Sie die last des Moiors.

Besweht die Fehifunkiion auch weiterhin, kontokieren Sie lheen Invertek Drives
Verriabshdndlar,

Drer Umsichier ist ouf den dreiphas gen Befieb cusgelegt. Die Verbindung zu
einer der Phosaen wurde unterbrochen Sging verloen

Sishe dozu Rehler 3 oben.

Wenden Sie sich an lhren Imvertek Veririebspaoriner

Paramater nicht pespaichan, Weskseinstellungen warden geladen,
Basteht die Feblfunkfion auch weiterhin, konlokferen Sie theen oulorisanen IDL
Verriebspariner

Die Sttrke des Relerenzsignals von Analogengang | oder 2 [Klemme & odar
10 izt unter den Mindeshwert von 3 mA |bei Signaltormat 4-20 m#4) gefallen
Priten Sie Signalguelle und Yerkabelung der Optidrive Flemmen

Paraometer nicht gespeichen, Werkseinstelungen werden geladen
Basteht die Fehlifunkiion ouch weiterhin, kontokiieren Sie lheen outorisienan DL
Vertrisbspariner.

Drer Standord-Benutzerporameter wurde geladen. Stopp-Toshe

| 3 | 3 e T g B AP -
driicken. Standards Vier Schalfléche shes Abschnitt 5.6, Farome e
Werksenshellungen / Ben srersinstallu 1gen zuricksetzan

Die ongeschlossene Molor-PTC hot eine Feflerabscholiung des Umrichiers
ousgeltist [Anologeingang 2 fir PTC-Gerdt konfiguriert),

Prifen und ersetzen Sie ggf. den internen Kihliifer des Umrichiers

Die pemessene Temperatur um den Umrichter hesum liegt Gber dem
Betriebawert,

Stellan Sie sicher, doss der interne KibllGher des Umrichlers einwandirel
arbailat.

Prisfen Sle, ob die in Abschnift 3.4 Anweisungen fir die Gehusemonioge
[IP20 Einheiten] o 3.7 Montogeomweisungen fir IPS5 Enhelten
bescbrisbenen Abstinde um den Umichter henm gingehalten wurden und deer
Lufts¥emweg von uad zum Umdehiar nicht blockiert (s

Sieigemn Sie den Kihllufistrom zum Umichter.

Veringem Sie die efektive Scholfrequenz in Porometer P2-24
Reduzieren Sie de los des Motors/ Umrichers,

Cie Uberwachungsfunktion hat Stromwerte dber dem normalen Beriebswer
fir die Anwendung entdecks

Priifen Sie, ob die mechanische lost getindert warde oder eine Blockienng,/
L Nl '..'::'\IIIII'_"";._‘|

e el g En F_;u'_.h;-'n Sie ol -U-:_;.I-_I"{_' "."'_'rg(;-"._'-|._"|!_i|-_-||
Bei Liferanwendungen prifen Sie auf Chstukiionen des Lifistroms vom,/zum
LidFter

Die Uberwachungsfunkiion hot Sromwere urer dem normalen Beriebswsr
fur die Anwendung entdecks

Pritfen Sle ouf mechanische Ursachen ki den lostvedust (2. B. Riemenbruch).
Pritten Sle ouf eine korrekie Verkabelung awischen Maotor und Umricher

Antiebs-Ausgangshahles

Auf lose Maotorkabel am Antriel und om Motor oder auf esinen eventoellen
Furzschluss Dberprifen. Andermfolls wenden Sie sich an thren autoriserten
Handier

Wenden Sie sich an lhven invertek Verrebeparmer.
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Fehler-
codes

ALF-01
RLF-02

ReF-03
ALF-04
AELF-05
Ph-5€9
Pr-Lo

Out-Ph
Sc-FO |
Se-FO3

Sc-FO4

Sc-FOS

AD

4]

48

4%

50

S

Autotuning-Fenler |

Autotuning-Fehler 2

-':\.:ll-:‘.-'lll'l-"ll_j Fehler 3

Autctuning-Fehler 4

Autctuning-Fehler 5

Falsche Phasen
SEqQuenz

Riickdnck niedrig

Vierlust dles
Ausgangsphase

Fehler bei
der Modbus

Eammunikation

Crpfionsmodulfehisr

Kommunikotion

Fehler bel
dar BACne

Kommunikalion

A folning '|'-"|||-_’"

L1-L2-13
Phasenreihenfclge ist
falsch

Miedrigar

ick bei de
leimmgsrillunition

Werlus clow
Motousgongsphase
Fehler bei

der Modbus

Kommunlkotior

erkonnt

Fehler beim
indalisten
Kommunikationsmodul
Fe bscholung

durch E/ A-Karen
Kommunikotion

Fehlerabschaliung
durch den Varlust
der BAC net
Kommunikofion

Nr. OLED-Meldung Beschreibung Abhilfemalnahme

Dier gemessene Statorwiderstond des Motos flukhdert z
Prifen Sie, ob der Motor keaek! verkabel
sie dis Wicklungen auf kereklen Widershand.

schen den Phosen
'.I-'_-I LI'L'L;”I." !JII'_Ifl_"'-

Deer gemessene Siotorwidersiond des Mofors isi zu hoch, Frifen Sie, ob
der Mator korekt verkabelt wurde und fehlerfrel arbeitet. Prifen Sie, ob die

Bemessungsleishng mil der des verbundenen Umiichters ibereinstimmt

[¥e gemessene Motorinduktanz ist zu niedrig. Friten Sie, ob der Motor komekt
vierkabelt wurde ur

4 fehlerrel arbeitet

Die gemessene Molorinduklonz ist zu hoch. Prifen Sie, ob der Miolor korrekt
verkabelt wurde und fehlerfrei arbeitet Prifen Sie, ob die Bemessungsleistung
mit der des verbundenen Umrichers dbereinstmmi

Die gemessenen Molorparameter sind nicht kanvergent. Prifen Sie, ob des
Motor komekt verkabelt wurde und fehledrei arbeitet. Prifen Sie, ob die
Bemessungsleisiung mit der des verbundenan Umnrichters (bereinstimmt

Gl rur filr Antrisbe der BaugriBe B, zeigt dis eingehende Shomversargung
Phasenfolge st falsch. Belisbige 2 Phasen kiinnten verouscht worden sein.

Prifen Sie dos Pompensystem aul Undichtigkeiten ader gebrochens
Roabl eshur e,

Prifen Sie, ob die leiungshillunkiion kormekt konfiguien wurde (P3-14 & P3-17)

Die Verbindung zu einer der Molorausgangsphasen wurde unterbrochen.

[¥e Inteme Eommunikation zum inshallieden KEommunkofonsmodul (s
uriterbrochen. Prifen Sie das Modul auf korekle Install ofice.

e inteme Eommunikation zom instiallienen E/A 'i._--'|j|:|::\':51|'l|:--_‘|l| 151

brochen

Prifen Sie dos Modul ouf korrekte Instollofion

Widhrend des Wotchdog- Zeitroums in P5-05 ist kein giliges BACnet
Telegranm eingegoengen.

Prifen Sie den MNetzwerk-Master baw. die 5PS auf korrekie Funklion.
Priffen Sie die Verkobelung

Steigern Sie den Wer fir P5-05 entsprechend
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