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Vorwort

Lesen Sie diese Anleitung sorgfaltig durch, bevor Sie den Umrichter in Betrieb nehmen,
um die Funktionen des Produktes in vollem Umfange und bei maximaler Sicherheit zu
nutzen. Sollten sich Fragen bezlglich des Produkts ergeben, die nicht mit Hilfe dieses
Handbuchs beantwortet werden kénnen, zdgern Sie nicht, unseren technischen Service
oder unser Verkaufsbiro zu kontaktieren. Dort wird man Ihnen gerne weiterhelfen.
Sicherheitshinweise

Der Frequenzumrichter ist ein elektrisches Produkt. Zu lhrer Sicherheit sind die
Sicherheitsvorkehrungen in dieser Bedienungsanleitung durch die Symbole ,Gefahr* und
»Achtung“ dargestellt. Befolgen Sie diese Hinweise zur Handhabung, Installation, zum
Betrieb und zur Prifung des Frequenzumrichters, um ein HochstmalR an Sicherheit zu
gewabhrleisten.

4. Gefahr Es besteht eine Gefahr fir das Leben und die Gesundheit des
LB, Anwenders, wenn entsprechende VorsichtsmalRnahmen nicht
getroffen werden.

/I\ Achtung Hinweis auf mdogliche Beschadigungen des Geréats, anderer
AE, Sachwerte sowie gefahrliche Zustande, wenn die entsprechenden
Sicherheitsmal3nahmen nicht getroffen werden.

P
A
£ Gefahr

¥, Gefahr von Stromschlagen. Die Zwischenkreiskondensatoren fuhren nach
dem Ausschalten fir ca. 5 weitere Minuten eine geféhrlich hohe Spannung.
In dieser Zeit darf der Frequenzumrichter nicht gedffnet werden.

¥ Schalten Sie die Netzspannung ab, bevor Sie den Frequenzumrichter
verdrahten. Prifen Sie keine Bauteile oder Signale, solange der
Frequenzumrichter in Betrieb ist.

% Nehmen keine Anderung an der Hardware des Frequenzumrichters vor.
Veréandern Sie keine internen Leitungen, Schaltkreise oder Bauteile.

% SchlieBen Sie die Erde vorschriftsmaRig an die dafur vorgesehene
Erdungsklemme an.

£ ,I\\ Achtung

% Fuhren Sie an den Bauteilen des Frequenzumrichters keine
Spannungsprufung durch, da durch die hohe Spannung Halbleiterelemente
zerstort werden konnten.

¥ SchlieBen Sie die Klemmen T1, T2 und T3 des Frequenzumrichters niemals
an eine Wechselspannungsversorgung an.

¥, Beruhren Sie nicht die Hauptplatine des Frequenzumrichters, da die CMOS-ICs
auf der Platine durch statische Aufladungen zerstort werden kdénnen.
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Kapitel 1 Sicherheitshinweise

1.1 Vor dem Einschalten

/ i‘x Gefahr

Y

Achten Sie auf einen korrekten Anschluss des Leistungskreises. Die Klemmen
L1(L)/L3(N) dienen zum Anschluss an ein einphasiges, die Klemmen
L1(L)/L2/L3(N) zum Anschluss an ein dreiphasiges Netz. Sie dirfen nicht mit
den Ausgangsklemmen T1, T2 und T3 verwechselt werden, da der
Frequenzumrichter ansonsten zerstort werden kann.

A
/2% Achtung

Y

S

Y4

Y

Y

Die Netzspannung muss mit der Anschlussspannung des Frequenzumrichters
Ubereinstimmen (siehe Typenschild).

Tragen Sie den Frequenzumrichter nicht an der Frontabdeckung. Die
Frontabdeckung kann sich l16sen und der Frequenzumrichter herunterfallen.
Tragen Sie den Frequenzumrichter am Kuhlkorper. Eine falsche Handhabung
beim Transport kann zu Schaden am Frequenzumrichter oder zu
Personenschaden fihren.

Montieren Sie den Frequenzumrichter nur auf feuerfesten Materialien wie Metall.
Bei einer Montage auf nicht feuerfesten Materialien besteht Brandgefahr.

Dieses Produkt erzeugt in einer internen Spannungsquelle eine Spannung von
24 V. Diese Spannung darf nicht zur Versorgung von externen Bauteilen, wie
Sensoren, elektronischen Baugruppen usw. verwendet werden. Andernfalls
kénnen Funktionsstérungen oder eine Beschadigung des Frequenzumrichters
auftreten.

Schalten Sie die Netzspannung aus, bevor Sie den Anschluss eines dezentralen
Bedienfeldes I6sen, um Schaden am Frequenzumrichter oder Bedienfeld zu
vermeiden.

A
/% Achtung

S7

3

Der Frequenzumrichter erfullt die Anforderungen der Normen EN 61800-3 und
EN 61800-5-1. In einem Wohnumfeld kann dieses Produkt hochfrequente
Stérungen verursachen. In diesem Fall sind vom Anwender geeignete
Gegenmalinahmen zu ergreifen.

Die Motortemperatur kann vom Frequenzumrichter nicht tberwacht werden.

A
/2% Achtung

Y

Y

Die Handhabung des Frequenzumrichters/Systems durch nicht qualifiziertes
Personal oder Fehler durch Nichtbeachtung der Warnhinweise kann
schwerwiegende Personen- oder Materialschaden zur Folge haben. Nur
Personal, das speziell in den Punkten Systemkonfiguration, Installation,
Inbetriebnahme und Betrieb des Frequenzumrichters geschult ist, darf Arbeiten
am Geréat/System durchfuhren.

Die Netzversorgung muss fest mit dem Frequenzumrichter verdrahtet werden.
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1.2 Beim Einschalten

2\
f 7 \ Gefahr

Y% Bei einem kurzzeitigen Netzausfall von mehr als 2 s reicht die im
Frequenzumrichter gespeicherte Energie nicht mehr zur Versorgung des
Steuerkreises aus. Das Betriebsverhalten nach dem Wiederherstellen der
Netzversorgung hangt daher von der Einstellung der folgenden Parameter ab:

§ Betriebsparameter. 00-02 oder 00-03.

S Direkter Wiederanlauf nach dem Einschalten. Parameter 07-04 und
Zustand des externen Startschalters.

Hinweis : Der Startbetrieb ist von den folgenden Parametern abhangig:
07-00/07-01/07-02.

H Gefahr. Direkter Wiederanlauf nach dem Einschalten.

Ist der direkte Wiederanlauf nach dem Einschalten angewéhlt und der externe
FWD/REV-Schalter geschlossen, lauft der Frequenzumrichter an.

o Gefahr
Stellen Sie vor der Anwendung sicher, dass Sie alle Risiken und
sicherheitsrelevanten Aspekte beachtet haben.

¥ Ist der Wiederanlauf nach einem Netzausfall freigegeben und der Netzausfall ist
kurz, arbeitet der Steuerkreis weiterhin mit der gespeicherten Energie, und bei
Wiederherstellung der Netzversorgung startet der Frequenzumrichter
entsprechend den Einstellungen der Parameter 07-00 & 7-01.

1.3 Vor dem Betrieb

7
/7\ Achtung

¥, Stellen Sie sicher, dass der Typ und die Leistung des Frequenzumrichters mit
der Einstellung in Parameter 13-00 Gbereinstimmen.

Hinweis: Beim Einschalten der Spannungsversorgung blinkt der in Parameter
01-01 eingestellte Wert fur 2 s.

1.4 Wahrend des Betriebs

/ i\ Gefahr

¥, Der Motor darf wahrend des Betriebs weder angeschlossen werden noch darf
der Anschluss gelost werden. Dieses kann zum Ausfall oder zur Zerstdrung
des Frequenzumrichters fuhren.
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;"ﬁ\.
[\ Gefahr

Y4

Y

Y

Nehmen Sie die Frontabdeckung niemals ab, solange die Spannungsversorgung
eingeschaltet ist.

Ist der automatische Wiederanlauf aktiviert, lauft der Motor nach einem Stopp
automatisch wieder an. Im Bereich des Antriebs und der dazugehdrenden
Peripherie ist daher &ulRerste Vorsicht geboten.

Die Arbeitweise des Stopp-Schalters unterscheidet sich von der des
NOT-HALT-Schalters. Der Stopp-Schalter muss zur Ausfihrung seiner
Funktion aktiviert, der NOT-HALT-Schalter deaktiviert werden.

A\ Achtung

Y

Y4

Y4

Bertihren Sie keine Hitze abgebenden Komponenten wie Kuhlkdrper oder

Bremswiderstande. &

Der Frequenzumrichter kann den Motor von einer niedrigen bis zu einer hohen
Drehzahl steuern. Stellen Sie sicher, dass die Drehzahlen sich im zulédssigen
Bereich des Motors und der Maschine befinden.

Gefahr von Stromschlagen. Die Zwischenkreiskondensatoren fihren nach dem

Ausschalten fir ca. 5 weitere Minuten eine gefahrlich hohe Spannung. In dieser
Zeit darf der Frequenzumrichter nicht gedffnet werden.

;,#E‘\_\ Achtung

¥, Der Frequenzumrichter darf bei Umgebungstemperaturen von (14-104 °F)

oder (-10-50 °C) und einer relativen Luftfeuchtigkeit von bis zu 95 %
eingesetzt werden.

* |P20: -10-50 °C ohne Staubabdeckung
NEMAL: -10-40 °C mit Staubabdeckung

M Gefahr

¥, Stellen Sie sicher, dass die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist, bevor Sie

Baugruppen entfernen oder Komponenten priifen.

1.5 Entsorgung des Frequenzumrichters

A\ Acht ung

Falls ein Frequenzumrichter entsorgt werden muss, ist die gleiche Behandlung wie
bei Industrieabfall notwendig. Beachten Sie dabei die lokalen Bestimmungen.

Y

EZ7

Die Kondensatoren des Leistungskreises und der gedruckten Platinen gelten als
Sondermull und dirfen nicht verbrannt werden.

Das Kunststoffgehduse und andere Teile des Frequenzumrichters wie die
Frontabdeckung kénnen beim Verbrennen giftige Gase abgeben.
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Kapitel 2 Geratebeschreibung

2.1 Typenschild
PRODUCT : E510-401-H3FP MOTORRATING : 1HPIOTSKW o @ Umnichtarmodall und Motorlaistung
INPUT  -AC 3 PH 50/60Hz 380V-480V (+10%.-15%)  4.2A <«—— bingangsdaten
OUTPUT 'AC 3 PH 0-B650Hz O-480V 2.3A P20 4— Lusgangsdalan

MODEL :ES10-401-H3F

@

2.2 Modellbezeichnung

N -2 P5-H1 FN|4S

Spannungs-
versorgung ] Ausfiihrung:
2 2 0-V-Typ N4S: IP66/Netzschalter und
4 400-V-Typ Potentiometer integriert
N4: P66
_ N4R: IP66/Potentiometer
Motorleistung integriert
2 0-V-Typ PS5 04 KW Keine Angabe: IP20
01: 0,75 kw
02: ,5kw
N : Funkentstorfilter

—|F: Filter integriert
Keine Angabe: kein Filter

Anschluss
1: Einphasig

400V-Typ  01: 0,75 kW 3: Dreiphasig

02: 1,5kw

03: 2,2kw Ausflihrung

05: 3,7 kW ~ |H: Standard

08: 5,5 kW

10: 7,5kw

15: 11 kw

20: 15kw

25. 18,5 kW
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2.3 Typenubersicht

IP20 / NEMA 1
Spannung Motorleistung Funkentstorfilter E
Modell (V AC) [HP) (kW) v X BaugroBe
KE510-2P5-H1F 1-ph. 05 0.4 &) 1
KE510-201-HAF jg”ﬂfﬁfﬁ‘; 1 0.75 ) 1
KE510-202-H1F sn.rr;u e = 2 15 &) 2
KE510-203-H1F 3 2.2 &3 2
KE510-401-H3F 1 0.75 5] 1
KE510-402-H3F 2 15 & 1
KE510-403-H3F 3 2.2 s 2
KE510-405-H3F 3au3jghv 5 37 & 2
KE510-408-H3F o da 75 5.5 IS 3
KE510-410-H3F E0/60 He 10 7.5 & 3
KE510-415-H3F 15 11 s 3
KE510-420-H3F 20 15 & 4
KE510-425-H3F 25 18.5 5] 4

V : eingebaut
X :ohne
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IP66 / NEMA 4X

Modell Spannung Motor- Funkent- Foten- Netz- Bau-
(W AC) leistung starfilter tiometer schalter grobe
He)y [ kW) [ v [ X | v [ X [ Vv ] X

KE510-2P5-H1FN4S 1-ph. 05 0.4 & @ G 1
KE510-201-H1FN4S 91%“;%4105‘":, 1 0.75 | @ & ) 1
KE510-202-H1FNAS i | 2 | W | B 5] o 2
KE510-203-H1FN4S 3 2.2 s @ &) 2
KE510-401-H3FN4S 1 075 | © 5] s 1
KE510-402-H3FN45 2 15 s 5] &) 1
KE510-403-H3FN4S 3 2.2 5] s e 2
KEA10-405-H3FN4S 3-ph. 5 37 5] e 5] 2
KE510-408-HIFNAS e | FE | BB O 5] &) 3
KE510-410-H3FN4S £0/60 Hz 10 7.5 s 5] &) 3
KE510-415-H3FN4S 15 11 &) & &) 3
KE510-420-H3N4 20 15 5 3 @ 3
KE510-425-H3N4 25 18.5 & & 5] 3

V : eingebaut
X :ohne
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Kapitel 3 Umgebung & Montage

3.1 Umgebung

Der Aufstellort hat gro3en Einfluss auf den fehlerfreien Betrieb und die Lebensdauer des
Frequenzumrichters. Installieren Sie den Frequenzumrichter daher in einer Umgebung, die den
folgenden Werten entspricht:

Schutz

Schutzart IP20 / NEMA 1 & IP66 / NEMA 4X (abh&ngig vom Modell)

Umgebungsbedingungen

IP20 / NEMA 1:

-10-50 °C innerhalb eines Schaltschranks (ohne Staubabdeckung),

-10-40 °C aulerhalb eines Schaltschranks (mit Staubabdeckung)

IP66 / NEMA 4X: -10-50 °C

Halten Sie die entsprechenden Mindestabsténde ein und sorgen Sie fir eine
ausreichende Warmeabfuhr, wenn mehrere Frequenzumrichter in einem
Schaltschrank montiert sind.

Umgebungs-
temperatur

Lagertemperatur | -20-60 °C

Max. 95 % (keine Kondensatbildung)
Luftfeuchtigkeit Verhindern Sie die Eisbildung im Frequenzumrichter.
(Gemal Standard IEC 60068-2-78).

G .. 11g (9,8m/s?) bis max. 20 Hz
Vibrationsfestigkeit | 5 o (5,88 m/s?) von 20 Hz bis 50 Hz (Gemé® Standard IEC 60068-2-6)

Aufstellort
Wahlen Sie den Aufstellort so, dass keine Umweltbedingungen auf den Frequenzumrichter
einwirken, die den Betrieb beeintrachtigen kénnen. Der Frequenzumrichter darf niemals unter den
folgenden Bedingungen montiert oder betrieben werden:
¥, Direkte Sonneneinstrahlung, Regen oder Feuchtigkeit
% Olnebel und Salze
¥ Staub, Stofffasern, kleine Metallspane, aggressive Flussigkeiten und Gase
¥, Elektromagnetische Stdérungen z. B. von Schweil3anlagen
¥ Radioaktive und leicht entflammbare Stoffe
¥, Starke Vibrationen von Maschinen wie Pressen oder Stanzmaschinen.
Verwenden Sie wenn ngtig vibrationsmindernde Befestigungsoptionen.
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Elektrische Daten der Anschlussklemmen

Modell Empfohlene | Eingangsspannungsbereich Spannung (Volt) Strom (A)
Motorleistung
(HP)
. 0,5/1 200 V-240V
Baugrofle 1 600 20
1/2 380 V—480 V
. 2/3/5 200 V-240V
Baugrof3e 2 600 45
3/5 380 V480 V
. 7,5/10/15/20 200 V=240V 600 65
Baugrofie 7,5/10/15/20/ 600 100
3/4 ’ o5 380 V-480 V

Die maximalen RMS-Werte des symmetri

schen Stroms und der Spannung sind wie

folgt.
Gerétedaten Maximale Spannun
Kurzschlussstrom (A) P g
Spannung HP (Volt)
220V 0,5-20 5000 240
440 V 1-25 5000 480
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3.2 Montage
3.2.1 Montagearten

3.2.1.1 IP20 / NEMA 1 Standardmontage
(a) Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP; einphasig: 200 V, 0,5-1 HP;
dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400 V, 1-2 HP;

BaugrofRe 1
GO

i |
I

/

Schraube M4 .
Y o

7N Hm» B
.*,{ "‘-.

‘\
S CALTION
ﬁ ~
\
[
b i

E \

", Schraube M4

al

Schraube M4

BaugréRe 1 (NEMAL)

J 5
v \\
a0
i )

W,

iﬁ Schraube M4

(b) Ein-/dreiphasig: 200 V, 2—3HP; einphasig: 20 0V, 2-3 HP; dreiphasig: 200 V, 5 HP; 400 V, 3-5 HP

BaugréiRe 2

=

'\\‘.
S
\'\-\
“, Schraube M4
Py
z"’f w:"
7 -.:::

BaugréiRe 2 (NEMAL)

g o

15

x\
X
- Schraube M4

™
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(c) Dreiphasig: 200 V, 7,5-10 HP; 400 V, 7,5-15 HP

Schraube M4

o

BaugroiRe 3

)

ELT_?_}
[FEEEE

;!
% Schraube M4
7%

{\-\.
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(d) Dreiphasig: 200 V, 15-20 HP; 400 V, 20-25 HP

Schraube M5

BaugroiRe 4

2

4

s

ﬁ.

BaugréiRe 4 (NEMAL)

3-5
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Schraube M5 K

4

N

4

(e) Dreiphasig: 400 V, 20—-25HP (Modelle mit Filter)

BaugroiRe 4

2l
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3.2.1.2 IP66/NEMA 4X Standardmontage

(&) Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP; einphasig: 200 V, 0,5-1 HP;

dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400 V, 1-2 HP

Schraube M5

Schraube M6
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(c) Dreiphasig: 200 V, 8-20 HP; 400 V, 8-25 HP

(x| ~ [ i8]
Schraube M6 @

Schraube M6

2087 LA & &

Vlll |||I”\||| |||I’W||| |||ﬁ:l

[IRCI TTT (0Ta
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Arbeitsschritte zur Montage und Demontage der Abdeckungen wie folgt:
¥ P20/ NEMA 1
(@) Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP; Einphasig: 200 V, 0,5-1 HP;
dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400 V, 1-2 HP
BaugroiRe 1

o

Schritt 1: Ldsen der Schraube Schritt 2: Entfernen der Klemmenabdeckung

Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4: Schraube anziehen
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BaugréRe 1 (NEMAL)

Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4: Schraube anziehen
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(b)Ein-/dreiphasig: 200 V, 2—3 HP; einphasig: 200 V, 2—-3 HP; dreiphasig: 200 V, 5 HP; 400 V, 3-5 HP
BaugroiRe 2

Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4;: Schrauben anziehen
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BaugréRe 2 (NEMAL)

p:

—
——

Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4: Schrauben anziehen
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(c) Dreiphasig: 200 V, 7,5-10 HP; 400 V, 7,5-15 HP
BaugroiRe 3

V4 -

Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4: Schrauben anziehen
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BaugréRe 3 (NEMAL)

Schritt 2: Entfernen der Klemmenabdeckung

Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4: Schrauben anziehen
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(d) Dreiphasig: 200 V, 15-20 HP; 400 V, 20-25 HP
BaugroiRe 4

Schritt 1: Ldsen der Schrauben Schritt 2: Entfernen der Klemmenabdeckung

d

Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4: Schrauben anziehen
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BaugréiRe 4 (NEMAL)

Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4: Schrauben anziehen
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(e) Dreiphasig: 400 V, 20-25 HP
BaugréiRe 4 (Modelle mit Filter)

Sy
Schritt 1 %g
=

Id © ’
ya_ g

Schritt 2: Entfernen der Klemmenabdeckung

Schritt 2

Schritt 1 : : |
: ‘Hi
Schritt 3: Verdrahten & Klemmenabdeckung anbringen Schritt 4: Schrauben anziehen
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%4 1P66/NEMA 4X

Schritt 1: Losen Sie die Schrauben, heben Sie die Abdeckung an und legen diese neben der Maschine ab.

— =

R~
A4 ’1.

L

f
i,
L:\: a

Schritt 2: Entfernen Sie die Gummistopfen und verwenden Sie zum Anschluss der Kabel wasserdichte
Kabeldurchfiihrungen.
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Schritt 3: Verlegen Sie die Leistungs- und Motorkabel durch die Kabeldurchfiihrungen und schlie3en
Sie diese an den korrekten Klemmen an.

Verlegen Sie das Steuerkabel durch die vordere Kabeldurchfiihrung sichern Sie es mit der
Kabelklemme.

Schritt 4: Prifen Sie, ob die wasserdichten Kabeldurchfihrungen fest angezogen sind und ob die

Dichtung fiir die Abdeckung korrekt positioniert ist. Setzen Sie danach die Abdeckung wieder
auf und ziehen Sie die Schrauben an.
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3.2.2 Montageabstand

Halten Sie die aufgefiihrten Mindestabstande fir eine gute Luftzirkulation zur Kiihlung ein. Montieren Sie
den Frequenzumrichter auf Materialien, die eine gute Warmeabfuhr gewahrleisten.

Montage eines einzelnen Frequenzumrichters

Montieren Sie den Frequenzumrichter fir eine effektive Kithlung vertikal.

ﬂ

5cm

Vorderansicht
Montage m ehrerer Frequenzumrichter nebeneinander

5cm

Schalt-
L—  schrank

.
C

@E Ventilator

ﬁ
1§

0

—
=
=
=
=
=
=
=
=
=
=
=

D s

.

Seitenansicht

Halten Sie in Abhangigkeit der Umgebungstemperatur und der im Schaltschrank erzeugten Warme die

notwendigen physikalischen Abstande ein.

Schalt-
schrank

Ventilator

N
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3.2.3 Leistungskurve
Das folgende Diagramm zeigt den zulassigen Ausgangsstrom in Anhangigkeit der Taktfrequenz und der
Betriebstemperaturen von 40 °C und 50 °C.

BaugréRen 1/2/3/4
(Einphasig: 200 V, 0,5-3 HP; Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-3 HP;
Dreiphasig: 200 V, 2—-20 HP; 400 V, 1-25 HP)

Nennstrom (In)

10090 == + e ¢ o ¢ e ¢ m———m s st s 0 ccss e

90% ~N
85%

70%

60%

50%

2 4 6 8 10 12 14 16
Taktfrequenz (kHz)
Hinweis: -------- Leistungskurve fiir 40 °C Umgebungstemperatur

== == == e= | eistungskurve fur 50 °C Umgebungstemperatur
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3.3 Anschluss

Anzugsmomente fir die Klemmenschrauben

™M1 T™M2
Modell Kabelquerschnitt Anzugsmoment Kabelquerschnitt Anzugsmoment
AWG mm2 kgf.cm | Ibfin | Nm | AWG mm2 kgf.cm | Ibf.iin | Nm
BaugroRe 1 | 20-12 | 0,52-3,33 10,20 0,006 | 1,0
BaugroRe 2 | 18-8 0,81-8,37 18,35 | 0,010 | 1.8
BaugroRe 3 | 14-6 | 2,08-13,30 26-14 | 0,13-2,08 8,16 0,005 | 0,8
21,15 24,47 0,014 | 24
BaugroRRe 4 4-3 26.67

3.3.1 Leistungskabel

Das Spannungsversorgungskabel muss an Klemmenblock TM1 angeschlossen werden. Fur die 1-phasige
Versorgungsspannung an 230 V erfolgt der Anschluss tber die Klemmen L1(L) und L3(N), fur die 3-phasige
Versorgungsspannung uber die Klemmen L1(L), L2 und L3(N).

Das Motorkabel ist an die Klemmen T1, T2 und T3 des Klemmenblocks TM1 anzuschlie3en.

Warnung: Ein Anschluss der Spannungsversorgung an die Klemmen T1, T2 und T3 fiihrt zu einer Zerstdrung
des Frequenzumrichters.

Anschlussbeispiel: Anschluss des Frequenzumrichters an eine Spannungsversorgung.

Leistungs-

Spannungs-

schalter
versorgung —~ M
/\// O/—\O—M Frequenz-
% — M umrichter

3,
Installieren Sie ein Funkentstorfilter oder einen Trenntransformator, wenn auch andere elektrische

Anlagen an die gleiche Spannungsversorgung angeschlossen sind, wie der Frequenzumrichter.
Bitte beachten sie hierbei die gultigen Normen.

Spannungs-
versorgung

—
S oM
& O/\O—M req_uenz»%

— umrichter
Leistungs- & S oM

schalter
—

Leistungs-
schalter

Spannungs-
versorgung

A

A
4

Fre-
Funk-

" quenz-
entstor- [ "

filter richter

Trenntransformator

o)
;
E] IS

Maschine

Maschine

E

3.3.2 Anschluss der Steuerkabel

Die Steuerkabel missen an den Klemmenblock TM2 angeschlossen werden.
Wahlen Sie das Leistungs- und die Steuerkabel nach folgenden Kriterien aus:

¥4 Die nationalen Vorschriften und Normen sind zu beriicksichtigen.

YaVerwenden Sie Kupferkabel mit dem entsprechenden Querschnitt fiir 65/70 °C.
¥ Die minimale Nennspannung eines Kabels fur 200-V-Frequenzumrichter muss 300 V AC betragen, die
minimale Nennspannung eines Kabels fur 400-V-Frequenzumrichter muss 600 V AC betragen.

% Verlegen Sie alle Kabel in einem ausreichenden Abstand zu anderen Leistungskabeln, um Stéreinflisse
Zu vermeiden.

¥ Verwenden Sie paarweise verdrillte Leitungen und verbinden Sie die Abschirmung nur auf Seiten des
Frequenzumrichters mit der Erdungsklemme. Die Kabellange sollte 50 m nicht Uberschreiten.

Abschirmung Isolierung

Abschirmung auf der
Frequenzumrichterseite mit der
Erdungsklemme verbinden Diese Seite nicht anschlieRen
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3.3.3 Anschluss und EMV-Richtlinien

Verlegen Sie zur wirkungsvollen Stérunterdriickung keine Leistungs- und Steuerkabel gemeinsam in einem
Kabelkanal.

Benutzen Sie geschrimte Kabel oder verlegen Sie das Motorkabel in einem metallischen Kabelkanal, um
Storstrahlungen zu vermeiden.

Erden Sie das Motorkabel beidseitig — also auf der Frequenzumrichter- und der Motorseite —, um
Storstrahlungen effektiv zu unterdriicken. Die Verbindungen sollten so kurz wie méglich sein.

Motor- und Signalkabel anderer Steuerkomponenten missen mindestens 30 cm entfernt sein.

Der Frequenzumrichter . ( verflgt Uber ein integriertes EMV-Filter der Klasse A fur die erste
Umgebung, eingeschrankte Erhéltlichkeit (Kategorie C2).

Typischer Anschluss

1. Schutzleiter

L1(L) Der Querschnitt des Schutzleiters fur Schaltschrank
und Montageplatte muss entsprechend den lokalen
Bestimmungen gewahlt werden. Min. 10 mmz2.
L3(N)
E 2. Montageplatte. Galvanisierter Stahl (nicht lackiert).

3. Ferritkern/Ausgangsfilter

Ferritkerne kbnnen bei langen Motorkabeln zur

Unterdriickung von Stérausstrahlungen eingesetzt
L1(L) L3(N) werden. Legen Sie drei Windungen des Motorkabels
Frequenzumrichter um den Ferritkern und bringen Sie ihn so nah wie
moglich am Frequenzumrichter an. Ausgangsfilter
kénnen zum Schutz der Motorwicklungen zusatzlich
die Spannungsanstiegsgeschwindigkeit (dU/dt)
begrenzen.

4. Die Metallschelle darf nicht mehr als 150 mm vom
Frequenzumrichter entfernt sein.

Hinweis: Werden kein Schaltschrank und keine
Montageplatte verwendet, ist die Abschirmung mittels
einer 360°-Verbindung an die Ausgangsklemme E
des Frequenzumrichters anzuschlieRen.

5. Abgeschirmtes 4-adriges Kabel

6. Separates Erdungskabel, auRerhalb des Motorkabels
mit einem Abstand von mindestens 100 mm verlegt.
Hinweis: Dies ist die bevorzugte Methode —
insbesondere bei dicken Motorkabeln mit grol3en
Langen.

Ein mehradriges geschirmtes Kabel (3 Adern &
Schutzleiter) kann bei kleinen Leistungen und kurzen
Motorleitungen verwendet werden.

7.SchlieRen Sie die Kabelabschirmung mit einer
360°-Verbindung an und verbinden Sie sie mit der
Erdungsklemme des Motors.
Die Verbindung ist so kurz wie mdglich zu halten.

8. Erdungsklemme des Motors (Schutzerde).
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3.3.4 Haftung

Y

Y

3

3

Y

Ya

"HU + H U Vilderhim@ttkélne Verantwortung fur Fehler oder Schaden des Frequenzumrichters, die
auf eine Nichtbeachtung der Inhalte in diesem Handbuch zurickzufihren sind. Dies gilt
insbesondere fir die nachfolgend aufgefihrten Punkte:

Wenn keine passende Sicherung oder kein passender Leistungsschalter zwischen der Spannungs-
versorgung und dem Frequenzumrichter geschaltet wurde.

Wenn zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor ein Leistungsschiitz, eine Kapazitat zur
Verbesserung des cos phi, ein Uberspannungsschutz, ein LC- oder RC-Kreis angeschlossen wurde.

Wenn ein nicht passender Drehstrom-Kéfiglaufer-Asynchronmotor angeschlossen wurde.
Gilt nur bei Einsatz in einer Umgebung mit Verschmutzungsgrad 2 oder ahnlich.

Da keine Drehzahlbegrenzung vorhanden ist, tbernimmt GH U + H UkéneHHafomgWir Schaden, die
durch zu hohe Drehzahl entstehen.

Hinweis:

Treibt ein Frequenzumrichter mehrere Motoren an, so muss die Summe der Stréme der gleichzeitig
betriebenen Motoren kleiner als der Nennstrom des Frequenzumrichters sein. Jeder Motor muss mit
einem passenden thermischen Uberlastschutz abgesichert werden.
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3.3.5 Systemkonfiguration

&

Erdung

Stellen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung
passend ist.

Spannungs- Zwischen der Spannungsversorgung und dem
versorgung Frequenzumrichter muss ein Leistungsschalter oder
eine Sicherung geschaltet werden.
Waéhlen Sie den Leistungsschalter entsprechend der
_ Nennspannung und dem Nennstrom des
Leistungs- Frequenzumrichters. Fuhren Sie keine Start- und
schalter Stoppvorgange uber den Leistungsschalter aus.
& Fehlerstromschutzschalter (RCD)
Eehlerstrom- Setzen Sie einen fur die Verwendung mit
schutzschalter | Frequenzumrichtern geeigneten Fehlerstrom-
schutzschalter ein und beachten Sie die giiltigen
Richtlinien und Standards.
In der Regel wird kein Leistungsschitz bendétigt.
Ein Leistungsschutz kann zum Beispiel zur externen
Leistungs- Steuerung oder zum automatischen Wiederanlauf nach
schitz einem Netzausfall eingesetzt werden.
Fuhren Sie keine Start- und Stoppvorgange tber das
Leistungsschiitz aus.
Netzdrossel Wird ein 200-V-/400-V-Frequenzumrichter der

zur Erhdéhung
des
Leistungs-
faktors

Leistungsklasse unter 15 kW an einem Transformator
mit einer Nennleistung von 600 kVA oder mehr
betrieben, kann zur Stérunterdriickung und zur
Erhohung des Leistungsfaktors eine Netzdrossel
angeschlossen werden.

Funkentstor-
filter

Der Frequenzumrichter . ( verflgt Uber ein internes
Filter der Klasse A fir die erste Umgebung

(Kategorie C2 ELV )Nn Abhangigkeit Ihrer
Anwendung kann zur Erflllung der Anforderungen der
EMV-Richtlinien ein externes Filter erforderlich werden.

Frequenz-
umrichter

Ein einphasiger Anschluss erfolgt tiber die Klemmen
L1(L) & L3(N) und ein dreiphasiger Anschluss Uber die
Klemmen L1(L), L2, L3(N).

Achtung! Ein Anschluss der Spannungsversorgung an
die Klemmen T1, T2 und T3 fUhrt zu einer Zerstérung
des Frequenzumrichters.

Die Ausgangsklemmen T1, T2 und T3 missen mit den
Klemmen U, V und W des Motors verbunden werden.
Um die Motordrehrichtung umzukehren, vertauschen
Sie zwei der Kabel an den Anschliissen T1, T2 oder
T3.

Frequenzumrichter und Motor missen korrekt geerdet
werden.

Der Erdungswiderstand fur 200 V muss kleiner als
100 Ohm, fir 400 V kleiner als 10 Ohm sein.

Motor

Drehstrom-Asynchronmotor. Der Spannungsabfall
Uber dem Motorkabel kann berechnet werden:

Der Spannungsabfall sollte kleiner als 10 % sein.
Spannungsabfall zwischen den Phasen [V] =

\/§ x Leitungswiderstand [ /km] x Leitungslange [m] x
Strom x 107
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3.3.6 Erdung

Der Frequenzumrichter muss entsprechend den nationalen Standards und Sicherheitsvorschriften geerdet
werden.

Y

Y

3
3/

Waébhlen Sie den Querschnitt des Erdungskabels gemaf den nationalen Standards und
Sicherheitsvorschriften. Halten Sie das Kabel so kurz wie mdglich.

Erden Sie den Frequenzumrichter nicht gemeinsam mit anderen leistungsintensiven Maschinen
(SchweilRanlagen, Motoren mit hoheren Leistungsklassen). Erden Sie den Frequenzumrichter separat.
Uberpriifen Sie, ob alle Erdanschlisse sicher ausgefiihrt sind.

Vermeiden Sie Erdschleifen durch die gemeinsame Erdung mehrerer Frequenzumrichter.

Hinweis: Halten Sie bei der Montage mehrerer Frequenzumrichter zwischen den Geréaten einen
Mindestabstand von 5 cm ein, damit eine ausreichende Kiihlung gewahrleistet ist.

(@) Korrekt (b) Korrekt (c) Nicht korrekt
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3.3.7 Geratekomponenten
3.3.7.1 Geratekomponenten IP20/NEMA 1

(a) Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP; einphasig: 200 V, 0,5-1 HP;

dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400 V, 1-2 HP

A -BaugroiRe 1

Bedieneinheit

Warnaufkleber

Klemmenabdeckung

.( -B1(NEMA1)

Bedieneinheit

Warnaufkleber

Klemmenabdeckung
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Montagebohrung

Kahlkorper

Typenschild

Barcodeaufkleber

Ventilatorabdeckung

Montagebohrung

Kuhlkorper

Typenschild

Barcodeaufkleber

Ventilatorabdeckung

NEMA1-Gehause



(b) Ein-/dreiphasig: 200 V, 2—3 HP; Einphasig: 200 V, 2—-3 HP;
dreiphasig: 200 V, 5 HP; 400 V, 3-5

HP . ( -BaugréiRe 2

Montagebohrung
Bedieneinheit Kuhlkorper
Typenschild

Warnaufkleber Barcodeaufkleber

Klemmenabdeckung
Ventilatorabdeckung

A -BaugrofRe 2 (NEMAL)

Montagebohrung

Bedieneinheit Kuhlkdrper

Typenschild

Warnaufkleber
Barcodeaufkleber

Klemmenabdeckung
Ventilatorabdeckung

NEMA1-Gehéause
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(c) Dreiphasig: 200 V, 7,5-10 HP; 400 V, 7,5-15

HP . ( -BaugréiRe 3

Bedieneinheit

Warnaufkleber

Klemmenabdeckung

A -BaugrofRe 3 (NEMAL)

Bedieneinheit

Warnaufkleber

Klemmenabdeckung

Ventilatorabdeckung

Montagebohrung

Kahlkorper

Typenschild

Barcodeaufkleber

Ventilatorabdeckung

Ventilatorabdeckung

Montagebohrung

Kahlkorper

Typenschild

Barcodeaufkleber

Ventilatorabdeckung

NEMA1-Gehause
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(d) Dreiphasig: 200 V, 15-20 HP; 400 V, 20-25

HP . ( -BaugréRe 4

Bedieneinheit

Warnaufkleber

Klemmenabdeckung

( -BaugrofRe 4 (NEMAL)

Bedieneinheit

Warnaufkleber

Klemmenabdeckung

Ventilatorabdeckung

Montagebohrung

Kahlkorper

Typenschild

Barcodeaufkleber

Ventilatorabdeckung

Montagebohrung

Kahlkorper

Typenschild

Barcodeaufkleber

NEMA1-Gehause
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(e) Dreiphasig: 400 V, 20-25 HP

Bedieneinheit

Warnaufkleber

Klemmenabdeckung

(

-BaugréiRe 4 (mit Filter)
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Ventilatorabdeckung

Montagebohrung

Kahlkorper

Typenschild

Barcodeaufkleber

Funkentstorfilter



3.3.7.2 Geratekomponenten IP66/NEMA 4X
(@) Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP; Einphasig: 200 V, 0,5-1 HP
dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400 V, 1-2 HP

( -BaugroRe 1 (IP66/NEMA 4X, modellabhangig mit/ohne eingebautem Potentiometer
und Netzschalter)

Montagebohrung
Kahlkorper
5-stellige Anzeige
Obere Abdeckung
Bedienfeld Typenschild
Modellbezeichnung Potentiometer
Schraube Untere Abdeckung
Montagebohrung
Netzschalter

Wasserdichte
Kabeldurchfiihrung
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(b) Ein-/dreiphasig: 200 V, 2—-3 HP; einphasig: 200 V, 2—3 HP;
dreiphasig: 200 V, 5 HP; 400V, 3-5 HP

( -BaugroRe 2 (IP66/NEMA 4X modellabhangig mit/ohne eingebautem Potentiometer
und Netzschalter)

Kihlkorper
Montagebohrung
5-stellige Anzeige Untere Abdeckung

Bedienfeld

Potentiometer

Modellbezeichnung
Netzschalter Obere Abdeckung
Schraube

Wasserdichte
Kabeldurchfiihrung
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(c) Dreiphasig: 200 V, 8-20 HP; 400 V, 8-25 HP

( -BaugroRe 3 (IP66/NEMA 4X modellabhangig mit/ohne eingebautem Potentiometer
und Netzschalter)

Montagebohrung Kuhlkorper

Obere Abdeckung Untere Abdeckung

5-stellige Anzeige

Bedienfeld Potentiometer

Netzschalter Modellbezeichnung

Schraube

Wasserdichte
Kabeldurchfiihrung

Geratekomponenten bei entfernter Klemmenabdeckung

( -BaugroRe 1 ( -BaugroRe 2

2

Bedieneinheit

|
|
—_— ‘
=1~ 1) N | CIREED
) . SET ‘
(em]o) E5ID || ™2 (om o)
T € @/‘HW I
E510-201-H !
‘ I 200V 075‘k\N RS485
RS485 4
f ™1
\
(6] B
Nl Y == Erdungs-
®E) ©@®) klemmen
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A -BaugrofRe 3 A -BaugrolRe 4

Bedieneinheit

T™M2
RS4S5 RS485
T™M1
Erdungsklemmen
Warnaufkleber
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3.4 Technische Daten

3.4.1 Modellspezifische Daten

200-V-Typen: einphasig

Modell: . ( - - HIF(N4)(S) 2P5 201 202 203
Empfohlene Motorleistung (HP) 0,5 1 2 3
Empfohlene Motorleistung (kW) 0,4 0,75 1,5 2,2

Ausgangsnennstrom (A) 3,1 4,5 7,5 10,5

Ausgangsleistung (kVA) 1,2 1,7 2,90 4,00

Eingangsspannungsbereich (V) Einphasig: 200-240 V, 50/60 Hz
Zulassige Spannungsschwankung +10 %/-15 %

Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0-240 V

Eingangsstrom (A)* 8,5 12 16 23,9

Gewicht (kg) 1,65 1,65 2,5 2,5

Zuldssige Dauer des Netzausfalls (s) 2,0 2,0 2,0 2,0

Schutzart IP20/NEMA1&IP66/NEMA4X
200-V-Typen: ein-/dreiphasig

Model: . ( - """ H- (N4R) 2P5 201 202 203
Empfohlene Motorleistung (HP) 0,5 1 2 3
Empfohlene Motorleistung (kW) 0,4 0,75 1,5 2,2

Ausgangsnennstrom (A) 3,1 4.5 7,5 10,5
Ausgangsleistung (kVA) 1,2 1,7 2,90 4,00

Eingangsspannungsbereich (V)

Ein-/dreihasig: 200-240 V, 50/60 Hz

Zuléssige Spannungsschwankung

+10 %/-15 %

Ausgangsspannungsbereich (V)

Dreiphasig: 0-240 V

Eingangsstrom (A)* 8,5/4,5 12/6,5 16/11 23,9/12,5
Gewicht (kg) 1,6 1,6 2,5 2,5
Zuldssige Dauer des Netzausfalls (s) 2,0 2,0 2,0 2,0
Schutzart IP20/NEMA1&IP66/NEMA4X
200-V-Typen: dreiphasig
Model: .( -t '- H3(N4) 202 205 208 210 215 220
Empfohlene Motorleistung (HP) 2 5 7,5 10 15 20
Empfohlene Motorleistung (kW) 1,5 3,7 5,5 7,5 11 15
Ausgangsnennstrom (A) 7,5 17,5 26 35 48 64
Ausgangsleistung (kVA) 2,9 6,7 9,9 13,3 20,6 27,4
Eingangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 200—240 V, 50/60 Hz
Zuldssige Spannungsschwankung +10 %/-15 %
Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0-240 V
Eingangsstrom (A)* 11 20,5 33 42 57 70
Gewicht (kg) 1,6 2,5 6,5 6,5 10,1 10,4
Zulassige Dauer des Netzausfalls (s) 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
Schutzart IP20/NEMA1&IP66/NEMA4X

* Der Eingangsstrom ist ein berechneter Wert bei Ausgangsnennstrom.
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400-V-Typen: dreiphasig

Model: . ( - P-H3(F)(N4A)(S) 401 402 403 405
Empfohlene Motorleistung (HP) 1 2 3 5
Empfohlene Motorleistung (kW) 0,75 1,5 2,2 3,7

Ausgangsnennstrom (A) 2,3 3,8 5,2 8,8
Ausgangsleistung (kVA) 1,7 2,9 4,0 6,7
Eingangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 380~480V, 50/60 Hz
Zulassige Spannungsschwankung +10 %/-15 %
Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0-480 V
Eingangsstrom (A)* 4,2 5,6 7,3 11,6
Gewicht (kg) 1,7 1,7 2,5 2,5
Zuldssige Dauer des Netzausfalls (s) 2,0 2,0 2,0 2,0
Schutzart IP20/NEMA1&IP66/NEMA4X
Model: . ( - - H3(F)(N4) 408 410 415 420 425
Empfohlene Motorleistung (HP) 7,5 10 15 20 25
Empfohlene Motorleistung (kW) 5,5 7,5 11 15 18,5
Ausgangsnennstrom (A) 13,0 17,5 24 32 40
Ausgangsleistung (kVA) 9,9 13,3 19,1 27,4 34
Eingangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 380-480 V, 50/60 Hz
Zuldssige Spannungsschwankung +10 %/-15 %
Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0 —480 V
Eingangsstrom (A)* 17 23 31 38 48
Gewicht (kg) 6,7 6,7 6,7 13,7 13,7
Zuldssige Dauer des Netzausfalls (s) 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
Schutzart IP20/NEMA1&IP66/NEMA4X

* Der Eingangsstrom ist ein berechneter Wert bei Ausgangsnennstrom.

F: Integriertes Filter

N4: Schutzart IP66, kein Netzschalter oder Potentiometer

N4R: Schutzart IP66, Potentiometer integrie
N4S: Schutzart IP66, Netzschalter

rt, kein Netzschalter

und Potentiometer integriert
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3.4.2 Allgemeine technische Daten

Merkmal

- (

Steuerverfahren

U/f-Steuerung, Vektorregelung

Frequenzbereich

0,01-650,00 Hz

Startdrehmoment

150 %/3 Hz (U/), 150 %/1 Hz (Vektor)

Drehzahlregelbereich

1:50

Aufldsung bei der
Frequenzeinstellung

Digitaleinstellung: 0,01 Hz

Analogeinstellung: 0,06 Hz/60 Hz

Bedienfeld: Einstellung direkt Gber die Tasten x z oder

Frequenz das Potentiometer
. I Externe Eingangsklemmen:
Einstellung Al1 (0/2-10 V), A2 (0/4-20 mA)
Digitales Motorpotentiometer (Gruppe 3)
Frequenzvorgabe (iber Kommunikation
Untere und obere Frequenzgrenze und
Frequenzgrenze "
3 Frequenzspringe
RUN-/STOP-Tasten auf dem Bedienfeld
. Externe Klemmen:
Start Betrieb Multifunktionaler Betriebsmodus 2-/3-adrige Ansteuerung
Tippbetrieb
Startsignal iber Kommunikation
U/f-Betrieb 18 feste und 1 frei programmierbare Kurve
Taktfrequenz 1-16 kHz
Steuerung der 2 Parameter fUr Beschleunigung-/Bremsung
Beschleunigung-/Bremsung | 4 Parameter fur S-férmige Kurve
Programmierbarer Eingang | 29 Funktionen (siehe Beschreibung Parametergruppe 3)
Programmierbarer
Haupt- Ausgang 21 Funktionen (siehe Beschreibung Parametergruppe 3)
Betriebs- i
funktionen izz%zirr]gmlerbarer analoger 5 Funktionen (siehe Beschreibung Parametergruppe 4)
Uberlastiiberwachung, 16 einstellbare Festdrehzahlen,
automatischer Start, Umschaltung der Beschleunigung/
Abbremsung (2 Parametersatze), Vorgabe des Start-
Andere Funktionen befehls Haupt/Alternativ, Vorgabe des Drehzahl-Soll-
werts Haupt/Alternativ, PID-Regelung, Drehmoment-
anhebung, U/f-Startfrequenz, Fehler zurlicksetzen,
Brand-Notfall-Modus
Anzeige: Parameter, Parameterwert, Frequenz,
Bandgeschwindigkeit, Zwischenkreisspannung,
LED Ausgangsspannung, Ausgangsstrom, PID-Istwert,
Anzeige Zustand der Ein-/Ausgangsklemmen,

Kihlkérpertemperatur, Programmversion, Fehler-Log

Zustandsanzeige

Betrieb / Stopp / Vorwarts / Riickwarts usw.
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Schutz-
funktionen

Uberlastschutz

Integrierter Uberlastschutz far Motor

Frequenzumrichter (150 %/1 min)

und

Uberspannung

200-V-Typen: >410 V, 400-V-Typen: >820 V

Unterspannung

200-V-Typen: <190 V, 400-V-Typen: <380 V

Wiederanlauf nach
kurzzeitigem Netzausfall

Automatischer Wiederanlauf nach kurzzeitigem
Netzausfall.

Strombegrenzung Strombegrenzung fur Beschleunigung/Bremsung/Betrieb
Kurzs"chlussfeste Elektronischer Schutz der Schaltkreise

Ausgénge

Erdschluss Elektronischer Schutz der Schaltkreise

Andere Schutzfunktionen

Ubertemperatur Kiihlkérper, Automatische
Taktfrequenzreduzierung bei Temperaturanstieg,
Fehlerausgabe, Reversierverbot, Direkter Start des
Betriebs nach Einschalten und Zurilicksetzen eines
Fehlers deaktiviert, Schreibschutz fir Parameter

Alle Baugrof3en verfligen Uber einen eingebauten Bremstransistor

Kommunikationsfunktionen

StandardmaRig eingebaute RS485-Schnittstelle
(Modbus-Protokoll) fiir 1:1- und 1:n-Steuerungen

Umgebungs-
bedingungen

Umgebungstemperatur -10-50 °C (Hinweis 1)
Lagertemperatur -20-60 °C
S Max. 95 % (keine Kondensatbildung)
Luftfeuchtigkeit (GemaR Standard IEC 60068 - 2-78)
L L Max. 20 Hz: 1 g (9,8 m/s?), 20-50 Hz: 0,6 g (5,88 m/s?)
Vibrationsfestigkeit (GemaR Standard IEC 60068 - 2-6)
Schutzart IP20/NEMAL & IP66/NEMA4X

Hinweis 1:
IP20/NEMA 1:

-10-50 =€ (ohne Staubabdeckung)
-10-40 °C (mit Staubabdeckung)

IP66/NEMA 4X:
-10-50 °C
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3.5 Anschluss
3.5.1 Einphasiger Anschluss

Brems-
widerstand
(Option)
Leistungsschalter Leistungs-
schutz
Frequenz-
umrichter- Drehstrom-
Spannungs- Netz- ausgang asynchronmotor
versorgung anschluss
Erde
1. Daten+
2: Daten—
3: Daten+
4: RXDO
FWD (Run/Stop) 5: TXDO
Q 6: Daten—
S REV (Run/Stop) Pin 1 bis Pin 8 7: 5V
= 8: GND
=
o
3 Drehzahl-
Q2 vorgabe
IS
£ Relais- 250 V AC/1 A
e Reset gang
o
Gemeinsamer Bezugspunkt
fur positive Logik
Relais- 250 VAC/1 A
ausgang (30VDC/1A)
Sicherheitsschalter
Programmierbarer
Sollwertvorgabe oder Ausgang
PID-Istwert 0-10V
Abgeschirmte Abgeschirmte
Leitung Leitung, paarig verdrillt
Klemme des Klemme des
Leistungskreises Steuerkreises

*1 JP1: Auswahl NPN/PNP, JP2: Auswahl Al1 0-10 V/0-20 mA, JP3: Auswahl Al2 0-10 V/0-20 mA

Modelle:
200V: . ( -2P5-H1(F)(N4S) / . ( -201-H1(F)(N4S) / . ( -202-H1(F)(N4S) / . ( -203-H1(F)(N4S)
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3.5.2 Ein-/dreiphasiger Anschluss

1-phasige Spannungsversorgung

Leistungs- Leistungsschiitz
schalter
Brems-
Spannungs- widerstand
versorgung (Option)
3-phasige Spannungsversorgung
Leistungs- Leistungsschiitz
schalter Frequenz- Drehstrom-
umrichter- asynchronmotor
ausgan
Spannungs- Netz- gang
versorgung anschluss
Erde
1. Daten+
2: Daten—
3: Daten+
4: RXDO
FWD (Run/Stop) 5: TXDO
3]
= 6: Daten—
8 REV (Run/Stop) Pin 1 bis Pin 8 7: 5V
c .
= 8: GND
o
g Drehzahl-
2 vorgabe
£
g Relais- 250 V AC/1A
o ausgang 30V DC/1A
a Reset ( )
Gemeinsamer Bezugspunkt
fur positive Logik
Relais- 250 V AC/1A
ausgang (30 V DC/1A)
Sicherheitsschalter
Programmierbarer
Sollwertvorgabe oder Ausgang
PID-Istwert 0-10 V

Abgeschirmte Abgeschirmte

Leitung Leitung, paarig verdrillt
Klemme des Klemme des
Leistungskreises Steuerkreises

*1 JP1: Auswahl NPN/PNP, JP2: Auswahl Al1 0-10 V/0-20 mA, JP3: Auswahl Al2 0-10 V/0-20 mA

Modelle:
200V: . ( -2P5-H(N4R) / . ( -201-H(N4R) / . ( -202-H(N4R) / . ( -203-H(N4R)
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3.5.3 Dreiphasiger Anschluss

Brems-
widerstand
(Option)
Leistungsschalter Leistungs-
schutz
Frequenz- Drehstrom-
umrichter- asynchronmotor
ausgan
Spannungs- Netz- gang
versorgung anschluss
Erde
1. Daten+
2: Daten—
3. Daten+
4: RXDO
FWD (Run/Stop) 5: TXDO
g . o 6: Daten—
£ REV (Run/Stop) Pin 1 bis Pin 8 7- 5V
2 8: GND
im|
L
8 Drehzahl-
.Oé vorgabe
E is-
g Relais 250 V AC/L A
g Reset ausgang (30 V DC/1 A)
o
Gemeinsamer Bezugspunkt
fur positive Logik Relais
- 250 VAC/1 A
ausgang (30 V DC/1 A)

Sicherheitsschalter

Sollwertvorgabe oder
PID-Istwert

Abgeschirmte
Leitung

Klemme des
Leistungskreises

Abgeschirmte
Leitung, paarig verdrillt

Klemme des
Steuerkreises

Programmierbarer
Ausgang
0-10V

*1 JP1: Auswahl NPN/PNP, JP2: Auswahl Al1 0-10 V/0-20 mA, JP3: Auswahl Al2 0-10 V/0-20 mA

-205-H3(N4) / . (
-220-H3(N4)

-402-H3(F)(N4)(S) / . (
-408-H3(F)(N4)(S) / . (

-208-H3(N4) / . (

-210-H3(N4) /

-403-H3(F)(N4)(S) /
-410-H3(F)(N4)(S) / . (

-415-

Modelle:

200V: . ( -202-H3(N4) / . (
( -215-H3(N4) / . (

400V: . ( -401-H3(F)(N4)(S) / . (
( -405-H3(F)(N4)(S) / . (
H3(F)(N4)(S) / . (

-420-H3(F)(N4)(S) / . (  -425-H3(F)(N4)(S)
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3.6 Beschreibung der Klemmen
3.6.1 Beschreibung der Klemmen des Leistungsteils

Klemme Beschreibung des Klemmenblocks TM1

L1(L) Netzspannungsanschluss: einphasig: L1(L)/L3(N)
L2 ein-/dreiphasig: L1(L)/L2/L3(N)

L3(N) dreiphasig: L1/L2/L3
T1
T2 Motoranschluss, mit den Klemmen U, V und W des Motors verbinden
T3
=) Anschluss fir Bremswiderstand: Zum Einsatz in Applikationen, bei denen eine Last mit
BR hohem Massentradgheitsmoment in kurzer Zeit angehalten werden muss (beachten Sie

die technischen Daten des Bremswiderstands)

<

Erdungsklemme

Baugruppe 1

Einphasig: 200 V, 0,5-1 HP

L1(L) L2 L3(N) T1 T2 T3

N e N ot I o EEN < = N St I =

- H—H -
P BR

Hinweis: Bei Umrichtern mit einphasigem Anschluss fehlt an Klemme L2 die Schraube.

Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP; dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400 V, 1-2 HP

L1(L) L2 L3(N) T1 T2 T3

S S £ = < N = NN o= N St N
7H—H7
P  BR
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BaugréiRe 2
Einphasig: 200 V, 2—-3 HP

L1(L) L2  L3(N) P BR T1 T2 T3
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \

Ein-/dreiphasig: 200 V, 2—-3 HP; dreiphasig: 200 V, 5 HP; 400 V, 3-5 HP

L1(L) L2 L3(N) P BR T1 T2 T3
\ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \ \

Baugrol3e 3 & BaugroRRe 4
Dreiphasig: 200 V, 7,5-20 HP; 400 V, 7,5-25 HP

L1 L2 L3 P BR T1 T2 T3
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3.6.2 Beschreibung der Klemmen des Steuerteils

Art Klemme Klemmenfunktion Signalpegel
s1 Rechtsdrehung—Stopp (Werkseinstellung), programmierbare
Eingangsklemme
S2 Linksdrehung/Stopp (Werkseinstellung), programmierbare
Eingangsklemme 24V DC, 8 mA, galvanische
Digital s3 Vorgabedrehzahl 0 (5-02), programmierbare Trennung mit Optokoppler
einlg;;i? -e Eingangsklemme (maximale Spannung 30 V
gang s4 Vorgabedrehzahl 1 (5-03), programmierbare DC, Eingangswiderstand:
Eingangsklemme 3,3k )
S5 Vorgabedrehzahl 2 (5-05), programmierbare
Eingangsklemme
S6 Fehler riicksetzen, programmierbare Eingangsklemme
NO
R1A (SchlieBer- | Programmiebarer Relaisausgang:
kontakt) Normalbertrieb, Fehler, Sollfrequenz,
NC (Offner- Fr_equenzwert erreicht_, _Automatischer
R1B Kontakt) Wiederanlauf, Kurzzeitiger Netzausfall,
RIC B Schnellstopp, Ausgangsabschaltung,
, ezug Uberlastschutz fiir Motor, Uberlastschutz fiir
Relais- NO ich hschwelle fi 250 VAC/1 A
ausgang HlioR Frequenzumr_l_c ter, Ansprechschwelle fir (30 V DC/1 A)
R2A (SchlieRer- | prenmomentiiberhhung, Voreingesteliter
kontakt) Stromwert erreicht, Voreingestellte
Bremsfrequenz erreicht, Fehler
PID-Ruckfuihrungssignal, Zahlerendwert
R2B Bezug erreicht, Zahleranfangswert erreicht,
SPS-Statusausgabe, SPS-Steuerung...
COM Gemeinsamer Bezugspunkt fir Digitaleingdnge
24-V- (Schalterstellung JP1: NPN) +15 %, maximaler
Spannung 24y Gemeinsamer Bezugspunkt fir Digitaleingénge Ausgangsstrom 60 mA
(Schalterstellung JP1: PNP)
10v Spannungsversorgung fiir externes Drehzahl-Potentiometer (1r?1¥<imaler Strom: 2 mA)
Programmierbarer Analogeingang: Auswahl zwischen 0-10 V, (max Strom: 2 mA)
Al Spannungs- und Stromeingang mit JP2 (Ein an' swiderstand'
Spannung: Schalterstellung JP2: AV1 153?( )g )
Strom: Schalterstellung JP2: All
Analog-
eingange Programmierbarer Analogeingang: Auswahl zwischen 0-10 V. 20 mA
Al2 Spannungs- und Stromeingang mit JP3 (Ein ar; swiderstand:
Spannung: Schalterstellung JP3: AV2 153?< )g ’
Strom: Schalterstellung JP3: Al2
AGND Gemeinsamer Bezugspunkt fir Analogeingédnge -
@ Anschlussklemme fir Abschirmung (Erde) -—--
Anal AO Programmierbare analoge Ausgangsklemme *3 0-10 V, (max Strom: 2 mA)
nalog-
ausgange AGND Gemeinsamer Bezugspunkt fiir Analogausgéange -
Sicherheits- SF 6R GD% GHU 8&FPHIORFKRILWW 6 WHRRFRUJHQI NDQQ
eingang SG P ¢ %0 HRQL Hleime Q QLFKW Y H U E XHQ@BH @ H/H|L Q

.RQWDNW ]JZLVFKHQ GLHVH EHLGH .OH
VFKDOWHW GHU 8PULFKWHU DXI

IUHL(

PPHQ JHVFKORVVH

DDXI VRIRUW DE

D LVW
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Klemmen des Steuerteils:

R24 R2B COW ST 83

S

(Sl

SE 24V AT AR

Funktion der Steckbriicken

Steck-
Steckposition Funktion Signalart Bemerkun
brucke P ¢ g
Negative Logik .
Werkseinstellun
(NPN) nstefiting
IP1 Auswahl Eingangslogik
NPN/PNP
Positive Logik
(PNP)
0—20 mA/4-20 mA Durch Einstellung der
. Parameter 00-05/00-06
Auswabhl Analogsignal auf 2 oder 3 kénnen
JP2/JP3 Strom-/Spannungs- diese Eingange fir die
eingan _ _
ngang 0-10 vV DC/2-10 V DC Sollfrequenzeinstellung
Analogsignal aktiviert werden.
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3.7 AuRere Abmessungen mm (Zoll)

Toleranzen
1-10 70,1 10-50 " 0,2 50-100 " 0,3 100-200 " 0,5 200-400 " 0,8
(0,04-0,40 ” 0,004) (0,40-1,97 " 0,01) (1,97-4 " 0,01) (4-7,87 " 0,02) (7,87-15,75 " 0,03)

3.7.1 Abmessungen IP20/NEMA1

BaugréiRe 1 (IP20)

Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP ; einphasig: 200 V, 0,5-1 HP
Dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400 V, 1-2 HP

| e—
[ [ —1
[ [ —1
[ [ —1
| —
—
—
—
—
—
—
—

LN

O o
, ”’fm T

(3) “ ]
T 08 @0 =
:. \J T (

=]
@T$“.w

Einheit: mm (Zoll)

Modell Abmessungen Gewicht
[kg]
w wi w2 H H1 D D1 E Q1 Q2

(__-2P5-H 1.6
_(___-201-H 16
.(__ -2P5-HI1F 1,7
. -201-H1F 17
E 0513 90,6 81 81 1636 | 153 149 141 48 43 43 7
2003 357 | 319 | (3.19) | 6.44) | 6.02) | (5.87) | (5555 | 1.89) | (0.17) | (0,17) 7
.(__ -402-H3 17
_( -401-H3F 17
.(__ -402-H3F 1,7
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BaugréiRe 2 (IP20)
Ein-/dreiphasig: 200 V, 2—-3 HP; einphasig: 200 V, 2—3HP

Dreiphasig: 200 V, 5 HP; 400 V, 3-5 HP

4
& = F
[o0uuanmaom
000
: : [
+
TN
3PH-220V-2.2kW
AR i Ly
= 000 o
1 P L | | |
o
4
Einheit: mm (Zoll)
Modell Abmessungen Gewicht
wo| wi | w2 H H1 | H2 D p1 | D2 | E | Q@ | Q2 [ka]
_(___-202-H 25
_(___-203-H 25
_( -202-H1F 2,5
at '382':;': 128,7 | 118 | 118 | 187,6 | 177,6 | 1975 | 149 | 1338 | 141,8 | 482 | 45 45 ;2
:E WTERTE (5.07) | (4,65) | (4,65) | (7,39) | (6,99) | (7.78) | (5.87) | (5.27) | (5,58) | (1,9) | (0,18) | (0,18) 5o
_(___-405-H3 2,5
_(___-403-H3F 2,5
( -405-H3F 25
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BaugréiRe 3 (IP20)
Ein-/dreiphasig: 200 V, 7,5-10 HP; 400 V, 7,5-15 HP

O00a00o0a0ne

g

IO
(I
: =0 ; ]
I
R
aganne
i E—
(
Einheit: mm (Zoll)
Abmessungen Gewicht
Modell
w wi | w2 H H1 H2 D D1 D2 E Q1 Q2 [ka]
.(  -208-H3 6.5
.( -210-H3 6.5
.( -408-H3 6.5
(_410-H3 | 186,9 | 176 | 175 | 2609 | 2498 | 273 197 | 184 | 189 | 847 | 45 45 6.5
(41513 | (7.36) | (6,92) | (6,89) | (10,27) | (9.83) | (10,75) | (7.76) | (7.24) | (7.44) | (3,33) | (0.18) | (0,18) 6.5
_( -408-H3F 6,7
_( -410-H3F 6.7
.( -415-H3F 6,7
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i

=
7
—

T )

Ein-/dreiphasig: 200 V, 15-20 HP; 400 V, 20-25 HP

BaugréiRe 4 (IP20)

Gewicht
[ka]
10,1
10,4
10,5
10,5

Q2
(0,24)

Einheit: mm (Zoll)

Q1
6
(0,24)

94
(3.7

D2
192,5
(7,58)

D1
187,5
(7,38)

200,5
(7.9

330,9
(13,03)
3-50

Abmessungen
H2

303,5
(11,95)

H1

321,6
(12,66)

207
(8,15)

w2

207
(8,15)

wi

-420-H3 | (8,84)

-220-H3 | 224,6
425-H3

Modell
.( -215-H3
(

(
(




BaugréRRe 4 (IP20) (mit Filter)
Dreiphasig: 400 V, 20-25 HP

H1

e

[ e
He

H

T

[ e e—r—
[ o s e
[ o s e

=

A

il

Einheit: mm (Zoll)

Abmessungen Gewicht
Modell K
W wi | we H H1 H2 D D1 p2 | E1 | E2 Q1 Q2 [kg]
_(__-420-H3F| 2246 | 207 | 207 | 4358 | 3035 | 330,9 | 2005 | 1875 | 192,5 | 64,2 | 1925 | 6 6 13,7
(_-425-H3F| (8,84) | (8,15) | (8.15) | (17.16) | (11,95) | (13,03) | (7.9) | (7.38) | (7.58) | (2.53 | (7,58) | (0,24) | (0,24) [ 137
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Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP; einphasig: 200 V, 0,5-1 HP

Dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400 V, 1-2 HP

BaugréRe 1 (NEMAL)

Gewicht
[kl
1,8
1,8
1,9
1,9
1,9
1,9
1,9
1,9
1,9

Einheit: mm (Zoll)
Q
4,33
0,17)

E1l

D2
141
(5,55)

D1
137,8
(5,42)

Abmessungen

H1

E510
cyul

1PH-220V-0.75kW

®

i

w1

80,5

(3.17)

‘See manual before cparsion.

‘Gutaffthe power and waitfor § minutes befare Inspeciing

/N DANGER
/M CAUTION
nul befors

componertts.

H1F
H1F
H3F
H3F

+
\
Modell

2P5
201
2P5
201
202
401
402
401
402

] ] ] | |~ | —
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BaugréRe 2 (NEMAL)
Ein-/dreiphasig: 200 V, 2—-3 HP; einphasig: 200 V, 2-3 HP
Dreiphasig: 200 V, 5 HP; 400 V, 3-5 HP

I ]k/i - .
(I
"“"“”l][]
==l E [
+ =@ ES]]@@ + |
= - |
] Hl ; ]
\ \
( -

Einheit: mm (Zoll)

Modell Abmessungen Gewicht

W w1 H H1 D D1 D2 E E1 Q [ka]
(_202.H 27
(_203.H 27
(_-202-HIF x
' E :382::? 1287 | 118 | 2106 | 2136 | 149 | 1338 | 1418 | 461 | 1211 | 45 2’2
T ,06) | 465 | (829 | 841 | G87) | G527 | G58) | .81 | @77) | (018 o
(__-405-H3 28
(__-403-H3F 2,8
(_-405-H3F o
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BaugréRe 3 (NEMAL)
Dreiphasig: 200 V, 7,5-10 HP; 400 V, 7,5-15 HP
: 4

A 5 = a4
D000000an000D
DI
+ + : D
1
(MR
[
\_@ @_/ ] i“L
(
(
‘M@U i =
Einheit: mm (Zoll)
Modell Abmessungen Ge[\liViCht
w w1 H H1 D D1 D2 E E1 Q gl
.( -208-H3 6,9
.(_ -210-H3 6.9
.( -408-H3 6,9
.(_ -410-H3 187,5 175 201 296 197 184 189 76,7 | 170,6 45 6,9
.( -415-H3 (7,38) | (6,89) | (11,47) | (11,65 | (7.76) | (7.24) | (7.44) | 3,02 | 6,72 | (0.17) 6,9
.(__ -408-H3F 7,1
.( -410-H3F 7.1
.(_ -415-H3F 7,1
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BaugréiRe 4 (NEMAL)
Dreiphasig: 200 V, 15-20 HP; 400 V, 20-25 HP

/[~
< |24
+ +
2@@
JI )|
Einheit: mm (Zoll)
Abmessungen Gewicht
Modell
w w1 H H1 D D1 D2 E E1 Q [ka]
.(_ -215-H3 10,5
.(__ -220-H3 2246 | 207 350,1 3551 | 2005 | 187,5 | 1925 86 174 45 10,5
.(_ -420-H3 8,84 | 815) | (13,78) | (13.98) | (7.9) | (7.38) | (7.58) | (3.89) | (6,85) | (0,18) 10,9
.( -425-H3 11
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3.7.2 Abmessungen IP66/NEMA 4X

BaugrofRe 1 (IP66/NEMA 4X)
Ein-/dreiphasig: 200 V, 0,5-1 HP; einphasig: 200 V, 0,5-1 HP

Dreiphasig: 200 V, 2 HP; 400V, 1-2 HP

Einheit: mm (Zoll)

Model Abmessungen Gewicht

w w1 H H1 H2 D D1 D2 D3 Q1 Q2 Q3 [kg]

. -2P5-HN4R 200

( -2P5-H1FN4S 200 | 200

. -201-HN4R 200

. -201-H1FN4S 200 | 200

" oLiana | 1508 | 1333 | 2487 | 2302 | 2142 | 183 495 | 54 | 54 106 20

. -401-H3FN4S 200 | 200

( -402-H3N4

. -402-H3FN4S 200 | 200
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Baugrolie 2 (IP66/NEMA 4X)
Ein-/dreiphasig: 200 V, 2—-3 HP; einphasig: 200 V, 2-3 HP
Dreiphasig: 200 V, 5 HP; 400 V, 3-5 HP

Einheit: mm (Zoll)

Modell Abmessungen Gewicht
wo| wi H H1 H2 D D1 p2 | D3 Q1 Q2 [kg]
( -202-HN4R 235,2
( -202-H1FN4S 2352 | 2352
( -203-HN4R 235,2
( -203-H1FN4S 2352 | 2352
.( -205-H3N4 198 | 115 335 315 | 3379 | 2184 79,8 7 7 5,98
( -403-H3N4
( -403-H3FN4S 2352 | 2352
( -405-H3N4
( -405-H3FN4S 2352 | 2352
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BaugroRe 3 (IP66/NEMA 4X)
Dreiphasig: 200 V, 7,5-20 HP; 400 V, 7,5-25 HP

Einheit: mm (Zoll)
Abmessungen Gewicht

w o |wi| H H1 H2 D D1 D2 p3 | o1 | @2 [ka]

Modell

-208-H3N4

-210-H3N4

-215-H3N4

-220-H3N4

-408-H3N4

(
(
(
(
(
.( -408-H3FN4S 266,5 | 2635
K 2228 | 140 | 460 | 440 | 4663 | 2466 96 7 7 12,68
(
(
(
(
(

-410-H3N4

-410-H3FN4S 266,5 263,5

-415-H3N4

-415-H3FN4S 266,5 263,5

-420-H3N4

-425-H3N4
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3.8 Abklemmen des Funkentstorfilters

Das interne Funkentstorfilter kann abgeklemmt werden:

Frequenzumrichter mit integrierten Funkentstdrfiltern kdnnen nicht an den unten aufgefiihrten
Netzen betrieben werden. In diesen Féllen ist das Filter abzuklemmen.

Informieren Sie sich in jedem Fall Uber Ihre Netzgegebenheiten vor Ort.

Bitte beachten Sie hierbei die Anforderungen an die elektrischen Standards.

IT-Netz (ungeerdet) & bestimmte Netze fir medizinische Gerate

Ist das Filter nicht abgeklemmt, wird das Netz durch die Y-Kapazitaten im Filterkreis direkt mit Erde
verbunden. Dadurch koénnen Gefahren entstehen und der Frequenzumrichter kann zerstort
werden.

Abklemmen des Filters:

Vorgehensweise:

1. Entfernen Sie die Klemmenabdeckung.

2. Losen Sie die Schraube.

3. Entfernen Sie den metallischen Kurzschlusswinkel.
4, Ziehen Sie die Schraube an.

Hinweis: Das Abtrennen des Filters deaktiviert die Filterwirkung. Treffen Sie geeignete
MaRnahmen zur Einhaltung der EMV-Richtlinie.
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3.9 Abmessungen und Montage der Bedieneinheit
3.9.1 Abmessungen und B eschreibung der Montage

(IP20/NEMAZ1) Die Bedieneinheit hat eine LED-Anzeige und kann fiir einen dezentralen Betrieb entfernt
werden.

z Abmessungen
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z

Mal3zeichnungen fur die Oberflachenmonatage

3-61

Verwenden Sie eine M3-Schraube zur Befestigung
der Bedieneinheit auf der Gehausewand. !

Verwenden Sie eine M3-Schraube zur Befestigung
der Bedieneinheit auf der Gehdausewand.

Dieser Gehausedurchbruch dient
zum Anschluss des RJ45-Kabels



3.9.2 Beschreibung der Schutzabdeckung

Verwenden Sie fur den Betrieb des Frequenzumrichters ohne montierte Bedieneinheit die mitgelieferte
Schutzabdeckung.

Schritt 1; L6sen Sie die vier Schrauben der Bedieneinheit. Schritt 2: Entnehmen Sie die Bedieneinheit.

1PH-220V-0.75KW HEE E.g
bpaoER, . i o
Aoumon..., ‘1 E=E @

= | 395

Tlem®

£510
@

Schritt 3: Wie im nachfolgenden Diagramm gezeigt, legen Sie die selbstklebende Schutzabdeckung in die
Offnung ein und driicken Sie diese an.

Unterkante der
Offnung

Zungenférmige
Struktur
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Kapitel 4 Geratebeschreibung

4.1 Beschreibung des Bedienfelds
4.1.1 Funktionen

Komponente Bezeichnung Funktion
Digitalanzeige Frequenzanzeige, Parameter, Spannung, Strom, Tempe-
ratur, Fehlermeldungen
Hz/RPM: EIN bei Anzeige der Frequenz oder der Ar-
Digital- beitsgeschwindigkeit.
anzeige & AUS bei Anzeige von Parametern.
LEDs LED-Status FWD: EIN bei Vorwértsdrehung. Blinkt bei Stopp.
REV: EIN bei Rickwartsdrehung. Blinkt bei Stopp.
FUN: EIN bei Anzeige von Parametern. AUS bei An-
zeige der Frequenz.
Potentiometer FREQ SET Einstellung des Frequenz-Sollwerts
RUN RUN: Betrieb mit der eingestellten Frequenz
STOP STOP: Abbremsen oder Austrudeln bis zum Stillstand
X Erhéhung von Parameternummern oder eingestellten
Werten
z Verringerung von Parameternummern oder eingestellten
Werten
FWD/REV FWD: Vorwartsdrehung

Tasten auf
der Tastatur
(8 Tasten)

(Tasten mit Zwei-
fachfunktion)

REV: Ruckwartsdrehung

DSP/FUN
(Tasten mit Zwei-
fachfunktion)

DSP: Taste zum Wechsel der Anzeigeinformation
FUN: Parameterwert lesen

READ/ENTER
(Tasten mit Zwei-
fachfunktion)

READ ENTER:
Anzeige von Parameterwerten und Speichern gednderter
Parameterwerte

</RESET
(Tasten mit Zwei-
fachfunktion)

»<" Linksbewegung: Zur Einstellung von Parametern oder
Werten
RESET-Taste: Zurlicksetzen von Alarmen und Fehlern
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4.1.2 LED-Anzeige

Alphanumerisches Anzeigeformat

Zahl LED Buchstabe LED Buchstabe LED Symbol LED
X N _ -
0 Ll A ) n )
( L "1 (|
1 ( b ,.' 0 ’_’
J I~ ]
2 L C L P ) _ -
- =f N
3 .’ d ,.' g {
X L -
4 ( E L r )
o - o
5 < F ) s f
- " .
6 LI G LI t L
1 L
7 ( H ) u ,.’
X ( )
8 L{ J L( v L(
W] ) L
9 .’ L L Y il

Anzeigeformate

Aktuelle Ausgangsfrequenz

Frequenz-Sollwert

Ziffern leuchten permanent

Voreingestellte Ziffern blinken

Ausgewahlte Ziffer blinkt

000000 1Y
O 0 00

(@I

NAAAAT
0 iy
D00/

X\

JREER XY

Fﬁcnw
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Beispiel der LED-Anzeige

Anzeige

Beschreibung

I “"I I’
)

Zeigt im Stillstand den Frequenz-Sollwert
Zeigt im Betrieb den Frequenz-Istwert.

L
0
N K

Ausgewahlter Parameter

Parameterwert

Ausgangsspannung

Ausgangsstrom in Ampere

- Zwischenkreisspannung
Wy
’-, '-" '-, : Temperatur
|\ - - J
: ": ,': " - .- PID-Istwert
\- 4R () )
‘- - e , Fehleranzeige
0200 AT
' ' , ' ' ’ ' ' , ’ Analoger Strom/analoge Spannung Al1/Al2. Bereich (0~1000)
OO0t
Beschreibung der LED-Zustande
LED-Zustand
Frequenz/Arbeits- - EIN, wenn Frequenz oder Arbeitsgeschwindigkeit angezeigt
geschwindigkeit Hz/RPM wird
- EIN, wenn keine Fre- 4
. Run quenz oder Arbeits- P Blinkt bei aktiviertem
Betriebszustand o
geschwindigkeit an- RuN Brand-Notfall-Modus
gezeigt wird
; - EIN bei Vorwarts- \V) Blinkt be.l. einem
Vorwartsdrehung drehun - Stopp wahrend der
FWD 9 FWD Vorwartsdrehung
o - EIN bei Ruckwérts- g Blinkt bei einem
Ruckwartsdrehung drehun - Stopp wahrend der
REV 9 REV Rickwartsdrehung
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4.1.3 Auswahl der Anzeige

Nach dem Einschalten sind folgende Anzeigen ausgewabhilt.

4YVVY, 4YVVYY,

JJr | 1 oo —,
R A lNN

Benutzerdefinierte Ausw ahl der Anzeige:

12-00 | Ausgewdhlte Anzeige

0O 0 0 0 O
MSD LSD
Jede der oben aufgefiihrten 5 Stellen kann auf einen der unten stehenden Werte von 0 bis 8
gesetzt werden

Bereich | )
| 0D: Default-Wert I 1 B: Ausgangsstrom
I 2 B: Ausgangsspannung I 3 B: Zwischenkreisspannung
| 4 B: Temperatur | 5D: PID-Istwert
I 6D: All [ 7D:AI2 I 8 D: Zahlerwert

MSD = héchstwertigste Stelle; LSD = niederwertigste Stelle
Uber das hochste Bit des Parameters 12-00 wird die Anzeige nach dem Einschalten eingestellt. Durch die
anderen Bits werden die Anzeigen entsprechend der Werte 0 bis 8 eingestellt.

Beispiel 1: Parameter 12-00 = 910000 - ergibt die unten stehende Anzeigefolge.

FUN
RARAN r//// \\\\\\\

L S G x T T 0
K NI I X

-
{LLUU
Ausgangsstrom Parameter

Anzeige: Versorgungsspannung DSP/ DSP/

FUN)]  YY VYV, (FUN

T
[ u_uv]

Frequenz-Sollwert
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Beispiel 2: Einstellung von Parameter 12-00 = {12345 - ergibt die unten stehende Anzeigefolge.

PAARAN S O [:]‘ <>

[ Wi Ix ]’i { - a_'u}

Lo Lt L Ll
o Lavvry, C]/'
0000 e
Tastenfunktion ,Wert erhéhen/verringern®:
1. X4, 2
el T 1
etatigung. [ i S s R s
ange ‘
Betatli_gungg - T2 0000000

Eine kurze Betatigung der Tasten bewirkt eine Erhéhung/Verringerung der gewahlten Stelle um 1. Eine lange
Betatigung bewirkt eine kontinuierliche Erhéhung/Verringerung der gewéhlten Stelle.

4.1.4 Beispiel fur die Bedienung der Tasten

Beispiel 1: Einstellung von Parametern

Taste DSP/FUN
einmal kurz
. Taste </RESET
betatigen einmal kurz ‘V) Taste </RESET ‘v’

betatigen zwglir_nal kurz
o _ N R | el o _ 0
[I_H_l X lJ_ g L_u_l o O l]

Taste x einmal Taste READ/ENTER kurz betatigen

\V’ kurz betatigen einmal lang \V’

-' ' betétigen ,_' ’ 5 '-’ ,-'
000 ( LT

l Taste READ/ENTER

einmal lang
betatigen (V}




Beispiel 2: Anderung der Frequenz im Betrieb und Stillstand tiber die Tasten.

Frequenzeinstellung im Stillstand

Versorgungsspannung
nach2s

Anzeige des Frequenz-Sollwerts

Taste </[RESET
kurz betatigen

Bit <Einheit> einstellen

Taste </RESET kurz
betatigen

Bit <Zehn> einstellen

Taste </RESET kurz
betatigen

Bit <Hundert> einstellen
Taste 1 kurz beta-
tigen

Nach 5 s oder langer it <Hundert+1> einstellen
Betatigung der Taste

READ/ENTER

Frequenzeinstellung im Betrieb

Versorgungsspannung
nach2s

Anzeige des Frequenz-Sollwerts
RUN betatigen

Frequenz-Istwert
Taste </RESET kurz
betétigen

Bit <Einheit> einstellen
Taste </RESET kurz
betatigen

Ohne Betatigung
der Taste </ENT
erfolgt nach 5 s

der Ricksprung.

Bit <Zehn> einstellen
Taste </RESET kurz
betétigen

Bit <Hundert> einstellen
Taste T kurz
betétigen

Bit <Hundert+1> einstellen
Taste READ/ENTER
lange betatigen

Frequenz-Istwert

Hinweis: Die einstellbare Frequenz ist durch die minimale und maximale Ausgangsfre-

guenz begrenzt.



4.1.5 Steuerung des Betriebs

Stopp
Spannung REV FWD Run REV
EIN
FWD
LED
FWD FWD FWD FWD
REV
LED REV REV REV REV

Run

Aktuelle
Ausgangs-
frequenz

FWD

FWD

REV

Stopp

FWD

REV

FWD

REV



4.2 Einstellbare Parametergruppen

Nr. der Parametergruppe

Beschreibung

Gruppe 00 Grundparameter

Gruppe 01 U/f-Kennlinie

Gruppe 02 Motorparameter

Gruppe 03 Programmierbare digitale Ein-/Ausgénge
Gruppe 04 Analoge Signalein-/ausgange

Gruppe 05 Drehzahl-Voreinstellungen

Gruppe 06 Automatikbetrieb (Ablauffunktion)
Gruppe 07 Start-/Stopp-Verhalten

Gruppe 08 Antriebs- und Motorschutz

Gruppe 09 Kommunikationseinstellungen

Gruppe 10 PID-Regler

Gruppe 11 Betriebssteuerfunktionen

Gruppe 12 Digitale Anzeige & Monitor-Funktionen
Gruppe 13 Inspektions- & Wartungsfunktionen
Gruppe 14 SPS-Betrieb

Gruppe 15 SPS-Uberwachung

Hinweise zu den Parametergruppen

*1 Parameter kbnnen auch wahrend des Betriebs eingestellt werden.
*2 Kann nicht im Kommunikationsmodus eingestellt werden
*3 Wird bei einem Reset nicht auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt

*4 Nur lesen

*5 Ab Version V1.1 verfugbar
*6 Ab Version V1.3 verfugbar
*7 Ab Version V1.7 verfugbar
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Gruppe 00-Grundparameter

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
einstellung

Einheit

Hinweis

00-00

Auswahl des
Steuerverfahrens

0: U/f-Steuerung

1: Vektorregelung

0

00-01

Reserviert

00-02

Hauptvorgabe fiir
Startbefehl

: Bedienfeld

: Externe Start-/Stoppsteuerung

: Kommunikation

00-03

Alternativvorgabe fur
Startbefehl

: Bedienfeld

: Externe Start-/Stoppsteuerung

0
1
2
3: SPS
0
1
2

: Kommunikation

00-04

Betriebsart der externen
Klemmen

0: Vorwarts/Stopp —
Ruckwarts/Stopp

1: Start/Stopp —
Vorwarts/Rickwarts

2: 3-Draht-Steuerungsmodus —
Start/Stopp

00-05

Hauptvorgabe der Sollfre-
quenzeinstellung

0: x/ z -Tasten auf dem
Bedienfeld

1: Potentiometer auf dem
Bedienfeld

2: Externer Analogsignaleingang
All

3: Externer Analogsignaleingang
Al2

4: Digitales Motorpotentiometer

5: Frequenzeinstellung Uber
Kommunikation

6: Ausgangsfrequenz PID-Regler

7: Impulseingang

*6

00-06

Alternativvorgabe der
Sollfrequenzeinstellung

0: x/ z -Tasten auf dem
Bedienfeld

1: Potentiometer auf dem
Bedienfeld

2: Externer Analogsignaleingang
All

3: Externer Analogsignaleingang
Al2

4: Digitales Motorpotentiometer

5: Frequenzeinstellung Uber
Kommunikation

6: Ausgangsfrequenz PID-Regler

7: Impulseingang

*6

00-07

Art der Haupt- und Alterna-
tivsollfrequenz

0: Haupt- ODER alternative
Frequenz
1: Haupt- + alternative Frequenz

00-08

Frequenzsollwert bei
Kommunikation (nur lesen)

0,00-650,00

60,00

Hz

*4

00-09

Sollfrequenzspeicherung
nach Abschalten

0: Beim Abschalten nicht spei-
chern

1: Beim Abschalten speichern
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Gruppe 00-Grundparameter

Nr. Bezeichnung Bereich _Werks- Einheit [Hinweis
einstellung
0: Initialisierung mit der
Istfrequenz
00-10 Frequenzinitialisierung 1:Initialisierung mit der 0 )
(Betrieb Uber Bedienfeld) Stillstandsfrequenz
2: Initialisierung mit dem Wert von
Parameter 00-11
00-11 | Einstellwert Initialfrequenz 0,00-650,00 50,00/60,00 Hz
00-12 | Maximaler Frequenzwert 0,01-650,00 50,00/60,00 Hz
00-13 | Minimaler Frequenzwert 0,00-649,99 0,00 Hz
00-14 | Beschleunigungszeit 1 0,1-3600,0 10,0 *1
00-15 | Bremszeit 1 0,1-3600,0 10,0 *1
00-16 | Beschleunigungszeit 2 0,1-3600,0 10,0 s *1
00-17 | Bremszeit 2 0,1-3600,0 10,0 s *1
00-18 | Tipp-Frequenz 0,00-650,00 2,00 Hz *1
Beschleunigungszeit im S .
00-19 | Tippbetrieb 0,1-3600,0 0.5 1
00-20 | Bremszeit im Tippbetrieb 0,1-3600,0 0,5 s *1
Gruppe 01-U/f-Kennlinie
Nr. | Bezeichnung Bereich Werks- Einheit |Hinweis
einstellung
01-00 | Volt/Hertz-Kennlinien 0-18 0/9 -
. 200 V: 170,0-264,0
01-01 | Maximale U/f-Spannung 400 V: 323.0-528.0 220,0/440,0 [ VAC
01-02 | Maximale U/f-Frequenz 0,20-650,00 50,00/60,00 Hz
01-03 | Maximales Frequenz- 0,0-100,0 100,0 %
Spannungs-Verhaltnis
01-04 | Mittlere Frequenz 2 0,10-650,00 25,00/30,00 Hz
Mittleres Frequenz- o
01-05 Spannungs-Verhéltnis 2 0,0-100,0 50,0 %
01-06 | Mittlere Frequenz 1 0,10-650,00 10,00/12,00 Hz
Mittleres Frequenz- 0
01-07 Spannungs-Verhaltnis 1 0,0-100,0 20,0 &
01-08 | Minimale U/f-Frequenz 0,10-650,00 0,50/0,60 Hz
01-09 | Minimales Frequenz- 0,0-100,0 1,0 %
Spannungs-Verhaltnis
01-10 Volt/Hertz-Kennliniendnderung 0-10.0 0.0 % %1
(Drehmomentanhebung)
01-11 | U/f-Startfrequenz 0,00-10,00 0,00 Hz
01-12 | Schlupfkompensation 0,05-10,00 0,10 s
01-13 | U/f-Modus 0: Modus 0 1: Modus 1 0 -
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Gruppe 02-Motorparameter

Nr. | Bezeichnung Bereich _Werks— Einheit [Hinweis
einstellung
02-00 | Motor-Leerlaufstrom 0—[(Parameter 02-01)-0,1] - A (AC) *4
02-01 | Motornennstrom (OL1) 0,2-100 - A *4
02-02 Nennschlupfkompensation 0.0-200,0 0.0 % *1
Motor
02-03 | Motornenndrehzahl 0-39000 - U/min *4
200 V: 170,0-264,0
02-04 | M ' ' 220,0/44 Vv
otornennspannung 400 V: 323.0-528.0 0,0/440,0
02-05 | Nennleistung 0,1-37,0 - kw
02-06 | Nennfrequenz 0-650,0 50,0/60,0 Hz
02-07 | Anzahl Motorpole 2-16 4 .
02-08
- Reserviert
02-13
02-14 | Autotunin 0: Deaktiviert 0
i 9 1: Autotuning starten
02-15 Verstarl_<ung
Statorwiderstand *3*4
02-16 | Verstarkung Rotorwiderstand | ---- *3*4
Gruppe 03-Digitale Eingange und Relaisausgange
Nr. | Bezeichnung Bereich Werks- Einheit |Hinweis
einstellung
03-00 | Programmierbare Klemme S1 | 0: Vorwarts/Stopp-Befehl 0 -
03-01 | Programmierbare Klemme S2 | 1: Rickwaérts/Stopp-Befehl 1 -
03-02 | Programmierbare Klemme S3 | 2: Vorgabedrehzahl 0 (5-02) 2 -
03-03 | Programmierbare Klemme S4 | 3: Vorgabedrehzahl 1 (5-03) 3 -
03-04 | Programmierbare Klemme S5 | 4: Vorgabedrehzahl 2 (5-05) 4 -
5: Vorgabedrehzahl 3 (5-09)
6: Vorwartsdrehung im Tippbe-
trieb
7: Ruckwartsdrehung im Tippbe-
trieb
8: Hochlauf digitales
Motorpotentiometer
9: Bremsen digitales
Motorpotentiometer
10:2. Beschleunigungs-/
Bremszeit
03-05 | Programmierbare Klemme S6 | 11:Beschl.-/Bremsfunktion 17

deaktivieren

12:Haupt-/Alternativ-
vorgabe Startbefehl

13:Haupt-/Alternativ-
vorgabe Sollfrequenz

14: Schnellstopp mit Bremsung

15: Abschalten des Ausgangs

16: Deaktivieren der
PID-Regelung

17:Ricksetzen (Reset)

18: Automatikbetrieb aktivieren
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Gruppe 03-Digitale Eingange und Relaisausgange

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
einstellung

Einheit

Hinweis

19: Drehzahlerfassung

20: Energiesparfunktion (nur U/f)

21:PID-I-Anteil zuriicksetzen

22:Z&hlereingang

23:Zahler zuriicksetzen

24:SPS-Eingabe

25:Messung der Eingangs-
Impulsbreite (S3)

26:Messung der Eingangs-
Impulsfrequenz (S3)

27:Freigabe der kinetischen
Energiespeicherung

28:Brand-Notfall-Modus (ab
Software-Version 1.1)

*6

*6

03-06

Frequenzschrittweite beim
digitalen Motorpotentiometer

0,00-5,00

0,00

Hz

03-07

Frequenzstatus beim
digitalen Motorpotentiometer

0: Nach einem Stopp-Befehl
beim Betrieb mit digitalem
Motorpotentiometer wird die
voreingestellte Frequenz nach
Stoppen gehalten und das
digitale Motopotentiometer
deaktiviert.

1: Nach einem Stopp-Befehl
beim Betrieb mit digitalem
Motorpotentiometer wird die
Frequenz nach Stoppen auf
0 Hz zurlckgestellt.

2: Nach einem Stopp-Befehl
beim Betrieb mit digitalem
Motorpotentiometer wird die
voreingestellte Frequenz nach
Stoppen gehalten und das
digitale Motopotentiometer
bleibt aktiviert.

03-08

Taktzeit programmierbare
Klemmen S1-S6

1-200 Anzahl der Abtastzyklen

10

2ms

03-09

S1-S5 Eingangslogik
SchlieRer/Offner

S1 SchlieRBerkontakt
S1 Offnerkontakt

XXXXO0:
XXXX1:

S2 SchlieRBerkontakt
S2 Offnerkontakt

XXXO0X:
XXX1X:

S3 SchlieBerkontakt
S3 Offnerkontakt

XXOXX:
XXIXX:

S4 SchlieBerkontakt
S4 Offnerkontakt

XOXXX:
XIXXX:

S5 SchlieRerkontakt
S5 Offnerkontakt

OXXXX:
IXXXX:

00000

03-10

S6 Eingangslogik
SchlieRer/Offner

S6 SchlieRerkontakt
S6 Offnerkontakt

XXXXO0:
XXXX1:

00000

03-11

Programmierbarer Relais-
ausgang RY1
(Klemmen R1A, R1B, R1C)

0: In Betrieb
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Gruppe 03-Digitale Eingange und Relaisausgange
Nr. | Bezeichnung Bereich .Werks- Einheit [Hinweis
einstellung
1: Fehler
2 Frequenzsollwert erreicht
3: Innerhalb Frequenzbereich
(3-13+£3-14)
4: Frequenzerfassung 1
(> 3-13)
5: Frequenzerfassung 2
(< 3-13)
6: Automatischer Wiederanlauf
7: Kurzeitiger Netzausfall
8: Schnellstopp
9: Abschalten des Ausgangs
10: Uberlastschutz Motor
Programmierbarer Relaisaus- (..OLl)
03-12 gang RY?2 11:Uberlastschutz Fre- 1
(Klemmen R2A, R2B) guenzumrichter (OL2)
12: Drehmomentiberlast (OL3)
13: Stromschwellwert Gber-
schritten (03-15-16)
14:Voreingestellte Bremsfre-
guenz erreicht (03-17-18)
15: PID-Istwert-Signalverlust
16:Voreingestellter Zahler 1
(3-22 A
17:Voreingestellter Zahler 2
(3-22-23)
18: SPS-Status (00-02)
19: Steuerung durch SPS
20: Stillstandsdrehzahl *6
03-13 | Frequenzschwellwerteinstellung | 0,00-650,00 0,00 Hz *1
Toleranzbereich fur Frequenz- .
03-14 schwellwert () 0,00-30,00 2,00 Hz 1
03-15 | Stromschwellwerteinstellung 0,1-15,0 0,1 A
) Verzégerungszeit
03-16 Stromschwellwerterfassung 0,1-10,0 0.1 S
Schwellwert zum Loésen der
03-17 Bremse 0,00-20,00 0,00 Hz
Schwellwert zum Anziehen der
03-18 Bremse 0,00-20,00 0,00 Hz
. . 0: A (SchlielZer)
03-19 | Relaisausgangslogik 1. B (Offner) 0 -
Auswabhl intern/extern fir pro-
03-20 | grammierbare Eingangsklem- 0-63 0 -
men
Schaltzustande der
03-21 | programmierbaren 0-63 0 -
Eingangsklemmen
03-22 | Voreinstellung Zahler 1 0-9999 0 -
03-23 | Voreinstellung Zahler 2 0-9999 0 -
0: Deaktiviert
03-24 | Unterstromerkennung 1 Aktiviert 0 -
i Schwellwert o o o o
03-25 Unterstromerkennung 5 %-100 % 20 % %
i Verzdgerungszeit o
03-26 Unterstromerkennung 0,0-50,0's 20,0 S
03-27 | Impulsfrequenz 0,01-0,20 0,1 kHz *6
03-28 | Verstarkung Impulsfrequenz 0,01-9,99 1,00 *6
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Gruppe 04-Analoge Ein-/Ausgange

Nr. | Bezeichnung Bereich .Werks— Einheit |Hinweis
einstellung
All Al2
Auswahl analoger Strom- | (0): 0-10 V (0-20 mA)  0-10 V (0-20 mA)
04-00 | oder Spannungseingang | (1): 0-10 v (0-20 mA) _ 2-10 V (4-20 mA) 1 -
(AIL/AI2) (2): 2-10 V (420 mA)  0-10 V (020 mA)
(3): 2-10 V (4-20 mA)  2-10V (4-20 mA)
Taktzeit zur Erfassun
04-01 | 4oC AT Signals 9 | 1-200 50 2 ms
04-02 | All-Verstarkung 0-1000 100 % *1
04-03 | Al1-Offset 0-100 0 % *1
04-04 | Al1-Offset-Typ 0: positiv 1: negativ 0 - *1
04-05 | All-Flanke 0: positiv 1: negativ 0 - *1
Taktzeit zur Erfassun
04-06 | 405 Ar2-Signals 9 |1-200 50 2 ms
04-07 | Al2-Verstarkung 0-1000 100 % *1
04-08 | Al2-Offset 0-100 0 % *1
04-09 | Al2-Offset-Typ 0: positiv 1: negativ 0 - *1
04-10 | Al2-Flanke 0: positiv 1: negativ 0 - *1
0: Ausgangsfrequenz
1: Frequenzeinstellung
Funktion der analogen 2: Ausgangsspannung
04-11 ; i . 0 - *1
Ausgange (AO) 3: Zwischenkreisspannung
4: Ausgangsstrom
(100 % Nennstrom)
04-12 | AO-Verstarkung 0-1000 100 % *1
04-13 | AO-Offset 0-100 0 % *1
04-14 | AO-Offset-Typ 0: positiv 1: negativ 0 - *1
04-15 | AO-Flanke 0: positiv 1: negativ 0 - *1
04-16 | F-Verstarkungsfunktion 0: deaktiviert 1: aktiviert 0 - *1
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Gruppe 05-Drehzahl-Voreinstellungen

Nr. | Bezeichnung Bereich . werks- Einheit |Hinweis
einstellung
0: Allgemeine Beschleuni-
gung/Bremsung
Beschl.-/Bremszeit 1 oder
2 qgilt fur alle Drehzahlen
Modus der voreingestellten 1: Individuelle Beschleuni-
05-00 L 0 -
Drehzahlregelung gung/Bremsung fiir jede
Drehzahlvoreinstellung
0-15 (Beschl.-zeit
0/Bremszeit. 0—Beschl.-zeit
15/Bremszeit. 15)
Drehzahlvoreinstellung 0
05-01 (Frequenz vom Bedienfeld) 5,00 Hz
05-02 | Drehzahlvoreinstellung 1 (Hz) 5,00 Hz *1
05-03 | Drehzahlvoreinstellung 2 (Hz) 10,00 Hz *1
05-04 | Drehzahlvoreinstellung 3 (Hz) 20,00 Hz *1
05-05 | Drehzahlvoreinstellung 4 (Hz) 30,00 Hz *1
05-06 | Drehzahlvoreinstellung 5 (Hz) 40,00 Hz *1
05-07 | Drehzahlvoreinstellung 6 (Hz) 50,00 Hz *1
05-08 | Drehzahlvoreinstellung 7 (Hz) 0,00-650,00 50,00 Hz *1
05-09 | Drehzahlvoreinstellung 8 (Hz) 0,00 Hz *1
05-10 | Drehzahlvoreinstellung 9 (Hz) 0,00 Hz *1
05-11 | Drehzahlvoreinstellung 10 (Hz) 0,00 Hz *1
05-12 | Drehzahlvoreinstellung 11 (Hz) 0,00 Hz *1
05-13 | Drehzahlvoreinstellung 12 (Hz) 0,00 Hz *1
05-14 | Drehzahlvoreinstellung 13 (Hz) 0,00 Hz *1
05-15 | Drehzahlvoreinstellung 14 (Hz) 0,00 Hz *1
05-16 | Drehzahlvoreinstellung 15 (Hz) 0,00 Hz *1
05-17 Beschleunlgu.ngszelt 10,0 s -
Drehzahlvoreinstellung O
05-18 Bremszelt Drehzahl- 10,0 S -
voreinstellung 0
05-19 Beschleunlgu.ngszelt 10,0 S 1
Drehzahlvoreinstellung 1
05-20 Bremszelt Drehzahl- 10,0 s *1
voreinstellung 1
05-21 Beschleunlgu.ngszelt 10,0 S 1
Drehzahlvoreinstellung 2
05-22 | Bremszeit Drehzahl- 0,1-3600,0 10,0 s *1
voreinstellung 2
05-23 Beschleunlgu_ngszelt 10,0 S -
Drehzahlvoreinstellung 3
05-24 Bremszelt Drehzahl- 10,0 s *1
voreinstellung 3
05-25 Beschleunlgu.ngszelt 10,0 S *1
Drehzahlvoreinstellung 4
05-26 Bremszelt Drehzahl- 10,0 S 1
voreinstellung 4
05-27 Beschleunigungszeit 10,0 S -

Drehzahlvoreinstellung 5

4-15




Gruppe 05-Drehzahl-Voreinstellungen

Nr. | Bezeichnung Bereich . werks- Einheit |Hinweis
einstellung

05-28 Bremszelt Drehzahl- 10,0 S -
voreinstellung 5

05-29 Beschlegmgungszeﬂ Dreh- 10,0 S 1
zahlvoreinstellung 6

05-30 Bremszelt Drehzahl- 10,0 s *1
voreinstellung 6

05-31 BeschIeL.mlgungszelt Dreh- 10,0 S -
zahlvoreinstellung 7

05-32 Bremszelt Drehzahl- 10,0 S -
voreinstellung 7

05-33 Beschlegnlgungszelt Dreh- 10,0 S 1
zahlvoreinstellung 8

05-34 BremszeltDrehzahl- 10,0 s *1
voreinstellung 8

05-35 Beschlegnlgungszelt Dreh- 10,0 s *1
zahlvoreinstellung 9

05-36 Bremszelt Drehzahl- 10,0 S 1
voreinstellung 9

05-37 Beschlegnlgungszelt Dreh- 10,0 S -
zahlvoreinstellung 10

05-3g | Bremszet Drehzahl- 0,1-3600,0 10,0 s *1
voreinstellung 10

05-39 Beschlegmgungszeﬂ Dreh- 10,0 S *1
zahlvoreinstellung 11

05-40 Bremszelt Drehzahl- 10,0 S *1
voreinstellung 11

05-41 Beschlegnlgungszelt Dreh- 10,0 S -
zahlvoreinstellung 12

05-42 Bremszelt Drehzahl- 10,0 S -
voreinstellung 12

05-43 Beschlegnlgungszelt Dreh- 10,0 S 1
zahlvoreinstellung 13

05-44 BremszeltDrehzahl- 10,0 s *1
voreinstellung 13

05-45 BeschIeL.mlgungszelt Dreh- 10,0 S 1
zahlvoreinstellung 14

05-46 Bremszelt Drehzahl- 10,0 s -
voreinstellung 14

05-47 Beschlel_mlgungszelt Dreh- 10,0 S -
zahlvoreinstellung 15

05-48 Bremszeit Drehzahl- 10,0 S 1

voreinstellung 15
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Gruppe 06-Automatikbetrieb (Ablauffunktion)

Nr. | Bezeichnung Bereich .Werks— Einheit |Hinweis
einstellung
0: Deaktiviert
1: Einzelzyklus
(Betrieb wird nach dem abgebroche-
nen Schritt bei Wiederanlauf fortge-
setzt)
2: Periodischer Zyklus
(Betrieb wird nach dem abgebroche-
nen Schritt bei Wiederanlauf fortge-
setzt)
3: Einzelzyklus, dann wird die Drehzahl
des letzten Schritts fir den Betrieb
Einstellungen fiir ?Begtarlil:a%nwird nach dem abgebroche-
06-00 | Automatikbetrieb . S 9 0 -
. nen Schritt bei Wiederanlauf fortge-
(Ablauffunktion)
setzt)
4: Einzelzyklus
(Beginnt nach Wiederanlauf einen
neuen Zyklus)
5: Periodischer Zyklus
(Beginnt nach Wiederanlauf einen
neuen Zyklus)
6: Einzelzyklus, dann wird die Drehzahl
des letzten Schritts fir den Betrieb
gehalten
(Beginnt nach Wiederanlauf einen
neuen Zyklus)
06-01 Automatikbetrieb 0.00 Hy 1
Sollwertvorgabe 1
06-02 Automatikbetrieb 0,00 Hz 1
Sollwertvorgabe 2
06-03 Automatikbetrieb 0,00 Hy 1
Sollwertvorgabe 3
06-04 Automatikbetrieb 0,00 Hz 1
Sollwertvorgabe 4
06-05 Automatikbetrieb 0,00 Hz %1
Sollwertvorgabe 5
06-06 | Automatikbetrieb 0,00-650,00 0,00 Hz *1
Sollwertvorgabe 6
06-07 Automatikbetrieb 0,00 Hz %1
Sollwertvorgabe 7
06-08 Automatikbetrieb 0,00 Hy 1
Sollwertvorgabe 8
06-09 Automatikbetrieb 0,00 Hz %1
Sollwertvorgabe 9
06-10 Automatikbetrieb 0,00 Hz %1
Sollwertvorgabe 10
06-11 Automatikbetrieb 0.00 Hy 1

Sollwertvorgabe 11
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Gruppe 06-Automatikbetrieb (Ablauffunktion)

Nr. | Bezeichnung Bereich . werks- Einheit |Hinweis
einstellung

06-12 Automatikbetrieb 0,00 Hz *1

Sollwertvorgabe 12

06-13 Automatikbetrieb 0,00 Hz *1

Sollwertvorgabe 13
0,00-650,00

06-14 Automatikbetrieb 0,00 Hz *1

Sollwertvorgabe 14

06-15 Automatikbetrieb 0,00 Hz *

Sollwertvorgabe 15

Automatikbetrieb
06-16 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer O

Automatikbetrieb
06-17 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 1

Automatikbetrieb
06-18 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 2

Automatikbetrieb
06-19 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 3

Automatikbetrieb
06-20 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 4

Automatikbetrieb
06-21 | Ablaufabschnitts- 0,0 S
dauer 5

Automatikbetrieb
06-22 | Ablaufabschnitts- 0,0-3600,0 0,0 s

dauer 6

Automatikbetrieb
06-23 | Ablaufabschnitts- 0,0 S
dauer 7

Automatikbetrieb
06-24 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 8

Automatikbetrieb
06-25 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 9

Automatikbetrieb
06-26 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 10

Automatikbetrieb
06-27 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 11

Automatikbetrieb
06-28 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 12
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Gruppe 06-Automatikbetrieb (Ablauffunktion)

Nr. | Bezeichnung Bereich .Werks— Einheit |Hinweis
einstellung

Automatikbetrieb

06-29 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 13
Automatikbetrieb

06-30 | Ablaufabschnitts- 0,0-3600,0 0,0 S
dauer 14
Automatikbetrieb

06-31 | Ablaufabschnitts- 0,0 s
dauer 15

06-32 Automatlkbetrleb 0 )
Drehrichtung 0

06-33 Automatlkbetrleb 0 )
Drehrichtung 1

06-34 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 2

06-35 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 3

06-36 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 4

06-37 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 5

06-38 Automatlkbetrleb 0 )
Drehrichtung 6
Automatikbetrieb

06-39 : 0 -
Drehrichtung 7 O: Sto"?_
AUt tikbetrieb 1: Vorwarts

06-40 | ~Uromatikbetne 2: Riickwarts 0 .
Drehrichtung 8

06-41 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 9

06-42 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 10

06-43 Automatlkbetrleb 0 )
Drehrichtung 11

06-44 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 12

06-45 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 13

06-46 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 14

06-47 Automatlkbetrleb 0 i
Drehrichtung 15

H Die Frequenz des Schritts 0 wird durch Parameter 5-01 festgelegt, Frequenz vom Bedienfeld.
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Gruppe 07-Start-/Stopp-Verhalten

Nr. | Bezeichnung Bereich .Werks- Einheit |Hinweis
einstellung
] 0: Kein Wiederanlauf nach kurzzeiti-
Wiederanlauf nach
" gem Netzausfall
07-00 | kurzzeitigem i . 0 -
Netzausfall 1: Wiederanlauf nach kurzzeitigem
Netzausfall
07-01 Wgrtezelt automatischer 0,0-800,0 0.0 S
Wiederanlauf
07-02 Anzahl der Wiederan- 0-10 0 i
laufversuche
0: Rucksetzen nur moglich, wenn kein
07-03 Rucksetz- Start-Befehl aktiv ist 0 i
einstellungen 1: Rucksetzen unabhéngig vom Status
des Start-Befehls mdéglich
0: Direkter Start des Betriebs nach
07-04 Direkter Start nach Einschalten aktiviert 1 i
Einschalten 1: Direkter Start des Betriebs nach
Einschalten deaktiviert
07-05 | Startwartezeit 1,0-300,0 1,0 S
Einsetzfrequenz der
07-06 | DC-Bremsung bei 0,10-10,00 15 Hz
Stopp
Starke der
07-07 | DC-Bremsung (Strom- 0,0-150,0 50,0 %
modus)
Bremszeit der
07-08 DC-Bremsung 0,0-25,5 0,5 S
0: Abbremsung bis zum Stillstand
07-09 | Bremsmethode 1: Austrudeln bis zum Stillstand 0 i
0: Normaler Start
07-10 | Startmethode 1: Drehzahlerfassung 0 i
Startmethode fiir auto- 0 Drehzahlerfassun
07-11 | matischen Wiederanlauf | .- 9 0 -
1: Normaler Start
nach Fehler
07-12 Pufferzeit nach 0,0-2.0 0.5 s
Netzausfall
07-13 | Ansprechschwelle 150,0-210,0/300,0-420,0 190,0/380,0 | V AC
Unterspannung
Bremszeit bei Netzaus-
07-14 | fall mit kinetischer 0,0-25,0 0,0 S
Energiespeicherung
07-15 Modus der 0: Strommodus
DC-Bremsung 1: Spannungsmodus 1 - *6
Starke der
07-16 | DC-Bremsung 0,0-10,0 4,0 % *6
(Spannungsmodus)
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Gruppe 08 Antriebs- und Motorschutz

Nr. Bezeichnung Bereich _Werks- Einheit [Hinweis
einstellung
xxxx0: Schutzfunktion wahrend
Beschleunigung aktiviert
xxxx1: Schutzfunktion wahrend
Beschleunigung deaktiviert
xxx0x: Schutzfunktion wahrend
Bremsung aktiviert
xxx1x: Schutzfunktion wéhrend
Auswahl zum Auslésen der Bremsung deaktiviert .
08-00 Schutzfunktion xx0xx: Schutzfunktion wahrend 01000 ) °
Betrieb aktiviert
xx1xx: Schutzfunktion wahrend
I§etrieb deaktiviert
x0xxx: Uberspannungschutz
\_/yahrend Betrieb aktiviert
x1xxx: Uberspannungschutz
wahrend Betrieb deaktiviert
Ansprechschwelle Schutz-
08-01 | funktion wahrend Be- 50-200 200
schleunigung (%)
Ansprechschwelle Schutz-
08-02 | funktion wahrend Bremsung | 50-200 200 %'
(%)
Ansprechschwelle der
08-03 | Schutzfunktion im kontinu- 50-200 200
ierlichen Betrieb (%)
Ansprechschwelle Uber-
08-04 | spannungsschutz wahrend | 350,0-390,0/700,0-780,0 380,0/760,0 | v DC
des Betriebs
Elektronischer Motoriiber- 0: Deaktiviert *
08-05 lastschutz 1: Aktiviert ! ] !
0: Austrudeln bis zum Stillstand
nach Aktivierung des Uberlast-
Betrieb nach Aktivierung schutzes
08-06 des Uberl h ! o 0 -
es Uberlastschutzes 1: Betrieb nach Aktivierung des
Uberlastschutzes fortsetzen
(OL1 blinkt)
0: Automatisch (abhangig von der
Kihlkérpertemperatur)
08-07 Uberhitzungsschutz (Steu- | 1:In Betrieb wahrend des Modus 1 i
erung des Kiihlventilators) RUN
2: Standig in Betrieb
3: Ausgeschaltet
0: AVR-Funktion aktiviert
1: AVR-Funktion deaktiviert
2: AVR-Funktion wéahrend Stopp
deaktiviert
AVR-Funktion 3: AVR-Funktion wahrend Brem-
08-08 | (automatische sung deaktiviert 4 - *5

Spannungsregelfunktion)

4: AVR-Funktion wahrend Stopp
und Bremsung deaktiviert

5:Bei VDC > 360 V ist
AVR-Funktion wahrend Stopp
und Bremsung deaktiviert

1 Ablingig vom Nennstrom des Frequenzumrichters.
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Gruppe 08 Antriebs- und Motorschutz

Nr. Bezeichnung Bereich 'Werks- Einheit |[Hinweis
einstellung
Erkennung fehlender Ein- 0: Deaktiviert
08-09 R 0 -
gangsphasen 1: Aktiviert
Erkennung fehlender Aus- 0: Deaktiviert
08-10 — 0 -
gangsphasen 1: Aktiviert
0: Uberlastschutz (Standardmotor)
08-11 | Motorauswahl 1: Uberlastschutz (Motor fur 0 -
Frequenzumrichterbetrieb)
0: Motor-Uberlastschutz fir all-
gemeine Lasten
(OL =103 %)
- (150 % fir 1 Minute)
08-12 | Motorschutz-Kennlinie 1: Motor-Uberlastschutz fiir HLK 0
(Lufter & Pumpen)
(OL =113 %)
(123 % fir 1 Minute).
0: Erkennung Drehmoment-
Uberschreitung deaktiviert
Auswahl Erkennung far 1 Erkennung Drehmomentuber—
i schreitung nach Erreichen der
08-13 | Drehmomentiber- L 0 -
schreitung Sollfrequenz aktiviert
2: Erkennung Drehmomenttiber-
schreitung wahrend des Be-
triebs
0: Ausgangsabschaltung bei
Drehmomentuiberscheitung
Verhalten nach o
- (Austrudeln bis Stillstand)
08-14 | Drehmomentiber- - - - 0 -
schreitung 1: Betrieb fortsetzen bei
Drehmomentiberscheitung
(Anzeige OL3)
08-15 Schvv"ellwert fur. Drehmo- 30-300 160 i
mentiberschreitung
Verzégerung nach Erken-
08-16 | nen der Drehmomentiber- | 0,0-25,0 0,1 -
schreitung
08-17 | Brand-Notfall-Modus O Gesperrt 0 - *5
1: Freigegeben
08-18 | Erdschlusserkennung 0: Deaktiviert 0

1: Aktiviert

Hinweise: Fir den Brand-Notfall-Modus gilt Folgendes:
1. Vor der Software-Version 1.1 ist der Brand-Notfall-Modus freigegeben, wenn 08-17 = 1 ist.
2. Ab der Software-Version 1.1 ist der Brand-Notfall-Modus freigegeben, wenn 03-00—03-05 =828 .
3. Auf der Anzeige des Bedienfeldes erscheint FIrE.

4. st der Brand-Notfall-Modus aktiviert, lauft der Frequenzumrichter mit maximaler Drehzahl.
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Gruppe 09-Kommunikationseinstellungen

Nr. Bezeichnung Bereich _Werks- Einheit |Hinweis
einstellung
09-00 Zugewlesene Stgtlonsnum- 1-32 1 i xo%3
mer fir Kommunikation
Auswahl RTU-Code/ 0: RTU-Code
09-01 0 - *2*3
ASCII-Code 1: ASCII-Code
0: 4800
09-02 Elljstellung der Baud-Rate | 1: 9600 5 Bit/s | *2*3
(Bit/s) 2: 19200
3: 38400
. . 0: 1 Stopp-Bit
09-03 | Einstellung der Stopp-Bits , 0 - *2*3
g PP 1. 2 Stopp-Bits
0: Keine Paritat
09-04 | Paritatseinstellung 1: Gerade Paritat 0 - *2*3
2: Ungerade Paritét
0: 8-Bit-Daten
09-05 | Ei I D f 0 - *2*3
instellung des Datenformats 1: 7-Bit-Daten
09-06 Elnstellzglt . 0.0-25.5 0.0 S
Kommunikationsverlust
0: Abbremsung bis zum Still-
stand (00-15: Bremszeit 1)
09-07 Verhalten bei 1: Austrudeln bis zum Stillstand 0 i
Kommunikationsfehler 2: Abbremsung bis zum Still-
stand (00-17: Bremszeit 2)
3: Betrieb fortsetzen
09-08 Anzahl W|ederholversuche bei 1-20 3
allgemeinem Fehler
09-09 Elr?stelll{ng Zeitliberschreitung 5 65 5 ms
bei der Ubertragung der Daten
Gruppe 10-PID-Regler
Nr. Bezeichnung Bereich .Werks— Einheit |Hinweis
einstellung
0: Potentiometer auf dem Bedienfeld
1: Externer All-Analogsignaleingan
PID-Sollwertvorgabe . .g . 94nd
bei 00-05/00-06 = 6 ist 2: Externer Al2-Analogsignaleingang
10-00 (_e' “OIPRER =B ISL 3 solifrequenzvorgabe tiber 1 - *1
diese Funktion freige- .
eben) Kommunikationsmethode
9 4: Einstellung Uber das Bedienfeld
und Parameter 10-02
0: Potentiometer auf dem Bedienfeld
1: Externer All-Analogsignaleingang
10-01 | PID-Istwertvorgabe 2: Externer Al2-Analogsignaleingang 2 - *1
3: Sollfrequenzvorgabe Uber
Kommunikationsmethode
10-02 f’ID—Sollwertyorggbe 0,0-100.0 50.0 % *1
Uber Bedieneinheit
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Gruppe 10-PID-Regler

Nr. Bezeichnung Bereich .Werks- Einheit |Hinweis
einstellung
0: PID-Regler deaktiviert
1: Regelabweichung entspricht
D-Regelung
Charakteristik vorwarts
2: Ruckfuhrung entspricht
. D-Regelung
1003 | y1920e M Charakteristik vorwirts 0 .
3: Regelabweichung entspricht
D-Regelung
Charakteristik riickwarts
4: Rickfuhrung entspricht
D-Regelung
Charakteristik rickwarts
10-04 | RUCKfthrungs- 0,00-10,00 1,00 *1
Verstarkungsfaktor
10-05 | Proportionale 0,0-10,0 1,0 *1
Verstarkung
10-06 | Integrierzeit 0,0-100,0 10,0 S *1
10-07 | Differenzierzeit 0,00-10,00 0,00 S *1
10-08 | PID-Offset 0: Positive Richtung 0 : *
1: Negative Richtung
10-09 | PID-Offset-Abgleich 0-109 0 % *1
10-10 Verzégerungsfilter 0.0-2.5 0.0 S *1
PID-Ausgang
0: Deaktiviert
N 1: Aktiviert — Fortsetzung des Betriebs
10-11 Errlfegfr::]rrgrRuckfuh- nach Riickfiinrungsfehler 0 -
9 2: Aktiviert — Stopp des Betriebs nach
Ruckflhrungsfehler
Ansprechschwelle
10-12 | Rickfuhrungsfehler- 0-100 0 %
erkennung
10-13 Wartezeit Ruckfih- 0.0-255 1.0 s
rungsfehlererkennung
10-14 | Integrationsgrenzwert 0-109 100 % *1
Rucksetzen des Integ-
rationswerts auf ,0“ bei | 0: Deaktiviert
10-15 | Ubereinstimmendem 1: Nachls 0 -
Ruckflhrungs- und 30: Nach 30 s (0-30)
Sollwert
Zulassige Fehlerspan-
ne der Integration
10-16 (Einheit) 0-100 0 -
(1 Einheit = 1/8192)
Frequenzschwelle fur _
10-17 PID-Ruhezustand 0,00~650,00 0,00 Hz
Wartezeit fur
10-18 | b5 Ruhezustand 0,0-25,5 0.0 S
Frequenzschwelle fur
10-19 PID-Aktivierung 0,00-650,00 0,00 Hz
Wartezeit fur
10-20 PID-Aktivierung 0,0-25,5 0.0 S
10-21 | Max PID-Ruck- 0-999 100 - *1
fuhrungspegel
10-22 | Min PID-Riick 0-999 0 . *1
fihrungspegel
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Gruppe 11-Betriebssteuerfunktionen

Nr. Bezeichnung Bereich .Werks- Einheit |Hinweis
einstellung
0: Vorwarts- und Ruckwartslauf
11-00 | Reversierverbot moglich 0 -
1: Ruckwartslauf nicht moglich
11-01 | Taktfrequenz (kHz) 1-16 5 kHz
0: Tragermodulation 0, 3-Phasen-
Pulsweitenmodulation
11-02 | Modulationsverfahren L Tragermodulatlon 1 2-Phasen- 0 -
Pulsweitenmodulation
2: Tragermodulation 2, Gemischte
2-Phasen-Pulsweitenmodulation
Automatische Taktfre- -
11-03 | quenzreduzierung bei (1)j 'I?\E?Ktlvtlert 0 -
Temperaturanstieg - AKlvier
11-04 S-férmige I3_e§chleun|— 0,0-4.0 0.2 s
gungskennlinie 1
11-05 S-férmige I3_e§chleun|— 0,0-4.0 0.2 s
gungskennlinie 2
11-06 g-formlge Bremskennlinie 0.0-4.0 02 s
11-07 i-formlge Bremskennlinie 0.0-4.0 02 s
11-08 | Frequenzsprung 1 0,00-650,00 0,00 Hz *1
11-09 | Frequenzsprung 2 0,00-650,00 0,00 Hz *1
11-10 | Frequenzsprung 3 0,00-650,00 0,00 Hz *1
11-11 Ubergangsfrequenzbereich 0,00-30,00 0,00 Hz *1
(x Frequenzband)
Verstarkung zur Einergie-
11-12 | einsparfunktion 0-100 80 %
(U/f-Betrieb)
0: Deaktiviert
. o 1. Aktiviert
11-13 | Zwischenkreisfuhrung 2: Aktiviert (nur bei konstanter 0 )
Drehzahl)
11-14 Spannungs-Schwellwert 200 V: 300,0-400,0 380,0 Vv
der Zwischenkreisfiihrung 400 V: 600,0-800,0 760,0
Einstellung des Fuhrungs-
11-15 bandes 0,00-15,00 3,00 Hz
11-16 | Ansprechverhalten der 0-200 100 %
Zwischenkreisfiihrung
Ansprechverhalten der
11-17 | Zwischenkreisfiihrung 0-200 100 %

(Frequenz)
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Gruppe 12-Digitale Anzeige & Monitor-Funktionen

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
einstellung

Einheit

Hinweis

12-00

Anzeigemodus

00000-88888
Jede Stelle kann zwischen 0 und 8
eingestellt werden.

0: Default-Wert
(Frequenz & Parameter)

. Ausgangsstrom

: Ausgangsspannung

. Zwischenkreisspannung

: Temperatur

. PID-Istwert

: Analoger Signaleingang (All)

: Analoger Signaleingang (Al2)

: Zahlerzustand

00000

*1

12-01

Anzeigeformat des
PID-Istwerts

O|0 [N OO~ |IWIN(F

: Anzeige des ganzzahligen Werts
(Xxx)

1: Anzeige mit einer Nachkomma-
stelle (xx.x)

2: Anzeige mit zwei Nachkomma-
stellen (X.xx)

*1

12-02

Einheitenanzeige fir
PID-Istwert

0: XXX--

1: xxxpb (Druck)

2: xxxfl (Durchfluss)

*1

12-03

Benutzerdefinierte
Anzeige
(Arbeitsgeschwindigkeit)

0-65535

1500/1800

U/min

*1

12-04

Format der benutzer-
definierten Anzeige
(Arbeitsgeschwindigkeit)

0: Anzeige der Ausgangsfrequenz
des Antriebs

1: Ganzzahlige Anzeige der Ar-
beitsgeschwindigkeit (xxxxx)

2:Anzeige der Arbeitsgeschwindig-
keit mit einer Nachkommastelle
(XXXX.X)

3:Anzeige der Arbeitsgeschwindig-
keit mit zwei Nachkommastellen
(XXX.XX)

4:Anzeige der Arbeitsgeschwindig-
keit mit drei Nachkommastellen
(XX.XXX)

*1

12-05

Zustand der Ein- und
Ausgangsklemmen
(S1-S6, RY1 und RY2)

KT,
ﬁb

MOM U
MM )]
umm

LC

t
Ix
I
I

0007
D007
0007
D00

(N
.00,
(N
000,

*4
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Gruppe 12-Digitale Anzeige & Monitor-Funktionen

Nr. | Bezeichnung Bereich .Werks— Einheit |Hinweis
einstellung
xxxx0: Ablauf der Standzeit der
Einschaltstrom-
begrenzung wird nicht
angezeigt
xxxx1: Ablauf der Standzeit der
Einschaltstrom-
begrenzung wird
angezeigt
xxx0x: Ablauf der Standzeit der
12-06 | Alarmeinstellung Standzeit Steuerkreiskapazitat 00000 : *1
wird nicht angezeigt
xxx1x: Ablauf der Standzeit der
Steuerkreiskapazitat
wird angezeigt
xx0xx: Ablauf der Standzeit der
Leistungskreiskapazitat
wird nicht angezeigt
xx1xx: Ablauf der Standzeit der
Leistungskreiskapazitat
wird angezeigt
12-07 Mgssung der. Standz.e_l_t der Reserviert
Leistungskreiskapazitét
12-08 Apze|ge Standzeit der 0-100 100 %
Einschaltstrombegrenzung
12-09 Anze!ge Stanq;elt der Steu- 0-100 100 %
erkreiskapazitat
12-10 | Reserviert
Ausgangsstrom beim
12-11 1 5 tuellen Fehler 0 A
12-12 Ausgangsspannung beim 0 V AC
aktuellen Fehler
Ausgangsfrequenz beim
12-13 | aktuellen Fehler 0 Hz
12-14 Zwischenkreisspannung beim | 0 V AC
aktuellen Fehler
12-15 Sollfrequenz beim aktuellen 0 Hy

Fehler
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Gruppe 13-Inspektions- & Wartungsfunktionen

Nr. | Bezeichnung Bereich _Werks— Einheit |Hinweis
einstellung
13-00 Antrl_ebslelstung i ) %3
(codiert)
13-01 | Software-Version - - *3*4
Anzeige Fehlerliste | i i ..
13-02 (letzte drei Fehler) 34
13-03 Gesamtbetriebs- 0-23 i h *3
dauer 1
13-04 Gesamtbetriebs- 0-65535 Tag *3
dauer 2
13-05 Art qler Gesamt- 0: Eins.chaItZ(.ait 0 ) '3
betriebsdauer 1: Betriebszeit
0: Kein Schreibschutz
1: Drehzahlvoreinstellungen 05-01-05-16
kdnnen nicht geédndert werden
13-06 Schreibschutz fur 2: AuRBer den Drehzahlvoreinstellungen 0 i
Parameter 05-01-05-16 kann keine Funktion ge-
andert werden
3: AuBer dem Parameter 13-06 kann
keine Funktion geandert werden
Passwort fur
13-07 Schreibschutz 00000-65535 00000 -
1150: Ricksetzen auf die
Rucksetzen des 50-Hz-Werkseinstellung
13-08 | Antriebs auf Werks- | 1160: Ricksetzen auf die 00000 -

einstellung

60-Hz-Werkseinstellung
1112: SPS zurlicksetzen
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Gruppe 14-SPS-Betrieb

Nr. Bezeichnung Bereich eirYZteerlll(jr;g Einheit [Hinweis
14-00 T1-Einstellwert 1 0—9999 0 -
14-01 T1-Einstellwert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
14-02 T2-Einstellwert 1 0-9999 0 -
14-03 T2-Einstellwert 2 (Modus 7) 0—9999 0 -
14-04 T3-Einstellwert 1 0-9999 0 -
14-05 T3-Einstellwert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
14-06 T4-Einstellwert 1 0—9999 0 -
14-07 T4-Einstellwert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
14-08 T5-Einstellwert 1 0—9999 0 -
14-09 T5-Einstellwert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
14-10 T6-Einstellwert 1 0-9999 0 -
14-11 T6-Einstellwert 2 (Modus 7) 0—9999 0 -
14-12 T7-Einstellwert 1 0-9999 0 -
14-13 T7-Einstellwert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
14-14 T8-Einstellwert 1 0—9999 0 -
14-15 T8-Einstellwert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
14-16 Cl-Einstellwert 1 0—65535 0 -
14-17 C2-Einstellwert 1 0-65535 0 -
14-18 C3-Einstellwert 1 0-65535 0 -
14-19 C4-Einstellwert 1 0—65535 0 -
14-20 C5-Einstellwert 1 0-65535 0 -
14-21 C6-Einstellwert 1 0—65535 0 -
14-22 C7-Einstellwert 1 0—65535 0 -
14-23 C8-Einstellwert 1 0-65535 0 -
14-24 AS1-Einstellwert 1 0—65535 0 -
14-25 AS1-Einstellwert 2 0-65535 0 -
14-26 AS1-Einstellwert 3 0-65535 0 -
14-27 AS2-Einstellwert 1 0—65535 0 -
14-28 AS2-Einstellwert 2 0-65535 0 -
14-29 AS2-Einstellwert 3 0—65535 0 -
14-30 AS3-Einstellwert 1 0—65535 0 -
14-31 AS3-Einstellwert 2 0-65535 0 -
14-32 AS3-Einstellwert 3 0—65535 0 -
14-33 AS4-Einstellwert 1 0-65535 0 -
14-34 AS4-Einstellwert 2 0-65535 0 -
14-35 AS4-Einstellwert 3 0—65535 0 -
14-36 MD1-Einstellwert 1 0-65535 1 -
14-37 MD1-Einstellwert 2 0—65535 1 -
14-38 MD1-Einstellwert 3 1-65535 1 -
14-39 MD2-Einstellwert 1 0-65535 1 -
14-40 MD2-Einstellwert 2 0—65535 1 -
14-41 MD2-Einstellwert 3 1-65535 1 -
14-42 MD3-Einstellwert 1 0-65535 1 -
14-43 MD3-Einstellwert 2 0—65535 1 -
14-44 MD3-Einstellwert 3 1-65535 1 -
14-45 MD4-Einstellwert 1 0—65535 1 -
14-46 MD4-Einstellwert 2 0—65535 1
14-47 MD4-Einstellwert 3 1-65535 1 -
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Gruppe 15-SPS-Uberwachung

Nr. Bezeichnung Bereich .Werks- Einheit |Hinweis
einstellung
15-00 Aktueller T1-Wert 1 0-9999 0 -
15-01 Aktueller T1-Wert 2 (Modus 7) 0—9999 0 -
15-02 Aktueller T2-Wert 1 0-9999 0 -
15-03 Aktueller T2-Wert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
15-04 Aktueller T3-Wert 1 0-9999 0 -
15-05 Aktueller T3-Wert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
15-06 Aktueller T4-Wert 1 0-9999 0 -
15-07 Aktueller T4-Wert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
15-08 Aktueller T5-Wert 1 0-9999 0 -
15-09 Aktueller T5-Wert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
15-10 Aktueller T6-Wert 1 0-9999 0 -
15-11 Aktueller T6-Wert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
15-12 Aktueller T7-Wert 1 0-9999 0 -
15-13 Aktueller T7-Wert 2 (Modus 7) 0-9999 0 -
15-14 Aktueller T8-Wert 1 0-9999 0 -
15-15 Aktueller T8-Wert 2 (Modus 7) 0—9999 0 -
15-16 Aktueller C1-Wert 0-65535 0 -
15-17 Aktueller C2-Wert 0-65535 0 -
15-18 Aktueller C3-Wert 0-65535 0 -
15-19 Aktueller C4-Wert 0-65535 0 -
15-20 Aktueller C5-Wert 0-65535 0 -
15-21 Aktueller C6-Wert 0-65535 0 -
15-22 Aktueller C7-Wert 0-65535 0 -
15-23 Aktueller C8-Wert 0-65535 0 -
15-24 Aktueller AS1-Wert 0-65535 0 -
15-25 Aktueller AS2-Wert 0-65535 0 -
15-26 Aktueller AS3-Wert 0-65535 0 -
15-27 Aktueller AS4-Wert 0-65535 0 -
15-28 Aktueller MD1-Wert 0-65535 0 -
15-29 Aktueller MD2-Wert 0-65535 0 -
15-30 Aktueller MD3-Wert 0-65535 0 -
15-31 Aktueller MD4-Wert 0-65535 0 -
15-32 Aktueller TD-Wert 0-65535 0 S
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4.3 Beschreibung der Parameterfunktionen

\ Gruppe 00-Grundparameter

00-00 Auswahl des Steuerverfahrens

I 0B: U/f-Steuerung

Bereich .
ereie I 1B: Vektorregelung

Waéhlen Sie entsprechend des Verhaltens der angetriebenen Last die Vektorregelung oder die

U/f-Steuerung aus.

¥ Stellen Sie bei Auswahl der U/f-Steuerung die Parameter der Gruppe 1 entsprechend der jeweiligen
Anwendung ein.

00-02 Hauptvorgabe fir Startbefehl

I 0 B: Bedienfeld

I 1 B: Externe Start-/Stoppsteuerung
I 2 B: Kommunikation

I 3D: SPS

Bereich

% Mit den Parametern 00-02/00-03 wird die Quelle zur Vorgabe des Startbefehls ausgewahlit. Fir die
Umschaltung zwischen der Haupt- und Alternativvorgabe kann einer der externen Eingédnge S1 bis
S6 verwendet werden. Stellen Sie den entsprechenden Eingang Uber die Parameter 03-00 bis 03-05
auf den Wert 1 12D ein (siehe Parametergruppe 03).
Hinweis: 00-02 =1 3 B: RUN-Taste: Starten des Betriebs uber die interne SPS-Funktion;
STOP-Taste: Stoppen des Betriebs tiber die interne SPS-Funktion.

00-03 Alternativvorgabe fur Startbefehl
I 0 D: Bedienfeld
Bereich I 1 B: Externe Start-/Stoppsteuerung
I 2 B: Kommunikation

¥ Mit Parameter 00-03 wird die alternative Quelle zur Vorgabe des Startbefehls ausgewahlt. Fur die
Umschaltung zwischen der Haupt- und Alternativvorgabe kann einer der externen Eingédnge S1 bis
S6 verwendet werden. Stellen Sie den entsprechenden Eingang Uber die Parameter 03-00 bis 03-05
auf den Wert 1 12 D ein (siehe Parametergruppe 03).

00-04 Betriebsart der externen Klemmen
T 0B: Vorwarts/Stopp — Riickwérts/Stopp
Bereich I 1 B: Start/Stopp — Vorwarts/Rickwarts
I 2 B: 3-Draht-Steuerungsmodus — Start/Stopp

¥ 00-04 ist nur gltig, wenn die externe Start-/Stoppsteuerung eingestellt ist (00-02/00-03 = 1).
2-Draht-Betriebsmodus:
Stellen Sie (0 0/1 U zuerst ein, bevor Sie (03-00, 03-04) auf G 0 U oder (1 U einstellen.

00-04 =1 0B Stellen Sie die die Funktion der externen Klemmen (03-00 bis 03-05) auf Vorwérts/Stopp
(,0") oder Ruckwarts/Stopp (,1“) ein.

00-04 =1 1B Stellen Sie die die Funktion der externen Klemmen (03-00 bis 03-05) auf Start/Stopp (,0%)
oder Vorwarts/Rickwarts (,1“) ein.

3-Draht-Betriebsmodus:
00-04 =1 2D Fur den 3-Draht-Start/Stopp-Modus werden die Klemmen S1, S2, S3 verwendet. Die

Einstellungen der Parameter 03-00, 03-01, 03—-02 haben keine Wirkung (siehe
Parametergruppe 03).
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00-05

Hauptvorgabe der Sollfrequenzeinstellung

00-06

Alternativvorgabe der Sollfrequenzeinstellung

Bereich

0D: x/z-Tasten auf dem Bedienfeld

1 B: Potentiometer auf dem Bedienfeld

2 B: Externer Analogsignaleingang All

3 B: Externer Analogsignaleingang Al2

4 b: Digitales Motorpotentiometer

5 B: Frequenzeinstellung tber Kommunikation
6 B: Ausgangsfrequenz PID-Regler

I'
.
i
i
.
i
i
T 7 B: Impulseingang

Y

Mit den Parametern 00-05/00-06 erfolgt die Vorgabe fir die Sollfrequenzeinstellung des

Frequenzumrichters.

Y

Bei der Einstellung 00-05/00-06 = 0 6 0 wird die Sollfrequenz vom PID-Regler ausgegeben.

d Hinweis: Die Einstellungen von 00-05 (Hauptvorgabe der Sollfrequenzeinstellung) und 00-06
(Alternativvorgabe der Sollfrequenzeinstellung) durfen nicht gleich sein. Andernfalls wird der
Fehler ,Err2" ausgegeben.

00-07

Art der Haupt- und Alternativsollfrequenz

Bereich

I 0 b: Haupt- ODER alternative Frequenz
I 1 B: Haupt- + alternative Frequenz

Y

Bei der Einstellung 00-07 = ( 0 U erfolgt die Frequenzvorgabe durch den Hauptfrequenzparameter

00-05 (Default) oder den Alternativfrequenzparameter 00-06.

Ya

Fur die Umschaltung zwischen Haupt- und Alternativvorgabe kann einer der externen Eingédnge

S1 bis S6 verwendet werden. Stellen Sie den entsprechenden Eingang Uber die Parameter
03-00 bis 03-04 auf den Wert (113 i ein.

Y

Bei der Einstellung 00-07 = (i 1 i ist die Sollfrequenz die Summe von Hauptfrequenz und alternativer

Frequenz.
00-08 Frequenzsollwert bei Kommunikation (nur lesen)
Bereich 1 0,00-650,00 DHz

Y
Ya

Im Kommunikationsbetrieb kann hiermit die eingestellte Frequenz ausgelesen werden.
Dieser Parameter ist nur im Kommunikationsbetrieb wirksam.

00-09 Sollfrequenzspeicherung nach Abschalten (Kommunikationsbetrieb)
Bereich I 0 b: Deaktiviert
I 1B: Aktiviert
% 00-09 =1 0D Die Frequenz des Bedienfelds wird gespeichert.
% 00-09 =1 1B Die iiber Kommunikation eingestellte Frequenz wird gespeichert.
00-10 Frequenzinitialisierung (Betrieb Uiber Bedienfeld)
T 0 B: Initialisierung mit der Istfrequenz
Bereich I 1B: Initialisierung mit  der Stillstandsfrequenz
I 2 b: Initialisierung mit dem Wert von Parameter 00-11
00-11 Einstellwert Initialfrequenz
Bereich I 0,00-650,00 PHz

Y
Y
Y4
Y

Dieser Parameter ist nur beim Betrieb des Bedienfelds wirksam.

Ist 00-10 =1 0 B, wird die Frequenz auf die Istfrequenz initialisiert.

Ist 00-10 =1 1 B, wird die Frequenz auf den Wert ,0* initialisiert.

Ist 00-10 =1 2 B, wird die Frequenz auf die Einstellung von Parameter 00-11 initialisiert.
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00-12 Maximaler Frequenzwert
Bereich 1 0,01-650,00 PHz

00-13 Minimaler Frequenzwert
Bereich I 0,00-649,99 BHz

¥% Sind Parameter 00-13 und die Sollfrequenz beide auf ,0,00“ eingestellt, wird nach Betatigung der
RUN-Taste ,STOPP* angezeigt.

¥% Liegt die Sollfrequenz Uber dem minimalen Frequenzwert (00-13), steigt die Ausgangsfrequenz des
Umrichters von 0,00 beginnend auf den Sollwert.

¥ Ist der minimale Frequenzwert (00-13) gréRer als ,0“ und die Sollfrequenz kleiner oder gleich dem
minimalen Frequenzwert (00-13), steigt die Ausgangsfrequenz des Umrichters vom unteren
Grenzwert beginnend auf den Sollwert.

f

Maximaler
ﬁ:requenzwert
Minimaler
Frequenzwert
0 =t
00-14 Beschleunigungszeit 1
Bereich 1 0,1-3600,0D s
00-15 Bremszeit 1
Bereich 1 0,1-3600,0D s
00-16 Beschleunigungszeit 2
Bereich 1 0,1-3600,0D s
00-17 Bremszeit 2
Bereich 1 0,1-3600,0D s

¥ Mit den fur die Beschleunigungs- bzw. Bremszeiten eingestellten Zeiten wird die Ausgangsfrequenz
zwischen dem oberen und unteren Frequenzgrenzwert erhéht bzw. reduziert.

¥% Bei der Einstellung 01-00 = 18 entspricht die maximale Ausgangsfrequenz dem Einstellwert von
Parameter 01-02.
Bei der Einstellung 01-00 « 18 ist die maximale Ausgangsfrequenz 50,00 (oder 60,00)

¥ Die Istwert der Beschleunigungs-und Bremszeit wird wie folgt berechnet:

'+OP>A09DHAQ\IE|_C:rr\rf“’?~5nH\?_3\|<:|_.|3HBNAMQEA]‘EVZFHA 5P=NPBNAMQAJV
' ' XYYEYIIETEISHA #QOC=JCOBNAMQAJV

2 sHSKHHBNAMEAR FHA 5P=NPBNAMQAJV
+OP>NAIOQDMAES
J=TEI=HA #QOC=JCOBNAMQAJV
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n n 4» ****************** . ™
0 s s
1 1 ——
> . -
o | it -
00-18 Tipp-Frequenz
Bereich I 0,00-650,00 DHz
00-19 Beschleunigungszeit im Tippbetrieb
Bereich 1 0,1-3600,0 Bs
00-20 Bremszeit im Tippbetrieb
Bereich 1 0,1-3600,0 Bs

% Der Tippbetrieb erfolgt Uiber die programmierbaren Klemmen S1 bis S6 und es missen die
entsprechenden Parameter 03-00-03-04 auf (1 6 U Tippbetrieb vorwarts oder 0 7 U Tippbetrieb
rickwarts eingestellt werden (siehe Parametergruppe 03).
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Gruppe 01-U/f-Kennlinie

01-00 Volt/Hertz-Kennlinien

Bereich 1 0-18P

¥% Stellen Sie den Parameter 01-00 entsprechend der jeweiligen Anwendung auf eine der folgenden
Vorgabekennlinien | 0-17 Pein.

¥ Die Parameter 01-02—01-09 sind nicht anwendbar.

% Die festen U/f-Kennlinien fiir 50 Hz T 1-8 Bund 60 Hz | 9-17 Dsind nachfolgend dargestellt.

TYP 50 Hz 60 Hz
x -
5 o[ 01-00 U/f-Kennlinie 01-00 U/f-Kennlinie
LI_ -
U [%] U [%]
100 100
°
m .
= =10D =19b
& B B
n er Br
1525 50 650 f[Hz] 15 30 60 650 f[Hz]
U [%] U [%]
gl=11p] 100 =I 10 100
(O]
o 5
L £
E Sl . B . B
SFT29  c.. =tup |
§ |
n 1 ‘
=] 3P 1,32,5 50 650 f[Hz] - 128 1,53,0 60 650 f[Hz]
U [%] U [%]
. 100 . 100
0w o |=14D =] 138
£5
S E
E O
< g B B
=
<0 c ¢
=15b 1,3 25 50 650 f[Hz] =149 1,5 30 60 650 f[Hz]
. U [% . 5
—iep ° =i159
100 100
=
=R
T E| . B . B
EE|FT7D =i 16§
S <
c o
g0 Ch1 c
=1 8P 05 25 50 650 f[HZ] |=1 17 B 0,6 30 60 650 f[Hz]
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U 100 % entspricht der maximalen Ausgansspannung, die %-Werte der Vorgabepunkte B und C sind der
folgenden Tabelle zu entnehmen:

01-00 B(Xb) C(Xc)
0/9 7.5 % 45 %
1/10 10,0 % 7,0 %

2 11,0 % 8,5 %
3 12,0 % 9,5 %
4 17,5 % 4,0 %
5 25,0 % 5,0 %
11 11,0 % 8,0 %
12 12,0 % 9,0 %
13 20,5 % 7,0 %
14 28,5 % 8,0 %
6/15 45,0 % 1,0 %
7/16 55,0 % 1,0 %
8/17 65,0 % 1,0 %

¥ Fur erfahrene Anwender ermdglicht die Einstellung 01-00 = @ 18 U eine individuelle Einstellung der
U/f-Kennlinie Uber die Parameter 01-02 bis 01-09.

01-01 Maximale U/f-Spannung
Bereich I 200 V: 170,0-264,0/400 V: 323,0-528,0 BV

01-02 Maximale U/f-Frequenz
Bereich I 0,20-650,00 DHz

01-03 Maximales Frequenz-Spannungs-Verhaltnis
Bereich 1 0,0-100,0 D%

01-04 Mittlere Frequenz 2
Bereich 1 0,10-650,00 DHz

01-05 Mittleres Frequenz-Spannungs-Verhéltnis 2
Bereich 1 0,0-100,0 D%

01-06 Mittlere Frequenz 1
Bereich I 0,10-650,00 DHz

01-07 Mittleres Frequenz-Spannungs-Verhaltnis1
Bereich I 0,0-100,0 D%

01-08 Minimale U/f-Frequenz
Bereich I 0,10-650,00 DHz

01-09 Minimales Frequenz-Spannungs-Verhaltnis
Bereich 1 0,0-100,0 D%

¥ Die maximale Ausgangsfrequenz hangt von der Einstellung des Parameters 01-00 ab, ist die
Einstellung 01-00 = G 18 U, kann diese mit Parameter 01-02 eingestellt werden.

% st die Einstellung 01-00 « (18 i, hangt die maximale Ausgangsfrequenz vom Einstellwert des
Parameters 00-12 (Maximaler Frequenzwert) ab.
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U [%]

01-03 (Vmax)

01-05 (Vmid2)

01-07 (Vmid1)

01-09 (Vmin)
f [Hz]
01-08 01-06 01-04 01-02 650,00
01-10 Volt/Hertz-Kennlinienanderung (Drehmomentanhebung)
Bereich I 0-10,0 D%

% Die Punkte B und C der U/f-Kennlinie kdnnen zur Erhéhung des Ausgangsdrehmoments mit
Parameter 01-10 angepasst werden.

¥ Berechnung der Spannungen an den Punkten B und C: {(Spannung Punkt B) = Xb x (maximale
Ausgangsspannung)}; {(Spannung Punkt C) = Xc x (maximale Ausgangsspannung)} (Xb, Xc siehe
Seite 4-36). Bei der Einstellung 01-10 = 0 ist die Drehmomenterhéhung deaktiviert.

' /,

01-11 U/f-Startfrequenz
Bereich I 0,00-10,00 BHz

01-12 Schlupfkompensation
Bereich I 0,05-10,00 Bs

Die U/f-Startfrequenz ist fir den Fall gedacht, wenn eine Startfrequenz tiber 0 Hz benétigt wird.

01-13 U/f-Modus

I 0 B: Offene Regelschleife

Bereich . )
I 1B: Geschlossene Regelschleife

0: Setzen Sie einen Stromwandler (CT) zur Abschatzung der Motordrehzahl ein, um die Genauigkeit zu

erhéhen.
1: Keine Abschatzung der Motordrehzahl, Regelung basierend auf U/f-Kennlinie mit offener Schleife.
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Gruppe 02-Motorparameter

02-00 Motor-Leerlaufstrom
Bereich 0 O—[(Parameter 02-01)-0,1] i
02-01 Motornennstrom (OL1)
Bereich 00,2-100 U
02-02 Nennschlupfkompensation Motor
Bereich 0 0,0-200,0 U (%)
02-03 Motornenndrehzahl
Bereich 01 0-39000 ii

Wenn die Istmotordrehzahl bedingt durch die Belastung unter die eingestellte Sollfrequenz des
Umrichterausgangs sinkt (Schlupf), kann die Drehzahl mit der Schlupfkompensation (Parameter 02-02) wieder
korrigiert werden.

JC OB N'kelr,r

:5?DHQLBGKILAJ.G£.QEO ¥
tersE rtaerr

rternt: ‘—'7e.  SZ—""" -1

/KPKNO?DHQLB..S" vt ‘— "t tBwfSEteet"tSefS2

. . 5UJ?DNKJA /KPKN@:N#2eB XN+ Bl fSZ
cGotei ST —1" "= "O'L At
'5UJ?DNKJA /KPKN@NADV=DH

Die synchrone Motordrehzahl ist auf dem Typenschild des Motors angegeben.

. o .. Str
D oe, .S e =TT Qe ASE o/ KNJAJIJBNAMQAJV;
’ * TS o Tk KN RER! Q
Beispiel:  4-poliger Asynchronmotor mit 60 Hz
. _Str. .
se.. . S"et ‘—"’f”i.ﬁae?/ﬂg-zxr LSzry ece?

H 'Hinweis: Die Parameter 02-00/02-01 hangen von der Umrichterleistung (13-00) ab. Sie sollten an die
aktuellen Gegebenheiten angepasst werden.
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02-04 Motornennspannung

Bereich (1200 V: 170,0-264,0/400 V: 323,0-528,0 U
02-05 Nennleistung
Bereich 00,1-37,0ii
02-06 Nennfrequenz
Bereich 00-650,0 U
02-07 Anzahl Motorpole
Bereich 02-161
02-14 Autotuning
) 00 U: Deaktiviert
Bereich
01 0: Autotuning starten
02-15 Verstarkung Statorwiderstand
Bereich
02-16 Verstarkung Rotorwiderstand
Bereich

Ya

Y

Y

Ya

Y

Ist mit Parameter 00-00=1 1 B die Vektorregelung ausgewahlt, stellen Sie in den Parametern 02-01,
02-03 bis 02-06 die Daten ein, die auf dem Motortypenschild aufgedruckt sind und starten Sie das
Autotuning mit Parameter 02-14 = 1.

Die Funktion Autotuning stellt den Frequenzumrichter fiir einen Betrieb mit den spezifischen
Motordaten und optimaler Motorleistung ein.

Wahrend des Autotunings zeigt der Frequenzumrichter ,AT“ an. Die Motorparameter werden
automatisch ermittelt und in den Parametern 02-15 bis 02-16 abgelegt.

Nach erfolgreichem Abschluss des Autotunings zeigt der Frequenzumrichter wieder die
Sollferequenz an. Parameter 02-14 wird auf ,0“ zurlickgesetzt.

Nach einem Austausch des Motors muss das Autotuning erneut ausgefiihrt werden.

4-39




Gruppe 03-Digitale Eingdnge und Relaisausgéange

03-00 Programmierbare Klemme S1
03-01 Programmierbare Klemme S2
03-02 Programmierbare Klemme S3
03-03 Programmierbare Klemme S4
03-04 Programmierbare Klemme S5
03-05 Programmierbare Klemme S6
I 0B: Vorwarts/Stopp-Befehl  ---------------- (Parameter 00-02/00-03 = 1 & 00-04)
I 1 B: Rickwarts/Stopp-Befehl  ----------emnn-- (Parameters 00-02/00-03 = 1 & 00-04)
I 2 B: Vorgabedrehzahl 0 (Parameter 5-02)
I 3B: Vorgabedrehzahl 1 (Parameter 5-03)
I 4 B: Vorgabedrehzahl 2 (Parameter 5-05)
I 5B: Vorgabedrehzahl 3 (Parameter 5-09)
I 6 B: Vorwértsdrehung im Tippbetrieb  ------------ (Parameter 00-18—00-20)
I 7 D: Ruckwartsdrehung im Tippbetrieb  ------------ (Parameter 00-18—00-20)
|

8 B: Hochlauf digitales Motorpotentiometer ~ ---------
(Parameter 00-05/00-06 = 4 & 03-06/03-07)
I 9 B: Bremsen digitales Motorpotentiometer ~ -----
(Parameter 00-05/00-06 = 4 & 03-06/03-07)
I 10 B: 2. Beschleunigungs-/Bremszeit
I 11 B: Beschl.-/Bremsfunktion deaktivieren
I 12 B: Haupt-/Alternativvorgabe Startbefehl  ---- (Parameter 00-02/00-03)
Bereich I 13 b: Haupt-/Alternativvorgabe Sollfrequenz  ---- (Parameter 00-05/00-06)
I 14 B: Schnellstopp mit Bremsung
:
:
:
:

15 b: Abschalten des Ausgangs (Austrudeln bis Stillstand)

16 D: Deaktivieren der PID-Regelung ~ ---------- (Parameter Gruppe 10)
17 b: Ricksetzen (Reset)
18 b: Automatikbetrieb aktivieren = ----------- (Parameter Gruppe 6)

619 fi : Drehzahlerfassung

6 20 i : Energiesparfunktion (nur U/f)

6 21 fi: PID-I-Anteil zuriicksetzen

I 22 B: zahlereingang

I 23 B: Zahler zuriicksetzen

I 24 B: SPS-Eingabe

I 25 B: Messung der Eingangs-Impulsbreite (S3)

I 26 B: Messung der Eingangs-Impulsfrequenz (S3)

I 27 B: Freigabe der kinetischen Energiespeicherung
I 28 P: Brand-Notfall-Modus (ab Software-Version 1.1)

In den Abschnitten 1 bis 13 auf den nachfolgenden Seiten werden Beispiele fiir Einstellungen der
Parameter 03-00 bis 03-05 gezeigt.

4-40




1. Fiir die Einstellung der Parameter 03-00-03-05 auf | 0, 1 D Externe Start-/Stoppsteuerung, siehe
00-04.
1A) 2-Draht-Methode: Modus 1
Beispiel: Vorwarts/Stopp und Rickwarts/Stopp mit zwei Eingangen ( S1&S2)
Einstellungen: 00-04= 1 0D; S1:03-00 = I 0 B(Vorwarts/Stopp);
S2:03-01 =1 1 B(Ruckwarts/Stopp);

Vorwarts \

S1 EIN AUS

.Y

Rickwarts /

S2 AUS EIN

H 'Hinweis: Sind beide Befehle fur Vor- und Rickwartsdrehung aktiviert, gilt das als Stopp.

1B) 2-Draht-Methode. Modus 2
Beispiel: Start/Stopp und Rickwarts/Vorwarts mit zwei Eingangen (S1 & S2)
Einstellungen: 00-04 =1 1D; S1:03-00 =1 0 D(Start/Stopp);

S2:03-01 =1 1 B(Ruckwarts/Vorwarts);

°® t o)
ts
®
A
al
f
Vorwarts

A

\ Rickwarts

S1 ON OFF

S2 OFF ON
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1C) 3-Draht-Methode

Beispiel: Zwei separate Taster fur Start und
Vorwarts/Riuckwarts
Einstellungen:  00-04 = 2 (3-Draht-Steuerung)

Die Eingadnge S1, S2 und S3 sind nun dieser Funktion zugeordnet. Etwaige
Voreinstellungen der Parameter 03-00, 03-01 und 03-02 sind nicht wirksam.

|

Stopp und ein Schalter mit zwei Positionen fir

—O0 | O—F—0 O0— T
[
ts
N
f
Vorwarts \
t
Ruckwarts
s2 EIN AUS
S3 AUS EIN
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2. Parameter 03-00-03-05 = | 5, 4, 3, 2 PAuswahl| Vorgabedrehzahl

Durch entsprechende Kombination von drei Klemmen der Eingange S1 bis S6 kénnen die fiinfzehn
Vorgabedrehzahlen entsprechend der folgenden Tabelle ausgewéahlt werden.

Die Zuordnung der Beschleunigungs-/Bremszeiten zu den jeweiligen Vorgabedrehzahlen 0-15 erfolgt in
der Parametergruppe 5. Die zugehdorigen Zeitdiagramme sind in den Beschreibungen der Gruppe 5 zu
finden.

Funktionseinstellung und Status der vier Klemmen
Vorgabe- | (A, B, C, D), die den Eingédngen S1-S6 zugewiesen sind. Frequenz Besghl.- Brems-
drehzahl Klemme Klemme Klemme Klemme zeit zeit
A=5 B=4 C=3 D=2

Drehzahl 0 AUS AUS AUS AUS 05-01 05-17 05-18
Drehzahl 1 AUS AUS AUS EIN 05-02 05-19 05-20
Drehzahl 2 AUS AUS EIN AUS 05-03 05-21 05-22
Drehzahl 3 AUS AUS EIN EIN 05-04 05-23 05-24
Drehzahl 4 AUS EIN AUS AUS 05-05 05-25 05-26
Drehzahl 5 AUS EIN AUS EIN 05-06 05-27 05-28
Drehzahl 6 AUS EIN EIN AUS 05-07 05-29 05-30
Drehzahl 7 AUS EIN EIN EIN 05-08 05-31 05-32
Drehzahl 8 EIN AUS AUS AUS 05-09 05-33 05-34
Drehzahl 9 EIN AUS AUS EIN 05-10 05-35 05-36
Drehzahl 10 EIN AUS EIN AUS 05-11 05-37 05-38
Drehzahl 11 EIN AUS EIN EIN 05-12 05-39 05-40
Drehzahl 12 EIN EIN EIN EIN 05-13 05-41 05-42
Drehzahl 13 EIN EIN EIN EIN 05-14 05-43 05-44
Drehzahl 14 EIN EIN EIN EIN 05-15 05-45 05-46
Drehzahl 15 EIN EIN EIN EIN 05-16 05-47 05-48
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3. 03-00-03-05 =1 6, 7 BVor-/Riickwartsdrehung im Tippbetrieb

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion | 6 Dbelegt ist, eingeschaltet, ist der Umrichter im
Tippbetrieb mit Vorwartsdrehung.

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion 1 7 Pbelegt ist, eingeschaltet, ist der Umrichter im
Tippbetrieb mit Riickwartsdrehung.

Hinweis: Werden im Tippbetrieb Vor- und Rickwértsdrehung gleichzeitig aktiviert, stoppt der Umrichter.

4. 03-00-03-05 =1 8, 9 PHochlauf/Bremsen digita les Motorpotentiometer

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion | 8 Bbelegt ist, eingeschaltet, wird die Sollfrequenz mit der
in Parameter 03-06 eingestellten Schrittweite erhoht.

Bleibt die Eingangsklemme standig eingeschaltet, wird die Sollfrequenz so lange erhéht, bis der maximale
Frequenzwert erreicht wird.

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion | 9 Bbelegt ist, eingeschaltet, wird die Sollfrequenz mit der
in Parameter 03-06 eingestellten Schrittweite verringert.

Bleibt die Eingangsklemme sténdig eingeschaltet, wird die Sollfrequenz in Relation zu den
Parametereinstellungen 03-06 und 03-07 so lange verringert, bis die Stillstandsdrehzahl erreicht wird.
Weitere Informationen finden Sie in der Beschreibung der Parametergruppe 3.

Hinweis: Die Sollfrequenz fur das Hochlaufen/Bremsen wird von der Einschaltdauer des Signals und
der Beschleunigungs-/Bremszeit bestimmt.

5. 03-00-03-05 =1 10 B2. Beschleunigungs-/Bremszeit
Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion I 10 Dbelegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Auswahl der
zweiten Beschleunigungs-/Bremszeit, die mit den Parametern 00-16 und 00-17 eingestellt wird.
Nach Ausschalten der Eingangsklemme wird wieder die standardmaRige erste Beschleunigungs-/
Bremszeit aktiviert, die mit den Parametern 00-14 und 00-15 eingestellt wird.
Beispiel: 00-12 (Maximaler Frequenzwert) = 50 Hz (Werkseinstellung)

03-00 (Programmierbare Klemme S1) = 8

03-06 (Schrittweite Frequenz beim digitalen Motorpotentiometer) = 0

00-14 (Beschleunigungszeit 1) =5 s

00-16 (Beschleunigungszeit 2) = 10 s (Werkseinstellung)
Die aktuelle Beschleunigungszeit des Frequenzumrichters betragt 2,5 s, wenn die Klemme S1 fir 5 s
eingeschaltet wird.
Erlauterung:

50 Hz
(Maximaler
Frequenzwert)

0 10s t

Diagramm a (Beschleunigungs-
zeit 2)

Diagramm a: Die Sollfrequenz wird durch den maximalen Frequenzwert, die Einschaltdauer und die
Beschleunigungszeit 2 festgelegt
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Diagramm b: Aktuelle Beschleunigungszeit:
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6. 03-00-03-05 =1 11 BBeschleunigungs-/Bremsfunktion deaktivieren

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktioni 11 Ebelegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Deaktivierung der
Beschleunigungs- und Bremsfunktion und die aktuelle Frequenz wird beibehalten (Betrieb mit konstanter

Drehzahl). Nach Ausschalten der Eingangsklemme wird die Beschleunigungs- und Bremsfunktion wieder

aktiviert.

Das folgende Diagramm zeigt ein Beispiel dazu.

Aktivierung/Deaktivierung der Beschleunigungs-/Bremsfunktion tber Klemme S1 mit
Parametereinstellung 03-00 = 11.

f

\j

Startbefehl In Betrieb | Stopp

s1 EIN AUS EIN AUS

7. 03-00-03-05 =1 12 BHaupt-/Alternativvorgabe Sollfrequenz

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion | 12 Pbelegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Vorgabe fiir den
Startbefehl entsprechend der Einstellung des Parameters 00-03 (Alternativvorgabe fiir Startbefehl). Wird
die Eingangsklemme ausgeschaltet, ist die Vorgabe fur den Startbefehl entsprechend Parameter 00-02
(Hauptvorgabe fur Startbefehl).
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8. 03-00-03-05 =T 13 PHaupt-/Alternativvorgabe Sollfrequenz

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion I 13 Bbelegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Vorgabe fiir die
Sollfrequenz entsprechend der Einstellung des Parameters 00-06 (Alternativvorgabe der
Sollfrequenzeinstellung). Wird die Eingangsklemme ausgeschaltet, ist die Startvorgabe entsprechend
Parameter 00-05 (Hauptvorgabe der Sollfrequenzeinstellung).

9. 03-00-03-05 =1 14 BSchnellstopp mit Bremsung
Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktioni 14 Ebelegt ist, eingeschaltet, bremst der Umrichter mit der
Bremszeit 2 bis zum Stillstand.

10. 03-00-03-05 =T 15 DAbschalten des Ausgangs (Austrudeln bis Stillstand)
Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion I 15 Dbelegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Abschaltung
des Umrichterausgangs.

11. 03-00-03-05 =T 16 BDeaktivieren der PID-Regelung
Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktioni 16 Ebelegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Deaktivierung der
PID-Regelung. Nach Ausschalten der Eingangsklemme ist die PID-Regelung wieder aktiv.

12. 03-00-03-05 =T 17 BRiicksetzen (Reset)

Schalten Sie die Eingangsklemme ein, die mit der Funktion | 17 Pbelegt ist, wenn ein Fehler auftritt, der
manuell behoben werden kann. Der Fehler wird dadurch geléscht.

(Diese Funktion entspricht der Reset-Taste auf dem Bedienfeld.)

13. 03-00-03-05 =1 18 BAutomatikbetrieb aktivieren

Nach Einschalten der Eingangsklemme, die mit der Funktion | 18 Pbelegt ist, wird die automatische
Ablaufverarbeitung durch die Ablauffunktion aktiviert. Weitere Informationen dazu finden Sie in der
Parametergruppe 6.

14. 03-00-03-05 =1 19 BDrehzahlerfassung
Nach dem Start dieser Funktion ermittelt der Frequenzumrichter die aktuelle Drehzahl des Motors und
beschleunigt den Motor von dieser Drehzahl auf die Solldrehzahl.

15. 03-00-03-05 =T 20 BEnergiesparfunktion
Lasten mit groRem Massentragheitsmoment, wie Ventilatoren oder Pumpen, bendétigen zwar ein
groReres Anlaufdrehmoment, aber nach Erreichen der Betriebsdrehzahl ist wesentlich weniger
Drehmoment nétig. In diesem Betriebszustand wird die Ausgangspannung fur den Motor reduziert, um
das bendétigte Drehmoment aufrecht zu erhalten, was zu einer Energieeinsparung fuhrt.
Ist die mit dieser Funktion belegte Eingangsklemme eingeschaltet, wird die Ausgangsspannung
schrittweise reduziert. Nach Abschalten der Eingangsklemme wird die Spannung wieder schrittweise
auf den urspriinglichen Spannungswert angehoben.

Hinweis: Die Beschleunigungs- und Bremszeit der Energiesparfunktion entspricht derjenigen der

Drehzahlerfassung.

16. 03-00-03-05 =1 21 DPID-I-Anteil zuriicksetzen
Ist die mit dieser Funktion belegte Eingangsklemme eingeschaltet, wird der I-Anteil der PID-Regelung auf
,0" eingestellt.

17. 03-00-03-05 =1 22 BZahlereingang

Wabhlen Sie eine der programmierbaren Eingangsklemmen (S1-S6) aus und stellen Sie den zugehdrigen
Parameter (03-00—03-05) auf ,22" ein. Wenn der Parameter 12-00 gleich 8 ist, wird auf der Anzeige des
Frequenzumrichters der Zahlerstand ausgegeben.

Zahleranzei
o To00 =g | 0000 c0001 c0002 0003 0004  cO005 c0006 0007

Zahlereingang 4 4 4 4 4 A
(Programmierbare
Eingangsklemme) > le

2ms
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18. 03-00-03-05 =1 23 BZahler zuriicksetzen

Nach Einschalten der Eingangsklemme, die mit der Funktionl 23 B belegt ist, kann der Zahler zu jeder Zeit
auf ,0" zuriick gestellt werden.

19. 03-00-03-05 =1 24 BSPS-Eingabe

Nach Einschalten der Eingangsklemme, die mit der Funktion | 24 B belegt ist, ist die Steuerung iiber das
SPS-Programm aktiviert.

20. 03-02 = 8 25 fi Messung der Eingangs-Impulsbreite (S3)

Bei der Einstellung von Parameter 03-02 auf ,25" kann der Eingang S3 zur Messung der
Eingangs-Impulsbreite genutzt werden. Die Parametereinstellungen und Funktionen sind wie folgt:

00-05=7 (Drehzahlregelung tiber Impulseingang)
03-27 = 0,01-0,20 kHz  (Eingangs-Impulsfrequenz)
03-28 = 0,01-9,99 (Umrichterfrequenz _F = Tastverhéaltnis * (00-12) * (03-28) Hz;

muss kleiner, als die maximale Frequenz sein)

Zur Einstellung der Drehzahl Gber das Tastverhéltnis der Eingangsimpulse missen die Parameter wie
folgt eingestellt werden:

00-05 = 7; 03-02 = 25; 03-27 = Impulseingangsfrequenz; 03-28 = 1 (nach tatséchlichem Bedarf)

Bei einer Eingangs-Impulsfrequenz von 200 Hz, stellen Sie 03-27 auf ,0,20" ein (muss korrekt sein). Durch
Anderung des Tastverhaltnisses dieses 200-Hz-Impulssignals @ndert sich die Umrichterfrequenz.
Beispiel 1:

Die Eingangs-Impulsfrequenz ist 200 Hz (03-27 = 0,20), das Tastverhaltnis ist 50 %, die maximale
Frequenz ist 50 Hz (00-12 = 50,00) und 03-28 ist gleich 1.

Als Umrichterfrequenz ergibt sich: 50 % x 50,00 x 1 = 25,00 Hz

Beispiel 2:

Die Eingangs-Impulsfrequenz ist 100 Hz (03-27 = 0,10), das Tastverhaltnis ist 30 %, die maximale
Frequenz ist 50 Hz (00-12 = 50,00) und 03-28 ist gleich 2.

Als Umrichterfrequenz ergibt sich: 30 % x 50,00 x 2 = 30,00 Hz

Beispiel 3:

Die Eingangs-Impulsfrequenz ist 100 Hz (03-27 = 0,10), das Tastverhaltnis ist 15 %, die maximale
Frequenz ist 650 Hz (00-12 = 650,00) und 03-28 ist gleich 5.

Als Umrichterfrequenz ergibt sich: 15 % x 650,00 x 5 = 487,50 Hz

Hinweis: Der Frequenzbereich des Impulseingangs ist bei dieser Funktion von 0,01 kHz bis 0,20 kHz.
21. 03-02 = 8 26 fi Messung der Eingangs-Impulsfrequenz (S3)

Bei der Einstellung von Parameter 03-02 auf ,26" kann der Eingang S3 zur Messung der
Eingangs-Impulsfrequenz genutzt werden. Die Parametereinstellungen und Funktionen sind wie folgt:

00-05=7 (Drehzahlregelung tber Impulseingang)
03-02=26 (Messung der Impulsfrequenz tiber Eingang S3)
03-28 = 0,01-9,99 (Umrichterfrequenz_F = f*(3-28) Hz; muss kleiner, als die maximale

Frequenz sein
f: Eingangs-Impulsfrequenz.)

Zur Einstellung der Drehzahl Uber die Eingangs-Impulsfrequenz missen die Parameter wie folgt
eingestellt werden:

00-05 = 7; 03-02 = 26; 03-28 = 1 (nach tatsachlichem Bedarf); 03-27 wird nicht verwendet.

Durch Anderung der Eingangs-Impulsfrequenz &ndert sich die Umrichterfrequenz.

Beispiel 1:

Die Eingangs-Impulsfrequenz ist 20 Hz, die maximale Frequenz ist 50 Hz (00-12 = 50,00) und 03-28 ist
gleich 1.

Als Umrichterfrequenz ergibt sich: 20,00 Hz

Beispiel 2:

Die Eingangs-Impulsfrequenz ist 45 Hz, die maximale Frequenz ist 50 Hz (00-12 = 50,00) und 03-28 ist
gleich 1.

Als Umrichterfrequenz ergibt sich: 45,00 Hz

Beispiel 3:

Die Eingangs-Impulsfrequenz ist 55 Hz, die maximale Frequenz ist 50 Hz (00-12 = 50,00) und 03-28 ist
gleich 1.

Als Umrichterfrequenz ergibt sich: 50,00 Hz
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Beispiel 4:

Die Eingangs-Impulsfrequenz ist 200 Hz, die maximale Frequenz ist 650 Hz (00-12 = 650,00) und 03-28
ist gleich 2.

Als Umrichterfrequenz ergibt sich: 200 Hz x 2 = 400,00 Hz

Hinweis:  Der Frequenzbereich des Impulseingangs ist bei dieser Funktion von 0,01 kHz bis
0,20 kHz.
H Bei entsprechender Funktionszuweisung kann nur die Eingangklemme S3 als

Impulseingang genutzt werden. Der Bezugs punkt eines SPS-Ausgangs muss mit der
COM-Klemme des Klemmenmblocks TM2 verbunden werden.

Bei der Messung der Eingangs-Impulsbreite (03-02 = 25) ist die Eingangsl ogik negativ (NPN).
Bei der Messung der Eingangs-Impulsfrequenz (03- 02 = 26) kann die Eingangslogik sowohl negativ
(NPN), als auch positiv (PNP) sein.

22) 03-00-03-05 =1 27 BFreigabe der kinetischen Energiespeicherung
Sobald der Eingang zur Freigabe der kinetischen Energie eingeschaltet wird, entspricht die Bremszeit zum
Stoppen dem Parameter (07-14).

23) 03-00-03-05 = 28 BBrand-Notfall-Modus

Der Brand-Notfall-Modus ist fir Anwendungen vorgesehen, bei denen bei Ausbruch eines Feuers die
Notwendigkeit besteht, dass der Motor ohne Unterbrechung durch eine Schutzfunktion des
Frequenzumrichters weiterlauft. Beispiele dafiir sind Rauchgasabsaugungen in Gebauden zur
Evakuierung im Brandfall.

A\ Achtung

%  Der korrekte Einsatz dieser Funktion liegt in der Verantwortung des Installateurs der
Brandschutzanlage. 'H U + H U Vildekhilm@tkelne Verantwortung fir direkte oder
indirekte Schaden oder entstandene Verluste, die durch den Einsatz dieser Funktion

Y, QMERIRRRA-Frequenzumrichter beim Einsatz des Brand-Notfall-Modus beschadigt wird,
besteht fur diesen Frequenzumrichter kein Gewéhrleistungsanspruch mehr.

Die Einstellung des Parameters 08-17 auf ,1* aktiviert den Brand-Notfall-Modus.

% Bei entsprechender Funktionszuweisung (Parameter 03-00-03-05 =1 28 ) kann der
Brand-Notfall-Modus durch Schalten einer programmierbaren Klemme (S1-S6) aktiviert werden.

% Der Brand-Notfall-Modus kann auch durch die Zuweisung der Funktionen von S1 bis S6 Uber die
Kommunikation aktiviert werden.

¥% Sobald der Brand-Notfall-Modus aktiviert wurde, geschieht folgendes:

1. Aufder Anzeige des Frequenzumrichters wird FIrE ausgegeben und in der Fehlerliste erfolgt der
Eintrag FIrE.

2. Der Frequenzumrichter lauft bei voller Drehzahl bis zur maximalen Frequenz, die in Parameter
00-12 eingestellt ist, solange die Spannungsversorgung nicht abgeschaltet bzw. unterbrochen
oder der Frequenzumrichter nicht beschadigt wird.

3. Wenn der Brand-Notfall-Modus aktiviert wurde, sind alle Schutzfunktionen und Fehlermeldungen,
wie ES, BB, OV, OC usw. wirkungslos. Die STOP-Taste auf dem Bedienfeld hat ebenfalls keine
Wirkung.

4. Zum Léschen des Brand-Notfall-Modus muss die Spannungsversorgung abgeschaltet, das
Eingangssignal fir Brand-Notfall-Modus deaktiviert und danach die Spannungsversorgung wieder
eingeschaltet werden.
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03-06 Frequenzschrittweite beim digitalen Motorpotentiometer

Bereich 1 0,00-5,00 BHz

Beispiel: S1:03-00 = T 8 PHochlauf digitales Motorpotentiometer,
S2:03-01 =1 9 BBremsen digitales Motorpotentiometer,
03-06 =1 "PHz

Modus 1: Wenn die Eingangsklemme fiir ,Hochlauf* oder ,Bremsen*“ kiirzer als 2 Sekunden
eingeschaltet wird, &ndert sich die Frequenz bei jeder Aktivierung um ~ Hz.

: _

N

o] Emm

Hemil

Modus 2: Wenn die Eingangsklemme fiir ,Hochlauf* oder ,Bremsen*” langer als 2 Sekunden
eingeschaltet wird, erfolgt die Frequenzanderung im originalen Hochlauf-/Bremsen-Modus. So

lange, wie die Eingangsklemme eingeschaltet bleibt, steigt die Frequenz dem folgenden
Diagramm entsprechend rampenférmig an bzw. ab.

Maximale A
Augangs-
frequenz
L H1
H2
e— >
w .
S1 ] EIN AUS
S2 AUS EIN
03-07 Frequenzstatus beim digitalen Motorpotentiometer

I 0B: Nach einem Stopp-Befehl beim Betrieb mit digitalem Motorpotentiometer
wird die voreingestellte Frequenz nach Stoppen gehalten und das digitale
Motopotentiometer deaktiviert.

Bereich I 1B: Nach einem Stopp-Befehl beim Betrieb mit digitalem Motorpotentiometer
wird die Frequenz nach Stoppen auf 0 Hz zurilickgestellt.

I 2B: Nach einem Stopp-Befehl beim Betrie b mit digitalem Motorpotentiometer
wird die voreingestellte Frequenz nach Stoppen gehalten und das digitale
Motorpotentiometer bleibt aktiviert.

¥% 03-07 = 00 : Bei Deaktivieren des Startsignals (Stopp-Befehl) wird die Ausgangsfrequenz in
Parameter 05-01 (Frequenz vom Bedienfeld) gespeichert.
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03-07 =60 i : Im Stopp-Modus kann man die Frequenz Uber die Klemmen fiir das digitale
Motorpotentiometer nicht &ndern. Nach Anpassen von Parameter 05-01 kann man das Bedienfeld
dafir verwenden.

03-07 = 81 fi: Beim Start-Befehl im Betrieb mit digitalem Motorpotentiometer beginnt der Umrichter
die Frequenz ab 0 Hz zu erhéhen und verringert diese beim Stopp-Befehl auf 0 Hz.

03-08 Taktzeit programmierbare Klemmen S1-S6

Bereich 1 1-200 2 ms

Ya

Ya
Y

Der Status der programmierbaren Klemmen wird mit dem in Parameter 03-08 eingestellten Takt
abgefragt. Ist der Ein-/Aus-Zyklus des Eingangssignals kiirzer, als die eingestellte Taktzeit, wird dies als
Rauschen bewertet.

Die Taktzeit kann in Schritten von 2 ms eingestellt werden.

Setzen Sie diesen Parameter ein, wenn instabile Eingangssignale zu erwarten sind. Allerdings bewirkt
eine lange Taktzeit auch eine langere Reaktionszeit.

Hinweis: Die Klemme SF dient zum Anschluss eines Sicherheitsschalters, womit sich der Ausgang des
Frequenzumrichters abschalten IaR3t.

03-09 S1-S5 Eingangslogik SchlieRer/Offner
T xxxx0 B: S1 SchlieRerkontakt T xxxx1 B: S1 Offnerkontakt
T xxx0x B: S2 SchlieRerkontakt T xxx1x B: S2 Offnerkontakt
Bereich T xxOxx B: S3 SchlieRerkontakt T xx1xx B: S3 Offnerkontakt
T xOxxx B: S4 SchlieRerkontakt T x1xxx B: S4 Offnerkontakt
I Oxxxx B: S5 SchlieRerkontakt T 1xxxx B: S5 Offnerkontakt
03-10 S6 Eingangslogik SchlieRer/Offner
Bereich 3 xxxx0 fi: S6 SchlieRerkontakt 3 xxxx1 fi: S6 Offnerkontakt

Y
Y

Ya

Y

Y

(NO): SchlieRer, (NC): Offner, Auswahl entsprechend der Anwendung

Stellen Sie das entsprechende Bit von Parameter 03-09/03-10 auf ,0* (SchlieRer) oder ,1* (Offner)
ein.

Zur Aktivierung der Parameter 03-09/03-10 muss zuvor Parameter 03-20 auf ,1“ (interne
Steuerung) eingestellt werden.

Stellen Sie zuerst Parameter 03-09 ein, bevor Sie die Parameter 00-02/00-03 auf ,1“ (Externe
Start-/Stoppsteuerung Uber programmierbare Klemmen) einstellen.

Um beispielsweise S1 und S2 als SchlieRerkontakte und S3, S4 und S5 als Offnerkontakte
auszuwahlen, muss Parameter 03-09 auf ,,00011" eingestellt werden.

8 b: Schnellstopp mit Bremsung

9 b: Abschalten des Ausgangs

10 B: Uberlastschutz Motor (OL1)

11 B: Uberlastschutz Frequenzumrichter (OL2)

812 i : Drehmomentiiberlast (OL3)

I 13 b: Stromschwellwert (iberschritten (siehe 03-15/03-16)
I 14 B: Voreingestellte Bremsfrequenz erreicht ~ ----- (siehe 03-17/03-18)
I 15 Bb: PID-Istwert-Signalverlust

I 16 B: Voreingestellter Zahler 1 (3-22)

I 17 B: Voreingestellter Zahler 2 (3-23)

I 18 B: SPS-Status (00-02)

Bereich

03-11 Programmierbarer Relaisausgang RY1 (Klemmen R1A, R1B, R1C)
03-12 Programmierbarer Relaisausgang RY2 (Klemmen R2A, R2B)
T 0B: In Betrieb
I 1B: Fehler
I 2 B: Frequenzsollwert erreicht (siehe 03-14)
I 3B: Innerhalb Frequenzbereich (3-13+3-14) -------------- (siehe 03-13/03-14)
I 4 B: Frequenzerfassung 1 (> 03-13) ---------- (siehe 03-13)
I 5B: Frequenzerfassung 2 (< 03-13) ---------- (siehe 03-13)
I 6 B: Automatischer Wiederanlauf
I 7 B: Kurzeitiger Netzausfall (siehe 07-00)
:
:
:
:
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T 19 b: Steuerung durch SPS
I 20 B: Stillstandsdrehzahl
03-13 Frequenzschwellwerteinstellung
Bereich 1 0,00-650,00 ® Hz
03-14 Toleranzbereich fir Frequenzschwellwert (+)
Bereich I 0,00-30,00 D Hz

Funktionsbeschreibung Relaisausgang RY:

1) 03-11/03-12 =1 0 B: RY wird mit dem RUN-Signal (in Betrieb) eingeschaltet.

2) 03-11/03-12 =1 1 B: RY wird bei Auftreten eines Umrichterfehlers eingeschaltet.

3) 03-11/03-12 =1 2 B: RY wird eingeschaltet, sobald die Istfrequenz innerhalb des mit Parameter 03-14
eingestellten Frequenzbereichs um den Sollwert herum liegt.

Beispiel:  Sollfrequenz = 30, Toleranzbereich fir Frequenzschwellwert (03-14) =5
Der Relaisausgang schaltet ein, wenn die Istfrequenz zwischen 25 und 30 Hz liegt

4) 03-11=1 3B: RY wird eingeschaltet, sobald die Istfrequenz innerhalb des Bereichs liegt, der durch
Schwellwertfrequenz (03-13) + Toleranzbereich (03-14) festgelegt wird.

f A

'y

/
e
N

N
\AA
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5) 03-11 =1 4 B: RY wird eingeschaltet, sobald die Istfrequenz den mit Parameter 03-13 eingestellten
Schwellwert Gibersteigt.

N/

S | I =i
R . T

6) 03-11 =1 5B: RY1 wird eingeschaltet, sobald die Istfrequenz den mit Parameter 03-13 eingestellten

Schwellwert unterschreitet.

A
- \\ ,,,,,,,,,,
| (- )\ / ——————
2z /
bl b
> \—‘
7) 03-11/03-12 =8 20 A Stillstandsdrehzahl
Aus | Ausgangsfrequenz => Minimale U/f-Frequenz (01-08, Fmin)
Ein Ausgangsfrequenz < Minimum U/f-Frequenz (01-08, Fmin)
A
- O )
»

\J
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03-15 Stromschwellwerteinstellung
Bereich I 0,1-15,0 DA

03-16 Verzdgerungszeit Stromschwellwerterfassung
Bereich 1 0,1-10,0 Bs

% 03-11 =1 13 D: RY1 wird eingeschaltet, sobald der Ausgangsstrom den mit Parameter 03-15
eingestellten Schwellwert der Stromerfassung ibersteigt.

% 03-15: Einstellbereich (0,1-15,0 A); Einstellung entsprechend des Motornennstroms.

% 03-16: Einstellbereich (0,1-10,0), Einheit: s

100 %A
Laststrom
03-15 |
,,,,,,,,,,, [ N
o R
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
— — -
1 03-16 | | Fester !
I ,/‘ } ‘ Wert
! f 100 ms
|
03-11 | is-
} EIN Relais
| ausgang
03-17 Schwellwert zum Losen der Bremse
Bereich 1 0,00-20,00 B Hz
03-18 Schwellwert zum Anziehen der Bremse
Bereich 1 0,00-20,00 B Hz

% Wenn Parameter 03-11 =1 14D

¥ Wahrend der Beschleunigung schaltet RY ein, sobald die Frequenz den mit Parameter 03-17
eingestellten Schwellwert zum Lésen der Bremse erreicht.

¥, Wahrend der Abbremsung schaltet RY1 ein, sobald die Frequenz den mit Parameter 03-18
eingestellten Schwellwert zum Anziehen der Bremse erreicht.

Zeitdiagramm bei Schwellwerteinstellung von Parameter 03-17 " 03-18:

A

Y
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Zeitdiagramm bei Schwellwerteinstellung von Parameter 03-17 « 03-18:

fA
03-17
03-18 /
-
Startbefehl ‘ In Betrieb Stopp
03-11=14 | EIN | AUs
03-19 Relaisausgangslogik

T 0B: A (SchlieRer)

Bereich . ..
I 1B: B (Offner)

¥ Bei der Einstellung 03-19 = O:

% Wenn die Einstellungen von 03-11 und 03-12 erfillt sind, ist der Relaiskontakt geschlossen,
andernfalls ist er gedffnet.

¥ Bei der Einstellung 03-19 = 1:

% Wenn die Einstellungen von 03-11 und 03-12 erfllt sind, ist der Relaiskontakt getffnet, andernfalls ist
er geschlossen.

03-20 Auswahl intern/extern fiir programmierbare Eingangsklemmen
Bereich 1 063D

03-21 Schaltzustande der programmierbaren Eingangsklemmen
Bereich I 0-63D

¥ Mit Parameter 03-20 wird zwischen interner und externer Steuerung fur die programmierbaren
Eingadnge S1-S6 ausgewahlt. Wird eine Eingangsklemme mit dem Wert ,1“ belegt, ist die interne
Steuerung ausgewabhlt, bei Belegung mit dem Wert ,0“ gilt die externe Steuerung.

% Die den Eingangsklemmen zugeordneten Dezimalwerte sind wie folgt:

DI S6 S5 sS4 S3 S2 s1
Binar 2° 2* 23 2° 2! 2°
Dezimal 32 16 8 4 2 1
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Bit-Definition in 03-20:
03-20=0 0 0 0 0 0 0: Externe Steuerung gemafR 03-00 bis 03-05
S6 S5 S4 S3 S22 S1 1: Interne Steuerung gemaf 03-21.

Bit-Definition in 03-21.:
03-212=0 0 O O O O 0: Die intern gesteuerte Eingangsklemme ist AUS.
S6 S5 S4 S3 S2 S1 1: Die intern gesteuerte Eingangsklemme ist EIN.

Beispiel: Fir die Eingangsklemmen S2, S4 und S6 soll ein interner Schaltzustand (EIN/AUS) eingestellt
werden.

1. Stellen Sie 03-20 auf 42" (2 + 8 + 32) ein, um die Eingangsklemmen S2, S4 und S6 auszuwahlen
(entspricht binar: 101010).

2. Stellen Sie 03-21 auf 10" (2 + 8) ein, um die Eingangsklemmen S2 und S4 einzuschalten
(entspricht binar 001010).

03-22 Voreinstellung Zahler 1
Bereich 00-9999 U

03-23 Voreinstellung Zahler 2
Bereich I 0-9999 B

¥ Der interne Zahler dient dazu, externe Inpulse zu zahlen und bei Erreichen des mit den
Parametern 03-22 & 03-23 Zahlerstands die Relaisausgange RY1 & RY2 zu schalten.

¥ Der interne Zahlerstand kann mit einem einzelnen voreingestellten Wert oder mit zwei
voreingestellten Werten (doppelter Vergleich) verglichen werden.

¥ Stellen Sie den Z&hler 1 mit Parameter 03-22 fir den Einzelvergleich auf den gewlinschten
Zahlerstand ein.

Zur Auswahl von Relais RY1 oder RY?2 fiir die Ausgabe des einzelnen Vergleichs muss Parameter
03-11 (RY1) oder 03-12 (RY?2) auf ,16" eingestellt werden.

Die Anzahl der Impulse an der ausgewahlten Eingangsklemme wird intern hochgezahilt, bis der in
Parameter 03-22 voreingestellte Zahlerstand erreicht ist, woraufhin das ausgewahlite
Ausgangsrelais RY1 oder RY2 einschaltet.

Der Zahler wird auf 0" zurlickgesetzt und das ausgewahlte Relais schaltet ab, wenn das
Impulssignal nach Erreichen des Zahlerstands von der Eingangsklemme entfernt wird.

¥ Beim doppelten Vergleich dient der in Parameter 03-23 eingestellte Zahlerstand dazu, das
ausgewadhlte Relais einzuschalten und dieses bei Erreichen des in Parameter 03-22 eingestellten
Zéahlerstands wieder auszuschalten.

Zur Auswahl von Relais RY1 oder RY2 fiir die Ausgabe des doppelten Vergleichs muss
Parameter 03-11 (RY1) oder 03-12 (RY2) auf ,17" eingestellt werden.

Die Anzahl der Impulse an der ausgewahlten Eingangsklemme wird intern hochgezahilt, bis der in
Parameter 03-23 voreingestellte Zahlerstand erreicht ist, woraufhin das ausgewahite
Ausgangsrelais RY1 oder RY2 einschaltet. Wird die Impulseinspeisunng weiter fortgesetzt, zahit
der Zahler weiter hoch, bis der in Parameter 03-22 voreingestellte Zahlerstand erreicht ist,
woraufhin das ausgewahlte Ausgangsrelais RY1 oder RY2 ausschaltet.

Nach Entfernen des Impulssignals von der Eingangsklemme wird der Zahler auf ,0“ zuriickgesetzt
und das ausgewahlte Relais abgeschaltet.

Der Einstellwert von Parameter 03-22 muss grof3er oder gleich dem Wert des Parameters 03-23
sein.
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1 Beispielhafter Zeitverlauf fiir einen einzelnen und doppelten Z&hlervergleich mit RY1 & RY2.

ge .
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i
03-24 Unterstromerkennung
Bereich I 0B: Deaktiviert
T 1B: Aktiviert
03-25 Schwellwert Unterstromerkennung
Bereich T 5%-100 %D
03-26 Verzogerungszeit Unterstromerkennung
Bereich 1 0,0-50,0s P

Ya

Ist der Parameter 03-24 aktiviert und ist der Ausgangsstrom {ber den in 03-26 eingestellten Zeitraum

hinaus kleiner, als der in 03-25 eingestellte Schwellwert, zeigt der Frequenzumrichter den Fehler

»ud-C* an.

03-27 Impulsfrequenz
Bereich 6 0,01-0,20 i

03-28 Verstarkung Impulsfrequenz
Bereich 6 0,01-9,99 i
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Gruppe 04-Analoge Signalein-/ausgange

04-00 Auswahl analoger Strom oder Spannungseingang (Al1/Al2)
All Al2
I 0B: 0-10V (0-20 mA) 0-10 V (0-20 mA)
Bereich T 1B:0-10V (0-20 mA) 2-10V (4-20 mA)
I 2D:2-10V (4-20 mA) 0-10 V (0—-20 mA)
I 3D:2-10V (4-20 mA) 2-10 V (4-20 mA)

Y

Ya

Stellen Sie den jeweiligen Analogeingang mit den Steckbricken JP2/JP3 als Strom- oder
Spannungseingang ein. Die Einstellung von Parameter 04-00 muss mit der Position der
Steckbriicken JP2/JP3 Ubereinstimmen.

Umrechnung der analogen Eingangssignale in Frequenz

Stromeinga ng
+ >

2
rtroe ;@ ’ 11?5}—?.— H:.rraest

+ B >e ?

votr e /4 A:L—ae—?—. Hrreest 4 VvR +

tr o Fv

Spannungseingang

7T > 7
rsr ;48 " b—ee?PH. orrest
Sr
T R > 7?
tsr ;48 ° b-e?2—— Hrreest a4 tR 7
sr Ft
04-01 Taktzeit zur Erfassung des Al1-Signals
Bereich 1 1-200 B2 ms
04-02 All-Verstarkung
Bereich I 0-1000 D%
04-03 All-Offset
Bereich I 0-100 D%
04-04 Al1-Offset-Typ
Bereich I 0B: positiv. T 1B: negativ
04-05 All-Flanke
Bereich I 0B: positiv I 1 B: negativ
04-06 Taktzeit zur Erfassung des Al2-Signals
Bereich I 1-200 B2 msec
04-07 Al2-Verstarkung
Bereich I 0-1000 D%
04-08 Al2-Offset
Bereich I 0-100 D%
04-09 Al2-Offset-Typ
Bereich I 0B: positiv I 1 B: negativ
04-10 Al2-Flanke
Bereich I 0B: positiv I 1 B: negativ

EZ1

Stellen Sie die Taktzeit zur Erfassung der Analogsignale mit den Parametern 04-01 und 04-06 ein.

Nach Ablauf der eingestellten Taktzeit (04-01 bzw. 04-06) Ubernimmt der Umrichter den Mittelwert der
Analogsignale aus der A/D-Wandlung. Stellen Sie die Taktzeit entsprechend Ihrer Anwendung, unter
Berlicksichtigung der Signalstabilitéat und der auftretenden Stérungen von der externen Signalquelle, ein.

Allerdings bewirkt eine lange Taktzeit auch eine langere Reaktionszeit.
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Nachfolgend einige Beispiele zur Einstellung des Spannungseingangs All lber die Verstarkungs-, Offset- und
Flankenparameter (04-02—-04-05).

(1) In den Abbildungen 1 & 2 ist der Offset positiv (04-04 = 0) und es werden die Auswirkungen
bei Anderung von Offset (04-03 ) und Flankentyp (04-05) gezeigt

Abbildung 1: Abbildung 2:
04-02 04-03 04-04 04-05 04-02 04-03 04-04 04-05
Al 100 % 50 % 0 0 C| 100 % 50 % 0 1
B | 100 % 0% 0 0 D| 100 % 0% 0 1
04-03 ¢ .
Offset Obere t
100% 60 Hzf- » Frequenz )
50 % 30 Hz ]
0% OHz

ov 5v 10V U

(2) In den Abbildungen 3 & 4 ist der Offset nega  tiv (04-04 = 1) und es werden die Auswirkungen
bei Anderung von Offset (04-03) und Flankentyp (04-05) gezeigt.

Abbildung 3: Abbildung 4:
04-02 04-03 04-04 04-05 04-02 04-03 04-04 04-05
E| 100 % 20 % 1 0 F| 100 % 50 % 1 1

\J
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(3) In den Abbildungen 5 & 6 ist der Offset-Offs et 0 % (04-03) und es werden die Auswirkungen
bei Anderung von analoger Verstarkung (04-02) , Offset-Typ (04-04) und Flankentyp (04-05)

gezeigt.
Abbildung 5: Abbildung 6:
04-02 04-03 04-04 04-05 04-02 04-03 04-04 04-05
A'| 50% 0% 0/1 0 C'| 50 % 0% 0/1 1
B'| 200 % 0% 0/1 0 D'| 200 % 0% 0/1 1

(4) In den folgenden Abbildungen 7, 8, 9 & 10 werden weitere Beispiele fiir Einstellungen und
Anderungen der analogen Eingangsparameter gezeigt.

Abbildung 7: Abbildung 8:
04-02 04-03 04-04 04-05 04-02 04-03 04-04 04-05
a| 50% 50 % 0 0 c| 50% 50 % 0 1
b | 200 % 50 % 0 0 d| 200 % 50 % 0 1
i A
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Abbildung 9: Abbildung 10:
04-02 04-03 04-04 04-05 04-02 04-03 04-04 04-05
el 50% 20 % 1 0 g| 50% 50 % 1
f | 200 % 20 % 1 0 h [ 200 % 0% 1
e
‘n
- - t 1’ -
04-11 Funktion der analogen Ausgange (AO)
I 0B: Ausgangsfrequenz
I 1 B: Frequenzeinstellung
Bereich I 2 B: Ausgangsspannung
T 3B: Zwischenkreisspannung
I 4 B: Ausgangsstrom
Beispiel: Einstellung von Parameter 04-11 entsprechend der folgenden Tabelle.
A 04-11 A Xmax
0D A ‘ Oberer
v usgangsirequenz Freguenzgrenzwert
. i Unterer
A I 1D | Frequenzeinstellung Frequenzgrenzwert
. I 2D | Ausgangsspannung | Motornennspannung
3D Zwischenkreis- 220 V: 0-400 V
spannung 440 V: 0-800 V
. Nennstrom des
14D Ausgangsstrom ;
0 > Umrichters
Xmax2 Xmax(04-11) Xmax
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04-12 AO-Verstarkung

Bereich I 0-1000 D%
04-13 AO-Offset

Bereich I 0-100 D%
04-14 AO-Offset-Typ

Bereich I 0B: positiv I 1B: negativ
04-15 AO-Flanke

Bereich I 0B: positiv I 1B: negativ
04-16 F-Verstarkungsfunktion

Bereich I 0 B: deaktiviert T 1B: aktiviert

¥ Stellen Sie die gewlinschte Funktion der analogen Ausgangsklemme (TM2) mit Parameter 04-11 ein.
Der Ausgangsspannungsbereich ist 0-10 V DC.
Bei Bedarf kann die Ausgangsspannung mit den Parametern 04-12 bis 04-15 skaliert und angepasst
werden.
% Die Auswirkungen auf die jeweiligen Anderungen entsprechen denen der vorhergehenden Beispiele
fur den Analogspannungseingang (Al1) mit den Parametern 04-02 bis 04-05.
Aufgrund der internen Schaltung betragt die maximale Ausgangsspannung 10 V. Verwenden
Sie nur externe Gerate, die eine maximale Eingangsspannung von 10 V zulassen.

Hinweis:
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Y% F-Verstarkungsfunktion:

Mit der F-Verstarkungsfunktion besteht die Mdglichkeit, die Sollfrequenz fur mehr als einen
Frequenzumrichter Giber ein Hauptpotentiometer (Master) einzustellen. Der Einstellbereich der Sollfrequenz
kann dann an jedem Frequenzumrichter individuell als Verhaltnis mit jeweils einem weiteren Potentiometer
eingestellt werden, wie in der nachfolgenden Abbildung dargestellit.

Zur Nutzung dieser Funktion muss Parameter 04-16 = 1 sein und die Hauptvorgabe der
Sollfrequenzeinstellung der Analogsignaleingang All. Der Analogsignaleingang Al2 dient zur Einstellung der
Sollfrequenzbereichs Uber das Potentiometer.

1 2 ) 1 2 ) 1 2 )

3 14 ] 0H

I, S
Parametereinstellungen:
A B C
00-05=2 00-05=2 00-05=2
00-12 =100 00-12 = 200 00-12 =50
04-16=1 04-16=1 04-16=1
€. x
QD!
A
-
=T IR
< » E‘E O < E o
>

Verhalt-
n
n

ni
Verhalt-
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Gruppe 05-Drehzahl-Voreinstellungen

05-00 Modus der voreingestellten Drehzahlregelung
Bereich I 0B: Allgemeine Beschleunigung/Bremsung
T 1 B: Individuelle Beschleunigung/Bremsung fiir jede Drehzahlvoreinstellung 0-15
05-01 Drehzahlvoreinstellung 0 (Frequenz vom Bedienfeld)
05-02 Drehzahlvoreinstellung 1
05-03 Drehzahlvoreinstellung 2
05-04 Drehzahlvoreinstellung 3
05-05 Drehzahlvoreinstellung 4
05-06 Drehzahlvoreinstellung 5
05-07 Drehzahlvoreinstellung 6
05-08 Drehzahlvoreinstellung 7
05-09 Drehzahlvoreinstellung 8
05-10 Drehzahlvoreinstellung 9
05-11 Drehzahlvoreinstellung 10
05-12 Drehzahlvoreinstellung 11
05-13 Drehzahlvoreinstellung 12
05-14 Drehzahlvoreinstellung 13
05-15 Drehzahlvoreinstellung 14
05-16 Drehzahlvoreinstellung 15
Bereich 1 0,00-650,00 D Hz
05-17 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 0
05-18 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung O
05-19 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 1
05-20 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 1
05-21 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 2
05-22 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 2
05-23 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 3
05-24 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 3
05-25 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 4
05-26 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 4
05-27 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 5
05-28 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 5
05-29 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 6
05-30 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 6
05-31 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 7
05-32 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 7
05-33 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 8
05-34 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 8
05-35 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 9
05-36 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 9
05-37 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 10
05-38 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 10
05-39 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 11
05-40 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 11
05-41 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 12
05-42 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 12
05-43 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 13
05-44 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 13
05-45 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 14
05-46 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 14
05-47 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 15
05-48 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 15
Bereich 1 0,1-3600,0 Bs
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% Bei der Einstellung 05-00 =1 0 B wird die Beschleunigungs-/Bremszeit 1 oder 2 aus Parameter
00-14/00-15 oder 00-16/00-17 fur alle Drehzahlen verwendet.
¥ Bei der Einstellung 05-00 =1 0B wird eine individuelle Beschleunigungs-/Bremszeit fir die
Drehzahlvoreinstellungen 0-15 verwendet, die mit den Parametern 05-17 bis 05-48 eingestellt wird.
% Formel zur Berechnung von Beschleunigungs-und Bremszeit:
SZ—
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% Maximale Ausgangsfrequenz = Parameter 01-02, wenn die programmierbare U/f-Kennlinie mit
Parameter 01-00 = ( 18 (i eingestellt wurde.

¥ Maximale Ausgangsfrequenz = 50,00 oder 60,00 Hz, wenn die voreingestellten U/f-Kennlinie mit
Parameter 01-00 (18 i eingestellt wurde.

Beispiel: 01-00 <8181, 01-02 =850 fi Hz, 05-02= 8 10 A Hz (Drehzahlvoreinstellung 1),

05-19 = 85 fi s (Beschleunigungszeit), 05-20= 08 20 i s (Bremszeit)
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% Multidrehzahl-Start/Stopp- Zyklen mit individuellen B eschl.-/Bremszeiten 05-00= [ 1€
¥% Zwei Modi werden nachfolgend gezeigt:
¥% Modus 1 = Start-Befehl ein/aus
¥ Modus 2 = Befehl fiir kontinuierlichen Betrieb
Beispiel Modus 1:
00-02 =1 1 B(Externe Start-/Stoppsteuerung)
00-04 =1 1 B(Betriebsart der externen Klemmen: Start/Stopp — Vorwérts/Rickwarts)
S1:03-00 =1 0 B(START/STOPP)
S2:03-01 =1 0 B(Vorwarts/Rickwarts)
S3:03-02 =1 2 B(Vorgabedrehzahl 1)
S4: 03-03 =1 3 B(Vorgabedrehzahl 2)
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Ist der Start-Befehl ein/aus, kdnnen die Beschleunigungs- und Bremszeiten fir jeden Zyklus wie folgt
berechnet werden: Die Zeiteinheit ist Sekunden.

Krweaesyo H krwaer?_dxrwaeszo H krwaers}fwaes{o H krwsT_ertﬁxrwaetro H krwerto
! krsaerto ’ krsaerto

f

krseerto krseerto
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¥, Beispiel Modus 2. Befehl fi  r den kontinuierlichen Betrieb

¥ Zuordnung von Klemme S1 fur kontinuierlichen Betrieb

¥ Zuordnung von Klemme S2 fiir Auswahl Vorwarts-/Ruckwartsrichtung

¥ Zuordnung der Klemmen S3, S4 & S5 zur Auswahl von drei verschiedenen voreingestellten

Drehzahlen

- #3

#5
#0

-y

‘hl

Fur den Start des kontinuierlichen Betriebs kénnen die Beschleunigungs- und Bremszeiten fir jedes
Segment wie folgt berechnet werden:

Bsp: f (105-17 0 HO5K01 0 I_IO5-19 o HOB-R20 ?0%01lo0g 95-210 HOBK30 ?0%0209g
P - w1020 ' " 101-02 0 o E 101-02 0 '
o 05-24 0 HOB-R3 0 ?0%04 09 T (}05-26 0 H5k050 . | 105-250 HISKO50
- 101-02 0 ’ -~ 1020 -~ 01-020
%o 1115-28 o HO5k05 (3 g @5-2 yo H540 x (’) ¢ LIO5-28 o H)5k0xo Einheit [s]
101-02 o 101-02 o 01-02 o
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Gruppe 06-Automatikbetrieb (Ablauffunktion)

06-00 Einstellungen fir Automatikbetrieb (Ablauffunktion)
| 0 D: Deaktiviert
I 1B: Einzelzyklus (Betrieb wird nach dem abgebrochenen Schritt bei
Wiederanlauf fortgesetzt)
I 2 D: Periodischer Zyklus (Betrieb wird nach dem abgebrochenen Schritt bei
Wiederanlauf fortgesetzt)
Bereich I 3 B: Einzelzyklus, dann wird die Drehzahl des letzten Schritts fiir den Betrieb gehalten

14P:
15D:;
1 6D:

(Betrieb wird nach dem abgebrochenen Schritt bei

Wiederanlauf fortgesetzt).
Einzelzyklus (Beginnt nach Wiederanlauf einen neuen Zyklus)
Periodischer Zyklus (Beginnt nach Wiederanlauf einen neuen Zyklus)
Einzelzyklus, dann wird die Drehzahl des letzten Schritts fiir den Betrieb

gehalten (Beginnt nach Wiederanlauf einen neuen Zyklus)

Die Frequenz von Schritt 0 wird mit Parameter 05-01 eingestellt (Frequenz vom Bedienfeld).

06-01 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 1

06-02 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 2

06-03 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 3

06-04 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 4

06-05 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 5

06-06 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 6

06-07 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 7

06-08 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 8

06-09 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 9

06-10 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 10

06-11 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 11

06-12 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 12

06-13 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 13

06-14 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 14

06-15 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 15
Bereich I 0,00-650,00 DHz

06-16 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 0

06-17 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 1

06-18 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 2

06-19 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 3

06-20 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 4

06-21 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 5

06-22 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 6

06-23 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 7

06-24 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 8

06-25 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 9

06-26 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 10

06-27 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 11

06-28 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 12

06-29 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 13

06-30 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 14

06-31 Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 15
Bereich I 0,00-3600,0 Bs
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06-32 Automatikbetrieb Drehrichtung O
06-33 Automatikbetrieb Drehrichtung 1
06-34 Automatikbetrieb Drehrichtung 2
06-35 Automatikbetrieb Drehrichtung 3
06-36 Automatikbetrieb Drehrichtung 4
06-37 Automatikbetrieb Drehrichtung 5
06-38 Automatikbetrieb Drehrichtung 6
06-39 Automatikbetrieb Drehrichtung 7
06-40 Automatikbetrieb Drehrichtung 8
06-41 Automatikbetrieb Drehrichtung 9
06-42 Automatikbetrieb Drehrichtung 10
06-43 Automatikbetrieb Drehrichtung 11
06-44 Automatikbetrieb Drehrichtung 12
06-45 Automatikbetrieb Drehrichtung 13
06-46 Automatikbetrieb Drehrichtung 14
06-47 Automatikbetrieb Drehrichtung 15
Bereich I 0B: Stopp I 1B: Vorwarts I 2 B: Riickwaérts

Y

Ya

Y

Y

Ya
Ya

Ya

Der Automatikbetrieb (Ablauffunktion) muss Uber einen der programmierbaren Eingange S1 bis S6
und die Einstellung der Parameter 03-00 bis 03-04 auf (18 U aktiviert werden.

Mit Parameter 06-00 werden, wie zuvor aufgefiihrt, verschiedene Funktionen fir den
Automatikbetrieb (Ablauffunktion) eingestellt.

Mit den Parametern (06-01-06-47) kann man 15 Automatik-(Ablauffunktions-)betriebsarten
auswabhlen.

Die Frequenzbefehle 1 bis 15 fiir den Automatikbetrieb werden mit den Parametern (06-01-06-15)
eingestellt.

Die Betriebsdauer der einzelnen Ablaufabschnitte wird mit den Parametern (06-17-06-31) eingestellt.
Die Drehrichtung (vorwarts/riickwarts) fur jeden einzelnen Ablaufabschnitt wird mit den Parametern
(06-33-06-47) eingestellt.

Bei der Automatikbetriebseinstellung 0 (06-00) wird die Frequenz lber die Voreinstellung mit
Parameter 05-01 vom Bedienfeld ibernommen und die Einstellung von Ablaufabschnittsdauer und
Drehrichtung erfolgt mit den Parametern 06-16 und 06-32.

Beispiele fur den Automatikbetrieb mit Ablauffunktion werden auf den folgenden Seiten
gezeigt:
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Beispiel 1.  Einzelzyklus (06-00=1, 4)
Abhéngig von der Ablaufabschnittsanzahl lauft der Umrichter einen vollen Einzelzyklus und stoppt dann.
Dieses Beispiel besteht aus vier Ablaufabschnitten, drei in Vorwérts- und eine in Ruckwartsrichtung.

Automatikbetrieb 06-00 =01 (oderd4ii)

Frequenz 05-01=015f Hz, 06-01 = 830 fiHz, 06-02 = 6 50 fi Hz, 06-03 = 8 20 fi Hz
Ablaufabschnittsdauer 06-16 =6201is, 06-17=0251s,06-18=0301is, 06-19 =0401s,
Drehrichtung 06-32 = 81 i (vorwarts), 06-33 = 8 1 i (vorwarts), 06-34 =3 1 A (vorwarts),

06-35 = 8 2 i (rickwarts),
Nicht verwendete Parameter 06-04-06-15 =8 0 fiHz, 06-20-06-31 =80 f's, 06-36-06-47 =80 i

Beispiel 2. Betrieb mit periodischem Zyklus
Modus: 06-00 =382 fioderd5

Der Umrichter wiederholt periodisch den gleichen Zyklus.
Alle anderen Parameter werden so, wie im vorhergehenden Beispiel 1 eingestellt.

i A

y
y

\
\j

N

\ 4

A
A

\ 4

\
4

\ 4

\ 4
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Beispiel 3. Automatikbetrieb mit Einzelzyklus 06-00= | 3 oder 6 B
Die Drehzahl des letzten Schritts wird fur den nachsten Durchlauf gehalten.

Automatikbetrieb 06-00 =1 3D(oderi 6D),

Frequenz 05-01 =1 15PHz, 06-01 =1 30 BHz, 06-02 =1 50 PHz, 06-15 =1 20 PHz,
Ablaufabschnittsdauer 06-16 =1 20 bs, 06-17 =1 25 s, 06-18 =1 30 bs, 06-31 =1 40 bs,
Drehrichtung 06-32=11D,06-33=11D,06-34=1 1D, 06-47 =1 1 D(vorwarts),

Nicht verwendete Parameter  06-04-06-15 =1 0 BHz, 06-19-06-30 =1 0 bs, 06-35-06-46 =1 0B
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Beispiele 4 & 5.
Automatikbetrieb 06-00 = | 1-3 B: Betrieb nach abgebrochenem Schritt bei Wiederanlauf fortsetzen
Automatikbetrieb 06-00 = | 4-6 D: Bei Wiederanlauf beginnt ein neuer Zyklus

06-00 1-3 4-6

Start Start-

befehl J in PP In Betrieb befehl In [Stop In Betrieb
c Betrieb Al Betrieb
S | Ausgargs- Targs |
& | frequenz | frequenz Beginn des neue
7 § Zyklus
=4 |
c .
? Fortsetzun
3 Betrieb nach abgelro-

chenem Schritt >
ZeitV Ze|t

Y

eingestellt.

Y

Im Automatikbetrieb ist die Beschleunigungs-/Bremszeit entsprechend 00-14/00-15 oder 00-16/00-17

Bei der Automatikbetriebseinstellung 0 (06-00) wird die Frequenz lber die Voreinstellung mit

Parameter 05-01 vom Bedienfeld ibernommen, die Einstellung von Ablaufabschnittsdauer und
Drehrichtung erfolgt mit den Parametern 06-16 und 06-32.
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Gruppe 07-Start-/Stopp-Verhalten

07-00 Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall

Bereich T 0B: Kein Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall
I 1 B: Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall

¥ Wenn die Netzspannung unter einen bestimmten Spannungswert sinkt, schaltet der Umrichter den
Ausgang sofort ab.

% Einstellung 07-00 = 0 0 G : Nach einem Spannungsausfall lauft der Umrichter nicht wieder an.

% Einstellung 07-00 = 0 1 U : Nach einem kurzzeitigen Spannungsausfall 1auft der Umrichter mit der

halben Frequenz vor dem Spannungsausfall wieder an. Die Anzahl mdglicher Wiederanlaufe ist nicht
begrenzt.

¥ Solange die CPU des Umrichters bei einem kurzzeitigen Netzausfall noch weiter l&uft, wird der
Wiederanlauf entsprechend den Parametereinstellungen 00-02 & 07-04 und des Status des externen
Startschalters ausgefuhrt.

Achtung: Ist die Start-/Stoppsteuerung mit Parameter 00-02 = 1 auf extern eingestellt und ist mit
Parameter 07-04 = 0 ein Wiederanlauf erlaubt, geht der Umrichter nach einem Netzausfall
wieder in Betrieb, sobald die Netzspannung normal ist.

Sehen Sie entsprechende MafRnahmen, inklusive einer Schaltung zur Trennung des Umrichters von der
Netzspannung vor, um jederzeit die Sicherheit des Bedienpersonals zu gewahrleisten und um Schéden an
der Maschine zu vermeiden.

07-01 Wartezeit automatischer Wiederanlauf
Bereich 1 0,0-800,0D s

07-02 Anzahl der Wiederanlaufversuche
Bereich fo-10D

¥ 07-02 =00 0: Der Umrichter lauft nach Auslésung durch einen Fehler nicht automatisch wieder an.

¥ 07-02>000,07-01 =00 U: Der Umrichter lauft nach der Auslésung durch einen Fehler mit der halben

Frequenz vor dem Spannungsausfall und der Wiederanlauf erfolgt nach einer internen Wartezeit von
0,5s.

¥ 07-02>0010,07-01>00 4, Der Umrichter lauft nach der Auslésung durch einen Fehler mit der Halfte
der Frequenz vor dem Spannungsausfall und der Wiederanlauf erfolgt nach der in Parameter 07-01
eingestellten Wartezeit.

Hinweis: Tritt der Fehler wéhrend der DC-B  remsung oder der Bremsung  bis zum Stillstand auf,
funktioniert der automatische Wiederanlauf nicht.

07-03 Rucksetzeinstellungen

I 0B: Rucksetzen nur mdglich, wenn kein Start-Befehl aktiv ist

Bereich ,
I 1B: Ricksetzen unabhéngig vom Status des Start-Befehls mdglich

% 07-03 = 0: Schalten Sie den Startschalter aus und wieder ein, nachdem ein Fehler auftrat, um den
Umrichter zuriickzusetzen. Andernfalls ist kein Neustart maglich.

07-04 Direkter Start nach Einschalten
Bereich I 0 b: Direkter Start des Betriebs nach Einschalten aktiviert
I 1 B: Direkter Start des Betriebs nach Einschalten deaktiviert
07-05 Startwartezeit
Bereich 11,0-300,0D s

¥ Ist der direkte Start des Betriebs nach Einschalten mit Parameter 07-04 = 0 aktiviert, die externe
Start-/Stoppsteuerung aktiviert (00-02/00-03 = 1) und der Startschalter eingeschaltet, startet der
Umrichter nach Einschalten der Spannungsversorgung automatisch mit dem Betrieb.
Um Verletzungen der Bedienperson oder Beschadigungen der Maschine zu vermeiden, wird
empfohlen, nach Ausschalten der Spannungsversorgung auch den Startschalter auszuschalten.
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Hinweis: Sollte diese Betriebsart unbedingt erforderlich sein, missen entsprechende

Y

MaRnahmen inklusive der Anbringung von Warntafeln durchgefiihrt werden, um
jederzeit die Sicherheit zu gewahrleisten.

Ist der direkte Start des Betriebs nach Einschalten mit Parameter 07-04 = 1 deaktiviert, die externe
Start-/Stoppsteuerung aktiviert (00-02/00-03 = 1) und der Startschalter eingeschaltet, startet der
Umrichter nach Anlegen der Versorgungsspannung nicht und auf der Anzeige blinkt STP1. Fir einen
normalen Start muss der Startschalter aus- und wieder eingeschaltet werden.

07-06 Einsetzfrequenz der DC-Bremsung bei Stopp
Bereich 1 0,10-10,00 BHz

07-07 Starke der DC-Bremsung (Strommodus)
Bereich I 0,0-150,0 D%

07-08 Bremszeit der DC-Bremsung
Bereich I 0,0-25,5Ps

Y

Die Wirkungsweise der Parameter 07-08/07-06 zeigt die folgende Abbildung:

Frequenz

Start-
befehl J In Betrieb Stopp

07-09 Bremsmethode

I 0B: Abbremsung bis zum Stillstand

Bereich .
| 1B: Austrudeln bis zum Stillstand

Y

Y

07-09 = (0 U: Nach Auslésen des Stopp-Befehls bremst der Motor mit der in Parameter 00-15
eingestellten Bremszeit 1 ab.

07-09 = 01 0: Nach Auslosen des Stopp-Befehls lauft der Motor im Freilauf bis dieser stoppt.
(Austrudeln).

07-10 Startmethode

I 0D: Normaler Start

Bereich .
| 1 B: Drehzahlerfassung

Y

Y

07-10 = OpE Wéhrend des Starts beschleunigt der Umrichter in der eingestellten Zeit von 0 auf die
Sollfrequenz.

07-10 = 1pBWVahrend des Starts beschleunigt der Umrichter von der {iber die Frequenzsuchfunktion
erfassten Drehzahl der Motorwelle auf die Sollfrequenz.

07-11 Startmethode fiir automatischen Wiederanlauf nach Fehler

I 0B: Drehzahlerfassung

Bereich N
I 1BD: Normaler Start

Ya

Y

07-11 = @EBeim automatischen Wiederanlauf erfasst der Umrichter die Drehzahl der Motorwelle. Der
Motor wird von der aktuellen Drehzahl kontrolliert auf die Sollfrequenz beschleunigt.

07-11 = 1pBBeim automatischen Wiederanlauf beschleunigt der Umrichter mit der eingestellten
Beschleunigungszeit von 0 auf die Sollfrequenz.

07-12 Pufferzeit nach Netzausfall

Bereich 10,0-2,0D

Y

Y

Die Pufferzeit nach Netzausfall ermdglicht einen durchgehenden Betrieb nach einem kurzzeitigen
Netzausfall, wenn die Netzspannung nach der in Parameter 07-12 eingestellten Zeit wieder anliegt.
Andernfalls schaltet der Umrichter mit der Fehleranzeige LVC (Spannung wahrend des Betriebs zu
niedrig) ab.

Nach Wiederkehr der Netzspannung fuhrt der Umrichter die Frequenzsuchfunktion aus und die
Ausgangsfrequenz wird dann bis auf die Betriebsfrequenz vor dem Netzausfall erhéht. Die Zeit bis
zur Wiederherstellung des Normalbetriebs betréagt je nach Frequenzumrichterleistung zwischen 1 und
2 Sekunden.
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¥ 07-00 = 0: Pufferzeit nach Netzausfall ist deaktiviert
¥ 07-00 = 1: Ist die Dauer des Netzausfalls kiirzer, als die in 07-12 eingestellte Zeit, |auft der
Frequenzumrichter nach einer Verzégerung von 0,5 s mit der Frequenzsuchfunktion wieder an. Die
Anzahl der Wiederanlaufe ist nicht begrenzt.
Achtung
Ist die Dauer des Netzausfalls langer, als die in 07-12 eingestellte Pufferzeit und ist der Wiederanlauf nach
kurzzeitigem Netzausfall mit 07-00 = 1 aktiviert sowie die externe Start-/Stoppsteuerung aktiviert (00-02 =
1), muss auch der Startschalter ausgeschaltet werden, um nach Ruckkehr der Spannungsversorgung
Verletzungen der Bedienperson oder Beschadigungen der Maschine durch den Wiederanlauf zu
vermeiden.

07-13 Ansprechschwelle Unterspannung

220-V-Typ T 150,0-210,0 B

Bereich .
440-V-Typ | 300,0-420,0D

07-14 Bremszeit bei Netzausfall mit kinetischer Energiespeicherung

1 0,0 B: Deaktiviert

Bereich . L . :
! I 0,1-25,0 B: Bremszeit mit kinetischer Energiespeicherung

% Einstellung 07-14 = 0: Bremszeit bei Netzausfall mit kinetischer Energiespeicherung deaktiviert
¥ Einstellung 07-14 < 0: Bremszeit bei Netzausfall mit kinetischer Energiespeicherung aktiviert
Beispiel: 220-V-System

»
@
»

U
T

|

| ng  03-00-03-05=27

|

Ist 07-14 2 0
PN-

190V,

(07-14)

Hinweise:

1. Bei der Einstellung 07-14 0 ist der Wiederanlauf bei kurzzeitigem Netzausfall deaktiviert und der
Umrichter nutzt die Bremszeit mit kinetischer Energiespeicherung.

2. Sobald die Spannungsversorgung abgeschaltet wird, erfasst die CPU die Zwischenkreisspannung.
Sinkt sie unter 190 V (beim 220-V-System) oder 380 V (beim 440-V-System), wird die Bremszeit mit
kinetischer Energiespeicherung aktiviert.

3. Ist die Bremszeit mit kinetischer Energiespeicherung aktiviert, bremst der Umrichter mit der in 07-14
eingestellten Bremszeit bis zum Stillstand ab.

4. Wird wahrend der Bremszeit mit kinetischer Energiespeicherung die Netzspannung wieder
eingeschaltet, beschleunigt der Umrichter auf die urspringliche Frequenz.
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07-15 Modus der DC-Bremsung
Bereich 0 0 i Strommodus & 1 A Spannungsmodus
07-16 Starke der DC-Bremsung (Spannungsmodus)
Bereich 90,0-10,0 i %

Hinweis: Die DC-Bremsung im Strommodus und die DC-Bremsung im Spannungsmodus greifen
gemeinsam auf die Parameter 07-06 (Einsetzfrequenz der DC-Bremsung bei Stopp) und
07-08 (Bremszeit der DC-Bremsung) zu.
Parameter:
(1) Mit Parameter 07-15 wird der Modus der DC-Bremsung (Spannungs- oder Strommodus)
ausgewabhilt.
Bei der Einstellung 07-15 = 0 wird die Stérke der DC-Bremsung mit 07-07 festgelegt.
Bei der Einstellung 07-15=1 wird die Stérke der DC-Bremsung mit 07-16 festgelegt.
Hinweis: Der prozentuale Einstellwert von Parameter 07-07 bezieht sich auf den Nennstrom. Der
prozentuale Einstellwert von Parameter 07-16 bezieht sich auf 20 % der maximalen
U/f-Ausgangsspannung.

(2) Mit Parameter 07-16 wird die Starke der DC-Bremsung im Spannungsmodus eingestellt.
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Gruppe 08- Antriebs- und Motorschutz

08-00 Auswahl zum Auslésen der Schutzfunktion

T xxxx0 B: Schutzfunktion wéahrend Beschleunigung aktiviert
xxxx1 B: Schutzfunktion wahrend Beschleunigung deaktiviert
xxx0x B: Schutzfunktion wahrend Bremsung aktiviert

I'
:
:
. I xxx1x B: Schutzfunktion wahrend Bremsung deaktiviert
Bereich '
:
i
:

xx0xx B: Schutzfunktion wahrend Betrieb aktiviert
xx1xx B: Schutzfunktion wahrend Betrieb deaktiviert
x0xxx B: Uberspannungschutz wahrend Betrieb aktiviert
x1xxx B: Uberspannungschutz wahrend Betrieb deaktiviert
08-01 Ansprechschwelle Schutzfunktion wéhrend Beschleunigung
Bereich I 50-200 D%

% Einstellung der Ansprechschwelle zum Schutz vor Uberstrom (OC-A)

¥ Ist die Schutzfunktion wahrend der Beschleunigung aktiviert und tritt ein durch die Last verursachter
Uberstrom auf, wird die Beschleunigung solange unterbrochen, bis der Strom unter den in Parameter
08-01 eingestellten Wert sinkt. Danach wird die Beschleunigung fortgefihrt.

08-02 Ansprechschwelle Schutzfunktion wahrend Bremsung

Bereich 1 50-200 B%

% Einstellung der Ansprechschwelle zum Schutz vor Uberspannung (OV-C)

¥ Ist die Schutzfunktion wahrend der Bremsung aktiviert und tritt eine durch die Last verursachte
Uberspannung auf, wird die Bremsung solange unterbrochen, bis die Uberspannung unter den in
Parameter 08-02 eingestellten Wert sinkt. Danach wird die Bremsung fortgefuhrt.

08-03 Ansprechschwelle der Schutzfunktion im kontinuierlichen Betrieb

Bereich 1 50-200 B%

% Einstellung der Ansprechschwelle zum Schutz vor Uberstrom (OC-C) im kontinuierlichen Betrieb

¥ Ist die Schutzfunktion wahrend des kontinuierlichen Betriebs aktiviert und tritt ein durch eine plétzliche
Lastschwankung verursachter Uberstrom auf, wird durch Reduzierung der Ausgangsfrequenz auf
eine geringere Drehzahl gebremst, bis der Strom unter den in Parameter 08-03 eingestellten Wert
sinkt. Danach wird die Ausgangsfrequenz wieder auf den Normalwert erhoht.

08-04 Ansprechschwelle Uberspannungsschutz wahrend des Betriebs
Bereich I 350,0 V DC-390,0 V DC D(200-V-Typ) | 700,0 V DC-780,0 V DC B(400-V-Typ)
% Die Ansprechschwelle des Uberspannungsschutzes kann bei Bedarf mit Parameter 08-04 eingestellt
werden.

¥% Wenn die Zwischenkreisspannung den mit Parameter 08-04 eingestellten Ubersteigt, tritt ein
Uberspannungsfehler auf.

08-05 Elektronischer Motoruiberlastschutz (OL1)
. I 0D: Deaktiviert
Bereich . o
| 1B: Aktiviert
08-06 Betrieb nach Aktivierung des Uberlastschutzes
Bereich T 0B: Austrudeln bis zum Stillstand nach  Aktivierung des Uberlastschutzes
I 1 b: Betrieb nach Aktivierung des Uberlastschutzes fortsetzen (OL1 blinkt)

% 08-06 = | 0B: Wenn der Uberlastschutz ausgelost wird, trudelt der Umrichter aus bis zum Stillstand
und auf der Anzeige blinkt OL1. Betétigen Sie zum Ricksetzen die Taste ,Reset" oder einen externen
Rucksetzeingang, um den Betrieb fortzusetzen.

% 08-06 = | 1B: Bei Auftreten einer Uberlast wird der Betrieb des Umrichters fortgesetzt und auf der
Anzeige blinkt OL1, bis der Strom unter den Uberlastpegel sinkt.

08-07 Uberhitzungsschutz

I 0B: Automatisch (abhangig von der Kiihlkérpertemperatur)
I 1B: In Betrieb wéahrend des Modus RUN

I 2 B: Standig in Betrieb

I 3B: Ausgeschaltet

Bereich
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Ya
EZ
Y4
Ya

08-07 =1 0 D: Bei einer iberhdhten Temperatur des Umrichters lauft der Kiihlventilator.

08-07 =1 1 B: Wahrend der Umrichter in Betrieb ist (RUN-Modus), lauft auch der Kuihlventilator.
08-07 =1 2 B: Der Kiihlventilator lauft standig.

08-07 =1 3 B: Der Kiihlventilator ist ausgeschaltet.

08-08 AVR-Funktion

0 0 i : AVR-Funktion aktiviert
0 1 i : AVR-Funktion deaktiviert
6 2 fi : AVR-Funktion wahrend Stopp deaktiviert

Bereich 0 3 i : AVR-Funktion wahrend Stopp deaktiviert

0 4 i : AVR-Funktion wahrend Stopp und Bremsung deaktiviert
65fi: Bei VDC > 360 V/740 V ist AVR-Funktion wahrend Stopp und Bremsung
deaktiviert

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya
Ya

Die automatische Spannungsregelfunktion halt die Ausgangsspannung bei Schwankungen der

Eingangsspannung konstant. Ist Parameter 08-08 = 0, haben Schwankungen der Eingangsspannung

keinen Einfluss auf die Ausgangsspannung.

08-08 = 1: Schwankungen der Eingangsspannung bewirken Schwankungen der Ausgangsspannung

08-08 = 2: Um ein Ansteigen der Stopp-Zeit zu verhindern, ist die AVR-Funktion wahrend Stopp
deaktiviert.

08-08 = 3: Die AVR-Funktion ist nur wahrend der Abbremsung von einer auf eine andere Drehzahl
deaktiviert. Dadurch wird eine ungewollte Verlangerung der Bremszeit vermieden.

08-08 = 4: Die AVR-Funktion ist wahrend des Stopps und der Abbremsung deaktiviert.

08-08 = 5: Bei VDC > 360 V (200-V-Typ) oder VDC > 740 V (400-V-Typ) ist die AVR-Funktion
wahrend des Stopps und der Abbremsung deaktiviert.

08-09 Erkennung fehlender Eingangsphasen
_ I 0B: Deaktiviert
Bereich I 1B: Aktiviert
¥ Einstellung 08-09 = d 1 i : Fehlt eine Phase, wird die Warnmeldung PF angezeigt.
08-10 Erkennung fehlender Ausgangsphasen
. I 0B: Deaktiviert
Bereich . .
| 1B: Aktiviert
%, Einstellung 08-10=1 1 D: Fehlt eine Ausgangsphase, wird die Warnmeldung LF angezeigt.
08-11 Motorauswahl
Bereich I 0b: pberlastschutz (Standardmotor)
| 1 B: Uberlastschutz (Motor fiir Frequenzumrichterbetrieb)
08-12 Motorschutz-Kennlinie
I 0B: Motor-Uberlastschutz fiir allgemeine Lasten (OL = 103 %)
Bereich ) (150 %"f[]r 1 Minute)
| 1 B: Motor-Uberlastschutz fur HLK (Lufter & Pumpen) (OL = 113 %)
(123 % fur 1 Minute).

Y

Y

Einstellung 08-11 =1 0 P: Stellen Sie in Parameter 02-06 die Nennfrequenz des Motors ein.

Die Schwellwerte des Motortiberlastschutzes sind entsprechend den Einstellungen von 08-11 und
08-12 wie folgt:

Schwellwert OL1 08-11=0 | 08-11=0 | 08-11=1 | 08-11=1
(Fézgzgnazuf Nennfrogn) 08-12=0 | 08-12=1 | 08-12=0 | 08-12=1
f<=1333% 63 % 63 %
333 % < f<90 % 85 % 88 % 103% | 113%
F >=90 % 103 % 113 %

4-77




% Einstellung 08-12 =1 0 B: Der Motoriiberlastschutz ist fiir allgemeine Anwendungen vorgesehen. So
lange die Belastung unter 103 % des Nennstroms liegt, wird der Betrieb des Motors fortgesetzt. Liegt
die Belastung Uber 150 % des Nennstroms, ist der Motor nur 1 Minute in Betrieb (Kurve 1).

% Einstellung 08-12 =1 1 B: Der Motoriiberlastschutz ist fur HLK-Anwendungen (Lufter, Pumpen usw.)
vorgesehen. So lange die Belastung unter 113 % des Nennstroms liegt, wird der Betrieb des Motors
fortgesetzt. Liegt die Belastung tUber 123 % des Nennstroms, ist der Motor nur 1 Minute in Betrieb

(Kurve 2).
Minute
5,0
1)
1,0
163 1i3 123 150 Strom
08-13 Auswahl Erkennung fir Drehmomentiiberschreitung
I 0B: Erkennung Drehmomentiiberschreitung deaktiviert
Bereich I 1B: Erkennung Drehmomentiiberschreitung nach Erreichen der Sollfrequenz
aktiviert
I 2 B: Erkennung Drehmomentiiberschreitung wahrend des Betriebs
08-14 Verhalten nach Drehmomentiberschreitung
I 0B: Ausgangsabschaltung bei Drehmomentiiberscheitung (Austrudeln bis
Bereich Stillstand)
| 1B: Betrieb fortsetzen bei Drehmomentiiberscheitung (Anzeige OL3)
08-15 Schwellwert fir Drehmomentiiberschreitung
Bereich I 30-300 B
08-16 Verzogerung nach Erkennen der Drehmomentiiberschreitung
Bereich 10,0-250D
08-17 Brand-Notfall-Modus
Bereich .I. 0 B: Deaktiviert
| 1B: Aktiviert

¥ Eine Drehmomentiberschreitung wird erkannt, wenn der in Parameter 08-15 eingestellte Schwellwert
Uberschritten wird und die in Parameter 08-16 eingestellte Zeit abgelaufen ist. Dabei entspricht das
Nenndrehmoment des Umrichters dem 100%-Wert.

% Einstellung 08-14 =1 0 B: Bei einer Drehmomentiiberschreitung trudelt der Umrichter bis zum Still-
stand aus. Zum Fortsetzen des Betriebs muss die RESET-Taste oder der mit der Riicksetzfunktion
belegte Signaleingang aktiviert werden.

% Einstellung 08-14 =1 1 D: Bei einer Drehmomentiiberschreitung setzt der Umrichter den Betrieb fort
und auf der Anzeige blinkt solange OL3, bis das Ausgangsdrehmoment wieder unter dem in 08-15
eingestellten Schwellwert liegt.

Y Ist Parameter 03-11/12 (programmierbarer Relaisausgang) auf , 12" eingestellt, schaltet der
Relaisausgang bei Drehmomenttiberschreitung ein.

Hinweis: Die Erkennung der Drehmomentiuberschreitung ist nur aktiviert, wenn Parameter 08-13 auf
»1“ oder ,,2“ eingestellt ist.

I Warnung:

Aktivierung des Brand-Notfall-Modus mit Parameter 08-17

Bei Anwendung des Brand-Notfall-Modus werden alle Schutzfunktionen des Frequenzumrichters
deaktiviert und der Frequenzumrichter setzt den Betrieb so lange fort, bis dieser dadurch eventuell selbst
zerstort wird. Daher missen alle Konsequenzen und Sicherheitsaspekte, die sich bei der Nutzung des
Brand-Notfall-Modus ergeben, berticksichtigt werden.

Die gesamte Verantwortung fur alle sich ergebenden Risiken bei der Nutzung dieser Funktion liegt beim
Endanwender.
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08-18 Erdschlusserkennung

1 0 D: Deaktiviert

Bereich . o
| 1B: Aktiviert

Tritt nach Aktivierung des Parameters 08-18 ein Erdschluss auf, wird eine Fehlermeldung (GF) angezeigt.
Hinweis: Diese Funktion steht nur bei den Frequenzumrichtern der BaugréRen 3 und 4 zur Verfligung.

Gruppe 09-Kommunikationseinstellungen

09-00 Zugewiesene Stationsnummer fir Kommunikation

Bereich 11-32P

¥% Ist in einem Kommunikationsnetzwerk mehr als eine Station vorhanden, wird mit Parameter 09-00 die
Stationsnummer eingestellt. Von einer Master-Station, wie beispielsweise einer SPS, kdnnen bis zu
32 Slave-Stationen gesteuert werden.

09-01 Auswahl RTU-Code/ASCII-Code
. I 0BP: RTU-Code
Bereich .
I 1BD: ASCII-Code
09-02 Einstellung der Baud-Rate (Bit/s)
i 0B: 4800
Bereich .I. 1D: 9600
I 2B: 19200
I 3B: 38400
09-03 Einstellung der Stopp-Bits

I 0B: 1 Stopp-Bit

Bereich . .
| 1B: 2 Stopp-Bits
09-04 Paritatseinstellung
I 0B: Keine Paritat
Bereich I 1B: Gerade Paritat
| 2B: Ungerade Paritat
09-05 Einstellung des Datenformats
. I 0B: 8-Bit-Daten
Bereich

I 1B: 7-Bit-Daten

% Fuhren Sie die Kommunikationseinstellungen mit den Parametern 09-01-09-05 vor Beginn der
Kommunikation aus.

09-06 Einstellzeit Kommunikationsverlust
Bereich 1 0,0-25,5Ps
09-07 Verhalten bei Kommunikationsfehler

6 0 i : Abbremsung bis zum Stillstand (00-15: Bremszeit 1)

6 1 i : Austrudeln bis zum Stillstand und Fehleranzeige COT

0 2 i : Abbremsung bis zum Stillstand (00-17: Br  emszeit 2) und Fe hleranzeige COT
0 3 i : Betrieb fortsetzen Fehleranzeige COT

Bereich

% Einstellzeit: 00,0-25,5 s; Einstellung 00,0 s: Keine Reaktion auf Kommunikationsfehler

09-08 Anzahl Wiederholversuche bei allgemeinem Fehler

Bereich 11-20bP

¥ Ist die Anzahl der Kommunikationsfehler gréRer, als die Einstellung des Parameters 09-08, zeigt das
Bedienfeld ERR6 an.
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09-09 Einstellung Zeitiiberschreitung bei der Ubertragung der Daten

Bereich I 5-65Pms

Stellen Sie die Verzdgerungszeit fir die Antwortdaten des Umrichters ein. Diese Wartezeit liegt zwischen
der Ubertragung der Befehlsdaten von der SPS und dem Start der Antwortdateniibertragung vom
Umrichter (siehe Abbildung). Stellen Sie die Wartezeit der SPS zum Empfang der Umrichterdaten gréRer
ein, als die Wartezeit in Parameter 09-09.

v

der Jes

Blockdiagramm PID-Regler

2
[ &

v

3.4

PAREES
o« Tl
1-3 - PID-

10-00 PID-Sollwertvorgabe

00 U: Potentiometer auf dem Bedienfeld
01 U: Externer All-Analogsignaleingang
Bereich 02 U : Externer Al2-Analogsignaleingang
03 U: Sollfrequenzvorgabe Uber Kommunikationsmethode

04 U: Einstellung Uber das Bedienfeld und Parameter 10-02

¥ Die Vorgaben von Parameter 10-00 sind nur wirksam, wenn die Sollfrequenzvorgabe mit Parameter
00-05/00-06 = 6 auf den PID-Regler eingestellt wurde.

10-01 PI1D-Istwertvorgabe

00 U : Potentiometer auf dem Bedienfeld
) 01 U: Externer All-Analogsignaleingang
Bereich . )
02 U : Externer Al2-Analogsignaleingang

03 U: Sollfrequenzvorgabe Uber Kommunikationsmethode

Hinweis: Parameter 10-00 und 10-01 dirfen nicht auf den gleichen Wert eingestellt werden.

10-02 PID-Sollwertvorgabe Uber Bedieneinheit

Bereich 1 0,0-100,0 D%
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10-03 Vorgabe fiir PID-Betrieb

I 0B: PID-Regler deaktiviert

I 1B: Charakteristik vorwarts Regelabweichung entspricht D-Regelung

Bereich I 2 B: Charakteristik vorwarts Riickfiihrung entspricht D-Regelung
I 3 B: Charakteristik riickwarts Regelabweichung entspricht D-Regelung
I 4 B: Charakteristik riickwarts Riickfiihrung entspricht D-Regelung
¥% 10-03=010

Die Regelung der Regelabweichung (Soll-/Istwert) erfolgt mit der in Parameter 10-07
eingestellten Differenzierzeit differenziell.

10-03=021
Die Regelung der Rickfiihrung (Istwert) erfolgt mit der in Parameter 10-07 eingestellten
Differenzierzeit differenziell.
10-03=0310
Die Regelung der Regelabweichung (Sollwert — Istwert) erfolgt mit der in Parameter 10-07
eingestellten Differenzierzeit differenziell. Ist die Abweichung positiv, wird die
Ausgangsfrequenz verringert und umgekehrt.
10-03=041
Die Regelung der Ruckfiihrung (Istwert) erfolgt mit der in Parameter 10-07 eingestellten
Differenzierzeit differenziell. Ist die Abweichung positiv, wird die Ausgangsfrequenz verringert
und umgekehrt.
Hinweis:
10-03 = 1 oder 2: Ist die Abweichung positiv, wird die Ausgangsfrequenz erhéht und umgekehrt.
10-03 = 3 oder 4: Ist die Abweichung positiv, wird die Ausgangsfrequenz verringert und umgekehrt.

Y

Ya

Y

10-04 Ruckfihrungs-Verstarkungsfaktor

Bereich 1 0,00-10,00 B

¥ 10-04 ist die Kalibrationsverstarkung. Abweichung = Sollwert — (Ruckflihrungssignal x 10-04)

10-05

Proportionale Verstarkung

Bereich

1 0,0-10,0D

% 10-05pEProportionale Verstarkung fiir P-Regelung

10-06 Integrierzeit
Bereich 1 0,0-100,0 Bs
¥ 10-06: Integrierzeit fur I-Regelung
10-07 Differenzierzeit
Bereich I 0,00-10,00 Bs
% 10-07pBDifferenzierzeit fir D-Regelung
10-08 PID-Offset
Bereich I 0b: Positi\{e Ri(?htung
I 1B: Negative Richtung
10-09 PID-Offset-Abgleich
Bereich I 0-109 D%

3/
Verschiebu

10-08 /10-09: Der PID-Ausgabewert wird rechnerisch um den Betrag von 10-09 verschoben. (Die

ngsrichtung ist entsprechend der Einstellung von 10-08)

10-10 Verzogerungsfilter PID-Ausgang
Bereich 1 0,0-2,5Ds
¥, 10-10: Zeit zur Aktualisierung der Ausgangsfrequenz
10-11 Erkennung Ruckfuhrungsfehler
I 0 B: Deaktiviert
Bereich I 1B: Aktiviert — Fortsetzung des Betriebs nach Riickfiihrungsfehler

T 2 B: Aktiviert — Stopp des Betriebs nach Riickfiihrungsfehler

Y

10-11 = T 0 D: deaktiviert

¥ 10-11 = | 1 b: Bei Ruckfiihrungsfehlererkennung: Betrieb fortsetzen und Anzeige von ,PDER*
¥ 10-11 = | 2 b: Bei Ruckfiihrungsfehlererkennung: Betrieb stoppen und Anzeige von ,PDER*
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10-12

Ansprechschwelle Ruckfiihrungsfehlererkennung

Bereich

I 0-100D

Y

10-12 ist die Schwelle fur einen Signalfehler. Fehlerwert = (Schwellwert — Rickfiihrungswert); ist der

Fehlerwert gréRer als der Schwellwert, wird das Riickfiihrungssignal als fehlerhaft betrachtet.
10-13 Wartezeit Rickfihrungsfehlererkennung
Bereich I 0,0-25,5Ps
¥ 10-13: Minimale Wartezeit, bis ein Fehler des Riickfilhrungssignals erfasst wird
10-14 Integrationsgrenzwert
Bereich I 0-109 D%

Y

10-14: Die Einstellung verhindert, dass der PID-Regler in die Begrenzung lauft

Ricksetzen des Integrationswerts auf ,0“ bei Uibereinstimmendem Ruckfiihrungs-

10-15 und Sollwert
1 0 B: Deaktiviert
Bereich T1D:Nachls

T 30 B: Nach 30 s (Bereich: 1-30 s)

Y

10-15 = 0: Sobald der PID-Ruckfuhrungswert den Sollwert erreicht, wird der Integrationswert nicht

zurlickgesetzt.

Ya

10-15 = 1-30: Sobald der PID-Rickfiihrungswert den Sollwert erreicht, wird der Integrationswert

innerhalb von 0-30 s auf ,,0“ eingestellt und der Umrichter stoppt. Der Umrichter setzt den Betrieb fort,
wenn der Rickfihrungswert vom Sollwert abweicht.

10-16

Zulassige Fehlerspanne der Integration (Einheit) (1 Einheit = 1/8192)

Bereich

I 0-100 D%

Ya

10-16 = 0-100 % Einheitswert: Nach dem Ricksetzen des Integrationswerts auf ,,0“ muss die

Fehlerspanne neu eingestellt werden.

10-17 Frequenzschwelle fiir PID-Ruhezustand
Bereich I 0,00-650,00 DHz

10-18 Wartezeit fir PID-Ruhezustand
Bereich 1 0,0-25,5Bs

10-19 Frequenzschwelle fir PID-Aktivierung
Bereich I 0,00-650,00 BHz

10-20 Wartezeit fur PID-Aktivierung
Bereich I 0,0-25,5Bs

3
PID-Ruhez
3

Ist die Ausgangsfrequenz des PID-Reglers kleiner als die Frequenzschwelle fur den

ustand, bremst der Umrichter auf ,,0“ ab und geht in den PID-Ruhezustand.

Ist die Ausgangsfrequenz des PID-Reglers groRer als die Frequenzschwelle fur die PID-Aktivierung,

aktiviert der Umrichter wieder in den PID-Regelmodus, wie im folgenden Ablaufdiagramm gezeigt.

4

2Nz

10-21 Max PID-Rickfihrungspegel
Bereich I 0-999P

10-22 Min PID-Rickfiihrungspegel
Bereich I 0-999 B
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Beispiel: Ist Parameter 10-21 = 100, 10-22 = 50 und ist die Einheit fur den Bereich von 0 bis 999 mit der
Parametereinstellung 12-02 festgelegt, wird der aktuelle Bereich fiir die Variation des
Ruckfihrungswerts nur fir Anzeigezwecke von 50 bis 100 skaliert, wie die folgende Abbildung
zeigt.

.0 .
ovio (o r2via ) (v )
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Gruppe 11-Betriebssteuerfunktionen

11-00 Reversierverbot

T 0B: Vorwarts- und Ruckwartslauf méglich

Bereich . N N : .
I 1 B: Ruckwaértslauf nicht méglich

% 11-00 = 1: Der Befehl fiir Riickwartslauf ist deaktiviert.

11-01 Taktfrequenz

Bereich 1 1-16 BkHz

¥% Frequenzumrichter mit IGBT-Ansteuerung kénnen auch in Arbeitsumgebungen mit geringen
Stdremissionen eingesetzt werden. Konstruktionsbedingt kdnnen Stérungen bzw. Resonanzen
auftreten, die in anderen elektronischen Geraten Fehlfunktionen oder Vibrationen des
angeschlossenen Motors verursachen kdénnen. In diesem Fall ist eine entsprechende Anpassung der
Taktfrequenz nétig.

11-02 Modulationsverfahren
00 0 : Tragermodulation 0 3-Phasen-Pulsweitenmodulation
Bereich 01 04: Tragermodulation 1 2-Phasen-Pulsweitenmodulation
02 {i: Tragermodulation 2 Gemischte  2-Phasen-Pulsweitenmodulation

¥ Tragermodulation O:

3-Phasen-PWM: Gleichzeitiger Betrieb von drei Ausgangstransistoren (Volllast)
¥ Tragermodulation 1:

2-Phasen-PWM: Gleichzeitiger Betrieb von zwei Ausgangstransistoren (2/3 Last)
% Tragermodulation 2;

Gemischte PWM: Der Betrieb mit 2-Phasen- und 3-Phasen-PWM erfolgt gemischt.

Modulations- Bezeichnung IGI_3T- Warme- Dreh- Klirr- Mot__or-
verfahren Leistung verluste moment faktor gerdusch
Tragermodulation 0 | 3-Phasen-PWM | 100 % Hoch Hoch Niedrig Niedrig
Tréagermodulation 1 2-Phasen-PWM | 66,6 % Niedrig Niedrig Hoch Hoch
Gemischte Zwischen
Tragermodulation 2 PWM 100 % und | Mittel Mittel Mittel Mittel
66,6 %
11-03 Automatische Taktfrequenzreduzierung bei Temperaturanstieg
. I 0B: Deaktiviert
Bereich . .
I 1D: Aktiviert
¥, Steigt die Kuhlkodrpertemperatur des Umrichters tber 80 °C, wird die Taktfrequenz um 4 kHz
verringert.
¥, Fallt die Temperatur wieder auf oder unter 70 °C, wird die urspriingliche Taktfrequenz wieder
eingestellt.

% Durch Einstellung des Parameters 12-00 auf ,,04000" wird die Temperatur angezeigt.
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11-04 S-férmige Beschleunigungskennlinie 1
11-05 S-férmige Beschleunigungskennlinie 2
11-06 S-férmige Bremskennlinie 3
11-07 S-férmige Bremskennlinie 4
Bereich I 0,0-4,0 Ds

¥ Setzen Sie die S-férmigen Kennlinien ein, wenn eine ruckfreie Beschleunigung oder Bremsung
bendtigt wird. Dadurch werden Stol3belastungen durch abrupte Beschleunigung bzw. Bremsung
vermieden.

~Y

Hinweise:

¥ Die aktuelle Beschleunigungs-/Bremszeit setzt sich aus der Summe von voreingestellter
Beschleunigungs-/Bremszeit und S-formiger Beschleunigungs-/Bremszeit zusammen. Diese Zeit ist
von der Wartezeit der Strombegrenzung unabhéngig.

¥ Stellen Sie die jeweils benétigten Zeiten der S-férmigen Kennlinien in den Parametern 11-04 bis
11-07 ein.

¥ Bei einer Einstellung der Parameter 11-04 bis 11-07 auf 0" ist die S-férmige Kennlinie deaktiviert.

¥% Die Zeitberechnung der S-férmigen Kennlinie basiert auf der maximalen Ausgangsfrequenz fir den
Motor (01-02). Beachten Sie auch die Parameter 00-14, 00-15, 00-16 und 00-17.

11-08 Frequenzsprung 1

11-09 Frequenzsprung 2

11-10 Frequenzsprung 3
Bereich I 0,00-650,00 DHz

11-11 Ubergangsfrequenzbereich (+ Frequenzband)
Bereich 1 0,00 30,00 PHz

Die Frequenzsprungparameter kdnnen bei bestimmten Anwendungen auch zur Vermeidung von
mechanischen Resonanzen verwendet werden.
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Beispiel ©011-08 = 10,00 (Hz); 11-09 = 20,00 (Hz); 11-10 = 30,00 (Hz); 11-11 = 2,00 (Hz).

10 Hz +2 Hz=8-12 Hz
20 Hz +2 Hz =18-22 Hz Ubergangsfrequenz
30 Hz +2 Hz = 28-32 Hz
— 11-11
11-10
11-09
11-08
11-12 Verstarkung zur Energieeinsparfunktion (U/f-Betrieb)
Bereich I 0-100 D%
11-13 Zwischenkreisfilhrung
I 0B: Deaktiviert
Bereich T 1B: Aktiviert

I 2 B: Aktiviert (nur bei konstanter Drehzahl)

¥ Funktion der Zwischenkreisflhrung:
Bei ibermaRigem Auftreten von regenerativer Energie steigt die Zwischenkreisspannung Vpn an, so
dass ein Uberspannungsfehler (OV) auftritt. Zur Vermeidung von regenerativer Uberspannung wird
die Ausgangsfrequenz erhoht. Die Zwischenkreisfiihrung kann, wie zuvor beschrieben, aktiviert oder
deaktiviert werden.

Beispiel: Zwischenkreisfihrung wahrend der Beschleunigung

A
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Beispiel: Zwischenkreisfihrung wahrend der Bremsung

A

11-14

Spannungs-Schwellwert der Zwischenkreisfiihrung

Bereich

T 200 V: 300,0-400,0, 400 V: 600,0-800,0 BV

¥ Spannungsschwellwert der Zwischenkreisfiihrung: Ist der Schwellwert fir die
Zwischenkreisspannung zu niedrig eingestellt, wird die Schwelle fur den Uberspannungsschutz
nicht erreicht.

11-15

Einstellung des Fuhrungsbandes

Bereich

(0,00-15,00 Hz {3

% Einstellun

der Frequenzgrenzen fir die Zwischenkreisfiihrung

11-16 Ansprechverhalten der Zwischenkreisfiihrung
Bereich 0 0-200 U

11-17 Ansprechverhalten der Zwischenkreisfiihrung (Frequenz)
Bereich 00-200 @

¥ Das Ansprechverhalten der Zwischenkreisfiihrung kann durch Erhdhung der Parameter 11-16/11-17
verbessert werden. Dadurch wird das Ansprechverhalten auf Anderungen der
Zwischenkreisspannung verbessert, es kann aber Instabilitdten der Ausgangsfrequenz zur Folge
haben. Stellen Sie in diesem Fall Parameter 11-16 zur Stabilisierung der Ausgangsfrequenz so
niedrig wie moglich ein. Lasst sich die Ausgangsfrequenz dadurch nicht stabilisieren, verringern Sie
die Einstellung von Parameter 11-17.

¥ Stellen Sie Parameter 11-16 zur Stabilisierung der Ausgangsfrequenz so niedrig wie moglich ein.
Lasst sich die Ausgangsfrequenz dadurch nicht stabilisieren, verringern Sie die Einstellung von
Parameter 11-17 und korrigieren Sie Parameter 11-16.
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Gruppe 12-Digitale Anzeige & Monitor-Funktionen

12-00

Anzeigemodus

Bereich

0 0O 0 O 0

MSD LSD

00000—88888  Jede Stelle kann zwischen 0 und 8 eingestellt werden.
I 0 b: Default-Wert (Frequenz & Parameter)
I 1B: Ausgangsstrom

I 2 B: Ausgangsspannung

I 3B: Zwischenkreisspannung

I 4 B: Temperatur

I 5B: PID-Istwert

I 6 B: Analoger Signaleingang (Al1)

I 7 B: Analoger Signaleingang (Al2)

I 8 B: Zahlerzustand

% MSD = héchstwertige Stelle LSD = niederwertigste Stelle
Hinweis: Die hochstwertige Stelle von Parameter 12-00 schaltet die Anzeige ein, mit den anderen
Stellen kann der Anwender verschiedene Anzeigewerte auswéahlen.

12-01 Anzeigeformat des PID-Istwerts
T 0B: Anzeige des ganzzahligen Werts (xxx)
Bereich I 1B: Anzeige mit einer Nachkommastelle (xx.x)
I 2B: Anzeige mit zwei Nachkommastellen (x.xx)
12-02 Einheitenanzeige fur PID-Istwert
T 0B: xxx--
Bereich T 1B: xxxpb (Druck)
I 2 B: xxxfl (Durchfluss)
12-03 Benutzerdefinierte Anzeige (Arbeitsgeschwindigkeit)
Bereich I 0-65535 DU/min

¥ Stellen Sie in diesem Parameter die Nenndrehzahl des Motors ein. Auf der Anzeige erscheint dieser
Wert, wenn die Ausgangsfrequenz des Umrichters die auf dem Motortypenschild angegebene
Frequenz erreicht (entsprechend 50 Hz oder 60 Hz).

¥ Die Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit ist linear proportional zur Ausgangsfrequenz 0-50 Hz oder
0—60 Hz. Motorsynchrondrehzahl = 120 x Nennfrequenz/Polanzahl.

12-04 Format der benutzerdefinierten Anzeige (Arbeitsgeschwindigkeit)
T 0B: Anzeige der Ausgangsfrequenz des Antriebs
I 1B: Ganzzahlige Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit (xxxxx)
Bereich I 2B: Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit einer Nachkommastelle (xxxx.x)
I 3B: Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit zwei Nachkommastellen (xxx.xx)
I 4 B: Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit drei Nachkommastellen (xx.xxx)
¥, 12-04 «0: Die Arbeitsgeschwindigkeit wird angezeigt, wenn der Umrichter in Betrieb oder gestoppt
ist.
12-05 Zustand der Ein- und Ausgangsklemmen (S1-S6, RY1 und RY2)
Bereich Nur lesen (Nur lesen des Klemmenzustands)

% Wird eine der Klemmen S1-S6 eingeschaltet, schaltet das entsprechende Segment der
Digitalanzeige ein.

¥ Schalten die Relaisausgdnge RY1/RY2 ein, sind die Segmente der Digitalanzeige entsprechend der
nachfolgenden Abbildung eingeschaltet.
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Beispiel 1. Die folgende Abbildung zeigt die leuchtenden Segmente, wenn die Eingénge S1, S3, S5, S6

eingeschaltet und S2, S4 und die Relaisausgange RY1 und RY2 ausgeschaltet sind.

l SZ 83 S4 S5 S6

Py 1
FM@MM@
0000 wga

Beispiel 2: Die folgende Abbildung zeigt die leuchtenden Segmente, wenn die Eingange S2, S3, S4

eingeschaltet, S1, S5, S6 ausgeschaltet und die Relaisausgénge RY1, RY2 sowie SPS
eingeschaltet sind.

000007007
NHNMM

RYl RY2 PLC

12-06 Alarmeinstellung Standzeit

xxxx0: Ablauf der Standzeit der Einschaltstrombegrenzung wird nicht angezeigt
xxxx1: Ablauf der Standzeit der Einschaltstrombegrenzung wird angezeigt

xxx0x: Ablauf der Standzeit der Steuerkreiskapazitat wird nicht angezeigt

Bereich xxx1x: Ablauf der Standzeit der Steuerkreiskapazitat wird angezeigt

xx0xx: Ablauf der Standzeit der Leistungskreiskapazitat wird nicht angezeigt
xx1xx: Ablauf der Standzeit der Leistungskreiskapazitat wird angezeigt

Beispiel: 12-06 = 00111: Wenn die Einschaltstrombegrenzung, die Steuerkreiskapazitat oder die
Leistungskreiskapazitat beschadigt ist, wird der entsprechende Standzeitalarm LIFE1, LIFE2 oder LIFE3
angezeigt. Diese Meldung informiert den Anwender, dass der Umrichter repariert werden muss.

12-08 Anzeige Standzeit der Einschaltstrombegrenzung

Bereich 0-100

Y

Nach jeweils 1000 Einschaltzyklen wird der Wert um 1 % reduziert. Sinkt der Wert unter 30 %, zeigt
der Umrichter ,Lifel" an.

12-09 Anzeige Standzeit der Steuerkreiskapazitat

Bereich 0-100
¥ Nach jeweils 80 Betriebsstunden wird der Wert um 1 % reduziert. Sinkt der Wert unter 5 %, zeigt der

Umrichter ,Life2" an.

12-11 Ausgangsstrom beim aktuellen Fehler
Bereich

12-12 Ausgangsspannung beim aktuellen Fehler
Bereich

12-13 Ausgangsfrequenz beim aktuellen Fehler
Bereich —

12-14 Zwischenkreisspannung beim aktuellen Fehler
Bereich —

12-15 Sollfrequenz beim aktuellen Fehler
Bereich —

Y

Die oben angegebenen Anzeigen der Standzeiten von Kapazitaten usw. sind theoretische Werte und
dienen nur zur ungeféhren Orientierung.
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Gruppe 13-Inspektions- & Wartungsfunktionen

13-00 Antriebsleistung (codiert)

Bereich

Umrichtermodell O 13-00 zeigt Umrichtermodell O 13-00 zeigt

( -2P5-XXX 2P5 ( -401-XXX 401
( -201-XXX 201 ( -402-XXX 402
( -202-XXX 202 ( -403-XXX 403
| -203-XXX 203 ( -405-XXX 405
( -205-XXX 205 ( -408-XXX 408
( -208-XXX 208 ( -410-XXX 410
( -210-XXX 210 ( -415-XXX 415
( -215-XXX 215 ( -420-XXX 420
( -220-XXX 220 ( -425-XXX 425
13-01 Software-Version

Bereich
13-02 Anzeige Fehlerliste (letzte drei Fehler)

Bereich

¥ Die letzten drei Fehler werden nacheinander gespeichert. Tritt ein neuer Fehler auf, werden die
bisherigen Fehler um eine Stelle nach unten verschoben, so dass der auf Stelle 2.xxx gespeicherte
Fehler an Stelle 3.xxx rickt, der Fehler auf Stelle 1.xxx riickt auf Stelle 2.xxx. Der neue Fehler wird in

das leere R

egister auf Stelle 1.xxx gespeichert.

¥ Zur Fehleranzeige kann mit den Tasten x und z zwischen den Fehlerregistern hin und her
geschaltet werden.

¥ Wahrend Parameter 13-02 angezeigt wird, bewirkt die Betéatigung der ,Reset“-Taste die Loschung
aller drei Fehlerregister. Die Anzeige der Fehlerregister wechselt danach auf ,1. ---*, ,2. ---“ und

w3. ==

¥ Wird beispielsweise der Fehler ,1.0C-C* angezeigt, ist dies der aktuelle letzte Fehler.

13-03 Gesamtbetriebsdauer 1
Bereich I 0-23 BStunden

13-04 Gesamtbetriebsdauer 2
Bereich I 0-65535 bTage

13-05 Art der Gesamtbetriebsdauer
Bereich I 0 B: Einschaltzeit

1 1 b: Betriebszeit

% Erreicht di

e Betriebsdauer in Parameter 13-03 den Wert ,,24" (Stunden), wird der Parameter 13-04

um 1" (1 Tag) erhdht und der Wert in Parameter 13-3 auf ,0000" zuriickgestellt.

13-06 Schreibschutz fur Parameter
I 0B: Kein Schreibschutz
I 1B: Drehzahlvoreinstellungen 05-01-05-16 kdnnen nicht geandert werden
Bereich I 2D: AuRer den Drehzahlvoreinstellungen 05-01-05-16 kann keine Funktion

geandert werden

I 3B: AuBer dem Parameter 13-06 kann keine Funktion geandert werden

% st fur den

Parameterschreibschutz kein Passwort eingestellt (13-07 = 00000) kénnen die Parameter

05-01-05-16 entsprechend der Einstellung des Parameters 13-06 gedndert werden.
13-07 Passwort fuir Schreibschutz
Bereich I 00000-65535 B
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¥% Ist fur den Schreibschutz in Parameter 13-07 ein Passwort eingestellt, kann keine
Parameteranderung ohne Eingabe dieses Passworts vorgenommen werden.
(Siehe folgendes Beispiel zur Passworteinstellung).

¥ Einstellbeispiel fur das Passwort:
Schritt 1:

—\
- am
|-| (|
|
oy
'- -'
- -'
'
Dy
- -'
™
=
-
-/ -'
oy
'- -'
)
'- -'
-
)
(|
U]
l-
L5
-
S
I

Schritt2 0

JN
- e
i

]
et
uy |
=~

Ja
et
L-‘
-
3
-
Ly
'
L-'
- e

Parameterschreibschutz aufheben

———————————

13-08 Rucksetzen des Antriebs auf Werkseinstellung
T 1150 b: Riicksetzen auf die 50-Hz-Werkseinstellung
Bereich I 1160 P: Riicksetzen auf die 60-Hz-Werkseinstellung
T 1112 B: SPS zuriicksetzen

¥ Wourde in Parameter 13-07 ein Passwort festgelegt, muss dieses zuerst eingegeben werden, bevor
der Antrieb mit Parameter 13-08 auf die jeweilige Werkseinstellung zurtickgesetzt werden kann.
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Gruppe 14-SPS-Betrieb

14-00 T1-Einstellwert 1
14-01 T1 Einstellwert 2 (Modus 7)
14-02 T2-Einstellwert 1
14-03 T2 Einstellwert 2 (Modus 7)
14-04 T3-Einstellwert 1
14-05 T3 Einstellwert 2 (Modus 7)
14-06 T4-Einstellwert 1
14-07 T4 Einstellwert 2 (Modus 7)
14-08 T5-Einstellwert 1
14-09 T5 Einstellwert 2 (Modus 7)
14-10 T6-Einstellwert 1
14-11 T6 Einstellwert 2 (Modus 7)
14-12 T7-Einstellwert 1
14-13 T7 Einstellwert 2 (Modus 7)
14-14 T8-Einstellwert 1
14-15 T8 Einstellwert 2 (Modus 7)
Bereich 1 0-9999 b
¥ T1-T8 sind die 8 Timer der integrierten SPS.
14-16 C1-Einstellwert 1
14-17 C2-Einstellwert 1
14-18 C3-Einstellwert 1
14-19 C4-Einstellwert 1
14-20 C5-Einstellwert 1
14-21 C6-Einstellwert 1
14-22 C7-Einstellwert 1
14-23 C8-Einstellwert 1
Bereich I 0-65535 B
¥ C1-C8 sind die 8 Zahler der integrierten SPS.
14-24 AS1-Einstellwert 1
14-25 AS1-Einstellwert 2
14-26 AS1-Einstellwert 3
14-27 AS2-Einstellwert 1
14-28 AS2-Einstellwert 2
14-29 AS2-Einstellwert 3
14-30 AS3-Einstellwert 1
14-31 AS3-Einstellwert 2
14-32 AS3-Einstellwert 3
14-33 AS4-Einstellwert 1
14-34 AS4-Einstellwert 2
14-35 AS4-Einstellwert 3
Bereich | 0-65535 D
¥ AS1-AS4 sind die 4 Additions-/Subtraktionsanweisungen der integrierten SPS.
14-36 MDJ1-Einstellwert 1
14-37 MD1-Einstellwert 2
14-38 MD1-Einstellwert 3
14-39 MD2-Einstellwert 1
14-40 MD2-Einstellwert 2
14-41 MD2-Einstellwert 3
14-42 MD3-Einstellwert 1
14-43 MD3-Einstellwert 2
14-44 MD3-Einstellwert 3
14-45 MD4-Einstellwert 1
14-46 MD4-Einstellwert 2
14-47 MD4-Einstellwert 3
Bereich | 0-65535 B

Y

MD1-MD4 sind die 4 Multiplikations-/Divisionsanweisungen der integrierten SPS.
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Gruppe 15-SPS-Uberwachung

15-00 Aktueller T1-Wert 1
15-01 Aktueller T1-Wert 2 (Modus 7)
15-02 Aktueller T2-Wert 1
15-03 Aktueller T2-Wert 2 (Modus 7)
15-04 Aktueller T3-Wert 1
15-05 Aktueller T3-Wert 2 (Modus 7)
15-06 Aktueller T4-Wert 1
15-07 Aktueller T4-Wert 2 (Modus 7)
15-08 Aktueller T5-Wert 1
15-09 Aktueller T5-Wert 2 (Modus 7)
15-10 Aktueller T6-Wert 1
15-11 Aktueller T6-Wert 2 (Modus 7)
15-12 Aktueller T7-Wert 1
15-13 Aktueller T7-Wert 2 (Modus 7)
15-14 Aktueller T8-Wert 1
15-15 Aktueller T8-Wert 2 (Modus 7)
Bereich I 0-9999 b
15-16 Aktueller C1-Wert
15-17 Aktueller C2-Wert
15-18 Aktueller C3-Wert
15-19 Aktueller C4-Wert
15-20 Aktueller C5-Wert
15-21 Aktueller C6-Wert
15-22 Aktueller C7-Wert
15-23 Aktueller C8-Wert
Bereich I 065535 D
15-24 Aktueller AS1-Wert
15-25 Aktueller AS2-Wert
15-26 Aktueller AS3-Wert
15-27 Aktueller AS4-Wert
15-28 Aktueller MD1-Wert
15-29 Aktueller MD2-Wert
15-30 Aktueller MD3-Wert
15-31 Aktueller MD4-Wert
15-32 Aktueller TD-Wert
Bereich I 0-65535D
Hinweis: Der TD-Wert (15-32) beinhaltet die aktuelle Ausfiihrungszeit des SPS-Programms in der
Einheit ps.
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4.4 Integrierte SPS-Funktion

SPS-Programme kdnnen auf einem PC (Windows-basierte Software) oder PDA
(WinCE-basierte Software) erstellt und anschlieRend an den . ( Ubertragen werden.

Mit der SPS-Funktion kénnen Ein- und Ausgange sowie die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters gesteuert werden.

Die SPS-Funktion wird angewahlt, indem die Betriebsart des Frequenzumrichters durch
Parameter (00-00 = 3) auf RUN gestellt wird. Eingange kénnen durch Einstellung der Parameter
03-00—03-05 auf den Wert 24 (SPS-Anwendung) gewahlt werden.

4.4.1 Grundbefehlssatz

A I 1 SchlieBerkontakt/

I: ¢ AP _| I_ Offnerkontakt
Eingang I [ 11-16/i1-i6
Ausgang Q Q1 Q| Q q Q1-Q2/q1-g2
Merker M M M M M m M1-MF/m1-mF
Sonderregister V1-V7
Zahler C C C C1-C8/c1—c8
Timer T T t T1-T8/t1-t8
Vergleich analoger Werte G G g G1-G8/g1—g8
Vergleich von
Encoder-Werten F F f F1-F8/i18
Addition/Subtraktion AS AS1-4
Multiplikation/Division MD MD1-4
Beschreibung der Sonderregister
V1. Sollfrequenz Bereich: 0,1-650,0 Hz
V2: Betriebsfrequenz Bereich: 0,1-650,0 Hz
V3: Eingangswert All Bereich: 0—-1000
V4. Eingangswert Al2 Bereich: 0-1000
V5: Eingangswert Tastatur VR Bereich: 0—-1000
V6: Betriebsstrom Bereich: 0,1-999,9 A
V7: Drehmoment Bereich: 0,1-200,0 %

Steigende Flanke Fallende Flanke Andere
Anweisungssymbole

Flankenerkennung D d

SET-Anweisung é
RESET-Anweisung A
P-Anweisung

(Zustandsanderung bei P

steigender Flanke

Offener Kreis (Zustand EIN) by

Geschlossener Kreis W
(Zustand AUS) ”

4-94




Verbindungssymbol

Beschreibung

Verbindung von Elementen rechts und links

Verbindung von Elementen rechts, links und oben

Verbindung von Elementen rechts, links, oben und unten

Z|T(o|m

Verbindung von Elementen rechts, links und unten
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4.4.2 Funktion der Anweisun gen des Grundbefehlssatzes

Y4 Flankenerkennung: Anweisung D (d)
Beispiel 1: 11p¥® F Q1

| 11 | AUS | EIN l AUS
‘ D ‘ AUS EIN AUS
<P Ein vollstandiger SPS-Zyklus
‘ Q1 | AUS EIN AUS
Beispiel 2: ilp¥d F Q1
| 11 | AUS | EIN | AUS
i1 ist der inverse Verlauf von I1.
| i1 | EIN l AUS | EIN
| d1 | AUS EIN AUS
<«—>» Ein vollstandiger SPS-Zyklus
| Q1 | AUS EIN AUS
Y4 Zuweisung eines Ausgangs (- []
11 F F Q1
| 11 | AUS | EIN l AUS
| Q1 | AUS | EIN l AUS
Y4aSET A é A setzen eines Ausgangs
I1LFF F(', Q1
| 11 | AUS | EIN | AUS
| Q1 | AUS | EIN
Y4RESET A A ARiicksetzen eines Ausgangs
I1FFFAQL
| 11 | AUS | EIN | AUS
| Q1 | EIN | AUS
Y4 P Ausgang
i1 FFPQ1
| 11 ] Aus JEN| aus [en] aus [EN] AUS
i1 ist der inverse Verlauf von I1.
| i1 1 L] L] L]
| Q1 | EnN | Aus | EN | AUS
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4.4.3 Applikationsanweisungen
1. Z&hler

Symbol [Beschreibung
C Zahlmodus (1-4)

: Verwenden Sie (11-f8) zur Auswabhl,

ob auf- oder abwarts gezahlt wird.
d , —
AUS: aufwarts zahlen (0, 1, 2, 3....)
EIN: abwarts zahlen ( ....3, 2, 1, 0)
_® Verwenden Sie (I1-F8), um den
Zahlwert zuriickzusetzen (RESET).
EIN: Der Zahler wird auf O

zurlickgesetzt und h bekommt den
Zustand AUS.

AUS: Der Zahler zahlt weiter.
f Aktueller Zahlwert
Zahler-Sollwert
g Wert (AS1-AS4, MD1-MD4, T1-T8,
C1-C8, V1-V7, Zahlwert)(0-65535)
h Bezeichnung des Zahlers

(C1-C4; 4 Zahler)

@_
@.

Zahlmodus 1:
Der Z&ahler-Istwert kann den Zahler-Sollwert nicht Gberschreiten. Der Istwert bleibt beim
Ausschalten der Versorgungsspannung nicht erhalten.

Zahlmodus 2:
Der Zahler-Istwert kann den Zahler-Sollwert iberschreiten. Der Istwert bleibt beim Ausschalten
der Versorgungsspannung nicht erhalten.

Zahlmodus 3:
Der Z&ahler-Istwert kann den Zahler-Sollwert nicht Gberschreiten. Der Istwert bleibt beim
Ausschalten der Versorgungsspannung erhalten.

Zahlmodus 4:

Der Z&ahler-Istwert kann den Zahler-Sollwert Uberschreiten. Der Istwert bleibt beim Ausschalten
der Versorgungsspannung erhalten.
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(1) Beschreibung des Zahimodus 1

(1) =1

(5)

20

(4)

1616 20 20 20 0 70

‘ Einoanasimpulse des Zahlers }_I_I_,_I_,_I_,_[iiigifi

| (2) | AUS EIN AUS EIN
| (3) ' EIN | AUS EIN
| (6) | AUS [E] EIN AUS

Beispiel:

Eingabe im Kontaktplanmodus

r~z enYame 1"
|_3 . EIN' Zahler Zahler-Sollwert
| wird zurtickgesetzt. | |

, N
/ \
| 1
\ Y -
\ 7
) L

n—iz—

:“—{Der Zahler C3 z&hlt die durch 11 und i2:

bereitgestellten Impulse.

IWenn der Zahler-Sollwert erreicht wird, hat |
C3 den Zustand EIN (,1%). :
| Wird C3 im Kontaktplan als Eingangssignal,

Zustand EIN (,,1%)

4- 98

1 verwendet, hat dieses Signal ebenfalls demn

o



(2) Beschreibung des Zahimodus 2

(1) =2

(5) 20

(4) 019 19 20 2021|2120 20 1919, 18 18 19 19 20 0 20 20
‘ Eingangsimpulse des Z&hlers mn
| (2) | AUS EIN AUS EIN
| (3) EN | AUS EIN
| (6) | AUS EIN N | AUS

Hinw eise:
Im Zahlmodus 2 kann der Zahler-Istwert groRer sein als der Zahlersollwert. Im Gegensatz
dazu kann im Modus 1 der Zahler-Istwert den Zahler-Sollwert nicht Gberschreiten.

(1) Der Zahimodus 3 entspricht dem Zahimdus 1, mit der Ausnahme, dass im Modus 3 der
Zahler-Istwert beim Ausschalten der Spannung erhalten bleibt und die Zahlung beim
Einschalten der Spannung mit diesem Wert fortgesetzt wird.

(2)Der zahimodus 4 entspricht dem Z&hlmodus 2, mit der Ausnahme, dass im Modus 4 der
Zahler-Istwert beim Ausschalten der Spannung erhalten bleibt und die Zahlung beim
Einschalten der Spannung mit diesem Wert fortgesetzt wird.

(5) 20
(4) Modi1&?2 1i1i2i2 oi1i1f2]2
(4) Modi3 &4 1{1]2]2/3

‘ Eingangsimpulse des Zahlers I | I | I | | | I | I
\ Versorgungsspannung \ | |
| O |
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2. Timer

_@ —
O ©
O: RN

Symbol

Beschreibung

Timer-Modus (1-7)

Zeitbereich des Timers:
1:0,0-999,9 s

2:0-9999 s

3: 0-9999 min

Verwenden Sie (I1-F8), um den Timer
zurlickzusetzen (RESET).

EIN: Der Timer wird auf O
zurlickgesetzt und h bekommt den
Zustand AUS.

AUS: Der Timer z&ahlt weiter.

Aktueller Wert des Timers

Timer-Sollwert (AS1-AS4,
MD1-MD4, T1-T8, C1-C8, V1-V7,
Istwert)

Bezeichnung des Timers
(T-T8; 8 Timer)

(1) Beschre ibung des Timer-Modus 1 (Einschaltverzogerung 1)

Zahler l6schen
@ Timer-Istwert =0

Freigabe des Timers

Timer-Ausgang (T1-T8

. @ Zahler l6schen
Timer lauft Timer-Istwert = 0

—.

AUS EIN I AUS
+—t——>

AUS EIN | AUS
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Beispiel:
Eingabe im Kontaktplan

l\Wenn 11 eingeschaltet wird, beginnt def
| Timer T5 zu zéhlen. |

Eingabe in Funktiongbauggeinsprache

|” Zeiteinheit = 0,1 s | | Timer-Modus 1|
/ I Wenn der Istwert den Sollwert (in diesem |
] | Beispiel 10 s) erreicht, hat T5 den Zustand:
v A ENGI). ]
{1+ \000.0/ |
{0100} 19 J T
o
=== Timer-Sollwert 1 T7istwert des Timers !

(_____limersonwert _ _ _ 1 (_IStwertdes 1imers ]

(2) Beschre ibung des Timer-Modus 2 (Einschaltverzogerung 2)

Timer-Istwert = 0 — - Timer lauft — Timer-
Istwert = 0
. . AUS AUS
Freigabe des Timers EIN EIN I
-t 29
t=1t1+t2
Timer-Ausgang T1-T8 EIN @ EIN AUS
@ Timer l6schen EIN EIN AUS

t = Timer-Sollwert

(3) Beschreibung des Timer-Modus 3 (Aus schaltverzdégerung 1)

Timer-Istwert = 0 —» Timer lauft — > Timer-
Istwert =0

AUS EIN AUS

Freigabe des Timers
. ®© P —
Timer-Ausgang T1-T8 &I EIN | @t AUS

(3) Timerloschen _ AUS AUS

t = Timer-Sollwert

AUS | EIN N | eINn JAus

Freigabe des Timers

Timer-Ausgang T1-T8 EIN «t» AUS

@ Timer I6schen AUS EIN AUS

t = Timer-Sollwert

(4)
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(4) Beschreibung des Timer-Modus 4 (Aus schaltverzégerung 2)

Timer-Istwert = 0 - Timer lauft . Timer-
Istwert =0

Freigabe des Timers

AUS
Timer-Ausgang (T1-T8 AUS EIN

Timer I6schen AUS

t = Timer-Sollwert

(5) Beschre ibung des Timer-Modus 5 (Blinktakt 1)

i - - - Timer lauft Timer-
Timer-Istwert =0 Istwert =0

Freigabe des Timers

BEEREEE ‘_I
Timer-Ausgang (T1-T8

t = Timer-Sollwert

(6) Beschre ibung des Timer-Modus 6 (Blinktakt 2)

Timer-Istwert = 0 - Timer lauft — Timer-
Istwert = 0

Freigabe des Timers

Timer-Ausgang (T1-T8

Timer loschen I_l

t = Timer-Sollwert

(7) Beschre ibung des Timer-Modus 6 (Blinktakt 3)

Timer-Istwert = 0 — » a4 Timer lauft —»%— Timer-Istwert = 0

Freigabe des Timers
g 12

Timer-Ausgang (T1-T8 ‘ | I_I I I_I
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3. Vergleich von Analogwerten

Symbol [Beschreibung

Cc Modus des Analogwertvergleichs (1-3)

V1-V7)

e Sollwert (oberer Grenzwert)
Sollwert (oberer Grenzwert) (AS1-AS4,
f MD1-MD4, T1-T8, C1-C8, V1-V7,
Wert)

Eingang fur analogen Vergleichswert
d (AS1-AS4, MD1-MD4, T1-T8, C1-C8,

Sollwert (unterer Grenzwert)
g (AS1-AS4, MD1-MD4, T1-T8, C1-C8,
V1-V7, Wert)

h Ausgang der Vergleichsfunktion
(G1-G4)

Beschreibung der Modi beim Vergleich von Analogwerten

(1) Analogwertvergleich Modus 1 (e ” g -> h EIN)
Beispiel fiir Eingabe im Kontaktplan

(Gl)» ,,,,,,,,,,, »: Timer-Istwert (0,3) < Unterer :
e | Grenzwert (4,0) -> G1 = EIN (,1%) :

e e

———————————— o ETNEVEREL VRS -
%\"'1\‘ T
[ N S » :_ Istwert von Timer 1 = 0,3 ]'
Ti—= (03> g™ ~~~ T
4 [Co———————————~— |
| _Unterer Grenzwert = 4,0 |

! N 1
e —— . v Bezeichnung der
|

) Der zu vergleichende | Vergleichsfunktion: G1
I Wert wird durch Timer : b e —
: T1 geliefert. |

(2) Analogwertvergleich Modus 2 (e ¢ f -> h EIN)

(3) Analogwertvergleich Modus 3 (g " e " f -> h EIN)
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4. Anweisung zum Betrieb des Frequenzumrichters

@

=

Beispiel:

Eingabe im Kontaktplan

Eingabe im Funktionsbausteinmodus

M1—

M2—

— 50.00—

20.00

60.0

30.0—

Symbol

Beschreibung

Auswahl der Drehrichtung durch
11-f8

AUS: Vorwarts

EIN: Ruckwarts

Auswahl der Frequenz durch 118

1Ol

AUS: Betrieb mit der durch e
vorgegebenen Frequenz

EIN: Betrieb mit der durch f
vorgegebenen Frequenz

Ausgewahlte Frequenz als
Konstante oder V3, V4, V5

—n

Ausgewahlte Vorwahlfrequenz als
Konstante oder V3, V4, V5

Beschleunigungszeit (ACC)

= (@)

Verzogerungszeit (DEC)

Bezeichnung des Operanden
(F1-F8; 8 Operanden)

Der Zustand von 11 steuert die
I Betriebsart (Run/Stop) von F1.

“.IWenn der Frequenzumrichter im Betrieb ist
| hat F1 den Zustand EIN (,1%). |

| Wird F1 im Kontaktplan als Eingangssignall
4 verwendet, hat dieses Signal ebenfalls de|{1

: Zustand EIN (,1%). |
|
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5. Addition und Subtraktion

0 -
®

HOM

_@
_@

Symbol | Beschreibung

C Ergebnis der Berechnung

d Summand V1, (AS1-AS4, MD1-MD4, T1-T8,
C1-C8, V1-V7, Konstante)

e Summand V2, (AS1-AS4, MD1-MD4, T1-T8,
C1-C8, V1-V7, Konstante)

£ Subtrahend V3, (AS1-AS4, MD1-MD4, T1-T8,
C1-C8, V1-V7, Konstante)

g Fehlerausgang ANOP/M1-MF A

h Bezeichnung der Additions- und
Subtraktionsanweisung (AS1-AS4)

Ergebnis = V1 + V2 - V3

Beispiel:
Eingabe im Kontaktplan

| . o
\ Hat 11 den Zustand EIN (,1), wird die
11 (AS]) e} i . . (.19 3 |
_______ | Addition/Subtraktion AS1 ausgefuhrt. |
M1 \‘, Q1 I”M1 Zeigt einen Fehler an: Ist das Ergebnis groRer
- R ] als 65535 oder kleiner als 0, hat M1 den Zustand
“““ | EIN (,1). Dadurch wird auch Q1 eingeschattet. |
Eingabe im [~ Ergebis von AST (Fimweis: 15t 3as Ergebris "
. . rgebnis von inweis: Ist das Ergebnis |
Funktionsbausteinmodus P v' groRer als 65535, kann hier nur 65535 angezeigt
R ____,,,,_———"j‘/ ] : werden. Auch ein Ergebnis kleiner als 0 wird als |
—( 57025 ' l_______O@angezeigt) _ ____ | '
_________ IS Ml y:_ Wert des Summanden V1!
6553 » 1 L ___
________ T ASL1 ':_ Wert des Summanden V3!
45367 P
______________________ v: Wert des Subtrahenden V
i ‘5387% """"" e
"""""" \‘Alr Bezeichnung der Additions- und |
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6. Multiplikations- und Divisionsanweisung

-0 -
®

O _

Ergebnis = V1 *V2/V3

Beispiel:
Eingabe im Kontaktplan

_®
_@

Symbol | Beschreibung

C Ergebnis der Berechnung
Multiplikator V1 (AS1-AS4,

d MD1-MD4, T1-T8, C1-C8, V1-V7,
Konstante)
Multiplikant V2 (AS1-AS4,

e MD1-MD4, T1-T8, C1-C8, V1-V7,
Konstante)

f Divisor V3 (AS1-AS4, MD1-MD4,
T1-T8, C1-C8, V1-V7, Konstante)

g Fehlerausgang ANOP/M1-MF A
Bezeichnung der Multiplikations-

h und Divisionsanweisung
(MD1-MD4)

Hat I1 den Zustand EIN (,1%), wird die |
Multiplikation/Division MD 1 ausgefuhrt.

| |
[ -

I M1 zeigt einen Fehler anist das Ergebnis groRer |

"""""" [
11 (MD1) jf-—--- 1
M1 ) Q1
Eingabe im
Funktionsbausteinmodus )
AT |
—————————————————————— Ve |
%‘5‘301{,’+ e F
—— M1
NN B >
(345 e
————————— . iMDL}
‘6_5_4,,«:}“ —“\-:\‘*:
____________________________ i
—(_45 + """""

/,' als 65535 oder kleiner als 0, hat M1 den Zustand
!_ EIN (,1*). Dadurch wird auch Q1 eingeschaltet. I

r

Ergebnis von MD1 (Hinweis: Ist das Ergebnis -i
groRer als 65535, kann hier nur 65535 angezeigy
werden. Auch ein Ergebnis kleiner als 0 wird als |

40" angezeigt.) |

—_—_——ee e e e e — ————y

\‘Aerezeichnung der Multiplikations- und|
I Divisionsanweisung (MD1-MD4 _!
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Kapitel 5 Fehlerdiagnose und -behebung

5.1 Fehleranzeige und Fehlerbehebung
5.1.1 Manueller Reset und automatischer Reset

Nicht manuell behebbare Fehler

Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
-QV-
Spannung im Kontaktieren Sie den
_nr_ Stillstand zu hoch | Hardware-Fehler Hersteller.
Lo
-LV- - 1. Uberpriifen Sie die
1. Netzspannung zu nhiedrig S
. . pannungsversorgung.
Spannung im 2.Vorladungsvorwiderstand :
; . 2. Fehlerhafter Widerstand
_ | 11 _ |stillstand zu oder Sicherung durchge- oder Sicherun
(N niedrig brannt . 9
3. Kontaktieren Sie den
3. Hardware-Fehler
Hersteller.
-OH- Uberhitzung des | 1. Hardware-Fehler Sorgen fur eine bessere
. . Zirkulation der Kuhlluft.
Mi Umrichters im 2. Umgebungstemperatur zu . .
T LT | stillstand hoch oder schlechte Kiihlung Schafit das keine Abhilfe,
ersetzen Sie den Umrichter.
OH-C 1. Verringern Sie die
Uberhitzung des Taktirequenz.
Umrichtersg 1. IGBT-Temperatur zu hoch 2. Sorgen fUr eine bessere
‘mIN r wihrend des oder schlechte Kiihlung Zirkulation der Kuhlluft.
|1 ,—, | . 2. Hardware-Fehler Schafft das keine Abhilfe,
L ‘. | Betriebs :
ersetzen Sie den
Umrichter.
EPY EEPROM Kontaktieren Sie den
’: D — Problem Defektes EEPROM Hersteller.
L
cot Kommuni
,l_ ,l_'l ,l_ Kationsfehler Stoérung der Kommunikation Prifen Sie die Verdrahtung.
CtEr _ . .
rr Fehler des Der Stromsensor oder die Kontaktieren Sie den
— — ™ | Stromsensors i Hersteller.
L Schaltung hat einen Fehler.
Manuell oder automatisch behebbare Fehler
Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
OC-A 1. Stellen Sie eine langere
1. Beschleunigungszeit zu kurz Beschleunigungszeit ein.
2. Motorleistung Ubersteigt die | 2. Tauschen Sie den
Ausgangsleistung des Umrichter gegen einen,
Uberstrom bei Umrichters der der Motorleistung
Ar _ Q4 Beschleuniaun 3. Kurzschluss zwischen entspricht.
e T gung Motorwicklung und Gehause | 3.Prifen Sie den Motor.
4., Kurzschluss zwischen 4. Prufen Sie die
Motoranschluss und Erde Verdrahtung
5. IGBT-Modul beschadigt 5. Kontaktieren Sie den
Hersteller.
OC-C 1. Setzen Sie einen
) 1. Kurzzeitige Umrichter mit héherer
M _ [ | Uberstrom bei Lastschwankungen Leistung ein.

U I

fester Drehzahl

2. Kurzzeitige Schwankungen
der Netzspannung

2.Versehen Sie den
Eingang mit einer
Netzdrossel.
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Uberstrom bei

Voreingestellte Bremszeit zu

Stellen Sie eine langere

LIl — Bremsung kurz Bremszeit ein.
Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
OC-S 1. Kurzschluss zwischen
Motorwicklung und 1. Prifen Sie den Motor.
Gehause 2. Prifen Sie die
M~ _ [C | Uberstrom bei Start 2. Kurzschluss zwischen Verdrahtung.
e - Motoranschluss und 3. Kontaktieren Sie den
Erde Hersteller.
3. IGBT-Modul beschadigt
ov-C 1. Stellen Sie eine langere
1. Bremszeit zu kurz oder Bremszeit ein.
Uberhshte Spannung erhbhtes Massentrag- 2. SchIieBgn Sie einen
M | wahrend heltsmpment B_remsmders_tand_ oder
L1~ Betrieb/Bremsung 2. Erhebliche Schwankung eine Bremseinheit an.
-_— - - der Versorgungs- 3. Versehen Sie den
spannung Eingang mit einer
Netzdrossel.
Errd Unerwarteter Kontaktieren Sie den
,: _ L,l CPU-Abbruch Externe Storeinstrahlung Hersteller bei haufigem
I Auftreten.

PF 1. Prifen Sie die
. UberméaRige Schwankung Spannungsversorgung
aocC Fehlen einer Phase der Leistungskreis- des Leistungskreises.
i der Netzspannung 2 Uberpriifen Sie di
spannung . pruren sie aie
Spannungsversorgung.
ud-C Unterstrom am Ausgangsstrom < Stellen Sie de..n .
| Schwellwert fir die
- Ausgang Ausgangsstromschwellwert :
ug L Anwendung korrekt ein.
LF 1. Prifen Sie die
Ausgangsverdrahtung.
Eehlende 2. Ermitteln Sie den
Fehlen einer Widerstand zwischen
| A h Ausgangsspannung an den Lei
L usgangsphase einer Phase en elte_rn. _
3. Prifen Sie die
Ausgange auf lose
Anschlussklemmen.
Manuell, aber nicht automatisch behebbare Fehler
Anzeige Bedeutung Ursache Behebung

oC . )

Uberst im Stillstand | Hard Fehl Kontaktieren Sie den
BE erstrom im Stillstan ardware-Fehler Hersteller.

OL1 Prufen Sie den Einsatz
Mmi | Uberlast Motor Zu hohe Belastung eines Motors mit héherer
[ | Leistung.

OL2 . _ . Prifen Sie den Einsatz
Ml Uberlast Umrichter UberméRige Belastung eines Umrichters mit
[y hoherer Leistung.
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Drehmoment
Uberschritten

1. Last zu hoch
2. Parametereinstellung
(8-15, 8-16) zu klein

1. Setzen Sie einen
Umrichter mit héherer
Leistung ein.

2. Stellen Sie die
Parameter 8-15 und
8-16 korrekt ein.

Spannung wahrend
des Betriebs zu niedrig

1. Netzspannung zu niedrig
2. UberméaRige Schwan-
kung der Netzspannung

1. Uberprufen Sie die
Spannungsversorgung.

2. Prifen Sie die Ver-
schaltung des Eingangs
mit einer Netzdrossel.

Motor dreht zu schnell

Istdrehzahl und Solldreh-
zahl weichen stark von-
einander ab

1. Die Motorlast kénnte zu
grof3 sein.

2. Prifen Sie die korrekte
Einstellung der Soll-
drehzahl.

Standzeit der
Einschaltstrom-
begrenzung
abgelaufen

Die Begrenzerschaltung flr
den Einschaltstrom ist
beschadigt.

Kontaktieren Sie den
Hersteller.

M

Standzeit der
Steuerkreiskapazitat
abgelaufen

Die Kapazitat des
Steuerkreises ist
beschadigt.

Kontaktieren Sie den
Hersteller.

T
[m

R
gl Mg

Standzeit der
Leistungskreiskapazitat
abgelaufen

Die Kapazitat des
Leistungskreises ist
beschéadigt.

Kontaktieren Sie den
Hersteller.

®
M

A
M

Erdungsfehler am
Ausgang

Ist die Erdungsfehler-
erkennung mit 08-18
aktiviert, schaltet der
Ausgang des Frequenz-
umrichters bei einem
Erdungfehler (Erdschluss)
ab.

1. Prufen Sie den
Wicklungswiderstand
des Motors.

2. Priufen Sie die Ver-
drahtung des Motors
auf Kurzschlisse.

3. Liegt keiner der
vorgenannten Fehler
vor, kontaktieren Sie
den Hersteller.
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5.1.2 Fehler bei Eingaben tber das Bedienfeld

Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
LOC 1.Versuchte Anderung der
Frequenzparameter,
1. Schreibschutz wahrend Parameter
aktiviert 13-06 >0 1. Verandern Sie Parameter
2. Ruckwartslauf 2.Versuchter Riuckwartslauf, ) 13-06
| Nr nicht méglich wahrend Parameter 11-00 |, ind .
L UL 3. Schreibschutz -1 .\ﬁzrgg ern Sie Parameter
mit Passwort 3.Parameter 13-07 aktiviert; s
aktiviert (13-07) bei Eingabe des korrekten
Passworts wird LOC
angezeigt.
Errl 1.Taste x oder z wurde
betatigt, wahrend Para- 1. Mit der Taste x
meter 00-05/00-06 > 0 oder z kann nur die
Bedienungsfehler oder bei Betrieb mit Sollfrequenz geéandert
L _ _ | am Bedienfeld Drehzahlvoreinstellung werden, wenn Para-
Ll I 2.Versuchte Parameter- meter 00-05/00-06 = 0.
anderung wihrend des 2. Andern Sie Parameter nur
Betriebs (siehe Para- im Stillstand.
meterliste).
Err2 . 1. Korrigieren Sie die
1.Parameter 00-13 liegt
innerhalb des Bereichs Eg;?Tffill_o{a_ll'lo
der Parameter (11-08 £ 2. Stellen Sie Parameter
11-11), (11-09 + 11-11) : .
Parameter- 00-12 groRer als 00-13
c__ einstellfehler oder (11-10 + 11-11) ein
L 2.Parameter 00-12 kleiner llen Si
gleich 00-13 3. Stellen S(lje Parametfer
3.Parameter 00-05 gleich OGOSUQ 2Qﬁ6au
00-06 u_ntersc iedliche Werte
ein.
Err5 1.V\_/é‘1hrend der Ko_mmu— 1. Senden Sie den
nikation wurde ein Aktivierungsbefehl vor
Parameter- Steuerungsbefehl q 9 e
anderung uber gesendet. 5 enronwnﬂglanon
C_ q Kommunikation 2.Anderungsversuch von - Stellen Sie die Kom-
I N e JoVE ] munikationsparameter
nicht moglich Kommunikationsparame d ikati
tern (09-02—09-05) wah- vor der K%mm“”' ation
rend der Kommunikation ein. (09-02-09-05)
Err6 1.Verdrahtungsfehler . -
2.Fehlerhafte Einstellung L Errlt(jjf?j?es\llzr?jlreaﬁtirr(]jware
,— Kommunikations- der Kommunikations- 5 Priifen Sie die K 9.
_—— - fehler arameter - Fruren sie die kommu-
1 D 3 E lsches K i nikationseinstellungen
.Falsches Kommunika-
tionsprotokoll (09-00-09-05).
Er7 1.Versuchte Anderung der
Parameter 13-00/13-08 Kontaktieren Sie den
[C _ _ 7 | Parameterkonflikt | 2.Fehlerhaftes Verhalten Hersteller, wenn ein Reset
N | von Strom- bzw. Span- keine Abhilfe schafft.

nungserfassung
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5.1.3 Spezielle Fehlerbedingungen

Anzeige Fehler Beschreibung
StPO Stillstandsdreh-
l_ L l:l 1 | zahl im Stopp- Tritt auf, wenn die Vorgabefrequenz < 0,1 Hz ist.
0 I L | Zustand
StP1 Der Umrichter ist auf externe Start-/Stoppsteuerung eingestellt
Direkter Start ggg—gilool—)% = 1) und der direkte Start ist deaktiviert
—1 M nach Einschal- Der Umrichter kann nicht Anlaufen und auf der Anzeige blinkt
3 C ~ 1 ten fehlgeschla- _STP1".
gen Der Starteingang ist beim Einschalten aktiviert. (Siehe
Beschreibung von Parameter 07-04)
StP2 Betatigung der
STOP-Taste o _ " .
am Bedienfeld, erd_ die STOPP-Taste am Bedienfeld betétigt, wahrgnd der
wahrend der Umrichter auf externe Steuerung (00-02/00-03 = 1) eingestellt
1 M7 ) ist, blinkt auf der Anzeige nach dem Stopp ,STP2".
0 [T | Ymrichterauf | &tinen und schlieBen Sie zum Wiederanlauf des Umrichters
externe Steue- | den Startkontakt.
rung eingestellt
ist
E.S. Externer Wenn die externe Klemme fiir den Schnellstopp aktiviert wird,
CC Schnellst bremst der Umrichter bis zum Stillstand ab und auf der
. chnefistopp Anzeige blinkt ,E.S.".
b.b. Externes Wenn die externe Klemme zum Ausschalten der
| | Ausschalten der | Ausgangsstufe aktiviert wird, stoppt der Umrichter
() Ausgangsstufe | unverziiglich und auf der Anzeige blinkt ,b.b.".
PdEr
N _'l E _ Efglfsqu:rsis Es wurde das Fehlen des PID-Istwertsignals erkannt.
e ]
m) 'AtE,r_ Fehler N 1. Fehlerhafte Eingabe von Motordaten fir das Auto—Tgr_]ing
] ,: ’: r Auto-Tuninig 2. Wahrend des Auto-Tunings wurde NOT-STOPP aktiviert
FIrE 1. Vor der Software-Version 1.1 wird der Brand-Notfall-
Modus mit 08-17 = 1 aktiviert.
cCl1_r 2. Ab der Software-Version 1.1 wird der Brand-Notfall-
I~ 11 L | Brand-Notfall Modus mit 03-00-03-05 = & 28 i aktiviert.

Modus

3. Die Anzeige auf dem Bedienfeld zeigt ,FIrE".
4. Im Brand-Notfall-Modus lauft der Frequenzumrichter mit
voller Drehzahl.
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5.2 Allgemeine Fehlersuche

Status Uberprufungspunkt Abhilfe
. Die Verdrahtung der U-, V- und W-Klemmen
Motor dreht fﬂgézxgesﬁ;amg% ﬂg:rekt’? zwischen Motor und Umrichter muss
in falscher _ ' Ubereinstimmen.
Richtung Ist die V_erdrahtung der o
Steuersignale fur Vorwarts- und | Prufen Sie die Verdrahtung.
Ruckwartsdrehung vertauscht?
Motordreh- Ist die Verdrahtung der analogen . L
~ahl kann Frequenzeingznge korrekt? Prifen Sie die Verdrahtung.
nicht ein- Ist die Einstellung der Prifen Sie die in den Parametern 00-05/00-06
gestellt Betriebsart korrekt? eingestellte Vorgabe fir die Sollfrequenz.
werden Ist die Last zu grof3? Verringern Sie die Last.
Sind die Leistungsdaten des
Motors korrekt (Polanzahl, Prifen Sie die Motordaten.
Motordreh- Spannung ...)?
ézreﬂrzzlfj hoch Lsgr(rlléigetrlebeubersetzung Prufen Sie die die Getriebelbersetzung.
hiedrig lrfltal?(:?nEllgi}\i!;g?wég;rglsuenz Prifen Sie die Einstellung der maximalen
korrekt? Ausgangsfrequenz.
Ist die Last zu grof3? Verringern Sie die Last.
1. Minimieren Sie die Schwankung der
Schwankt die Belastung sehr Belastung.
Q/Iaor;tlordreh- stark? 2. PrUfen Sie den Einsatz ei'nes Frequen;-
schwankt umrichters und Motors mit hdherer Leistung.
auRerge- 1. P_rUfgn Sie die Verschaltung des Eingangs
wéhnlich Ist die Netzspannung instabil mit einer Netzdrossel, wenn der' Umrichter
oder fehlt eine Phase? nur an einer Phase betrieben wird.
' 2. Uberprifen Sie die Verdrahtung bei
dreiphasigem Netzanschluss.
1. Ist Netzspannung vorhanden?
Sind die Eingangsklemmen 2. Schalten Sie die Spannungsversorgung aus
L1(L), L2 und L3(N) und wieder ein.
phasenrichtig angeschlossen? 3. Prifen Sie die angeschlosse Netzspannung
Leuchtet die Ladungsanzeige auf korrekte Spannungswerte.
,Charge"? 4. Prufen Sie, ob die Schrauben des Klemmen-
blocks fest angezogen sind.
t:s%rﬁ\évr'ls.f_ger.}g ig?#ég;?lgs- Schalt_en Sieldie Spannungsversorgung aus
Spannung ar’1? und wieder ein.
MOEOV dreht \z/\lﬁlrr?oilee Iﬂ(;ttot;\lﬂéilli?e(rjt%mh €IN€ | Verringern Sie die Belastung des Motors.
nicht i

Verhalt sich der Umrichter nicht
normal?

Liegt ein Befehl zur Vorwarts-
oder Ruckwartsdrehung vor?

Beachten Sie die Fehlerbeschreibungen zur
Uberprifung der Verdrahtung und korrigieren
Sie diese ggf.

Wurde ein analoges Frequenz-
signal angelegt?

1. Ist die Verdrahtung des analogen
Frequenzeingangs korrekt?

2.Ist die Spannung, die am analogen Eingang
anliegt, korrekt?

Ist die richtige Vorgabe fur den
Betrieb eingestellt?

Stellen Sie als Vorgabe fiir den Betrieb des
Umrichters das digitale Bedienfeld ein.
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5.3 Fehlersuche am Umrichter

Siehe ,Fehleranzeige und Fehlerbehebung” in Abschnitt 5.1.

5.4 Tagliche und periodische Inspektionen

Uberprufen und warten Sie den Frequenzumrichter regelmaRig, um einen zuverlassigen und

sicheren Betrieb zu gewahrleisten. Verwenden Sie dazu die nachfolgende Checkliste.

Schalten Sie fir ein gefahrloses Arbeiten die Spannungsversorgung vor Beginn der Inspektion
allpolig aus und warten Sie mindestens 5 Minuten. Dadurch wird sichergestellt, dass an den
Ausgangsklemmen des Umrichters keine Spannung mehr anliegt.

Zeitraum
Prifpunkt Details Tag- | Jahr- | Methode Merkmal Abbhilfe
lich | lich
Umgebung & Erdung
Temperatur: | Verbessern
Prufen Sie Temperatur Messung mit &2:‘1120 E:F) S(:?)S:qe ;Jt:g'
Umgebungs- und Luftfeuchte an der Ya Thermometer 4 9 9
; : Luftfeuchte: dingungen
bedingungen Maschine und Hygrometer .
am Ort der unter qder ms_tal—
Montage 95 % RL lieren Sie
g Befinden sich Saubere den Antrieb
brennbare Materialien Ya Sichtpriifung Umaebun an einem
in der Ndhe? 9 9 anderen Ort.
Treter) ungewohnliche Sicht- und Saubere Schrauben
Vibrationen an der 7 Horpriafun Umgebun anziehen
Montage und Maschine auf? P 9 9 9
Erdung Stimmt der Mgssung des . 200-V-Typ: Erdung ggf.
X Y4 | Widerstands mit
Erdungswiderstand? : unter 100 verbessern
Multimeter
Anschlussklemmen & Verdrahtung
Sind lose Teile oder Ziehen Sie
lose Schraubklemmen Ya Korrekter die Klemmen-
vorhanden? Sichtpriifung, 0 € schrauben
Anschluss- q I block i . Anschluss
Klemmen Ist der K.emmen oc v, Prifung mit gemaR den nach und _
beschadigt? Schraubendreher ersetzen Sie
- Vorgaben .
Sind Anschluss- v, die korro-
klemmen korrodiert? 4 dierten Teile
Sind Leitungen Ya Korrekte Reparieren
gebrochen? . i
Verdrahtung Sind Beschadigungen Sichtpriifung Verdrahtung | Sie ggf. ‘.j'e
der Leitungsisolation Y gemafs den jbeschadigten
9 4 Vorgaben Leitungen.
vorhanden?
Spannungsversorgung
. Spannung Verbessern
Eingangs- ISt.d'e Spannung des Messung der_ entsprechend |Sie ggf. die
Leistungskreises Ya Spannung mit : .
spannung korrekt? Multimeter den Leis- Eingangs-
’ tungsdaten spannung.
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Platinen und Bauteile
Sind Verunreinigung
oder Beschadigung v,
der Platine 4
: vorhanden? Reinigung oder
Platine Sind verfarbte, Ersatz
Uberhitzte oder y,
verbrannte Teile 4
vorhanden?
Ist ein ungewdhn- OrdnungsgemaRer
licher Geruch oder v, Sichtpriifung Zustand der
eine Undichtigkeit Bauteile Kapazitat oder
. vorhanden? ;
Kapazitat . — Umrichter
Sind physikalische
oo ersetzen
Beschadigungen v,
oder Ausbeulungen 4
vorhanden?
Ist Staub oder sind Bauteile
Ablagerungen Ya reinigen
vorhanden? 9
Leistungs- Priifen Sie den 3-Phasenausainae
bauteile Widerstand : 9aNge |\ ontaktieren
X Messung mit ohne Kurzschluss )
zwischen den Ya : Sie den
Multimeter oder Unter-
Ausgangs- brechung Hersteller.
klemmen
Externe Baugruppen
Ist das Potentio-
Drehzahl- meter oder die v, | Sichtoriifun Potentiometer
Potentiometer Verdahtung 4 P 9 ersetzen
beschéadigt?
Prifen Sie die
Anschlussklemmen 1 . .
Ya Sichtpriifun
;”d thlrét_akte auf priing OrdnungsgemaRer . )
Leistungsschiitz escha 'gu?ge’." Zustand Leistungsschiitz
Sind ungewdhnliche ersetzen
Vibrationen oder v, Harorifun
Gerausche 4 P 9
vorhanden?
Sind Beschadi- . , Netzdrossel
Netzdrossel Y. Sichtprifun
gungen vorhanden? ‘ P g ersetzen
Kihlung
Sind ungewohnliche
Vibrationen oder v, Sicht- oder Kontaktieren Sie
Gerausche * | Horprufung den Hersteller.
Kuhlventilator vorhanden?
Ist Staub oder sind .
1 Ventilator
vorhanden? Kihlung
Ist Staub oder sind _ ) Staub und
Kuhlkdrper Ablagerungen Y Sichtprifung Ablagerungen
vorhanden? entfernen
Kiihlluftkanale Sind die Luftkanale v, Lu_ft!<anale
verstopft? reinigen
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5.5 Wartung

Zur Sicherstellung eines langlebigen und zuverlassigen Betriebs sollten die folgenden Punkte regelméaRig
Uberprift werden. Schalten Sie fiir ein gefahrloses Arbeiten die Spannungsversorgung vor Beginn der
Prufungen allpolig aus und warten Sie mindestens 5 Minuten, um die Gefahr eines elektrischen Schlags
durch die gespeicherte Ladung des internen Kondensators zu vermeiden.

Wartungs-Checkliste

% Prifen Sie die Umgebung des Umrichters auf die Einhaltung der vorgegebenen Beding-
ungen fir Temperatur und Luftfeuchtigkeit sowie gute Beliftung. In der Nahe des Um-
richters durfen sich keine Warmequellen befinden.

% Fur Ersatz eines defekten oder zerstorten Umrichters kontaktieren Sie den Lieferanten.

¥, Entfernen Sie Staub und andere Fremdkdrper, die sich angesammelt haben.

¥ Prifen Sie die Erdungsanschliisse auf festen Sitz und korrekte Ausfiihrung.

% Schrauben von Anschlussklemmen, insbesondere die fiir die Spannungsversorgung und
den Motoranschluss missen fest angezogen sein.

¥ Fuhren Sie keine Isolationspriifung am Steuerkreis durch.

1. Isolationsprifung
Einph asige Ausfihrung

\\‘+

Dreiph asige Ausfihrung

\\‘+

er
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Kapitel 6 Externe Komponenten

6.1 Leistungsdaten der Netzdrossel

L Daten
Modell: .(  -***-XXX Strom (A) Induktivitat _(mH)
2P5 5,0 2,1
201 5,0 2,1
202 19,0 1,1
203 25,0 0,71
205 20 0,53
208 30,0 0,35
210 40,0 0,265
215 60 0,18
220 80 0,13
L Daten
Modell: .(  -***-XXX Strom (A) Induktivitat_(mH)
401 2,5 8.4
402 5,0 4.2
403 7,5 3.6
405 10 2.2
408 16,0 1,42
410 20,0 1,06
415 30,0 0,7
420 40 0,53
425 50 0.42

6.2 Leistungsschitz und Leistungsschalter

Modell: . ( - AXXX Gekapseltes__ Leistungsschalter (MC)
Leistungs schitz

2P5 TO-50E 10A

201 TO-50E 20A CN-11
202/203/205 TO-50E 30A

208 TO-50E 50A CN-18

210 TO-100S 60A CN-25

215 TO-100S 100A CN-50

220 TO-100S 100A CN-60

401/402/403/405 TO-50E 15A CN-11

408 TO-50E 20A CN-16

410 TO-50E 30A CN-18

415 TO-50E 50A CN-25

420 TO-100S 50A CN-35

425 TO-100S 75A CN-50
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6.3 Leistungsdaten der Sicherungen

Modell: . ( - XXX Sicherungstyp
2P5/201 15A, 600V AC
202/203 20A, 600V AC

205 30A, 600V AC
208/210 60A, 600V AC
215/220 100 A, 600 V AC, 100 KA LR.
401/402 5/10 A, 600V AC
403/405 15/20 A, 600V AC
408/210 40 A, 600V AC

415 70A, 600V AC

420 70 A, 600V AC, 100 KA LR.

425 100 A, 600 V AC, 100 KA |.R.

6.4 Leistungsdaten der Sicherungen
(UL-Konformitat erforderlich)

Modell Hersteller Typ Leistungsdaten
A -2P5-H1XX Bussmann 20CT 690V, 20 A
( -201-H1XX Bussmann 20CT 690V, 20 A
( -202-H1XX Bussmann 30FE 690V, 30 A
( -203-H1XX Bussmann 50FE 690V, 50 A
A -2P5-H3XX Bussmann 20CT 690V, 20 A
( -201-H3XX Bussmann 20CT 690V, 20 A
( -202-H3XX Bussmann 20CT 690V, 20 A
( -203-H3XX Bussmann 30FE 690V, 30 A
( -205-H3XX Bussmann 50FE 690V, 50 A
( -208-H3XX Bussmann 63FE 690V, 63 A

A -210-H3XX FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500V, 100 A

( -215-H3XX Bussmann oder 120FEE 690V, 120 A

' FERRAZ SHAWMUT A500QS150-4 500V, 150 A

( -220-H3XX FERRAZ SHAWMUT A50QS150-4 500V, 150 A
( -401-H3XX Bussmann 10CT 690V, 10 A
A -402-H3XX Bussmann 16CT 690V, 16 A
( -403-H3XX Bussmann 16CT 690V, 16 A
( -405-H3XX Bussmann 25ET 690V, 25 A
( -408-H3XX Bussmann 40FE 690V, 40 A
( -410-H3XX Bussmann 50FE 690V, 50 A
( -415-H3XX Bussmann 63FE 690V, 63 A
A -420-H3XX Bussmann 80FE 690V, 80 A

( -425-H3XX FERRAZ SHAWMUT A500QS100-4 500V, 100 A
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6.5 Bremswiderstand

: Minimaler

Modell: . ( - ELXXX Motorlelstung Daten ED [%] n?g?g;?]t Widerstand
HP] | [kwW] W] ] (%] Wl | [ ]

2P5 0,5 0,4 200 200 10 214 600 70
201 1 0,75 200 200 10 117 600 70
202 2 1,5 400 100 10 117 600 70
203 3 2,2 500 80 10 112 600 70
205 5 3,7 1000 40 10 117 1500 | 30
208 7,5 5,5 1500 30 10 123 1800 25
210 10 7,5 1500 30 10 117 1800 25
215 15 11 2200 20 10 100 3000 | 15
220 20 15 3000 15 10 100 4500 10
401 1 0,75 250 750 10 123 1500 | 120
402 2 1,5 400 400 10 117 1500 | 120
403 3 2,2 800 250 10 123 1800 | 100
405 5 3,7 1200 150 10 123 3000 | 60
408 7,5 5,5 1400 130 10 123 3500 50
410 10 7,5 1800 100 10 117 3500 50
415 15 11 1800 60 10 149 3500 50
420 20 15 4500 40 10 100 7000 25
425 25 18,5 5400 32 10 120 |12000| 15

Hinweis: Formel zur Berechnung des Bremswiderstands: W = (Vpnb * Vpnb) * ED% / Rmin

1. W:

2. Vpnb:
3. ED%:
4. Rmin:

6.6 Funkentstorfilter

Leistungsabgabe wahrend des Bremsvorgangs [Watt]

Spannung wahrend des Bremsvorgangs (220 V =380 V DC, 440 V = 760 V DC)
Effektive Zeitdauer des Bremsvorgangs
Mindestwert des Bremswidestands [Ohm]

Umrichtermodell Funkentstorfilter
Spannungs- HP Hersteller Modell Nennstrom
versorgung
7,5 HP/10 HP 096.05001.00 50 A
200V .
36200 15 HP/20 HP LCR 097.08004.00 80 A
7,5 HP/10 HP/
36400 V 15 HP LCR 096.05001.00 50 A
20 HP/25 HP SCHAFFNER FS42500-50-99 50 A
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Anhang 1: Hinweise zur UL-Zertifizierung

Anhang 1: Hinweise zur UL-Zertifizierung

- Sicherheitshinweise

M
Schutz vor Stromschlagen

Fuhren Sie keine Verdrahtungsarbeiten aus, solange die Netzspannung eingeschaltet ist.
Bei Nichtbeachtung besteht hens- oder Verletzungsgefahr.

WARNUNG
Schutz vor Stromschlagen
Nehmen Sie den Frequenzumrichter nicht ohne montierte Frontabdeckung in Betrieb.
Bei Nichtbeachtung besteht lhens- oder Verletzungsgefahr.

In dieser Bedienungsanleitung wird der Frequenzumrichteventeutlichung von Details teilvisge ohne Frontabdeckung oder ohne
Schutzerdung abgebildet. Stellen Sie sictlass der Frequenzumrichter nur dann itriBe genommen wird, wenn die Frontabdaog
korrekt montiert ist oder die Schutzerdungspnechend den Vorgaben so ausgefiihrii,in dieser Be@inungsanleitung besaében.

Erden Sie immer den Motor.

Bei Bertihrung des Motors besteht Lebens- oder Verletzungsgefaim,die Erdung der daran anddsssenen Gerate nicht korrekisgefiihrt
wurde.

Berlhren Sie keine Anschlussklemmen, bevor diKondensatoren nicht vollstéandig entladen sind.
Bei Nichtbeachtung besteht liens- oder Verletzungsgefahr.

Bevor Sie mit der Klemmenverdrahtung begimnist die Netzspannung abzuschalten. Ndmim Abschalten der Netzspannung bleitien
internen Kondensatoren noch aufgeladen. Halten Sie mindesteasfdlem Frequenzumrichter andegige Wartezekin, bevor Sie
irgendwelche Teile berlhren.

Arbeiten an dem Frequenzumrichter dirfen nur durch fachgeschultes Personal ausgefiihrt werden.
Bei Nichtbeachtung besteht liens- oder Verletzungsgefahr.

Der Frequenzumrichter darf ausseBlich durch ausgebildete und sicherheitsgeschulte Fachkrafte installiert, in Betrieb gengewartet
und inspiziert werden.

Arbeiten Sie nur mit eng anliegender Kleilung und Augenschutz am Frequenzumrichter. Legen Sie Armbander, Halsketten usw. ab.
Bei Nichtbeachtung besteht lhens- oder Verletzungsgefahr.

Entfernen Sie alle metallenen GegenstaadeRinge, Uhren usw., die Sie am Koérper tragen und sichern Sie lose Kleidungsstiicke, bevor Sie
am Frequenzumrichter arbeiten.

Entfernen Sie keine Frontabdeckungen oder beriihren Sie keine lterplatten, wahrend die Spannungsversorgung eingeschaltet ist.
Bei Nichtbeachtung besteht lhens- oder Verletzungsgefahr.
Feuerschutz

Ziehen Sie alle Klemmenschrauben mit dem vorgeschriebenen Anzugsmoment an.

Lose elektrische Kabelverbindungen kénnen zum Tod oder zu Xertgtn drch Feuer fiihren, bedingt durch Uberhitzung der daitien
Anschlisse.

Verwenden Sie keine ungeeignete Spannungsversorgung.

Bei Nichtbeachtung besteht LebensglerVerletzungsgefahr durch Feuer.

Prifen Sie vor Gerateanschluss, obRigen Iher Spannungsversorgung mit den Ansshtlaten Ihres Frequenzumrichters Ubetiemmsen.
Verwenden Sie in der Nahe des Frequenzumrichters keine entflammbaren Materialien.

Bei Nichtbeachtung besteht LebenslerVerletzungsgefahr durch Feuer.

Montieren Sie den Frequenzumrichter nur auf feuerfesten Materialien wie Metall usw.

HINWEIS

Ergreifen Sie MalRnahmen zur elektrostatischie Entladung (ESD), bevor sie den Frequenzumrichter oder die Leiterplatte berihren.
Bei Nichtbeachtung kdnnen die elektrischehad&reise des Frequenzumrichters dusdktrostatische Entladung zerstort werden

Klemmen Sie den Motor niemals ab oder an, wenam Frequenzumrichterausgang Spannung anliegt.
UnsachgemaRer Umgang mindé&requenzumrichtédiannzu Beschadigungen fihren.

Setzen Sie zur Verdrahtung der Steuerldmmen nur abgeschirmte Leitungen ein.

Bei Nichtbeachtung kénnen Funktioegirtrachtigungen des Systems durch Stéreinsirahbuftreten. Verwenden Sie paarweisalritite
Leitungen und verbinden Sie die Abschirmunig ger Erdungsklemme désequenzumrichters.
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Anhang 1: Hinweise zur UL-Zertifizierung

HINWEIS

NehmenSie am Frequenzumrichter keine Schaltungsanderungewior.

Bei Nichtbeachtung kdnnen Sa®ham Frequenzumrichteauftreterund de Gewdahrleistungsanspruch erlischt.

"HU + H U WankeHf@ keiéilei Anderungen, die vom Anwenadesgefiihrt werden. Anderungen am Produkt sind nicht erlaubt.
Uberpriifen Sie nochmals alles auf korrekte Verdrahtung, nachdem Sie den Frequenzumrichter installiert und aece Geréate
angeschlossen haben.

Bei Nichtbeachtung kdnnen Schaden Erequenzumrichter auftreten.

- UL-Standards

Die UL/cUL-Kennzeichnung gilt fir Produkte glen Vereinigten Staaten und Kanada badeutet, dass eine Prifung und Bewerigmman
UL stattgefunden hat und die entsprechenden strikten Starfdafioduktsicherheit erfllt wurden. Zur Zertifizierung einesdekts geman
UL missen auch alle Komponenten innebotdés Produkts gemaf UL zertifiziert sein.

UL/cUL-Kennzeichen

- Zertifizierung nach UL-Standards

Dieser Frequenzumrichter wurde in Ubasgimmung mit dem UL-Standard UL508C gepuirid erfiillt die UL-Anforderungen. Damitedli
Zertifizierung auch in Kombination itmanderen Geraten weiterhin gilt, musska folgenden Bedingungen erflllt werden:

v Installationsort
Der Frequenzumrichter darf nicht in eingmgebung installiert werden, deren Verschzongsgrad groRer als 2 ist (UL-Standard).

v Verdrahtung der Klemmen des Leitungskreises

Die UL-Zertifizierung schreibt eine Verdrungdes Leitungskreises mit crimpbaren Kaobluhen vor. SetzeBie nur die vom Hatellerder
Kabelschuhe spezifizierten Crimp-Werkpe ein.' HU + H U ¥nipfieDit@ritnpgbane Kabelshuhe vom Hersteller NIEIFU mit separaten
Isolierhilsen.

Die nachfolgendd&abelle gibt eine Ubersicht dErequenzumridermodelle mit de zugehérign Crimp-Kabelschuhen und
Isolierhiiken.

Frequenzumrichterbezogene Ubersicht der ringférmigen Kabelschuhmodelle und Isolierhiilsen

Eéi?:ri?gggl‘l' Kabelqmult?r:zs ((:Xc\llt(t;()mm.) gﬁ?;?;;r; Kabelschuh Werkzeug Isolierhtilse
( R/L1 e« S/L2+T/L3 | U/T1 « VIT2 « WIT3 Modellnr. Artikelnr. Modellnr.
201 2,1(14) M3,5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC 2
202 3,3(12) M4 R3.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC 3.5

202-H3 2,1(14) M3,5 R2-3.5 Nichifu NH1/9 TIC2
205 5,3 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC55
210 8,4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH 1/9 TIC8
220 21,2 (4) M5 R22-5 Nichifu NOP 150H TIC 22
402 2,1(14) M3,5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC 2
405 2,1(14) M4 R2-3.5 Nichifu NH1/9 TIC 2
415 8,4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH 1/9 TIC 8
425 8,4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH 1/9 TIC 8
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Anhang 1: Hinweise zur UL-Zertifizierung

Empfohlene Eingangssicherungen

Sicherungstyp
Umrichermodell . ( Hersteller: Bussmann / FERRAZ SHAWMUT
Modell Leistungsdaten
200-V-Typen, 1-phasiger / 3-phasiger Umrichter

2P5-HXXX Bussmann 20CT 690V 20 A
201-HXXX Bussmann 20CT 690V 20 A
202-HXXX Bussmann 35FE 690V 35A
203-HXXX Bussmann 50FE 690V 50 A
2P5-H3XX Bussmann 20CT 690V 20 A
201-H3XX Bussmann 20CT 690V 20 A
202-H3XX Bussmann 20CT 690V 20 A
203-H3XX Bussmann 30FE 690V 30 A
205-XXXX Bussmann 50FE 690V 50 A
208-XXXX Bussmann 63FE 690V 63 A
210-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500V 100 A
215-XXXX Bussmann 120FEE / FERRAZ A50QS150-4 690V 120 A/500V 150 A
220-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS150-4 500V 150 A

Sicherungstyp

Hersteller: Bussmann / FERRAZ SHAWMUT

Umrichermodell . (

Modell Leistungsdaten
400-V-Typen, 3-ph asiger Umrichter

401-XXXX Bussmann 10CT 690V 10 A
402-XXXX Bussmann 16CT 690V 16 A
403-XXXX Bussmann 16CT 690V 16 A
405-XXXX Bussmann 25ET 690V 25 A
408-XXXX Bussmann 40FE 690V 40 A
410-XXXX Bussmann 50FE 690V 50 A
415-XXXX Bussmann 63FE 690V 63 A
420-XXXX Bussmann 80FE 690V 80 A
425-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500V 100 A

Motoruberhitzungsschutz
In der Applikation des Anwenders muss eine Schaltung Rohutz des Motors vor Uberhitzung vorgesehen werden.

v Verdrahtung der Anschlisse im Feld

Alle Ein- und Ausgangsanschliisse im Feli¢, aul3erhalb der Anschlussfamen des Frequenzumrichtéiegen, sollten eindeutig
gekennzeichnet werden, um einen weitergehenden korrekten Asseldber zu stellen. AuRerdem sollten Sie einen Hinweis gebridass
nur Kupferleiter mit einer Temperatustéggkeit von 75 °C eingesetzt werden.

v Kurzschlussfestigkeit des Frequenzumrichters

Dieser Frequenzumrichter wurde auch elkerzschlussprufung gemafn UL unterzogen, Welsicherstellt, dass bei einem Kurzsehleine
bestimmte Stromaufnahme aus der Spannumgskgung nicht Uberschritten wird. Die Mandlwerte fir Strom und Spannung entnehr8e&n
der folgenden Tabelle.

» Die Nenndaten von SchutzschaltetCCB und Sicherung (siehe folgende Tabelle) snligleich oder gréRer als die Kurzschlusstahz der
verwendeten Speungsversorgung sein.

« Passend fur Versorgungsnetze miteen symmetrischen Strom von nicht mehr{AlsRMS und einer Motorleistung von [HP] fur
Frequenzumrichter-/Motorspannungs-Typen von 240 / 480 V. S o

vUberlastschutz

Motorleistung [HP] Strom [A] Spannung [V]
1-50 5,000 240/480
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Anhang 1: Hinweise zur UL-Zertifizierung

- Uberlastschutz fiir Frequenzumrichter und Motor
Stellen Sie Parameter 02-01 (Muotennstrom) auf einen entsprechenden Wertuainden Uberlastschutz fiir den Motor zu aktiererDer
integrierte Uberlastschutz fur den Motor ist Teit ti-Zertifizierung in Ubereinstimmung mit NEC und CEC.

v 02-01 Motornennstrom

Einstellbereich: Modellabh&angig
Werkseinstellung: Modellabhangig

Die Einstellung des Motornennstremmit Parameter 02-01 dient zum Motorschutz unabgticht einen problemlosen Betrieb der Yakegelung
bei dem Steuerverfahren Vektorregelung mit oder ohne Rickfgh{fi0-00 = 1). Der Parameter fiir den elektronischen MotorUtsatiasz (08-
05) hat den Werkseinstellwert. Stellen Berameter 02-01 auf den volleaststrom ein, der auf dem Typenschild des Motorgeadriickt ist
(FLA).

Wahrend der Selbsteinstellung der Motordaten muss der Bediener den Motornennstrom (02-01) in das Auto-Tuning-Meni eingeben.
v 08-05 Elektronischer Motoriiberlastschutz

Der Frequenzumrichter hat eine elektronische Uberlastschutzfunktion (OL1), welcBeitdauer, Ausgangsstrom und Ausgangsieeq basiert
und den Motor vor Uberhitzung schitzt. Dieldtonische TemperaturiiberlastfunktionUk -zertifiziert, so dass bei Betrieb r@inem einzelnen
Motor kein thermischer Motorschutzschalter bendétigt wird.

Dem eingesetzten Motortyp entsprechend wird mit dieRarameter die Uberlastkennlinie des Motors ausgewahit.
Einstellungen fir den Motoriiberlastschutz

Einstellung Beschreibung
08-05=0 Elektronischer Motorliberlastschutz deaktiviert
08-05 =1 Elektronischer Motoriuiberlastschutz aktiviert
08-12=0 Konstantes Drehmoment (OL = 103 %) (150 % fur 1 Minute)
08-12=1 Variables Drehmoment (OL = 113 %) (123 % fiir 1 Minute)
08-11=0 Motorschutz bei Standardmotor
08-11=1 Motorschutz bei fir Frequenzumrichter geeignetem Motor

Einstellung der Motorschutzfunktionen filen eingesetzten Motor in der Parametgoge 08 (Antriebs- und Motorschutz).

Die Einstellungd8-05 = 0 deaktiviert den Motdpérlastschutz, wenn zwei oder mehr Metoan einem einzelnd-requenzumrichter
angeschlossen sind. Hietissen die Motoren auf eine andere Weise geschuitzt werden, wie beispielsweise durch Thermoscinalter, di
Uberlastfall die Spannungsversorgungjéiten einzelnen Motor unterbrechen.

Die Einstellung 08-12 = 0 dient zum allgemeinen Schutz vor mesar Uberlastung. Solange die Belastung kleiner als 103 % &mnstroms
ist, lauft der Motor weiter. Ist die Belastg groRer als 150 % des Nennstroms, ldeftMotor nur fiir 1 Minute (siehe folgemdlotor-Schutz-
kennlinie).

Die Einstellung 08-12 = 1 dient zum Schutz {rerlastung bei HKL-Anwendungen (Liifter,rRpe usw.). Solange die Belastung Réials 113
% des Nennstroms ist, lauft der Motor weeitlst die Belastung groResal23 % des Nennstroms, lauft der Motor nur fiir 1 Minu

Die Einstellung 08-11 = 0 gilt fir eigenbeliiftete Motoren ohnerfysbeliftung (allgemeiner Standarotor), bei denen die Kilelistung im
unteren Drehzahlbereich verringert ist.

Die Einstellung 08-11 = 1 gilt fir Motoren tdwangsbeliiftung (fir Frequenzumrichteeggnete Motoren oder U/f-Motoren), loginen die
Kuhlleistung unabhéngig von der Motordrehzahl ist.

Fiir eine korrekte Funktion des elektronistihéotor-Uberlastschutzes muss darauf gestalierden, dass der in Parameter 02i0g¢estellte
Motornennstrom der Angabe auf dem Motortypenschild entspricht.
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Beachten Sie das folgende Beispiel einer Motor-Schutzkennlinie fir den Standardmotor.

Minute

5,0

1,0

Strom

Motor-Schutzkennlinie

Die Warmeabfuhr arbeitet weniger effektiv, wenn der Motor beirigedDrehzahl 1auft, so dasskidie Ansprechschwelle desdrmoschalters
verringert (Kennlinie (1) geht in Kennlinie (2) tiber).

v 08-06 Betrieb nach Aktivierung des Uberlastschutzes

Einstellung Beschreibung
0 Austrudeln bis zum Stillstand nach Aktivierung des Uberlastschutzes
1 Antrieb nach Aktivierung des Uberlastschutzes unbeeinflusst (OL1)
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Anhang 2: . (

Anwenderparametereinstellungen

Kunde Umrichtermodell

Einsatzort Telefonnummer

Adresse

Parameter |Einstellung Parameter Einstellung Parameter |Einstellung Parameter Einstellung

00-00 02-08 04-03 05-27
00-01 02-09 04-04 05-28
00-02 02-10 04-05 05-29
00-03 02-11 04-06 05-30
00-04 02-12 04-07 05-31
00-05 02-13 04-08 05-32
00-06 02-14 04-09 05-33
00-07 02-15 04-10 05-34
00-08 02-16 04-11 05-35
00-09 03-00 04-12 05-36
00-10 03-01 04-13 05-37
00-11 03-02 04-14 05-38
00-12 03-03 04-15 05-39
00-13 03-04 04-16 05-40
00-14 03-05 05-00 05-41
00-15 03-06 05-01 05-42
00-16 03-07 05-02 05-43
00-17 03-08 05-03 05-44
00-18 03-09 05-04 05-45
00-19 03-10 05-05 05-46
00-20 03-11 05-06 05-47
01-00 03-12 05-07 05-48
01-01 03-13 05-08 06-00
01-02 03-14 05-09 06-01
01-03 03-15 05-10 06-02
01-04 03-16 05-11 06-03
01-05 03-17 05-12 06-04
01-06 03-18 05-13 06-05
01-07 03-19 05-14 06-06
01-08 03-20 05-15 06-07
01-09 03-21 05-16 06-08
01-10 03-22 05-17 06-09
01-11 03-23 05-18 06-10
01-12 03-24 05-19 06-11
02-00 03-25 05-20 06-12
02-01 03-26 05-21 06-13
02-02 03-27 05-22 06-14
02-04 03-28 05-23 06-15
02-05 04-00 05-24 06-16
02-06 04-01 05-25 06-17
02-07 04-02 05-26 06-18
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Parameter |Einstellung Parameter Einstellung Parameter Einstellung Panameter Eingtellung
06-19 08-03 10-22 14-05
06-20 08-04 11-00 14-06
06-21 08-05 11-01 14-07
06-22 08-06 11-02 14-08
06-23 08-07 11-03 14-09
06-24 08-08 11-04 14-10
06-25 08-09 11-05 14-11
06-26 08-10 11-06 14-12
06-27 08-11 11-07 14-13
06-28 08-12 11-08 14-14
06-29 08-13 11-09 14-15
06-30 08-14 11-11 14-16
06-31 08-15 11-12 14-17
06-32 08-16 11-13 14-18
06-34 08-17 11-14 14-19
06-35 08-18 11-15 14-20
06-36 09-00 11-16 14-21
06-37 09-01 11-17 14-22
06-38 09-02 12-00 14-23
06-39 09-03 12-01 14-24
06-40 09-04 12-02 14-25
06-41 09-05 12-03 14-26
06-42 09-06 12-04 14-27
06-43 09-07 12-05 14-28
06-44 09-08 12-06 14-29
06-45 09-09 12-07 14-30
06-46 10-00 12-08 14-31
06-47 10-01 12-09 14-32
07-00 10-02 12-10 14-33
07-01 10-03 12-11 14-34
07-02 10-04 12-12 14-35
07-03 10-05 12-13 14-36
07-04 10-06 12-14 14-37
07-05 10-07 12-15 14-38
07-06 10-08 13-00 14-39
07-07 10-09 13-01 14-40
07-08 10-10 13-02 14-41
07-09 10-11 13-03 14-42
07-10 10-12 13-04 14-43
07-11 10-13 13-05 14-44
07-12 10-14 13-06 14-45
07-13 10-15 13-07 14-46
07-14 10-16 13-08 14-47
07-15 10-17 14-00 15-00
07-16 10-18 14-01 15-01
08-00 10-19 14-02 15-02
08-01 10-20 14-03 15-03
08-02 10-21 14-04 15-04
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Parameter |Einstellung Parameter Einstellung Parameter Einstellung Panameter Eingtellung
15-05 15-17 15-29
15-06 15-18 15-30
15-07 15-19 15-31
15-08 15-20 15-32
15-09 15-21
15-10 15-22
15-11 15-23
15-12 15-24
15-13 15-25
15-14 15-26
15-15 15-27
15-16 15-28

Anhang 2-3




Anhang 3: . ( MODBUS-Kommunikationsprotokoll

Uber die standardmaRig eingebaute RS485-Schnittstelle kénnen die Frequenzumrichter
der Serie . ( mit dem MODBUS-Kommunikationsprotokoll von einem PC oder einer
anderen Steuerung angesteuert werden.

Detaillierte Informationen zum MODBUS-Kommunikationsprotokoll entnehmen Sie bitte dem
Kapitel Appendix 3 der englischsprachigen Bedienungsanleitung fir den Frequenzumrichter

(
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Anhang 4. SPS-Kommunikationsprotokoll

Speicherbelegung durch die SPS beim . (

Kontaktplan, Programmcode (Zeile 0—20) A000h—-A031h 50 Worte
Kontaktplan, Programmcode (Zeile 21-40) A032h—A063h 50 Worte
Kontaktplan, Programmcode (Zeile 41-60) A064h—A095h 50 Worte
Kontaktplan, Programmcode (Zeile 61-80) A096h—-A0C7h 50 Worte
Timer, Code A200h—-A227h 40 Worte
Zahler, Code A228h—A247h 32 Worte
Analog, Code A248h—A25Fh 24 Worte
Steueranweisung flr die Operation A260h—A28Fh 48 Worte
Additions-/Subtraktionscode A290h—A2A3h 20 Worte
Multiplizier-/Divisionscode A2A4h—A2B7h 20 Worte
Timer-Modus 7, Auswahl des Datentyps fur A2BSh 1 Wort

Sollwerte

Erkennung des letzten Ausgangs (Beurteilung fiir Kontaktplan)

Reserviert A400h
Reserviert
Eingangs-Bits (S1-S6) A401h
Reserviert
Timer-Bits (T1-T8) A402h
Reserviert
Zahler-Bits (C1-C8) A403h
Reserviert
Merker (M1-M8) A404h
Merker (M9-M15)
Steuerung der Operation (F1-F8) A405h
Reserviert
Analog-Bits (G1-G8) A406h
Encoder-Bits (H1-H4)
Ausgangs-Bits (Q1-Q2) A407h
Reserviert
Kompilierter Maschinencode A408h—-A457h
Hinweis:

Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl | BitO

8 7 6 5 4 3 2 1
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Trigger-Erkennung (Beurteilung fur Kontaktplan)

Encoder-Bit A458h
Analog-Bit

Timer-Bit (Aktueller Zustand) A459h
Timer-Bit (Letzter Zustand)

Zahler-Bit (Aktueller Zustand) A45Ah
Zahler-Bit (Letzter Zustand)

Bit zur Steuerung der Operation A45Bh
AS-Bit

MD-Bit A45Ch
Anweisungen zur Steuerung der SPS

RUN & STOP A600h
Gesamten Speicher l6schen A601h
Chiffre-Adresse 170Ah

Modus zur Anordnung der Kontaktplankomponenten

X1---X12 : Kontakte

Y1---Y4 : Ausgabeanweisungen

V1---V12 : Vertikale Linien

X1 "] X5 T X9 T ¥v1
V1 V5 V9
X2 T X6 T X10 [ Y2
V2 V6 V10
X3 T X7 [ Xx11 | Y3
V3 V7 \Vakl
X4 | x8 | Xx12 | Y4
V4 V8 V12
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Anordnung des Codes im EEPROM/RAM

A. Kontaktplan ( Hinweis:

L = Low-Byte , H = High-Byte)

Seite | Adresse Position Code
1 A000h X1 H C3 | C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X2 L C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
A001h X3 H C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X4 L C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
A002h X5 H C3|C2|C1l1|CO|N3|N2|N1|NO
X6 L C3 | C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
A003h X7 H C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X8 L C3|C2|C1l|CO|N3|N2|N1|NO
A004h X9 H C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X10 L C3 | C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
A005h X11 H C3 | C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X12 L C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
A006h Y1 H C3|C2|C1l|CO|N3|N2|N1|NO
Y2 L C3 | C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
A007h Y3 H C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
Y4 L C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
A008h V1-V4 H V4 | V3 |V2|Vl| O 0 0 0
V5-V8 L V8 | V7 | V6 | V5 | O 0 0 0
A009h VI-V12 H V12 (v11(Vvi0|l V9 | O 0 0 0
Reserviert L 0 0 0 0 0 0 0 0
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Seite Adresse Position
2 AO0OAh X1
X2
A00Bh X3
X4
AO0O0Ch X5
X6
AO00Dh X7
X8
AOOEh X9
X10
AOOFh X11
X12
A010h Y1
Y2
AO11lh Y3
Y4

A012h V1-V4

V5-V8

A013h V9o-V12

Reserviert

Seite Adresse Position
4 AO1Eh X1
X2
AO1Fh X3
X4
A020h X5
X6
A021h X7
X8
A022h X9
X10
A023h X11
X12
A024h Y1l
Y2
A025h Y3
Y4

A026h V1-V4

V5-V8

A027h Vo-V12

Reserviert
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Seite Adresse Position
3 A014h X1
X2
A015h X3
X4
A016h X5
X6
A017h X7
X8
A018h X9
X10
A019h X11
X12
AO1Ah Y1l
Y2
AO01Bh Y3
Y4
A01Ch V1-V4
V5-V8
A01Dh V9-V12
Reserviert
Seite Adresse Position
5 A028h X1
X2
A029h X3
X4
A02Ah X5
X6
A02Bh X7
X8
A02Ch X9
X10
A02Dh X11
X12
AO2Eh Y1l
Y2
AO02Fh Y3
Y4
A030h V1-Vv4
V5-V8
A031h Vo-V12
Reserviert




Seite | Adresse [Position Code

6 A032h (X1 ( Byte ) C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X2 ( Byte) C3|[C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO

A033h |X3 ( Byte) C3[C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X4 ( Byte) C3|C2|C1|CO|N3]|N2|N1|NO

A034h |X5 ( Byte) C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X6 ( Byte) C3|C2|C1l|CO|[N3]|N2|N1|NO

A035h  |X7 ( Byte) C3[C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X8 ( Byte) C3|C2|C1|CO|[N3|N2|N1|NO

A036h |X9 ( Byte) C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X10 ( Byte) C3|C2|C1l|CO|N3]|N2|N1|NO

A037h |X11 ( Byte) C3[C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
X12 ( Byte) C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO

A038h |Y1 ( Byte) C3[C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
Y2 ( Byte) C3|C2|C1|CO|[N3]|N2|N1|NO

A03% |Y3 ( Byte) C3|C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO
Y4 ( Byte) C3|[C2|C1|CO|N3|N2|N1|NO

AO3Ah |V1-V4 V4 | V3 | V2 | V1 0 0 0 0
V5-Vv8 VB8 | V7T | V6 | V5| O 0 0 0

AO0O3Bh |V9-V12 V12 |(V11|{Vvi0| V9 | O 0 0 0
Reserviert 0 0 0 0 0 0 0 0
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Seite Adresse Position
7 AO03Ch X1
X2
A03Dh X3
X4
AO3Eh X5
X6
AO3Fh X7
X8
A040h X9
X10
A041h X11
X12
A042h Y1l
Y2
A043h Y3
Y4
A044h V1-V4
V5-V8
A045h Vo-V12
Reserviert
Seite Adresse Position
9 A050h X1
X2
A051h X3
X4
A052h X5
X6
A053h X7
X8
A054h X9
X10
A055h X11
X12
A056h Y1l
Y2
A057h Y3
Y4
A058h V1-V4
V5-V8
A059h Vo-V12
Reserviert
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Seite Adresse Position
8 A046h X1
X2
A047h X3
X4
A048h X5
X6
A049h X7
X8
AO4Ah X9
X10
A04Bh X11
X12
A04Ch Y1
Y2
A04Dh Y3
Y4
AO4Eh V1-Vv4
V5-V8
AO04Fh Vo-V12
Reserviert
Seite Adresse Position
10 AO5Ah X1
X2
AO05Bh X3
X4
AO05Ch X5
X6
AO05Dh X7
X8
AO5Eh X9
X10
AO5Fh X11
X12
A060h Y1l
Y2
A061h Y3
Y4
A062h V1-V4
V5-V8
A063h V9-V12
Reserviert




Seite Startadresse Lange (Worte)
10 A064 10
11 AO6E 10
12 A078 10
13 A082 10
14 A08C 10
15 A096 10
16 AOAO 10
17 AOAA 10
18 AOB4 10
19 AOBE 10
20 AOC8 10
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B. FUNKTIONSBAUSTEINE

1. Timer (10 Byte)-------- A200h-A227h (8 Gruppen)

Modus 7 Flags P2 fur Datentyp der Sollwerte

[A2B8h [0 [0 [0 [0 |O (O[O [0 [T8 [T7 [T6 [T5 [T4 [T3 [T2 [T1 |

Timer 1 A200h—A204h Timer 5 A214h—-A218h
Timer 2 A205h—A209h Timer 6 A219h—A21Dh
Timer 3 A20Ah—A20Eh Timer 7 A21Eh-A222h
Timer 4 A20Fh-A213h Timer 8 A223h—-A227h
2. Zahler (8 Byte)--------- A228h-A247h (8 Gruppen)
Zahler 1 A228h—-A22Bh Zahler 5 A238h—A23Bh
Zahler 2 A22Ch—A22Fh Zahler 6 A23Ch-A23Fh
Zahler 3 A230h—-A233h Zahler 7 A240h—-A243h
Zahler 4 A234h—-A237h Zahler 8 A244h—-A247h
3. Vergleich analoger Werte (6 Byte)--------- A248h-A25Fh (8 Gruppen)
Analog 1 A248h—A24Ah Analog 5 A254h—A256h
Analog 2 A24Bh—A24Dh Analog 6 A257h—A259h
Analog 3 A24Eh—A250h Analog 7 A25Ah—A25Ch
Analog 4 A251h—-A253h Analog 8 A25Dh—-A25Fh

Anhang 4-8



4. Steueranweisungen (12 Byte)

--------- A260h-A28Fh (8 Gruppen)

Steuerung 1

A260h—A265h

Steuerung 5

A278h—A27Dh

Steuerung 2

A266h—-A26Bh

Steuerung 6

A27Eh-A283h

Steuerung 3

A26Ch—-A271h

Steuerung 7

A284h—-A289h

Steuerung 4

A272h—A277h

Steuerung 8

A28Ah—-A28Fh

5. Addition-Subtraktion (10 Byte)

--- A290h

-A2A3h (4 Gruppen)

Addition—Subtraktion 1

A290h—A294h

Addition—Subtraktion 2

A295h—-A299h

Addition—Subtraktion 3

A29Ah—A29Eh

Addition—Subtraktion 4

A29Fh—A2A3h

6. Multiplikation-Division (10 Byte)-----

A2A4h-A2B7h (4 Gruppen)

Multiplikation-Division 1

A2A4h—A2A8h

Multiplikation-Division 2

A2A9h—-A2ADh

Multiplikation-Division 3

A2AEh-A2B2h

Multiplikation-Division 4

A2B3h—-A2B7h
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7. SPS RUN AA600h~ SPEICHER LOSCHEN A4A601h

RUN & STOP----------

SPS-Speicher I6schen--

X X X X X X X X
X X X X X X X | RS
X X X X X X X X
X X X X X X X C

RS: Betriebsart der SPS (Bit 0)

0: SPS in Stopp
1: SPSin Run

C: Gesamten Speicher der SPS loschen (Bit 0)

0: Nicht l6schen
1: Loschen
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Anhang 5: IN5-CM-USB

1. Modellbezeichnung und technische Daten

1.1 Modellbezeichnung und Funktionsbeschreibung
Der Adapter JN5-CM-USB ist ein Schnittstellenwandler von RS232 USB auf RS485. Der Adapter
dient zur Kommunikation zwischen dem Frequenzumrichter und einem PC.

1.2 Abmessungen des Adapters JN5-CM-USB
Einheit: mm

1.3 Anschluss des Frequenzumrichters an einen PC

Anhang 5-1



2. Pin-Belegung des USB- Schnittstellenwandlerkabels
2.1 RS232/USB (Anschluss an den PC)

RS485/RJ45-Stecker (Anschluss an den Frequenzumrichter)

2.2 Pin-Belegung RS485/RJ45

Pin-Nr. Pin 1 Pin 2 Pin 3 Pin 4 Pin5 Pin 6 Pin 7 Pin 8
Belegung A B NC NC NC NC VCC GND

Hinweise:

1. Das A/B-Phasensignal (Pin 1 & Pin 2) ist ein Differenzdatensignal von RS485.

2. Die Pins VCC & GND dienen zur Spannungsversorgung mit +5 V DC. Die Spannung wird in einer
internen Spannungsquelle des Frequenzumrichters erzeugt.

3. Hinweise

3-1. Schalten Sie die Versorgungsspannung aus, bevor Sie das Adapterkabel anschlief3en.

3-2. Sobald der Frequenzumrichter wéahrend der Kommunikation abgeschaltet wird, zeigt die
PC-Software einen Kommunikationsfehler.

3-3. Uberpriifen Sie die Kabelverbindung und starten Sie die PC-Software neu, wenn wihrend der
Kommunikation ein Fehler auftritt.
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Anhang 6: Zubehdrubersicht flr Serie 510

Zubehor Modell Beschreibung Bemerkungen
JN5-CB-01M 1m
Kabel IN5-CB-02M Verlangerungskabel fur die 2m
IN5-CB-03M digitale Bedieneinheit am
JN5-CB-05M 5m
JN5-NK-EO01 Nur fur Baugrof3e 1
Staubabdeckung flir den oberen
JIN5-NK-E02 Teil und Anschlussbox fir den Nur flr BaugréRe 2
NEMA (Satz) unteren Teil zur Erfullung der
JN5-NK-E03 Anforderungen der Norm Nur fir BaugréRe 3
NEMA1
JN5-NK-E04 Nur flr BaugroRRe 4
1. Zur Ubertragung der Para-
metereinstellungen auf
weitere Frequenzumrichter
Kopiereinheit JN5-CU 2. Als dezentrales Bedienfeld
einsetzbar
3. Anschluss an den Frequenz-
umrichter Uber RJ45-Leitung
JN5-CM-PDP Profibus-DP-Gateway

Kommunikations-
module

JN5-CM-TCP-IP

TCP-IP-Gateway

Fir Serie 510

JN5-CM-DNET | DeviceNet-Gateway
JN5-CM-CAN CANopen-Gateway
-CM- Interface flr den
Adapter RS485 auf INS-CM-USB . : 1.8m
USB Anschluss eines PC's mit
JN6-CM-USB-3 | Drive Link Software 3m
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Ver: O5EU 2014.11

Der Inhalt dieses Handbuchs kann ohne vorherigen Hinweis geandert werden, um Verbesserungen
oder Modifikationen des Produkts sowie Anpassungen der technischen Daten zu berlcksichtigen.




